foluﬁ on SS,@“@

Leades in Elecirics & Automabior

Przemiennik czestotliwosci Starvert iC5

0.4- 2.2 kW, 1 faza, 200 — 230V

Przedstawiciel w Polsce :

ANIRO

Pracownia Zastosowari Elektroniki
ul.Rydygiera 33D

PL-87-100 TORUN

fel: +48 056 657 63 63

fel: +48 056 657 63 64

fax: +48 056 6450103
e-mail: aniro@aniro.com.pl
www.aniro.com.pl






,Ccompact iC5 jest najlepszy
na mate i kosztowo efektywne
konfiguracje”




*u e }

,Globalne standardy iC5
sprawdzaja sie w szerokiej gamie zastosowan
i spelniajg wiekszos¢ oczekiwan klientéw”

Komunikacja Modbus

Sterowanie PID

Sterowanie wektorowe bezczujnikowe
Automatyczne dostrajanie parametréw silnika

(€ @) @) 1509001 15014000
DG

Spis tresci

04  Wiasciwosci

05 Modele

06 Specyfikacje

07 Potaczenia elektryczne

08 Konfiguracja terminala

09 Klawiatura

10 Parametry programu

12 Opisy parametréw programu

22 Sprawdzanie i postepowanie w razie uszkodzen
25 Porady instalacyjne



L
e —

Przemienniki czestotliwosci LG
serii iC5

e Sterowanie bezczujnikowe wektorowe

Przemiennik iC5 wykorzystuje algorytm sterowania
wektorowego bezczujnikowego, usprawniajgcy nie tylko
charakterystyke sterowania momentem lecz takze zdolno$¢
sterowania predkoscia w warunkach niestabilnych
powodowanych takze zmianami obcigzenia.
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e Autotuning

Algorytm autotuningu w iC5 ustawia automatycznie
wspétczynniki silnika co zwykle sprawia kiopoty podczas
tradycyjnego wdrazania urzadzenh, zwtaszcza przy matych
predkosciach przy zmianach obcigzenia i wytwarzaniu
matego momentu do pozycjonowania.

Trudnosci pomiaru statej silnika

Btedy wprowadzane przez uzytkownika
Maty moment przy matych predko$ciach
Mata predkos¢ wskutek zmian obcigzenia
Ustawianie przez fachowca

Typowe zalety autotuningu:

Ustawianie przez uzytkownika

Poprawa momentu przy matych predkosciach
Automatyczne dostrojenie charakterystyki silnika
Optymalizacja sterowania silnikiem

e Sygnaty PNP i NPN przetaczane

Przemiennik iC5 zapewnia sygnaty PNP lub NPN dla
zewnetrznych urzgdzen. Dziatajg one z zasilaniem 24VDC
niezaleznie od typu sterownikéw lub sygnatow sterowania.

¢ Interfejs komunikacyjny ModBus-RTU

Przemiennik iC5 zapewnia najbardziej powszechny
interfejs komunikacyjny, ModBus-RTU do zdalnego
sterowania przez sterownik PLC lub inne urzadzenia.

e Programowane sterowanie PID procesu

Sterowanie procesu PID jest wykorzystane w iC5 do
szybkiego dokonywania korekt predkosci przy minimalnych
przesterowaniach i oscylacjach podczas sterowania
przeptywem, temperaturg, ciSnieniem itp.
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Modele

| Stosowany 220V
ilni jedna faza

1.5kW (2HP) S R T e S SV015iC5-1

Opeyjny filtr EMI =

Napiecie wejSciowe e l

'sv |looallics || 1 |l F

Naped LG Starvert '—j

Dane znamionowe silnika
(004: 0.4kW~022:2.2 kW)

Nazwa serii *

SV004iC5-1 Nr modelu napedu LG Starvert
wikee e Aa= Wejscie: napiecie, prad, czestotliwos¢ i faza
0~ Wejscie v 1 fa.
Wyjscie 254 01400z Wyjscie: napiecie, prad, wydajnosé (FLA),
0.5HP/0.4kW czestotliwosc i faza
ll.l.- Kod paskowy i numer seryjny
0010222100155
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A - th
Specyfikacje L
e

o Specyfikacje (klasa 200 — 230V)

Model SV004iC5-1 SV008iC5-1 SV015iC5-1 SV022iC5-1
Moc [KM] 0.5 1 2 3
SN 0.4 0.75 15 22
Moc [kVA] 0.95 1.9 3 4.5
Parametry FLA (prad 25 5 8 12
znamionowe | wyjsciowy) [A]
wyjsciowe Napiecie 3-fazowe, 200 do 230V
Czestotliwos¢ 0 do 400 Hz
Parametry Napiecie 1-fazowe, 200 do 230V (+/- 10%)
Znamionowe o
wejsciowe Czestotliwos¢ 50 do 60 Hz (+/-5%)

e Sterowanie

Metoda sterowania

Sterowanie V/f, sterowanie wektorowe bezczujnikowe

Rozdzielczosé ustawiania

czestotliwosci

Zadawanie cyfrowe: 0.01 Hz
Zadawanie analogowe: 0.06Hz / 60 Hz

Dokfadnos$¢ ustawiania
czestotliwosci

Cyfrowe: 0.01% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowe;.
Analogowe: 0.1% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej

Charakterystyka V/f

Liniowa, kwadratowa, uzytkownika

Zdolno$¢ przecigzeniowa

1 minuta przy 150%, 30 sekund przy 200% ( z charakterystykq odwrotnie
proporcjonalng do czasu)

Forsowanie (boost) momentu

Recznie (regulowane 0 do 15%), automatyczne

e Obstuga

Sterowanie przez
operatora

Klawiatura / terminal / komunikacja

Nastawa
czestotliwosci

Analogowa 0 - 10V /4 -20 mA
Cyfrowa: z klawiatury

o Komunikacja: RS485

:§ Sygnat startu ,Do przodu”, wstecz

dg Wielokrokowos¢ Ustawianie do 8 predkosci (z uzyciem terminalu wielofunkcyjnego)

‘E‘ C;asy , 0.1 - 6000s. Dostepnych maksymalnie 8 typdw przez terminal

S wielostopniowego wielofunkcyjny.

@ | przyspieszania / ) : , , o :

- Wybierane charakterystyki przyspieszania / zwalniania: liniowa, krzywa U i S

zwalniania
Stop awaryjny Roztacza wyjscie napedu
Funkcja JOG Praca JOG

Kasowanie btedu

Kasowanie btedu gdy jest aktywna funkcja ochronna
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Specyfikacje C@»
P&

e Obstuga c.d.

Sygnaty
wyjsciowe

Status roboczy i
wyjscie btedu

Detekcja czestotliwosci, alarm przecigzenia, utyk, nadmierne napiecie, zbyt
niskie napiecie, przegrzanie napedu, praca, stop, stata predko$c¢,
poszukiwanie predko$ci, wyjsciowy sygnat btedu (wyjscie przekaznikowe i
typu ,otwarty kolektor”)

Wskaznik

Wybierz jeden z sygnatéw wyjsciowych: czestotliwos¢, prad, napiecie i
napiecie szyny DC. (napigcie wyjsciowe : 0 — 10V)

Funkcja robocza

Hamowanie pradem statym, granica czestotliwosci, przeskok czestotliwo$ci,
funkcja ochronna, kompensacja po$lizgu, zapobieganie pracy odwrotne;j,
automatyczny restart, sterowanie PID

e Funkcje ochronne

Wytaczenie
napedu

Nadmierne napiecie, zbyt niskie napiecie, nadmierny prad, przekroczenie temperatury
silnika, zanik fazy wejscia / wyjscia, bfad okablowania wejscia / wyjScia, przecigzenie, btad
1i 2 urzadzenia zewnetrznego, utrata rozkazu zadawania predkosci, btad sprzetowy, btad
komunikacji, btad jednostki centralnej (CPU)

Alarm napedu

Zapobieganie utykom, alarm przecigzenia

Chwilowy zanik
napiecia

Ponizej 15 ms: kontynuacja pracy
Powyzej 15 ms: mozliwy automatyczny restart

o Klawiatura z wySwietlaczem

Informacja Czestotliwos¢ wyjsciowa, prad i napiecie wyjsciowe, ustawianie wartosci czestotliwosci,
robocza predkos¢ robocza, napiecie DC

Informacja o Wyswietla przyczyne wytaczenia gdy uaktywni sie funkcja ochronna. Zachowanych jest 5

wytaczeniu ostatnich zapisow bteddw.

o Srodowisko

Temperatura otoczenia pracy

-10 ... +40°C

Temperatura przechowywania

-20 ... +65°C

Wilgotnos¢

Max. 95% , wzgledna, bez kondensacii

Wysokos¢ i wibracje

Maksymalnie 1000 m npm, 5.9 m/s2 (0.6g)

Atmosfera

Bez gazdw korodujacych, palnych, mgty olejowej lub pytu

Cisnienie

70 — 106kPa
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Zasilanie sygnalu
— f_ﬂ) VR oAy o |fm
) Zaciski wyjsciowe wielofunkcyjne

EXTG

alu i
VI Wejici sygnah predhotc

predkosci
I ngch“ “U;M

CM Wspéiny

Uwagi:
Zacisk Zacisk
1. @= obwodu gitwnego O = obwodu sterowania
5 Napigcie wyjsciowe analogowe jest regulowane do 12V
sygnat zadawania predkosci moze byt napieciowy, pradowy, pradowy | napiedowy, Zadawany z Kawiatury,
3 Pokretla Klawiatury i napigciowo oraz z pokretia Kawiatury | pradewo
4 Jsdnostka hamowania | rezystor hamowania sa opcyine
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Konfiguracja pol listwy ::t
zaciskowej terminala SL

L1

2 It P | P1

v

W| G

Zacisk listwy Sygnat Opis
L1, L2 Zasilanie sieciowe Zasilanie sieciowe jednofazowe
P1,N Jednostka hamowania Przy’rqcz_e J:eanStki hamovyaqia
(skontaktuj sie przed zamdwieniem)
UVv,w WyjScie napedu Listwa zaciskowa wyj$ciowa 3-fazowa do silnika
P, P1 Diawik DC Przytacze dtawika DC
G Ziemia Masa ramy

P4

PS5 [VR |/ V1 | CM AM

30A

EXTG| P24 |/ P1 | P2 | CM | P3

Zacisk listwy Sygnat Opis
Uzywane do wielofunkcyjnych sygnatow wejsciowych. Ustawienia
fabryczne sg jak nastepuje:
P1=FX, ,do przodu”,
Pg 1#,52#5 Wejscie wielofunkcyjne | P2 = RX, wstecz,
Y P3 = BX, stop awaryjny,
P4 = Jog,
PS5 = RST, kasowanie btedu
ﬁ P24 Wyjscie PNP 24VDC | Zasilanie 24VDC w przypadku trybu PNP
g VR Zasilanie nastawy | Zasilanie dla nastawy analogowej czgstotliwosSci.
czestotliwosci Maksymalne napiecie wyjsciowe 12V, 10 mA
Vi Nastawa czestotliwosci | Wejscie 0 — 10VDC do ustawiania czestotliwosci,
(napigcie) rezystancja wejsciowa 20 kQ
| Nastawa czestotliwosci | Wejscie 4 — 20 mA do ustawiania czestotliwosci,
(prad) rezystancja wejsciowa 250 Q
cM Wspéiny ﬁ/lcisk wsp()_lny_analogowych sygnatow zadawania czestotliwosci i
(do monitoringu)
WyijScie jednego z sygnatow wyjéciowych: czestotliwo$ci, pradu,
napiecia lub napiecia szyny DC.
AM-CM Do monitoringu Ustawienie fabryczne: czestotliwos¢ wyjsciowa
o Maksymalne napiecie wyjsciowe = 0 do 12V,
9 prad wyjsciowy = 10 mA
= 330A, 30C, | . PrzeKazr!lk .. .| Do odtaczenia wyjscia z chwilg uaktywnienia funkcji ochronnej lub
30B wielofunkcyjny | wyjscie wyjéciowego sygnatu wielofunkcyjnego
typu ,otwarty kolektor”
. . Zaciski przekaznika wielofunkcyjnego: max. 250V~/ 1A, 30VDC / 1A
MO-EXTG Listwa zaciskowa Wyijscie typu ,otwarty kolektor”: max. 24VDC, 50mA
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Przycisk Funkcja Opis

- Do zwigkszania wartosci
- ,Gora ¢ .
parametrow
" Do zmniejszania wartosci
v ,Dot .
parametrow
4 Lewo Ruch kursora w lewo
» Prawo Ruch kursora w prawo
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Parametry programu

e Grupa parametrow

Sa cztery grupy parametréw do ustawienia wtasciwosci roboczych parametrow

Grupa Opis
Parametry podstawowe jak zadawanie czestotliwo$ci, czas przyspieszania /
Grupa napedu zwalniania itp.
. Podstawowe parametry funkcyjne jak czestotliwo$é maksymalna, forsowanie
Grupa funkcji 1 P y Y] mémentS to. y

Grupa funkcji 2

Parametry aplikacyjne jak przeskok czestotliwo$ci, wartoSci graniczne min /
max czestotliwosci itp.

Grupa wejs¢ | wyjsé

Parametry do konstrukcji sekwencji takich jak ustawianie wielofunkcyjnego
terminala, praca automatyczna itp.

e Poruszanie sie po grupach parametréw

Parametry podstawowe jak zadawanie czestotliwosci,

Grupa napedu czas przyspieszania / zwalniania itp.

Podstawowe parametry funkcyjne jak regulacja

Grupa funkcji 1 TS
czestotliwosci wyjsciowej, napiecia itp.

Parametry aplikacyjne jak operacja PID, ustawienie

Grupa funkcji 2 drugiego silnika itp.

Parametry do konstrukcji sekwencji takich jak
ustawianie wielofunkcyjnego terminala itp.

Grupa wejsé | wyjsé

e Przechodzenie pomiedzy grupami jest mozliwe tylko przy pierwszym
kodzie kazdej z grup.

Przejscie przyciskiem przesuniecia Przejscie przyciskiem przesuniecia
w prawo ( *) w lewo (¢)

(o>

O

M

(1) Wartos¢ rozkazu czestotliwosci bedzie wyswietiona w pierwszym kodzie grupy napedu. Ukaze
warto$¢ ustawiong przez operatora. Warto$¢ ustawiona fabrycznie to 0.0
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Parametry programu =9
Db

¢ Przechodzenie pomiedzy parametrami w grupie napedu

o Wyswietlany jest pierwszy kod ,0.0”

przycisk ,gora” (a )

1 0.0 |. Aby przej$¢ do nastepnego kodu wciénij jeden raz

e Pojawi si¢ drugi kod ,ACC”

przej$¢ do nastepnego kodu.

2 0.0 | Wci$nij ponownie jeden raz przycisk ,géra” (a ) by

o Ukazuje sie trzeci kod ,dEc”.

przej$¢ do nastepnego kodu.

3 0.00 |. Weciénij ponownie jeden raz przycisk ,gora’ (4 ) by

4 0.05 ,gora” () do pojawienia sie kodu ,drC”.

do pierwszego kodu.

e Aby przej$¢ do ostatniego kodu wciskaj przycisk

e Wcisnij jeden raz przycisk ,géra’ () by przejsé

przycisku ,dot’ (+)

5 0.0 |° Aby poruszac sie w przeciwnym kierunku uzywaj

e Procedura ustawiania rozkazu czestotliwosci w grupie napedu

Przyktad wprowadzenia rozkazu predkosci 30.05Hz w miejsce 0.0 ustawionej

fabrycznie
1 0.0 |° Wyswietlany jest pierwszy kod ,0.0”
i o Weciénij przycisk pro/ent (e)
2 0.0 |° Mozna zmieni¢ cyfre na pierwszym miejscu dziesietnym.
i o Weci$nij przycisk przesuniecia w prawo ( » ).
3 0.00 |° Mozna zmieni¢ cyfre na drugim miejscu dziesietnym.
i o Weciskaj przycisk strzatki ,gora” () do uzyskania cyfry ,5"
4 0.05 |. Weciénij przycisk przesuniecia w lewo ( < ).
5 0.05 |° Mozna ustawiac cyfre z lewej strony.
i o Weciénij przycisk przesuniecia w lewo ( ¢ ).
6 0.05 |e Weciénij przycisk przesuniecia w lewo ( < ).
7 0.00 |° Jakkolwiek wyswietla sie 00.0, aktualna wartos¢ to 0.05
) e Ustaw 3" wciskajac przycisk ,gora” ()
o \Wcisnij przycisk pro/ent (e)
8 30.0 |e Blyska,30.0’
o \WciSnij przycisk pro/ent (e) by przerwac¢ btyskanie.
9 30.0 |« Zapamietana jestwartosc 30.0
Uwaga:

(1) Ekran LCD klawiatury wyswietla tylko 3 cyfry. Aby $ledzi¢ i ustawiaC parametry uzywaj
przyciskow przesuniecia lewo” / ,prawo” (¢ ).
(2)  Aby skasowac ustawiong warto$¢ parametru wcisnij przycisk przesuniecia ¢ lewo” lub ,prawo”
» podczas kroku 8 (,btyskania”).
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Lo
Opis parametrow programu -J:f__
P&
s Widok na . Ustawienie Moiliv.voé'é
napedu ekranie Opis Zakres nastaw fabryczne ustawiania
(Drive) Y podczas pracy
Czestotliwos¢ wyjsciowa:
0.00 |Podozas pracy. , 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 0.00 Tak
Czestotliwos¢ zadawana:
podczas stopu.
ACC | Czas przyspieszania 0 do 6000 [s] 5 Tak
DEC | Czas zwalniania 0 do 6000 s 5 Tak
O(kiawiatura)
1(Fx/Rx-1)
2(Fx/Rx-2)
3(ModBus)
Drv | Tryb napedu O(klawiatura-1) 1 Nie
1(klawiatura-2)
2(,Volume”)
3(V1)
4()
5(,Voulme+1")
Frq | Tryb czestotliwosci 6(V1+1) 0 Nie
7(,Volume+V1)
8(ModBus)
St1 Czestotliwos¢ krokowa 1 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 10.00 Tak
St2 Czestotliwos¢ krokowa 2 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 20.00 Tak
St3 Czestotliwosé krokowa 3 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 30.00 Tak
Cur | Prad wyjSciowy *[A] * *
RPM | PredkoSc¢ silnika * * *
DCL | Napiecie DC * V] * *
VO%F:_O” Wybér ekranu uzytkownika * * *
NOn | Wyswietlanie btedu * * *
DrC | Ustawienie kierunku silnika F (Forward = do przodu) F Tak
R (Reverse = wstecz)
Grupa FU1 | Wybdr grupy funkcyjnej 1 Tak
FU1 FU2 | Wybdr grupy funkcyjnej 2 * Tak
[0] Wybor grupy 1/0 ¥ Tak
FO Skok do zadanego numeru kodu 1 do 60 1 Tak
0 (brak blokady)
F3 Blokada pracy 1 (blokada pracy do przodu) 0 Nie
2 (blokada pracy wstecz)
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Opis parametrow programu [T"
P&
s Widok na n Ustawienie Moiliv.voé'é
napedu ekranie Opis Zakres nastaw fabryczne ustawiania
(Drive) Y podczas pracy
Grupa . . 0 (liniowy) .
FU1 F5 Wzorzec przyspieszania f (krzywa S) 0 Nie
F6 Wzorzec zwalniania 0 (liniowy) 0 Nie
1 (krzywa S)
0 (zwalnianie)
F7 Tryb stopu 1 (hamowanie pradem statym) 0 Nie
2 (wolny wybieg)
F8 Czestotliwos¢ hamowania wstrzykiwaniem F23 do 60 [Hz] 5 Nie
pradu statego
F9 Opoznienie zataczania hamowania 0 do 60 [s] 01 Nie
wstrzykiwaniem pradu statego
F10 Napiecie hamowania wstrzykiwaniem 0 do 200 [%] 50 Nie
pradu statego
F11 Czas hamowania wstrzykiwaniem pradu 0 do 60 [s] 01 Nie
statego
F12 Naplemg pogzqtkowe hamowania 0 do 200[%] 50 Nie
wstrzykiwaniem pradu statego
F13 Czas pqczqt.kowy hamowania 0o 60 [s] 0 Nie
wstrzykiwaniem pradu statego
F14 Czas wzbudzania silnika 0do 60 [s] 1 Nie
F20 | Czestotliwos¢ funkcji JOG 0 do 400 Hz 10 Nie
F21 Czestotliwos¢ maksymaina 40 do 400 [HZz] 60 Nie
F22 | Czestotiwosé bazowa 30 do czgstotliwosci 60 Nie
maksymalnej [Hz]
F23 Czestotliwosé poczatkowa 0do 10 [Hz] 01 Nie
F24 | Wybdr granicy czestotliwosci 0 (nie), 1 (tak) 0 Nie
F25 | Gorna granica czestotliwosci 0 do gdrnej granicy [Hz] 60 nie
F26 | Dolna granica czestotliwosci Od qolnej granicy do gornej 0 nie
granicy [Hz]
F27 Wybor repznego/automatycznego 0 (recznie), 1 (automatycznie) 0 Nie
forsowania momentu
F28 FomowamimomeMkamnmku 0.0 do 15.0 [% 5 Nie
,do przodu
F29 Fomow?memomeMkamnmku 0.0 do 15.0 %] 5 Nie
,wstecz
0 (liniowa)
F30 | Charakterystyka V/f 1 (kwadratowa) 0 Nie
2 (uzytkownika)
F31 ChmahewsWKaVﬁLuymownma 0 do F33 [H] 15 Nie
— czestotliwo$¢ 1
F32 Charakterystyka V/f uzytkownika 0 do 100 [%] 25 Nie

- napiecie 1
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Opis parametrow programu [T"
D&
e Widok na n Ustawienie Moiliv.voé_é
napedu ekranie Opis Zakres nastaw fabrvczne ustawiania
(Drive) Y podczas pracy
Grupa F33 Charakterystyka V/f uzytkownika F31 do F35 [Hz] 30 Nie
FU1 — czestotliwos¢ 2
F34 Chargktgrystyka V/f uzytkownika 0 do 100 [% 50 Nie
- napiecie 2
F35 Charakter.yst)’/lfa VIf uzytkownika F33 do F37 [Ha] 15 Nie
— czestotliwos¢ 3
harakterystyka V/f uzytkownik .
Fap | Charaklenystyka Vit uzytkownika 0 do 100 [%] 75 Nie
- napiecie 3
Charakterystyka V/f uzytkownika F35 do czestotliwosci .
F37 s . 60 Nie
- czestotliwo$c 4 maksymalnej [Hz]
F38 Chargktgrystyka VIf uzytkownika 0 do 100 [% 100 Nie
- napiecie 4
F39 | Regujacja napiecia wyjsciowego 40.0 do 110.0 [%] 100 Nie
F40 | Oszczedzanie energii 0 do 30[%] 0 Tak
F50 YVybpr elektronicznego zabezpieczenia 0 (nie), 1 (tak) 0 Tak
ermicznego
F51 rozpm elektronlc;nego zabezpieczenia F52 do 200 [%] 150 Tak
ermicznego — 1min
F52 rozpm elektronicznego zabezpieczenia 50 do F51 [%] 100 Tak
ermicznego — ciagty
F53 | System chtodzenia silnika 0 (ch%odzen!e wiasne) 0 Tak
1 (chtodzenie wymuszone)
F54 Poziom alarmu przecigZenia 30 do 150 [%] 150 Tak
F55 | Czas trzymania alarmu przecigzenia 0do 30[s] 10 Tak
F56 | Wybdr wylgczenia od przecigzenia 0 (nie), 1 (tak) 1 Tak
F57 | Poziom wylaczenia od przecigzenia 30 do 200 [%] 180 Tak
F58 Czas opoznienia wytgczenia od 0o 60 [s] 60 Tak
przecigzenia
000 do 111 (bitowo)
. . . Bit 0 :podczas przyspieszania .
F59 | Wybér trybu zapobiegania utykom Bit 1: podczas stalej predkosci 000 Nie
Bit 2: podczas zwalniania
F60 | Poziom zabezpieczenia przed utykiem 30 do 150 [%)] 150 Nie
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Opis parametrow programu [T"
P&
s Widok na . Ustawienie Moiliv.voé'é
napedu ekranie Opis Zakres nastaw fabryczne ustawiania
(Drive) Y podczas pracy
Grupa H1 Historia poprzednich btedow 1 nOn *
FU2
H2 Historia poprzednich btedow 2 nOn *
H3 Historia poprzednich btedow 3 nOn *
H4 Historia poprzednich btedow 4 nOn *
H5 Historia poprzednich btedow 5 nOn *
H6 kasuij historie btedow 0 (nie), 1 (tak) 0 Tak
H7 Zdwojenie czestotliwosci 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 5 Nie
H8 Zdwojenie czasu 0do 10 [s] 0 Nie
H10 | Wybor przeskoku czestotliwosci 0 (nie), 1 (tak) 0 Nie
H11 Przeskocz czestotliwo$¢ 1, niskgq | 0 do H12 [Hz] 10 Nie
H12 | Przeskocz czestotliwo$é 1, wysoka | H11 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 15 Nie
H13 | Przeskocz czestotliwo$é 2, niska | 0 do H14 [Hz] 20 Nie
H14 | Przeskocz czestotliwo$¢ 2, wysoka | H13 do czestotliwo$ci maksymalnej [Hz] 25 Nie
H15 | Przeskocz czestotliwo$é 3, niskq | 0 do H16 [Hz] 30 Nie
H16 | Przeskocz czestotliwo$é 3, wysoka | H15 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 35 Nie
H17 | Nachylenie poczatku krzywej S 1 do 100 [%)] 40 Nie
H18 | Nachylenie kofica krzywej S 1 do 100 [%)] 40 Nie
H19 Oc_r]rqna przed zanikiem fazy 0 (nie), 1 (tak) 0 Tak
wyjsciowe;
Hoo | Wybor startu przy wiaczeniu 0 (nie), 1 (tak) 0 Tak
zasilania
H21 Restart po skasowaniu btedu 0 (nie), 1 (tak) 0 Tak
000 do 111 (bitowo)
Bit 0: podczas przyspieszania
H22 | Wybdr szukania predkosc Bit 1. po skasowaniu bigdu 0 Nie
Bit 2: restartowany po powracajacym
btedzie zasilania
Bit 3: gdy H20 jest ustawiony na 1 (tak)
Ho3 | Poziom ograniczenia pradu przy | g 4 20 9] 100 Tak
szukaniu predkosci
Ho4 Wzmocnienie P szukania 0 do 9999 100 Tak

predkosci
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Opis parametrow programu [T"
P&
s Widok na . Ustawienie Moiliv.voé'é
napedu ekranie Opis Zakres nastaw fabryczne ustawiania
(Drive) Y podczas pracy
GF’ﬂga H25 | Wzmocnienie | szukania predkosci | O do 9999 1000 Tak
H26 llo§¢ podejmowanych préb restartu 0do 10 0 Tak
automatycznego
Ho7 Czas opbznienia przed 0o 60 [s] 1 Tak
automatycznym restartem
H30 | Wybdr mocy znamionowe;j silnika 0.2,0.75, 1.5, 2.2 [kW] * Nie
H31 llo$¢ biegundw silnika 2do 12 4 Nie
H32 | Znamionowy poslizg silnika 0do10Hz * Nie
H33 | Znamionowy prad skuteczny silnika 0do 20 [A] * Nie
H34 | Prad skuteczny silnika bez obcigzenia | 0.1 do 20 [A] * Nie
H36 | Sprawnos¢ silnika 70 do 100 [%] * Nie
H37 | Bezwtadnos¢ obcigzenia 0do2 0 Nie
H39 | Czestotliwos¢ nosna 1do 15 kHz 3.0 Tak
0 (VF)
1 (kompensacja po$lizgu)
H40 | Wybor trybu sterowania 2 (PID) 0 Nie
3 (sterowanie wektorowe
bezczujnikowwe)
H41 | Autotuning 0do1 0 Tak
H42 | Rezystancja stojana 0do5{BY] 0 Tak
H44 Induktancja uptywnosci 0 do 300 [mH] 0 Tak
H45 | Wzmocnienie P bezczujnikowe 0 do 32767 1000 Tak
H46 | Wzmocnienie | bezczujnikowe 0 do 32767 100 Tak
) . 0(l) .
H50 | Wybor sygnatu sprzezenia PIP (V) 0 Nie
H51 Wzmocnienie P dla sterowania PID 0do 999.9 [%)] 300 Tak
H52 | Wzmocnienie | dla sterowania PID 0.1do 32.0 [s] 1 Tak
H53 | Wzmocnienie D dla sterowania PID 0.1do 30.0 [s] 0 Tak
H54 | Wzmocnienie F dla sterowania PID 0do 999.9 [%)] 0 Tak
H55 Ilergmca czestotliwosci dla sterowania 0 do czest. Maksymalnej [Hz] 60 Tak
Czestotliwos¢ odniesienia dla 0 (czestotliwos¢ maksymaina)
H70 . . - s, . 0 Tak
przyspieszania / zwalniania 1 (czestotliwosé ,delta”)
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Opis parametréw programu L:\,
P&
I Widok na . Ustawienie Moili\yoé_é
napedu . Opis Zakres nastaw ustawiania
p ekranie fabryczne
(Drive) podczas pracy
, _ 0(0.001s)
Grupa H71 Skala czasowa przyspieszania / 1(001s) 1 Nie
FU2 zwalniania 2(1s)
0 (rozkaz predkosci)
1 (czas przyspieszania)
2 (czas zwalniania)
3 (tryb napedu )
4 (tryb czestotliwosci)
5 (czestotliwos¢ krokowa 1)
. I 6 (czestotliwos¢ krokowa 2)
H72 |Ek ! | Tak
ran po zatgczeniu zasilania 7 (czestotlinosé krokowa 3) 0 a
8 (prad)
9 (predkosc)
10 (napiecie szyny DC)
11 (ekran uzytkownika)
12 (wySwietlanie btedu)
13 (kierunek silnika)
0 (napiecie)
H73 | Wybor ekranu uzytkownika 1 (moc) 0 Tak
2 (moment)
H74 Wzmoc’m_eme.dla wySwietlania 1 do 1000[%] 100 Tak
predkosci silnika
H79 | Wersja programu Xxx XXX *
H81 Drugi czas przyspieszania 0 do 6000[s] 5 Tak
H82 | Drugi czas zwalniania 0 do 6000[s] 10 Tak
H83 | Drugi czas przyspieszania ﬁ_?z?o czgstotliwosci maksymalnej 60 Nie
0 (liniowa)
H84 | Druga charakterystyka V/f 1 (kwadratowa) 0 Nie
2 (uzytkownika)
H85 Drugle forsowanie nlomentu w 0.0 do 15.0 [%] 5 Nie
kierunku ,do przodu
H86 Drugle forsowam? momentu w 0.0 do 15.0 [% 5 Nie
kierunku ,wstecz
H87 Drug| poziom zabezpieczenia przed 30 do 150 [%] 150 Nie
utykiem
Hgs Drugi poziom zabezpieczenia . H89 do 200 [%] 150 Tak
elektronicznego termicznego — 1 min.
H89 Drugi poziom zabezplleczenla . 50 do H88 [%] 100 Tak
elektronicznego termicznego — ciagly
H90 | Prad znamionowy drugiego silnika 0.1do 20 [A] * Nie




Opis parametrow programu [T"
P&
Grupa - _— Mozliwo$¢
napedu V\:I:Irglr(‘ir;a Opis Zakres nastaw l::;aw:::: ustawiania
(Drive) Y podczas pracy
0 (nie)
Grupa 1 (wszystkie grupy)
FU2 H93 | Inicjowanie parametrow g Erlliiﬁgj)a 1 0 Nie
4 (Funkcja 2)
5(1/0)
H94 | Ochrona zapisu parametrow 0do FFF 0 Tak
H35 | Ochrona zmiany parametréw 0do FFF 0 Tak
Grupa Stata czasowa filtru dla wejscia
10 11 sygnatu V0 0do 9.999 [ms] 10 Tak
12 Minimalne napigcie wejécia VO O0do10V 0 Tak
13 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 12 0 do 400 [Hz] 0.0 Tak
14 Maksymalne napiecie wejécia VO | 0 do 10V 10 Tak
15 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 14 0 do 400 [Hz] 60.0 Tak
6 Stata czasowa filtru dla wejécia 0 do 9.999 [ms] 10 Tak
sygnatu V1
17 Minimalne napiecie wejscia V1 0do10V 0 Tak
18 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 7 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 0.0 Tak
19 Maksymalne napigcie wejscia V1 | 0 do 10V 10 Tak
110 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 19 0 do czestotliwo$ci maksymalnej [Hz] 60.0 Tak
11 Stata czasowa filtru dla wej$cia 0 do 9.999 [ms] 100 Tak
sygnatu |
112 Minimalny prad wej$ciowy 0do 20 [mA] 4 Tak
113 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 112 | 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 0.0 Tak
114 Maksymalny prad wejscia | 0 do 20 [mA] 20 Tak
115 Czestotliwos¢ odpowiadajaca 114 | 0 do czestotliwoci maksymalnej [Hz] 60.0 Tak
Krvteti " | 0 (brak)
g | Fyienum zaniku sygnai 1 (polowa x1) 0 Tak
analogowego predkosci N
2 ( ponizej x1)
0 (FX)
Okreslenie wielofunkcyjnego 1 (RX)
terminala wejsciowego 2 (BX)
120 P18, 9, 15,20, 21, 22, 23, 24, 25, |3 (RST) 0 Tak
26 4 (JOG)
(- zarezerwowane-) 5 (Speed-L
6 (Speed-M)




g 3
Opis parametrow programu -J:f__
D&
Grur:ia Widok na Obi Zak t Ustawienie Mtziliv.voé_é
nap.e u ekranie pIsS aKres nastaw fabryczne ustawiania
(Drive) podczas pracy
7 (Speed-H)
8 (XCEL-L)
9 (XCEL-M)
10 (XCEL-H)
11 (hamowanie pradem statym)
12 (druga funkcja)
5 (gora)
16 (dot)
17 (trzy przewody)
18 (EXT-A)
19 (EXT-B)
21 (otwarta petla)
22 (naped gtowny)
23 (trzymanie analogowe)
24 (XCEL -stop)
121 Okreslenle ;amsku P2 terminala Takiej jak powyze] w 120 1 Tak
wielofunkcyjnego
122 O](reslenle ;amsku P3 terminala Takiej jak powyze] w 120 9 Tak
wielofunkcyjnego
123 O_kresleme ;amsku P4 terminala Takiej jak powyzej w 120 1 Tak
wielofunkcyjnego
124 Okresleme ;amsku P5 terminala Takiej jak powyzej w 120 2 Tak
wielofunkcyjnego
125 Status terminala wejSciowego 00000 - 11111 [bitowo] * *
126 Status terminala wyjSciowego 00 - 11 [bitowo] * *
127 Sta%g czasowa w|elofunkcyjnego 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 15 Tak
terminala wejsciowego
130 Czestotliwosé krokowa 4 0 do czestotliwo$ci maksymalnej [Hz] 30 Tak
131 Czestotliwos¢ krokowa 5 0 do czestotliwo$ci maksymalnej [Hz] 25 Tak
132 Czestotliwosé krokowa 6 0 do czestotliwo$ci maksymalnej [Hz] 20 Tak
133 Czestotliwosé krokowa 7 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 15 Tak
134 Czas przyspieszania 1 0 do 600 [s] 3 Tak
135 Czas zwalniania 1 0 do 600 [s] 3 Tak
136 Czas przyspieszania 2 0do 600 [s] 4 Tak
137 Czas zwalniania 2 0 do 600 [s] 4 Tak
138 Czas przyspieszania 3 0 do 600 [s] 5 Tak
139 Czas zwalniania 3 0 do 600 [s] 5 Tak
140 Czas przyspieszania 4 0 do 600 [s] 6 Tak

19




Opis parametrow programu [T"
P&
Grur:ia Widok na Obi Zak t Ustawienie Mtziliv.voé_é
nap.e u ekranie pIsS aKres nastaw fabryczne ustawiania
(Drive) podczas pracy
Glrl‘é';'a 41 | Czas zwalniania 4 0 do 600 [s] 6 Tak
142 Czas przyspieszania 5 0 do 600 [s] 7 Tak
143 Czas zwalniania 5 0 do 600 [s] 7 Tak
144 Czas przyspieszania 6 0 do 600 [s] 8 Tak
145 Czas zwalniania 6 0 do 600 [s] 8 Tak
146 Czas przyspieszania 7 0 do 600 [s] 9 Tak
147 Czas zwalniania 7 0 do 600 [s] 9 Tak
1(prad)
150 Wyjscie AM 2 (napigcie) 0 Tak
3 (napiecie szyny DC)
151 Regulacja wyj$cia AM 100 do 200 [%] 100 Tak
152 Poziom detekcji czestotliwosci 0 do czestotliwo$ci maksymalnej [Hz] 30 Tak
153 Pasmo detekcji czestotliwosci 0 do czestotliwosci maksymalnej [Hz] 10 Tak
0 (FDT-1)
1 (FDT-2)
2 (FDT-3)
3 (FDT-4)
4 (FDT-5)
5(0L)
6 (OL)
7 (stall — utyk)
Okreslenie wyjsciowego terminala | 8 (OV)
154 wielofunkcyjnego MO 9(LV) 12 Tak
10 (OH)
11 (zanik rozkazu)
12 (Run - praca)
13 (Stop)
14 (Steady — stata predkos¢)
15 (Search —szukanie)
16 (ready — gotowos¢)
17 (funkcja ,Fault select”)
155 Okreslenie funkciji przekaznika Jak wyzej dla 154 12 Tak
000 do 111 (bitowo)
Ustawienie przekaznika btedu Bit 0 : niskie napigcie
1961 (30, 308, 30C) Bit 1: wylaczenie 010 Tak
Bit 2: ilo$¢ automatycznych restartow
160 Numer falownika 1do 32 1 Tak
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Opis parametréw programu

Yo
I Widok na . Ustawienie Moili\yoé_é
napedu . Opis Zakres nastaw ustawiania
p ekranie fabryczne
(Drive) podczas pracy
0 (1200 boddw)
G 1 (2400 boddw)
I’/‘ga 61 | Predkos¢ transmisii 2 (4800 bodéw) 3 Tak
3 (9600 boddw)
4 (19200 bodéw)
Wbér dziatani " 0 (brak reakciji)
162 ybor aziaiania przy zaniku = 4010 wybieg) 3 Tak
sygnatu zadawania czestotliwo$ci
2(stop)
163 Czas oczekiwania po zaniku 0.1do 12[s] 10 Tak

sygnatu zadawania czestotliwo$ci
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" _"“ &
Sprawdzanie i postepowanie) | =
W razie uszkodzen S

A

Ostrzezenie:

Jesli z powodu btedu / uszkodzenia w falowniku uaktywni sie funkcja ochronna, nastapi
wysSwietlenie odpowiedniego alarmu na ekranie klawiatury w postaci jak ukazane nizej.

Przed ponownym startem usun awarig / bfad, w przeciwnym razie mozesz doprowadzi¢ do

uszkodzenia falownika.

Ekran Btad / uszkodzenie Opis
oy Yy ,
are Nadmierny prad Prad wyjSciowy przekroczyt wartos¢ 200% pradu znamionowego.
WyijScie falownika jest odtaczane.
CFE Blad doziemienia Wystapl’f p%qd doziemienia po stronie obcigzenia falownika. Wyjscie
falownika jest odtaczane.
i Przeciazenie falownika Przez’1 .mlnute. prad wyjsciowy falownllka py’r wiekszy niz 150%
wartosci znamionowej. Wyjscie falownika jest odtgczane.
Ol b Wylaczenie wskutek | Prad wyjsciowy falownika byt wigkszy niz warto$¢ ustawiona w F57
przeciazenia wzgledem wartosci znamionowej. Wyjcie falownika jest odtaczane.
OHE Przegrzanie radiatora Radiator przegrzany z powodu zbyt duzej temperatury otoczenia.
Wyjscie falownika jest odtaczane.
e Przeciazenie Jesli kondensator szyny DC wymaga wymiany, wyjscie falownika jest
- kondensatora szyny DC | odiaczane.
PBL Zanik fazy wyjéciowe; Brak jednej lub kilku faz wyjsciowych (U, V lub W). Wyjscie falownika
jest odtgczane.
Napiecie obwodu gtéwnego falownika wzrosto powyzej dopuszczalnej
: . o wartosci granicznej 400V. Sprawdz czy nie ustawiono zbyt krétkich
wb Nadmierne napiecie . -~ e - s o
czasow zwalniania lub czy napiecie zasilajgce wejsciowe nie jest
zbyt wysokie.
Zbyt niskie napiecie | Wyjscie falownika jest odtaczane.
. Wyijscie falownika jest odtaczane stosownie do charakterystyki
. Elektroniczne , . . P,
EEH . . . odwrotnie proporcjonalnej do czasu aby chroni¢ silnik przed
zabezpieczenie termiczne . : o
przegrzaniem w wyniku przecigzenia.
cEP Btad pamietania Wystapit btad pamigtania zmienionych parametréw. Wy$wietlanie
parametrow nastepuje po wigczeniu zasilania
Wyswietla sie w razie btedu programowego.
Nie mozna skasowac przyciskiem STOP / RST z klawiatury ani z
HL'L Btad sprzetowy listwy terminala wielofunkcyjnego.
Odtgcz zasilanie falownika i sprawdz czy zasilanie klawiatury jest
wytaczone i witgcz ponownie zasilanie.
Btad komunikacji pomigdzy sterownikiem a klawiatura.
Nie mozna skasowac przyciskiem STOP / RST z klawiatury ani z
Er Btad komunikacyjny | listwy terminala wielofunkcyjnego.

Odtgcz zasilanie falownika i sprawdz czy zasilanie klawiatury jest
wytaczone i wtgcz ponownie zasilanie.
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ot
Sprawdzanie i postepowanie 1=
W razie uszkodzen S

Ekran Btad / uszkodzenie Opis
Btad wentylatora : .
FAn chiodzenia Wystapit btad pracy wentylatora chtodzenia.
Jesli zacisk BX listwy jest zatgczony (ON), wyjscie falownika jest
) . odfgczane.
£cp Powtarzajace si¢ Ostrzesenie:
wylaczanie wyjscia -
Aby restartowa¢ naped wytacz BX (OFF) podczas gdy FX/
RX jest zataczone (ON)
o Wejsciowy sygnat btedu |Je$li 120 /21 /22 / 23 | 24 ustawione na 18 jest zatgczone (ON),
‘ styku A wyjscie falownika jest odtgczane.
i Wejsciowy sygnat btedu | Jesli 120 /21 /22 / 23 | 24 ustawione na 19 jest zatgczone (ON),
styku B wyjscie falownika jest odtgczane.
Zanik sygqa’fu rozkazu Jesli uszkodzone jest wejscie sygnatu zadawania analogowego lub
(zadajacego) , S ) .
9 opcji (RS485), prébuj sterowac zgodnie z nastawg w 162
czestotliwosci
Btad / uszkodzenie Prawdopodobna przyczyna Rozwiazanie
Zle dobrane czasy (zbyt krétkie) Wymien falownik na inny o wyzszych
przyspieszania / zwalniania w parametrach.
stosunku do bezwiadnosci Wigczaj po zatrzymaniu silnika lub
obcigzenia. korzystaj z funkcji szukania predko$ci
BCE Obcigzenie jest wieksze niz (H22) w FUN2 w zaciskach wyjsciowych.
Nadmierny prad znamionowe wartosci falownika. Sprawdz okablowanie wyjéciowe.
Wyjscie falownika jest Sprawdz hamulec mechaniczny.
przyporzadkowane podczas wolnego
wybiegu silnika
Hamulec silnika dziata zbyt szybko.
CFE Btad doziemienia po stronie Sprawdz czy nie nastapito uszkodzenie
T obcigzenia falownika. okablowania wyj$ciowego
Btad doziemienia . L o
Przebicie izolacji w silniku Wymien silnik.

I m
LI ¥ |

Przecigzenie

Obcigzenie jest wieksze niz
znamionowe wartosci falownika.
Parametry znamionowe mocy sg

Zwigksz parametry znamionowe silnika i
falownika.

Sprawdz czy ustawienia sg poprawne.

falownika . e 9 o .
- usta}wmn_e na wartos¢ nizsza niz Zmniejsz forsowanie momentu.
o obcigzenie
Wyicheple .Od Zbyt duze forsowanie momentu
przecigzenia
_— Btad w systemie chtodzenia Sprawdz czy w systemie wentylacyjnym
. o Przekroczony dopuszczalny czas nie znajduj sig ciata obce.
wr:r??ré?:rlg eksploatacji wentylatora Wymien wentylator
ch+ogilzenia Wysokie temperatury otoczenia Utrzymuj temperature otoczenia ponizej

40°C ...
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Sprawdzanie i postepowanie
w razie uszkodzen

Btad / uszkodzenie

Prawdopodobna przyczyna

Rozwiazanie

Pk

Zanik fazy wyjsciowej

Uszkodzenie po stronie obcigzenia
stycznika

Ktopoty z okablowaniem

o Wymieni¢ stycznik
e  Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe

FARn

Awaria wentylatora

Ciata obce w wentylatorze
Przekroczony dopuszczalny czas

e  Sprawdz czy w systemie
wentylacyjnym nie znajdujq sie ciata
obce.

chtodzenia eksploatacji wentylatora o Wymier wentylator
_ Czas zwalnlla'ma J?SF zby throtki dla o Wydtuzy¢ czas zwalniania (Decel)
Out bezwtadno$ci obcigzenia. 7 ¢ isdnastke h )
Nadmierne Obcigzenie ma duzg bezwtadno$¢ * d?ﬁ?ﬂi%’;ﬁg é?) nostkg hamowania
napiecie Zasilanie sieciowe 0 wyzszym napieciu od o -
. e  Sprawdzi¢ napiecie zasilajace
Znamionowego
Zasilanie sieciowe 0 nizszym napieciu od
Znamionowego
Lt Wydajnosé zasilania jest zbyt mata dla *  Sprawdzi¢ napigcie zasilajace
Zbyt niskie dodatkowych obcigzen jak spawarki i silniki | ¢ Zwiekszy¢ moc dostarczang
napiecie startowane bezposrednio. o Wymieni¢ stycznik.
Uszkodzenie stycznika po stronie zasilania
sieciowego.
Nadmierna temperatura silnika e Zmniejsz obcigzenie lub czasy
Obcigzenie jest wieksze niz znamionowe operacyjne.
i wartosci falownika. e Zwieksz nastawy falownika.
| kt- " Prog dziatania elektronicznego e Wyreguluj poprawnie elektroniczne
zatfez[)?gclzzzeﬁe zabezpieczenia termicznego jest ponizej zabezpieczenie termiczne
termiczne wartosci znamionowej. . . o Ustaw poprawnie parametry falownika
Parametry mocy falownika s ustawione | e Wymier silnik wraz z oddzielnym
na warto$¢ nizsza niz obciazenie. kablem zasilania wentylatora
Dtugi czas pracy z matg predkoscia. chtodzenia
“ER
Wejscie sygnatu btedu
styku A Zacisk 120 /21 /22 [ 23 | 24 ustawione na | SprawdZ obwody dotaczone do zaciskow
LWEb 18 /19 jest zatgczone (ON) btedow zewnetrznych
Wejscie sygnatu btedu
styku B

]
[ =

Zanik rozkazu zadawania
czestotliwosci

Zanik sygnatu zadawania czestotliwo$ci na
zaciskach V1i |

Sprawdz potaczenia z zaciskami V1 i |

}. -r
Btad pamietania
parametréw
HU'E
Powtarzajace sie
wylgczanie wyjscia
}. -r
Btad komunikacji

Zwrd¢ sie do LG lub dystrybutora
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Porady instalacyjne

Ostrzezenie

urzadzen. Jesli system jest zestawiony i okablowany wadliwie, normalna praca nie jest

A Uwaznie przeczytaj instrukcje instalowania i okablowania falownikow i pozostatych

mozliwa. Moze to wplynaé na skrocenie zywotnosci falownika a nawet jego zniszczenie.

Diawiki dla
przemiennikow
czestotliwosci

L4 P

Zaleca sie umieszczenie dlawikéw o specjalnych rdzeniach
magnetycznych  pomiedzy zasilaniem sieciowym a
przemiennikiem czestotliwosci dla ochrony urzadzeh przed
przepieciami, impulsy napiecia i aby ograniczy¢ prad fazy
oraz sktadowe harmoniczne generowane przez falownik.
Dtawiki umieszczane pomiedzy falownikiem a silnikiem
pochtaniajg impulsy napiecia na zaciskach silnika w
przypadku dtugich kabli lub pracy wielosilnikowej
(réwnolegtej), poprawiajq sprawno$¢ i eliminujg hatasliwg
prace silnika.

Filtry fazowe Rodzina filtrow wytwarzanych przez LIFASA zostata
-, specjalnie zaprojektowana i atestowana do zastosowan z
: / /_/ przemiennikami czestotliwosci by zapewni¢ zgodno$¢ z
J %I "4 "H'/ . wymaganiami ochrony EMC i niskonapieciowych dyrektyw UE
T ; 9 dla $rodowisk domowych jak i przemystowych.
|
e | e Moce od 0.37 do 375kW
S e Zasilanie jedno lub tréjfazowe 220 / 230VAC
czgstotliwosci o Zasilanie trojfazowe 380 / 460VAC
e Sterowanie bezczujnikowe wektorowe, zamknieta petla
VIt
e Zdejmowana konsola z funkcjg kopiowania
e W standardzie modut komunikacji RS485
_ e Autotuning
| e  Specjalne parametry dla zastosowan specjalnych
I
> Komutacja stopnia  mocy IGBT przy wysokich

Filtry wyjSciowe
LC

czestotliwosciach (PWM) indukuje na wyjsciu szpilki napiecia
do 1300V. Dolnoprzepustowe filtry LC zmniejszajg parametr
dV/dt nadajac przebiegowi wyjSciowemu ksztatt sinusoidy i
eliminujac wszelkie problemy z izolacjg silnika i emisjq
zaktocen radiowych z kabli silnika.
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