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Wskazowki bezpieczenstwa

Moeller GmbH

Ostrzezenie!
A Niebezpieczne napiecie elektryczne!

Przed przystapieniem do instalacji

* Urzadzenie odtgczy¢ od zasilania elektrycznego
» Zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem

» Sprawdzi¢ odtaczenie od zasilania elektrycznego
* Uziemic i zewrze¢

» Zastonic¢ lub oddzieli¢ sgsiadujace, pozostajace pod
napieciem czesci.

* Nalezy przestrzega¢ podanych na urzadzeniu
wskazowek montazowych (AWA).

» Tylko odpowiednio wykwalifikowany personel
zgodnie z normg EN 50110-1/-2 (VDE 0105
czes¢ 100) moze dokonywac ingerencji przy tym
urzadzeniu/systemie.

* Podczas prac instalacyjnych nalezy pamietac o tym,
by przed rozpoczeciem prac odprowadzi¢ od siebie
fadunki elektrostatyczne.

» Uziemienie funkcyjne (FE, PES) musi by¢
podtaczone do uziemienia ochronnego (PE) lub do
wyréwnania potencjatéw. Wykonanie tego
potaczenia jest obowigzkiem wykonawcy
odpowiedzialnego za montaz.

* Przewody przytaczeniowe i sygnatowe nalezy
podtaczy¢ tak, by zakidcenia indukcyjne i
pojemnosciowe nie powodowaty Zadnych utrudnien
w dziataniu funkcji automatyki.

* Urzadzenia i automatyke wraz z elementami
obstugowymi nalezy zamontowac tak, by byty one
chronione przez niezamierzonym uruchomieniem.

* Aby przerwanie przewodu lub zyty przy przesytaniu
sygnatow nie doprowadzato do nieokreslonych
stanéw w uktadzie zautomatyzowanym, nalezy w
potaczeniach WE/WY zastosowaé odpowiednie
zabezpieczenia w skfadnikach sprzetowych i
oprogramowaniu.

* Przy zasilaniu 24 V nalezy zapewni¢ skuteczng
separacje elektryczng niskiego napiecia. Nalezy
uzywac wytacznie urzadzen sieciowych, ktére
spetniajg wymagania normy IEC 60364-4-41 wzgl.
HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 czesc¢ 410).

* Odchyiki wzgl. réznice w napieciu sieciowym od
wartosci nominalnej nie powinny przekraczac¢ granic
tolerancji podanych w danych technicznych, w
przeciwnym wypadku nie mozna wykluczy¢ przerw
w dziataniu i powstawania stanéw zagrozen.

* Urzadzenia WYLACZANIA AWARYJNEGO IEC/
EN 60204-1 muszg we wszystkich trybach pracy
uktadu zautomatyzowanego pozostawaé w petnej
sprawnosci. Odryglowanie urzadzen WYLACZANIA
AWARYJNEGO nie moze powodowac¢ ponownego
uruchomienia.

Urzadzenia dotaczane do obudowy lub szaf mozna
uzytkowac wytacznie po ich prawidtowym
zamontowaniu, a urzadzenia stotowe i przenosniki
tylko przy zamknietej obudowie.

Nalezy przedsiewzig¢ odpowiednie srodki ochrony
aby po wystagpieniu przepiec i wytagczen w sieci
przerwany program zostat poprawnie wznowiony.
Nie moga przy tym wystgpi¢ nawet krotkotrwate
stany niebezpieczne. Jezeli to konieczne powinny
by¢ zastosowane urzadzenia awaryjnego
zatrzymania.

W miejscach, gdzie wystepujace w urzadzeniach
automatyki zaktécenia moggq spowodowaé szkody
materialne lub zagrozenie dla ludzi, musza byc¢
przewidziane szczegdlne Srodki, ktdére zapewnig,
bezpieczenstwo w trakcie stanéw awaryjnych

(np.: niezalezne wytaczniki krancowe, mechaniczne
blokady itp.)

Zgodnie z podanym stopniem ochrony przemienniki
czestotliwosci w trakcie pracy mogq posiadaé
metalowe elementy pod napieciem, czesci wirujace
oraz gorgce powierzchnie.

Niedozwolone zdejmowanie wymaganych oston,
nieprawidtowa instalacja i btedna obstuga silnika lub
przemiennika czestotliwosci, moze prowadzi¢ do
awarii urzadzenia i spowodowania powaznych
obrazenh oso6b lub uszkodzenia urzadzenia.

Podczas prac przy przemiennikach czestotliwosci
znajdujacych sie pod napieciem, nalezy
przestrzegaé obowigzujacych krajowych przepisow
0 zapobieganiu wypadkom (np. BGV 4).

Instalacje elektryczng nalezy wykona¢ zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami (np. dotyczacymi
przekrojow przewoddw, zabezpieczen, potgczenh
przewodoéw ochronnych).

Do wszystkich prac zwigzanych z transportem,
instalacjg, uruchamianiem i konserwacjg nalezy
wybiera¢ wylgcznie wykwalifikowany personel
(IEC 60364 wzgl. HD 384 lub DIN VDE 0100 i
krajowe przepisy o zapobieganiu wypadkom).

Instalacje, w ktérych sg zamontowane przemienniki
czestotliwosci, muszg by¢ wyposazone ewentualnie
w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i ochronne,
zgodne z obowigzujgcymi przepisami
bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
materiatach roboczych, przepisami o zapobieganiu
wypadkom itp. Zmiany w przemiennikach
czestotliwosci sg dozwolone jedynie za pomoca
oprogramowania obstugowego.

Podczas pracy wszystkie ostony i drzwi musza byc¢
zamkniete.



W celu ograniczenia zagrozenia dla ludzi i sprzetu
uzytkownik musi przewidzie¢ w rozwigzaniu srodki
ograniczajace skutki awarii przemiennika (np.:
wzrostu obrotéw lub gwattownego zatrzymania
silnika). Zabezpieczenie ludzi i mienia moze
odbywac sie poprzez:

— Kolejne niezalezne urzgdzenia nadzorujgce i
zabezpieczajgce zapewniajgce odpowiedni
stopien bezpieczenstwa (predkos¢ obrotowa,
droga ruchu, potozenie krancowe itp.).

— Elektryczne lub nieelektryczne urzadzenia
ochronne (ryglowanie lub blokady mechaniczne)
obejmujace dziataniem caty uktad.

— Czesci czynne przemiennika czestotliwosci nie
moga by¢ dotkniete nawet po odtaczeniu
przemiennika od sieci zasilajgcej z uwagi na
tadunek zgromadzony w kondensatorach obwodu
posredniego. Odpowiednie ostrzezenia musza by¢
wykonane.
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Wprowadzenie

Niniejszy podrecznik jest skrécong instrukcjg
uzytkowania przemiennikéw czestotliwosci serii
M-MAX. Odbiorcami podrecznika sg doswiadczeni
specjalisci od napeddéw, ktérym zaprezentowano
opis uzytkowania i prace urzadzenia z pominieciem
podstawowych informaciji.

Przy tworzeniu podrecznika zatozono, ze uzytkownik
bedzie miat juz podstawowa wiedze w zakresie fizyki,
jak rowniez wczesniej zapozna sie z obstugg instalaciji
elektrycznych i maszyn, a takze z odczytywaniem
rysunkéw technicznych.

Pozostate, szczegétowe informacje i objasnienia
dotyczace projektowania, instalacji i
definiowania parametréw podano w podreczniku
AWB8230-1603.

Kompletna dokumentacja dotyczaca serii
przemiennikow czestotliwosci M-MAX jest
dostepna w formie elektronicznej na plycie
CD-ROM, dotaczanej do dostawy.

Pozostatg dokumentacje udostepniono na
stronie www.moeller.pl/przemienniki.

Przyjete konwencje

W niniejszym podreczniku wykorzystano symbole
0 nastepujgcym znaczeniu:

» wskazuje na instrukcje dotyczace dziatania

Niniejszy podrecznik jest dostepny w wers;ji
elektronicznej. Wersje papierowg mozna
zamawia¢ indywidualnie.

—> zwraca uwage na interesujgce porady i
informacje dodatkowe.

v Uwagal!

ostrzega przed niegroznymi szkodami
materialnymi.

A Ostrzezenie!
ostrzega przed powaznymi szkodami
materialnymi i niegroznymi obrazeniami.

A Niebezpieczenstwo!
ostrzega przed powaznymi szkodami
materialnymi i powaznymi obrazeniami lub
Smiercia.

Z my$la o wygodzie korzystania z podrecznika, w
nagtéwkach lewych stron podano nazwe rozdziatu,

a w nagtéwkach prawych stron aktualny punkt. Wyjatek
stanowig strony poczatkowe rozdziatéw oraz puste
strony na konhcu rozdziatu.

—> W niektorych ilustracjach, w trosce o
dokfadniejsze pokazanie detali, pominigto
obudowe przemiennika czestotliwosci, a takze
inne elementy zwigzane z bezpieczenstwem.
Mimo to przemiennik czestotliwosci wolno
uzytkowac wytgcznie z prawidtowo zatozong
obudowg i z wszystkimi elementami
zabezpieczajgcymi.

—> Nalezy uwzgledni¢ wskazdéwki dotyczace
instalacji podane w instrukcji montazowe;j
AWAS8230-2416.

Wszystkie informacje podane w niniejszym
podreczniku odnoszg sie do uwzglednionych
tu wersji sprzetu i oprogramowania.
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W niniejszym podreczniku wykorzystano symbole o V\/lszysti'e.podawane w niniejszym podreczniku

nastepujacym znaczeniu: wielkosci fizyczne uwzgledniajg miedzynarodowy
system metryczny Sl (Systeme International d’Unités).

EMC kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Na potrzeby certyfikacji UL wielko$ci te zostaty

FS Frame Size (wielkos¢ gabarytowa) uzupetnione czesciowo jednostkami
angloamerykanskimi.

GND Ground, potencjat 0 V

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor

PDS Power Drives System (uktad napedowy)

PES Przytacze PE do przewodéw ekranowanych
(EMC)

PNU Numer parametru

UL Underwriters Laboratories

Przemienniki czestotliwosci serii M-MAX podzielono na
dwie klasy napiec:

. 230 V (MMX12..., MMX32...)
. 400 V (MMX34...)

Klasy te bazujg na znormalizowanych warto$ciach
nominalnych napiecia sieciowego (IEC 60038,
VDE 017-1) dostawcy energii elektrycznej (EVU):

. 230V £10 % (50/60 Hz)
« 400V £10 % (50/60 Hz)

Duza tolerancja napiecia przemiennikow czestotliwosci
M-MAX uwzglednia przy tym dopuszczalny w sieciach
odbiorcéw spadek napiecia wynoszacy dodatkowo 4 %
(ULN - 14 %) a w klasie 400 V-pétnocnoamerykanskie

napiecie sieciowe wynoszace 480 V +10 % (60 Hz).

Dopuszczalne napiecie zasilania serii M-MAX
przedstawiono w czesci dotyczacej danych
technicznych (=> rozdziat ,Dane techniczne®).

tabela 1: Przyktady przeliczania jednostek miar

Oznaczenie Wartos¢ Wartos¢ Sl Wartos¢ Oznaczenie
angloamerykanska przeliczeniowa w USA

Dtugosé 1 inch (") 25,4 mm 0,0394 Inch (cal)

Moc 1HP =1,014 PS 0,7457 kW 1,341 Horsepower

Moment obrotowy 1 Ibf/in 0,113 Nm 8,851 Pound-force inches

Temperatura 1 9F (Tf) -17,222 °C (T¢) Te=Tcx9/5+ 32 Fahrenheit

Predkos¢ obrotowa 1 rpm 1 min-1 1 revolutions per minute

Ciezar 11b 0,4536 kg 2,205 Pound
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1 Seria M-MAX

Sprawdzanie dostawy

Przemienniki czestotliwosci serii M-MAX przed wysytkg
sq starannie pakowane. Urzadzenie wysyla sie
wytgcznie w oryginalnym opakowaniu i przy uzyciu
odpowiednich srodkow transportowych. Nalezy
przestrzega¢ nadrukéw i wskazéwek podanych na
opakowaniu, jak rowniez dotyczacych korzystania z
urzadzenia po rozpakowaniu. Opakowania otwieraé
odpowiednimi narzedziami i po otrzymaniu dostawy
sprawdzi¢, czy zawartos¢ opakowania jest kompletna

i wolna od uszkodzen.

llustracja 1: Zakres dostawy

W opakowaniu muszg sie znajdowac nastepujace
elementy:

jeden przemiennik czestotliwosci M-MAX,
zestaw akcesoriéw do instalacji z zachowaniem
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC),
instrukcja montazu AWA8230-2416,

nosnik danych (CD-ROM) z dokumentacjami i
oprogramowaniem do nastawiania parametréw
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Wymiary i tabliczka znamionowa

Wymiary przemiennika czestotliwosci M-MAX sg Napisy na tabliczce znamionowej majgq nastepujace
podane na tabliczce znamionowej po stronie znaczenie (przyktad):
urzadzenia.

Opis Znaczenie

MMX34AA3D3F0-0  Typ:
MMX = przemiennik czestotliwosci
serii M-MAX
3 = tréjfazowe przytacze sieciowe
4 = klasa napiecia 400 V
AA = (wersja oprogramowania A i
kod alfanumeryczny)
3D3 = prad znamionowy 3,3 A
(3-dziesietnie-3)
F = wbudowany filtr
przeciwzaktoceniowy
0 = stopien ochrony IP20
-0 = bez wbudowanego podzespotu
opcjonalnego
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Input Dane pomiarowe przytacza
sieciowego:
Trojfazowe napiecie przemienne
(Ue 3~ AC),
napiecie 380—480 V, czestotliwosé
50/60 Hz, wejsciowy prad fazowy
(4,0A)

Output Dane pomiarowe po stronie
obcigzenia (silnik):
Trojfazowe napiecie przemienne (0—
Ue), wyjsciowy prad fazowy (3,3 A),
czestotliwos¢ wyjsciowa (0-320 Hz)

TOGRIASFERTA NS

Motor Przydzielona moc silnika
1,1 kW przy 400 V/1.5 HP przy 460 V
w czterobiegunowym, chtfodzonym
wewnetrznie lub powierzchniowo
llustracja 2: Tabliczka znamionowa z boku urzadzenia trojfazowym silniku indukcyjnym
(1500 obr.min. przy 50 Hz/ 1800 rpm
przy 60 Hz)

SIN Nr seryjny

MOELLER @ F;T.N 9&1 Przemiennik czestotliwosci jest

Max Amb. 50 °C elektrycznym podzespotem

FRVE AERRA0 50 eksploatacyjnym. Przed
MMX34AA3D3F0-0 : —_ przystapieniem do podtaczenia
7 elektrycznego i uruchomienia nalezy

Input.  Ue: 3~ AC, 380 - 480 V. 50/60 Hz, 4.0 A . :
Qutput: 3~ AC, 0- Ue, - 320 Hz, 3.3 A przeczyta¢ podrecznik AWB8230-
1603.

Mn‘lnr 11 kW(400V)H 5HP(4B{IV_I
W 1234567890 1
Maks temp. 50 °C Maksymalna dopuszczalna
temperatura otoczenia podczas

)ﬁ C€ ‘®-
HeTee pracy nie moze przekraczaé¢ +50 °C.

5053 5/N: V12345618901
Code 10-AB 310251122W 5421538 M1A-MIO0000000 S

g
g
&
g
£

llustracja 3: Tabliczka znamionowa przemiennika
czestotliwosci M-MAX (przyktad)
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Dane techniczne

Dane techniczne

Typ Prad Prad Moc silnika Wielkosé

Znamionowy przecigzeniowy gabarytowa

(150 %)
le l150 P P
(230 V, (230 V,
50 Hz) 60 Hz)

[A] [A] [kW] A" [HP] A
Napiecie sieciowe: 1 AC 230 V, 50/60 Hz
(177 - 264 V £0 %, 45 - 66 Hz +0 %)
MMX12AA1D7F0-0 1,7 2,6 0,25 1,4 - - FS1
MMX12AA2D4F0-0 2,4 3,6 0,37 2 1/2 2,2 FS1
MMX12AA2D8F0-0 2,8 4,2 0,55 2,7 - - FS1
MMX12AA3D7F0-0 3,7 5,6 0,75 3,2 3/4 3,2 FS1
MMX12AA4D8F0-0 4.8 7,2 1,1 4,6 1 4,2 FS2
MMX12AA7DOFO0-0 7 10,5 1,5 6,3 2 6,8 FS2
MMX12AA9D6F0-0 9,6 14,4 2,2 8,7 9,6 FS3
Napiecie sieciowe: 3AC 230 V, 50/60 Hz
(177 - 264 V £0 %, 45 - 66 Hz +0 %)
MMX32AA1D7F0-0 1,7 2,6 0,25 1,4 - - FS1
MMX32AA2D4F0-0 2,4 3,6 0,37 2 1/2 2,2 FS1
MMX32AA2D8F0-0 2,8 4,2 0,55 2,7 - - FS1
MMX32AA3D7F0-0 3,7 5,6 0,75 3,2 3/4 3,2 FS1
MMX32AA4D8F0-0 4,8 7,2 1,1 4,6 1 4,2 FS2
MMX32AA7D0OF0-0 7 10,5 1,5 6,3 2 6,8 FS2
MMX32AA9D6F0-0 9,6 14,4 2,2 8,7 3 9,6 FS3

1) Prady znamionowe standardowych tréjfazowych silnikéw indukcyjnych czterobiegunowych chtodzonych
wewnetrznie i powierzchniowo (1500 obr.min. przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz)
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Typ Prad Prad Moc silnika Wielkosé
Znamionowy przeciazeniowy gabarytowa
(150 %)
le l150 P P
(400 V, (460 V,
50 Hz) 60 Hz)
[A] [A] [kW] [A1Y [HP] [A1Y

Napiecie sieciowe: 3AC 400 V, 50/60 Hz
(323 - 528 V +0 %, 45 - 66 Hz =0 %)

MMX34AA1D3F0-0 1,3 2 0,37 1.1 1/2 1.1 FS1
MMX34AA1D9F0-0 1,9 29 0,55 1,5 3/4 1,6 FS1
MMX34AA2D4F0-0 24 3,6 0,75 1,9 1 2,1 FS1
MMX34AA3D3F0-0 3,3 5 1.1 2,6 1-1/2 3 FS1
MMX34AA4D3F0-0 4,3 6,5 1,5 3,6 2 3.4 FS2
MMX34AA5D6F0-0 5,6 8,4 2,2 5 3 4,8 FS2
MMX34AA7D6F0-0 7,6 11,4 3 6,6 5 7,6 FS3
MMX34AA9DOF0-0 9 13,5 4 8,5 5 7,6 FS3
MMX34AA012F0-0 12 18 5,5 11,3 7-1/2 11 FS3
MMX34AA014F0-0 14 21 7,52) (15,2) 102) 14 FS3

1) Prady znamionowe standardowych tréjfazowych silnikéw indukcyjnych czterobiegunowych chtodzonych
wewnetrznie i powierzchniowo (1500 obr.min. przy 50 Hz, 1800 obr./min przy 60 Hz)

2) Moc silnika przy maksymalnej temperaturze otoczenia wynoszacej +40 °C i maksymalnej czestotliwosci taktowania 4 kHz
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Ogdlne dane eksploatacyjne

Oznaczenie Objasnienie

Tryb pracy Sterowanie wektorowe
bezczujnikowe / sterowanie
U/f (przetaczalne)

Prad wyjsciowy Prad znamionowy przy

maksymalnie +50 °C;
przecigzalnos¢ 150 % na 60
sekund co 600 sekund;

Prad rozruchowy 200 % przez 2
sekundy co 20 sekund

Czestotliwos¢
wyjsciowa

0 - 320 Hz; ustawienie robocze
50 Hz; rozdzielczo$¢ 0,01 Hz

Czestotliwosc
taktowania

1 - 16 kHz; ustawienie fabryczne
6 kHz; rozdzielczos¢ 0,1 kHz

Kabel silnika

Dtugo$é maksymalna: 30 m

Tempera otoczenia
podczas pracy

-10°C (bez krzepniecia) do +50 °C
przy pradzie znamionowym

Wilgotnos$¢é powietrza

0-95 % wilgotnosci wzglednej
bez skraplania pary wodnej

Wysoko$¢ montazu

Do 1000 m n.p.m ze bez redukcji
pradu wyjsciowego, powyzej do
2000 m z redukcja pradu
wyjsciowego o0 1% na kazde 100 m

Stopien ochrony

* IP20

* IP21 (NEMA1) z jedng z
nastepujacych opcji
przyporzadkowanych do
wielkosci:
MMX-IP21-FS1, MMX-IP21-
FS2, MMX-IP21-FS3

Funkcje
zabezpieczajagce

Zbyt wysokie napiecie, zbyt
niskie napiecie, zwarcie doziemne
w silniku / przewodach przy
rozruchu, zbyt wysoka
temperatura, przecigzenie,
niedocigzenie silnika, utkniecie
silnika

Dziatania EMC

Spetnia wymogi kompatybilnosci
elektromagnetycznej normy IEC/
EN 61800-3 przy pracy w
otoczeniu 1 i 2 zgodnie z
kategoriami C2 i C3 przy uzyciu
ekranowanego przewodu
silnikowego, a takze kategorig C4
w sieciach IT.

Dane techniczne
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Nazwa serii M-MAX

Nastepujace oznaczenie symbolizuje
urzadzenie M-MAX.

llustracja 4: Opisy w M-MAX

(1) Otwory mocujgce (mocowanie na $ruby)

(2 Odryglowanie (zdejmowanie z szyny montazowej)

(3 Wyciecie przewidziane do montazu przemiennika na szynie montazowej (DIN EN 50022-35)
(@ Akcesoria instalacyjne EMC

(5) Zaciski przytaczeniowe zasilania

(6) Pokrywa zaciskéw sterowania

@ Interfejs do opcji

Panel obstugi

(@ Wyswietlacz (LCD)

12/08 AWB8230-1604pl
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2 Instalacja

Ponizej przedstawiono opis instalacji
urzadzenia M-MAX.

Wskazowki bezpieczenstwa

—> Nalezy uwzgledni¢ wskazowki dotyczace
instalacji podane w instrukcji montazowej
AWAB8230-2416.

Uwagal!

Prady odptywajace do uziemienia w
przemiennikach czestotliwosci sg wigksze niz
3,5 mA (AC). Zgodnie z normg IEC/EN 61800-5-
1 musi by¢ poditgczony dodatkowy przewéd
ochronny lub przekréj poprzeczny przewodu

Vv

Przemiennik czestotliwosci nalezy montowac
zawsze na niepalnym podtozu (np. na ptycie
metalowej).

-

Urzadzenie M-MAX mozna zamontowac¢ bezposrednio
na szynie montazowe;j (szynie uniwersalnej) lub
przykreci¢ srubami. Wymiary montazowe przy
mocowaniu srubami podano z tytu na urzadzeniu.

—> Przy montazu nalezy uwzgledni¢ wymagang
wolng przestrzen na obieg powietrza celem
zapewnienia wymaganego chfodzenia.

Na czas instalacji i montazu przemiennika
czestotliwosci nalezy zastoni¢ lub zakleié
wszystkie otwory wentylacyjne, w celu ochrony
przed przedostaniem sie do srodka obcych
przedmiotow.

Ostrzezenie!

Okablowanie przemiennika czestotliwosci
mozna wykonac¢ dopiero po prawidtowym
zamontowaniu urzadzenia.

Niebezpieczenstwo!
Niebezpieczenstwo spowodowania wypadkow z
powodu porazenia pragdem.

Okablowanie nalezy wykonywac bez
podtaczenia do zrédta napiecia.

Uwaga!
Zagrozenie pozarowe!

Nalezy uzywac tylko takich kabli, wytgcznikow
ochronnych i stycznikéw, ktdre sg
przystosowane do podanej wartosci nominalnej

pradu.

ochronnego musi wynosi¢ co najmniej 10 mm2.

Ogolne wskazowki dotyczace instalacji

» Kabel silnika nalezy uktada¢ zawsze z zachowaniem
odpowiedniego odstepu (> 300 mm) od pozostatych
kabli, unikajgc rownolegtego prowadzenia kabli.
Kable lub przewody powinny sie krzyzowaé pod
katem 90 stopni.

» Uktadane kable silnika, a takze w razie potrzeby
kable do rezystorow hamowania, musza by¢
ekranowane. Ekran musi sie znajdowaé na catej
powierzchni przy obu kohcach kabla potencjatu ziemi
(PES).

* W silniku i przemienniku czestotliwosci na
odpowiednio zaznaczonych miejscach zaciskowych
musi znajdowac sie potaczenie z przewodem
uziemiajacym (PE).

* Rozktadane zyly i przewody sterowania i transmisji
sygnatéw powinny by¢ skrecane i ekranowane.
Ekran musi przylegac¢ z jednej strony catg
powierzchnig do potencjatu ziemi (PE) (zaleca sie w
okolicy zrédta napiecia sterowania).

* Winstalacjach kablowych zgodnych z wytycznymi UL
obowigzuje stosowanie dopuszczonych
(zatwierdzonych) kabli miedzianych o odpornosci na
wysokg temperature +60/75 °C.

* Podczas sprawdzania izolacji silnika, kabli silnika i
kabli sieciowych, przewody przytagczeniowe muszg
by¢ odtgczone od przemiennika czestotliwosci
(L1, L2/N, L3, U/T1, VIT2, W/T3).

» Do nieoznaczonych zaciskow w przemienniku nie
nalezy podtaczac zadnych kabli. Zaciski te nie
spetniajg zadnej funkcji (niebezpieczne napiecie).

» Wszystkie prace podczas instalacji nalezy
wykonywacé przy uzyciu odpowiednich narzedzi i bez
uzywania zbyt duzej sity.

11
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Zaciski sterowania

Ponizej pokazano ukfad zaciskéw sterowania.

12

Al2_GND GND DI4 DI5 DI6 A0 DO R13 R14 R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
O CHONONONONONG O O O O
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
OO 00000 O0o O O O O
+10V Al GND 24V GND DIT DI2 DI3 A B R22 R21
llustracja 5: Ukfad i nazwa zaciskéw sterowania

Przekroj przewodu (Cu): 0,5-1,5 mm?2

Zacisk Sygnat Ustawienie fabryczne Opis

1 +10V Wyjscie napiecia wartosci - Obcigzenie maksymalne 10 mA,

zadanej potencjat odniesienia GND
Al1 Wejscie analogowe 1 Warto$¢ zadana czestotliwosci) 0-+10V (R; > 200 kQ)
GND Potencjat odniesienia - oV
6 24V Napiecie sterowania DI1— - Obcigzenie maksymalne 50 mA,
DI6, wyjscie (+24 V) potencjat odniesienia GND

7 GND Potencjat odniesienia - oV

8 DI1 Wejscie cyfrowe 1 Zezwolenie na start FWD do przodu?!) 0-+30V (R;> 12 kQ)

9 DI2 Wejscie cyfrowe 2 Zezwolenie na start REV wstecz1) 0-+30V (Rj>12kQ

10 DI3 Wejscie cyfrowe 3 Czestotliwos$é stata FF11) 0-+30V (Rj>12kQ

4 Al2 Wejscie analogowe 2 Wartosé rzeczywista PI1) 0/4 - 20 mA (R; = 200 Q)

5 GND Potencjat odniesienia - oV

13 GND Potencjat odniesienia - oV

14 Dl4 Wejscie cyfrowe 4 Czestotliwos¢ stata FF2 1) 0-+30V (Rj =12 kQ)

15 DI5 Wejscie cyfrowe 5 Potwierdzenie btedu) 0-+30V (Rj=12kQ)

16 DI6 Wejscie cyfrowe 6 Regulator Pl wytaczony?) 0-+30V (Rj=12 kQ)

18 AO Wyjscie analogowe Czestotliwosé wyjsciowa®) 0/4 - 20 mA (Rg = 500 Q)

20 DO Wyjscie cyfrowe Wigczone = READY1) Otwarty kolektor, maksymalne
obcigzenie 48 V, 50 mA, potencjat
odniesienia GND

A Sygnat A RS485 BUS komunikacja Modbus RTU
B B Sygnat B RS485 BUS komunikacja Modbus RTU
22 R13 Przekaznik 1, zestyk Wigczenie = RUN') Maksymalne obcigzenie
zwierny 250 V AC/2 A lub 250 V DC/0,4 A
23 R14 Przekaznik 1, zestyk Wigczenie = RUNT) Maksymalne obcigzenie
zwierny 250 V AC/2 A lub 250 V DC/0,4 A
24 R21 Przekaznik 2, zestyk Wiaczenie = FAULT?) Maksymalne obcigzenie
przetaczny 250 V AC/2 A lub 250 V DC/0,4 A
25 R22 Przekaznik 2, zestyk Wiaczenie = FAULT?) Maksymalne obcigzenie
przetaczny 250 V AC/2 A lub 250 V DC/0,4 A
26 R24 Przekaznik 2, zestyk Wiaczenie = FAULT!) Maksymalne obcigzenie

przetaczny

250V AC/2 Alub 250 V DC/0,4 A

1) Funkcja programowalna (lista parametréw —>, strona 27)



12/08 AWB8230-1604pl Ogolne wskazowki

dotyczace instalacji

Schemat blokowy

Ponizsze schematy blokowe pokazujg wszystkie
zaciski przytagczeniowe przemiennika czestotliwosci
M-MAX wraz z ustawieniami fabrycznymi.
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llustracja 6: Schemat blokowy MMX12
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llustracja 7: Schemat blokowy MMX32 i MMX34

(1) zaciski przytaczeniowe R+ i R- rezystora hamowania (tylko w MMX34AA4D3F0-0 do MMX34AA012F0-0)
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3 Praca

Uruchamianie

Przed uruchomieniem przemiennika czestotliwosci
nalezy sprawdzi¢ nastepujgce punkty (lista kontrolna):

Nr Czynnos¢ Uwaga

1 Montaz i okablowanie odbywajg sie zgodnie z instrukcjg montazu
(=—> AWAB8230-2416).

2 Z otoczenia przemiennika czestotliwosci zabrano wszystkie pozostatosci po
okablowaniu, fragmenty przewoddw, jak réwniez wszystkie uzywane narzedzia.

3 Wszystkie zaciski przytaczeniowe przemiennika czestotliwosci zostaty dokrecone
podanym momentem obrotowym.

4 Podtaczone do zaciskow wyjsciowych przemiennika czestotliwosci
(U/T1, VIT2, W/T3, R+, R-) przewody nie sg zwarte ani potaczone z ziemig (PE).

5 Przemiennik czestotliwosci zostat prawidtowo uziemiony (PE).

6 Wszystkie przytacza elektryczne obwodu mocy (L1, L2/N, L3, U/T1, VIT2, W/T3,
R+, R-, PE) zostaty prawidtowo wykonane i odpowiadajg ustalonym wymaganiom.

7 Kazda faza napiecia zasilania (L1, L2, L3) jest zabezpieczana osobnym
bezpiecznikiem.

8 Przemiennik czestotliwosci i silnik sg dostosowane do napiecia sieciowego
(=> rozdziat ,Wymiary i tabliczka znamionowa*, strona 6).

9 Jakos¢ i ilos¢ powietrza chtodzgcego odpowiadajg warunkom otoczenia
wymaganym przy uzytkowaniu przemiennikéw czestotliwosci.

10 Wszystkie przytgczone przewody sterowania spetniajg warunki zatrzymania
(przyktadowo wytacznik w potozeniu WYL i wartosé zadana = zero).

11 Nastawione fabrycznie parametry zostaty skontrolowane na podstawie listy
parametrow (=> rozdziat ,Lista parametréw®, strona 27).

12 Kierunek pracy podtaczonej maszyny zezwala na uruchomienie silnika.

13 Wszystkie funkcje WYLACZENIA AWARYJNEGO i funkcje bezpieczenstwa

znajdujg sie w stanie nie budzacym zadnych zastrzezenh.

15
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Praca

Uwagi

Niebezpieczenstwo!

Przy podtaczonym napieciu zasilania (napieciu
sieciowym) elementy w w obwodzie mocy
przemiennika czestotliwosci znajduja sie pod
napieciem.

Na przyktad zaciski mocy
L1, L2/N, L3, R+, R-, U/T1, VIT2, W/T3.

Zaciski sterowania sg izolowane od potencjatu
sieciowego.

Na zaciskach przekaznikéw (R13—R26) mogg
jednakze wystepowac niebezpieczne napiecia,
nawet wtedy, gdy do przemiennika
czestotliwosci nie dociera napiecie sieciowe
(np. potaczenie stykéw przekaznikéw z uktadem
sterowania o napieciu 230 V AC).

Niebezpieczenstwo!

Nawet po odtgczeniu napigcia zasilania
elementy obwodu mocy przemiennika
czestotliwosci pozostajag przez okoto 5 minut
pod napieciem (czas roztadowania
kondensatoréw obwodu posredniego).

Przestrzega¢ ostrzezenia:

JAYA

DANGER

5 MIN

Niebezpieczenstwo!

Silnik po wytgczeniu (z powodu btedu,
wylgczenia napiecia sieciowego) po ponownym
doprowadzeniu napiecia zasilania moze sie
ponownie automatycznie uruchomic, o ile
bedzie uruchomiona funkcja automatycznego
ponownego uruchomienia.

(parametr => P6.13).

12/08 AWB8230-1604pl
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Panel obstugi

Ponizsza ilustracja pokazuje i opisuje elementy
wbudowanego panelu obstugi przemiennika
czestotliwosci M-MAX

HEADT F!LJN ST-'L‘F' ALAH".’ Fﬁ.LJLT

REF (4

Sgeo0o

cil4 MAVsS % kHz"C"Frpm Mk Wh
- w - - -

FWD REV /O

KEYFAL BUS

BACK
RESET

/// \\\ sl

-'\-/
PR e A
\5?/ v/|

llustracja 8: Widok panelu obstugi z wyswietlaczem LCD,

przyciskami funkcyjnymi i interfejsem

Panel obstugi

tabela 2: Elementy panelu obstugi

Element panelu obstugi

Objasnienie

READV RUN STOP ALARM _ FAULT

REF|

woul« = 00 090 120 120 120
hmmuuu|

mAV s % k Hz°C°F rpm MkWh
v v v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS

PI—\R|
R

Podswietlany wyswietlacz
ciektokrystaliczny (LCD)
Tekst ze znakami
alfanumerycznymi

LOC
REM

Przetaczanie miedzy
réznymi miejscami
sterowania

(/O — KEYPAD — BUS)

Uruchomienie silnika z
nastawionym kierunkiem
obrotow.

Aktywne przy miejscu
sterowania KEYPAD

Wybranie funkcji i
wartosci liczbowej
A zwiekszenie wartosci

T
) liczbowej / zezwolenie na
start FWD
Wybranie funkcji i
wartosci liczbowej
v zmniejszenie warto$ci
\Y/ liczbowej / zezwolenie na

start REV

Potwierdzenie wyboru i
wigczenie (zapisanie)

Zatrzymuje pracujacy silnik,
potwierdza komunikaty
btedow i wigcza (nacisnigcie
i przytrzymanie przez 5
sekund) asystenta
uruchomienia.

Dziata w kazdym trybie
pracy.

BACK
RESET

Powrét do menu.
Zakonczenie trybu edyciji.
Kasuje komunikat btedu
(Reset).

Interfejs dla opgiji i
podtaczenia interfejsu
magistrali

17
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Praca

Wyswietlacz

Ponizej pokazano wyswietlacz (LCD).

@

READY RUN STOP ALARM FAULT

1 @m0 1 "-'I
® | '/”' LU Il A = | ®

4
FLT|4 mAV s % kHz°C°F rpom MkWh |
v v v

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

O]

llustracja 9: Wyswietlacz LCD (obszary)

Wszystkie informacje wyswietlajg sie na podswietlanym
wyswietlaczu ciektokrystalicznym (LCD). Jest on
podzielony na cztery obszary:

12/08 AWB8230-1604pl

Obszar Opis

Obszar Opis

(1) Widok stanu Groty strzatek (A) przy gornej

krawedzi pokazujg informacje

dotyczace napedu.

+ READY = gotowos¢ do
uruchomienia

* RUN = praca

+ STOP = stop, aktywne polecenie
zatrzymania

* ALARM = aktywny komunikat
alarmu

* FAULT = naped zostat zatrzymany
z powodu komunikatu btedu.

(@ Pole tekstowe W dwdch 14 itrzech 7 segmentowych
blokach wyswietlajg sie wartosci
pomiarowe wraz z nalezacymi do nich
jednostkami miar (dolna linia), a takze
numery parametrow (PNU) i kody

btedow (F).

Grot strzatki («€) w wybranym

poziomie menu wskazuje:

* REF = wejscie wartosci zadanej
(Reference)

* MON = wyswietlanie informaciji
eksploatacyjnych (Monitor)

* PAR = poziomy parametréw

* FLT = rejestr btedow (Fault)

(3 Poziom menu

(® Polecenie
sterowania

Grot strzatki (V) pokazuje wybrany

kierunek obrotu i aktywne miejsce

sterowania:

+ FWD = obroty w prawo (Forward
Run)

* REV = obroty w lewo (Reverse Run)

* 1/O = przez zaciski sterowania
(Input/Output)

+ KEYPAD = przez panel obstugi

* BUS = przez magistrale (interfejs)

Mikroprzetaczniki

Mikrowtgczniki sg rozmieszczone po ostong zaciskow
sterowania.

Al2_GND GND DI4 DI5 DI6_AO DO R13 R14 - R4
4 5 13 14 15 16 18 20 2 23 26
OO0 O0OO0OO0OO0O0O0 O O O O
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
OO0 O0OO0OO0O0O0O0 o O O O
+10V Al GND 24V GND DIT DI2 DI3 A B R22 R21

A-B:120Q

llustracja 10:Ustawienie fabryczne mikroprzetacznikow

Przetgcznik S1 w potozeniu fabrycznym jest rozwarty.
W stanie zwartym rezystor terminujacy (120 Q)
podigczony jest rownolegle do zaciskow wejsciowych
A-B.

RS485
Modbus (RTU)

u 1200
— 1

llustracja 11:Interfejs Modbus RTU RS485



12/08 AWB8230-1604pl Panel obstugi

Poziomy menu Numer parametru (M1.1) i warto$¢ wskazana (0.00)

Po doprowadzeniu napiecia zasilania (L1, L2/N, L3, wyswietlaja si¢ automatycznie na zmiane.

—> rozdziat ,Dane techniczne®, strona 7) podswietla
sie wyswietlacz LCD (= Power ON).

READY _ RUN _ STOP _ ALARM FAULT READY _ RUN _ STOP _ ALARM _FAULT

REF -~ -~ REF A— P —_i
Y Iy | mInEN

Ny [ | 4 0!

PARl 1 | Wskazanie automatycznie na zmiane pARl -’ ‘e’ - |

FLT FLT Hz

l_ o~ .~

FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS

llustracja 12:Wyswietlanie informacji eksploatacyjnych

Wyswietlanie informacji eksploatacyjnych (MON)

W poziomie menu MON (Monitor) mozna za pomocg
klawiszy strzatek (A wzgl. v ) wybrac Zadane informacje
eksploatacyjne (numer parametréw M...). Wyswietlane
informacje o numerze parametru i warto$¢ zmieniajg
sie automatycznie i za pomoca przycisku OK mozna
zostawi¢ na state wybrang wartos¢. By wybrac inng
informacje eksploatacyjna, nalezy ponownie nacisna¢
przycisk OK. Wyboru dokona¢ klawiszami strzatek

(A wzgl. v ) a zatwierdzenie wyboru ponownie
przyciskiem OK. Pod kazdym wskazaniem informac;ji
eksploatacyjnej wyswietla sie odpowiednia jednostka.

Wyboru informacji eksploatacyjnej mozna dokona¢ w
czasie pracy.

—> Po odgczeniu napigcia zasilania nastepuje
usuniecie wybranego ustawienia wskazania
informacji eksploatacyjnej. Po przywréceniu
napiecia zasilania ponownie wyswietla sie,
automatycznie na zmiane, numer parametru
(M1.1) i wartos¢ wskazana (0.00).
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Praca 12/08 AWB8230-1604pl
PNU ID Oznaczenie Wartosé Jednostka Opis
wskazana
M1.1 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,00 Hz Czestotliwos¢ napiecia wyjsciowego
M1.2 25 Wartos¢ zadana czestotliwosci 0,00 Hz Wartos¢ zadana czestotliwosci
M1.3 Predkos¢ obrotowa silnika 0 rpm Wyliczona predko$¢ obrotowa silnika (min-1)
M1.4 Prad silnika 0,00 A Zmierzony prad silnika
M1.5 Moment obrotowy silnika 0,0 % Wyliczona proporcja momentu obrotowego
do momentu nominalnego silnika
M1.6 ) Moc silnika 0,0 % Wyliczona proporcja mocy wyjsciowej do
mocy nominalne;j silnika
M1.7 Napiecie silnika 0,0 \% Zmierzone napiecie wyjsciowe do silnika
M1.8 Napiecie obwodu 1) \% Zmierzone napiecie obwodu posredniego
posredniego DC 1) W zalezno$ci od napiecia zasilania
M1.9 8 Temperatura urzadzenia 00 °C Zmierzona temperatura radiatora
M1.10 Temperatura silnika 00 °C Wyliczona temperatura silnika
M1.11 13 Wejscie analogowe 1 0,0 % Wartos¢ w Al1
M1.12 14 Wejscie analogowe 2 0,0 % Wartos¢ w Al2
M1.13 26 Wyjscie analogowe 1 0,0 % Wartos¢ w AO1
M1.14 15 Wejscie cyfrowe 0 - Stan DI1, DI2, DI3
M1.15 16 Wejscie cyfrowe 0 - Stan DI4, DI5, DI6
M1.16 17 Wyjscie cyfrowe 1 - Stan RO1, RO2, DO
M1.17 20 Wartos¢ zadana P 0,0 % Procent maksymalnej wartosci zadanej
M1.18 21 Sprzezenie zwrotne Pl 0,0 % Procent maksymalnej wartosci rzeczywistej
M1.19 22 Wartosc¢ btedu PI 0,0 % Procent maksymalnej wartosci btedu
M1.20 23 Wyjscie PI 0,0 % Procent maksymalnej wartosci wyjsciowej
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Przyktad pracy

W tabeli ponizej pokazano przyktadowy widok
wyswietlacza podczas pracy.

Kolejnosé Przyktad Opis
Tryb pracy zaciskéw sterowania (1/O)
1 1AC: L1, L2/N Zalgcz napiecie sieciowe
3AC: L1, L2/N, L3 MMX12..., MMX32 ...: 208 - 240 V (50/60 Hz)

MMX34 ...: 380 - 480 V (50/60 Hz)

2 READY RUN  STOP  ALARM FAULT Autotest, automatycznie po wigczeniu napiecia
[ a a  a —A_i sieciowego
REF ow oo e» > e
MONI4 Y1 11/
i, 1,3,
FIT, { MAV s % k Hz°C°F rpm  MkWh |
I A4 A4 v v v

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 READY  RUN  STOP  ALARM FAULT » Gotowos$c¢ do uruchomienia: wyswietlacz przy
a - T T T T ustawieniu fabrycznym

* READY: gotowosc¢ do uruchomienia i praca

STOP: zatrzymanie, brak sygnatu zezwolenia

MON: wskazanie czestotliwosci (Hz)

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

4(1) +10V AI1 GND 24V DI1 DI2 Przy ustawieniu fabrycznym aktywne jest miejsce
[1]2]3]]6]s] sterowania z zaciskéw sterujacych (1/0)
(parametr —> P6.2)
Za pomocg przycisku LOC/REM mozna zmienic
§ \ poziom polecen.
Podanie polecenia startu FWD (pole prawostronne)
aK7 lub REV (pole lewostronne).
- @ @ Za pomocg potencjometru wartosci zadanej mozna
R11 FWD  REV ustawia¢ zadang czestotliwos$¢ wyjsciowg (0-50 Hz).
5(1) READY RUN  STOP  ALARM frAulT  © READY: gotowosc do uruchomienia i praca
a T TaT T T T T 1« RUN: komunikat pracy

| * FWD: obroty w prawo (wybrany kierunek obrotu)
, | * MON: wskazanie czestotliwosci (np. 50 Hz)
| Po wytaczeniu polecenia startu FWD wzgl. REV

PAR -ae’ -] -’ ‘=
FLT| Hz naped zatrzymuije sie. (niekontrolowane wytaczenie,
v v parametr —> P6.8)

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

6(1) Przycisk zatrzymania jest aktywny we wszystkich
miejscach sterowania.
@ Naped mozna zatrzymac réwniez przyciskiem

zatrzymania (niekontrolowane wytgczenie, parametr

—> P6.8)
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Kolejnosé

Przyktad

Tryb pracy modutu obstugowego (KEYPAD)

Opis

4(2) Za pomoca przycisku LOC/REM mozna przejs¢ do
poziomu polecen panelu obstugi (KEYPAD).
Loc
REM
5(2) F@DY_ _RUN__ STOP _ ALARM. AU Aktywowano poziom polecen panelu obstugi
- (KEYPAD).
REF| < '-, ,-, ,-, | . READY: gotowos¢ do uruchomienia i praca
'V'ON| NN |« STOP: zatrzymanie, brak sygnatu zezwolenia
PAR -’ e’ ‘e | * MON: wskazanie czestotliwosci (Hz)
FLTI Hz | » KEYPAD: panel obstugi
v
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS
6(2) Za pomoca przycisku OK mozna wybra¢ i uruchomié
poziom menu REF.
7(2) READY RUN  STOP  ALARM FAULT Wskazanie czestotliwosci miga i uruchamia sie
Y _i fabryczny kierunek obrotu (FWD).
REF 4 3 - -_—
PAR| ,-'| '—' '—' |
FLTI Hz |
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
8(2) Przy migajacym wskazaniu czestotliwosci mozna
przyciskami strzatek ustawi¢ zgdang wartos¢ zadang
L — N czestotliwosci.
A\ ~—— Czestotliwos¢ dla kierunku w prawo mozna zwiekszac
przyciskiem strzatki A (od wartosci 0,00 Hz).
Przycisk strzatki v aktywuje obroty w lewo i pozwala
zwiekszac czestotliwosc (-) (od wartosci 0,00 Hz).
9(2) Nacisna¢ przycisk Start.
Przemiennik czestotliwosci przetacza sie na tryb RUN i
@ przyspiesza do ustawionej warto$ci czestotliwosci.
10(2) READY ~ RUN  STOP  ALARM FAUH| Migajaca wartos¢ zadana czestotliwosci (np. wskazanie

Fabuinl
PARI , ,—,| -' ,-' |
|

10.30 Hz) mozna zmienia¢ przyciskami strzatek A i v
takze w czasie pracy (RUN).

Nacisniecie przycisku OK powoduje zapamietanie
biezacej wartosci zadanej czestotliwosci (wskazanie nie
miga). Zostanie ona zapamietana nawet po wytaczeniu
napiecia zasilania (L1, L2/N, L3).

11(2)

Za pomoca przycisku OK mozna wybrac¢ i uruchomic
poziom menu REF.
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Obszary parametrow

W celu fatwego uruchamiania, parametry

przemiennika M-MAX podzielono na dwa obszary:

* Lista parametréw

» Aplikacje

W obszarze Lista parametréw mozna wybiera¢ i

edytowac wszystkie parametry. W obszarze Aplikacje

wyswietlajg sie wybrane parametry poziomu

Obszary parametrow

sterowania, a takze informacje o silniku. Ustawienie
domysine tych parametréw mozna ustawi¢ w procesie
konfiguracji. Wartosci tych parametréw ustawiane sg
na koncu.. Parametry te mozna zmienié¢ tylko wtedy,
gdy proces konfiguracji zostanie uruchomiony
ponownie. W trakcie tego procesu ustawienia
fabryczne parametréw aplikacyjnych fadowane sg od
poczatku.

Wskazanie M1.1 na zmiane z 0.00 Hz

Nacisna¢ przycisk BACK RESET Nacisna¢ przycisk STOP i przytrzymac przez pig¢ sekund

Zmiana poziomu menu MON —> PAR P1.2=0 P1.2=1 P1.2=2 P1.2=3
Podstawowa Pompowa Wentylatorowa | Transportowa

P1.1=1 P1.1=0 P6.1 - P6.8 P6.1 - P6.8 P6.1- P6.8 P6.1 - P6.8

Szybka konfiguracja Wszystkie

(ustawienie fabryczne) |parametry

P1.2 P1.2 ... P7.1-P7.6 P7.1-P7.6 P7.1-P7.6 P7.1-P7.6

P6.1 - P6.8

P7.1-P7.6

P11.7 P12.5 P11.7 P11.7 P11.7 P11.7

S1.2-84.2 S1.2-84.2 P1.1 P1.1 P1.1 P1.1

—> petna lista parametrow, patrz Zatgcznik, strona 27

—> potwierdzenie ustawien po nacisnieciu przycisku OK
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4 Komunikaty btedow i usterek

W przetwornicach czestotliwosci serii M-MAX
zastosowano szereg funkcji monitorujgcych. W celu
ochrony przed uszkodzeniami, po rozpoznaniu usterki
falownik (wyjscie przemiennika czestotliwosci) blokuje
sie automatycznie. Podtgczony silnik zatrzymuje sie w
sposbb niekontrolowany.

Komunikaty btedow i usterek wyswietlajg sie na
wyswietlaczu z grotem strzatki (A) pod napisem
FAULT i kodem btedu F... (F1 = pierwszy btad,
F2 = drugi btad itp.).

READY RUN STOP ALARM _ FAULT

—_ 2

2 2
ol o0 gl
S I B N
FLT| 4 |

W T R

llustracja 13:Przyktad komunikatu btedu

Z rejestru btedéw (FLT) mozna kolejno wybierac i
wyswietla¢ dziewie¢ ostatnich btedéw. Przy
wystepowaniu aktywnego btedu, wyswietla sie
odpowiedni numer btedu (np. F1 09 = za niskie
napiecie) na zmiane z widokiem menu gtéwnego.
Przetaczajac sie pomiedzy kodami btedéw aktywne
btedy sygnalizowane sg miganiem. Aktywne btedy
mozna zresetowac, naciskajac i przytrzymujac przez
jedng sekunde przycisk STOP. Btedy, ktorych nie
mozna skasowac, migajg nadal.

Poruszanie sie po strukturze menu jest mozliwe nawet
przy wystepowaniu aktywnych btedéw. W takim
przypadku kod btedu bedzie sie zawsze wyswietlat o ile
nie nacisnieto jakiegokolwiek przycisku na panelu
obstugi. W menu wartosci kiedy wystepuje btad
wyswietlane sag informacje o roboczogodzinach,
roboczominutach i roboczosekundach od
(roboczogodziny = wyswietlana wartos¢ x 1000 h).

Btad mozna skasowac przyciskiem BACK/RESET na
panelu sterowania lub za posrednictwem zaciskéw
sterowania (parametr => P3.7) lub za posrednictwem
magistrali (ID 414).

—> Jezeli rejestr bledéw (FLT) jest aktywny i w
trybie zatrzymania zostanie nacisniety na pie¢
sekund przycisk STOP to rejest btedéw zostanie
skasowany.

Ponizsza tabela przedstawia kody btedow, ich
przyczyny i dziatania korygujace.

tabela 3: Kody btedow
Wyswietlacz Oznaczenie Mozliwa przyczyna Uwagi
01 Za duzy prad * Przemiennik czestotliwosci wykryt zbyt » Sprawdzi¢ obcigzenie
wysoki prad (> 4 x In) w kablu silnika. + Sprawdzi¢ moc silnika
» Gwalttowny wzrost obcigzenia » Sprawdzi¢ kabel
« Zwarcie w kablu silnika (parametr —> P6.6)
* Nieodpowiedni silnik
02 Za wysokie » Napiecie obwodu posredniego DC Wydtuzy¢ czas zatrzymania lub
napiecie przekroczyto dopuszczalng wartos¢. hamowania
» Za krotki czas opoznienia
» Przepiecia w sieci zasilajacej
03 Doziemienie * Przy uruchomieniu wykryto dodatkowy Sprawdzi¢ kabel i silnik
prad uptywowy.
* Uszkodzenie izolacji kabla lub silnika
08 Btad systemu » Btad elementu Skasowac btad i ponownie uruchomic.

* Btedne dziatanie

Gdy btad pojawi sie ponownie, zwrécic sie
do najblizszego przedstawicielstwa firmy
Moeller.
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Wyswietlacz Oznaczenie Mozliwa przyczyna Uwagi
09 Zbyt niskie napiecie = Napiecie obwodu posredniego DC » W wypadku krétkotrwatej przerwy w
przekroczyto dopuszczalng wartosé. zasilaniu skasowac btad i ponownie
Prawdopodobna przyczyna: uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci.
» Za niskie napiecie zasilania » Sprawdzi¢ napiecie zasilania. Gdy
* Wewnetrzny btad urzadzenia napiecie bedzie prawidtowe, wystapit
* Przerwa w zasilaniu btad wewnetrzny.
W takim wypadku zwréci¢ sie do
najblizszego przedstawicielstwa firmy
Moeller.
13 Przemiennik Temperatura modutu IGBT spadta Sprawdzi¢ temperature otoczenia
czestotliwosci, ponizej -10 °C.
za niska
temperatura
14 Przemiennik Temperatura modutu IGBT przekroczyta » Zapewni¢ swobodny przeptyw
czestotliwosci, 120 °C. powietrza
zbyt wysoka Ostrzezenie o zbyt wysokiej temperaturze  « Sprawdzi¢ temperature otoczenia
temperatura zadziata, gdy temperatura modutu IGBT * Upewnic sie, czy czestotliwosé
przekroczy 110 °C. kluczowania w stosunku do temperatury
otoczenia i obcigzenia silnika nie jest
zbyt wysoka
15 Silnik zablokowany  Zadziatata ochrona przed utykiem silnika.  Sprawdzi¢ silnik
16 Silnik, zbyt wysoka Model temperaturowy silnika w Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
temperatura przemienniku czestotliwosci stwierdzit Gdy silnik nie jest obcigzony, sprawdzic¢
przegrzanie silnika. Silnik jest parametry modelu temperaturowego.
przecigzony.
22 Btad sumy » Btad przy zapisywaniu parametrow Zwrdci¢ sie do najblizszego
kontrolnej » Btedne dziatanie przedstawicielstwa firmy Moeller.
EEPROM » Btad elementu
25 Btad w » Btedne dziatanie Skasowac btad i ponownie uruchomicé.

monitorowaniu
mikroprocesora

* Btad elementu

Gdy btad pojawi sie ponownie, zwrécic sie
do najblizszego przedstawicielstwa firmy

(watchdog) Moeller.

34 Wewnetrzna Zaktocenia z otoczenia lub wadliwy sprzet  Gdy btad pojawi sie ponownie, zwrdcic sie
komunikacja do najblizszego przedstawicielstwa firmy
magistrali Moeller.

35 Bfad aplikaciji Aplikacja nie dziata. Zwrdci¢ sie do najblizszego

przedstawicielstwa firmy Moeller.

50 Wejscie analogowe ¢ Prad na wejsciu analogowym jest Sprawdzi¢ zrédto pradu i obwod wejscia
lin < 4 mA (wybrany mniejszy niz 4 mA. analogowego

zakres sygnatu 4—
20 mA, parametr

» Kabel sterujacy jest przerwany lub
odtgczyt sie.

—> P2.1) » Nieprawidtowe Zrédto sygnatu.
51 Btad zewnetrzny Komunikat btedu na wejsciu cyfrowym. » Sprawdzi¢ oprogramowanie i
Wejscie cyfrowe zostato urzgdzenie, ktérego dotyczy komunikat
zaprogramowane jako wejscie btedu.
zewnetrznych komunikatow btedow. » Sprawdzi¢ réwniez okablowanie
Wejscie jest aktywne. odpowiedniego urzadzenia.
53 Btad magistrali Przerwane pofaczenie komunikacyjne Sprawdzi¢ instalacje.

miedzy urzadzeniem master a magistralg
napedu.

Gdy instalacja bedzie dziatata prawidtowo,
zwrdcic sie do najblizszego
przedstawicielstwa firmy Moeller.
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Zalacznik

Lista parametrow

W menu parametréw standardowo wyswietlane

sie tylko parametry szybkiej konfiguracji. W celu
wyswietlenia parametréw dodatkowych grup, nalezy
wprowadzi¢ odpowiednig warto$¢ parametru P1.1 = 0.

Szczegodtowy opis poszczegodlnych parametrow
znajduje sie w podreczniku AWB8230-1603.

W celu wybrania poziomu parametréw (PAR)
nacisna¢ przycisk OK.

|' A
REF - |
AP
PAR| 4 1
FLT |
| . A (S |
FWD REV /0  KEYPAD BUS

llustracja 14:PNU = numer parametru wyswietlany na
wyswietlaczu panelu obstugi

Numer parametru (PNU) miga na zmiane z ustawiong
wartoscig parametru. Przyciskiem OK mozna
aktywowac zakres wartosci wyswietlanego parametru,
a przyciskami strzatek A i v zmienia¢ warto$¢
parametru. Nacisniecie przycisku OK powoduje
zapamietanie wybranej warto$ci. Numer parametru
zacznie ponownie migaé na zmiane z wartoscig
parametru. Przyciskami strzatek A i v mozna wybieraé
poszczegodlne parametry.

Parametry mozna zmienia¢ w stanie ZATRZYMANIA.
Zaznaczone parametry (dostep w trybie RUN = /)
mozna réwniez modyfikowa¢ w trybie RUN.
Zastosowanie zmienionej wartosci nastepuje po
nacidnieciu klawisza OK.

—> Parametry oznaczone literg M (Monitor) sg
aktualnie mierzonymi warto$ciami, od ktérych
pochodza wyliczone wielkosci lub wartosci
standw sygnatéw sterowania.

Nie mozna ich edytowac.

Parametry oznaczone literg S (System) sg
specjalnymi rozszerzeniami (parametry
systemowe dla i serwisantow)

W celu zapewnienia optymalnej pracy, w parametrach
silnika nalezy wprowadzi¢ dane, podane na tabliczce
znamionowej silnika.

P7.5
A i
O | | o
\ 230/400 V I 4.023A |
\ 0,75 KW ][ cos ¢ 0.67 |
\ 1410 min-1_ || 50 Hz|
o | | o
——
\J
P7.4 Y
VY /"'n—' : Y
; ((/ P73 P76

@

\'VVV
A\

llustracja 15:Przyktadowa tabliczka znamionowa silnika
(=> parametry silnika)
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Szybka konfiguracja
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PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie Stronaw Nastawa
w trybie fabryczne podreczni  yzytkow
RUN ku AWB nika
8230-1603
Menu Quickstart
P1.1 115 o Obszary 0 = wszystkie parametry
parametréw 1 = tylko parametry szybkiej
konfiguraciji
P1.2 540 - Aplikacje 0 = podstawowa
1 = pompowa
2 = wentylatorowa
3 = transportowa (duze
obcigzenie)
P6.1 125 4 Miejsce sterowania 1 = zaciski sterujace (I/O) 1
2 = panel obstugi
3 = interfejs (BUS)
P6.2 17 4 Wejscie wartosci 0 = czestotliwosc stata (FFO - FF7) 3
zadanej 1 = panel obstugi (UP/DOWN)
2 = interfejs (BUS)
3=AN
(analogowa wartos¢ zadana 1)
4 = A2
(analogowa wartos¢ zadana 2)
P6.3 101 - Minimalna 0,00 - P6.4 Hz 0,00
czestotliwosé
P6.4 102 - Maksymalna P6.3 - 320 Hz 50,00
czestotliwosé
P6.5 103 - Czas 0,1-3000s 1,0
przyspieszania
P6.6 104 - Czas zwalniania 0,1-3000s 1,0
P6.7 505 - Sposab startu 0 = rampa (przyspieszanie) 0
1 = start lotny
P6.8 506 - Sposdb 0 = wybieg 0
zatrzymania 1 = rampa (zwalnianie)
P71 113 - Prad nominalny 0,2 Xlg-1,5 X lg le
silnika (=> tabliczka znamionowa silnika)
P7.3 112 - Predko$c¢ obrotowa 300 - 20000 min-" 1440
nominalna silnika (=—> tabliczka znamionowa silnika)
P7.4 120 - Wspétczynnik 0,30 - 1,00 0,85
mocy silnika (cos @) (= tabliczka znamionowa silnika)
P7.5 110 - Napigcie 180 - 500 V 230
nominalne silnika (=—> tabliczka znamionowa silnika) 400
P7.6 11 - Czestotliwosé 30 - 320 Hz 50,00
nominalna silnika (=> tabliczka znamionowa silnika)
P11.7 109 - Zwiekszenie 0 = wytgczone 0
momentu 1 = wiaczone
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Lista parametrow

PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Stronaw Nastawa
w trybie fabryczne podreczni  uzytkow
RUN ku AWB nika
8230-1603
System
S1.1 833 - Pakiet - -
oprogramowania
S1.2 834 - Wersja - -
oprogramowania
czesci mocy
S1.3 835 - Wersja - -
oprogramowania
czesci sterujacej
S1.4 836 - Wersja firmware - -
S1.5 837 - ID aplikacji - -
S1.6 838 - Aktualizacja - -
aplikaciji
S1.7 838 - Obcigzenie - -
systemu
S2.1 808 - Stan komunikacji RS485 w formacie xx.yyy
xx = liczba komunikatow btedow
(0-64)
yyy = liczba prawidtowych
komunikatéw
(0 -999)
S2.2 809 - Protokot magistrali 0 = magistrala wytaczona 0
btedu 1 = Modbus
S2.3 810 - Adres slave 1-255 1
S2.4 811 - Szybkos¢ 0=300
transmisji 1 =600
2=1200
3=2400
4 =4800
5 =9600
S2.5 812 - Liczba bitéw stopu 0=1 1
1=2
S2.6 813 - Typ parzystosci 0 = brak (zablokowanie)
S2.7 814 - Przekroczenie 0 = nieuzywane
czasu komunikacji 1=1s
2=2s
S2.8 815 - Kasowanie statusu 0 = nieuzywane 0
komunikac;ji 1 = kasuje parametr S2.1
S3.1 827 - Licznik MWh MWh -
S3.2 828 - Dni pracy d -
S3.3 829 - Godziny pracy -
S4.1 830 - Kontrast 0-15 7
wyswietlacza
S4.2 831 - Ustawienia 0 = ustawienia fabryczne lub 0

fabryczne (WE)

zmienione wartosci
1 = przywraca ustawienie
fabryczne wszystkich parametréw
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Zatacznik

Wszystkie parametry
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PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w Nastawa
w trybie fabryczne AWB8230- uzytkown
RUN 1603 ika
Wybor parametrow
P1.1 115 v Obszary parametréw 0 = wszystkie parametry 0
1 = tylko parametry szybkiej
konfiguraciji
P1.2 540 - Aplikacje 0 = podstawowa 0
1 = pompowa
2 = wentylatorowa
3 = transportowa
(duze obcigzenie)
Wejscia analogowe
P2.1 379 Zrédto sygnatu Al 0=0-10V 0
1=2-10V
P2.2 380 v Al1, wartos¢ min. -100,0 - 100,0 % 0,0
P2.3 381 v Al1, wartos¢ maks. -100,0 - 100,0 % 100,0
P2.4 378 v Al1, stata czasowa filtra 0,0-10,0s 0,1
P2.5 390 v Zrédto sygnatu Al2 2=0-20 mA 3
3=4-20mA
P2.6 391 v Al2, wartos¢ min. -100,0 - 100,0 % 0,0
P2.7 392 v Al2, wartos¢ maks. -100,0 - 100,0 % 100,0
P2.8 389 v Al2, stata czasowa filtra  0,0-10,0 s 0,1
Wejscia cyfrowe
P3.1 300 v Uktad Start-Stop 0 =DI1 (FWD), DI2 (REV) 0
1=DI1 =DI2 (REV)
2 = D1 (impuls Start),
DI2 (impuls Stop)
3 =DI1 (FWD), DI2 (REV) REAF
P3.2 403 v Sygnat Start 1 0 = wyltgczone 1
1=DN1 2=DI2
3=DI3 4 =Dl4
5=DI5 6 =DI6
P3.3 404 v Sygnat Start 2 jak P3.2 2
P3.4 412 v Nawrét jak P3.2 0
P3.5 405 v Bfad zewnetrzny jak P3.2 0
(styk zwierny)
P3.6 406 v Btad wewnetrzny jak P3.2 0
(styk rozwierny)
P3.7 414 v Potwierdzenie btedu jak P3.2 )
P3.8 407 v Zezwolenie na start jak P3.2 0
P3.9 419 v Predkos¢ stata BO jak P3.2 3
P3.10 420 v Predkos¢ stata B1 jak P3.2 4
P3.11 421 v Predkos¢ stata B2 jak P3.2 0
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Lista parametrow

PNU ID Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w Nastawa
fabryczne AWB8230- uzytkown
1603 ika
P3.12 1020 Wytaczy¢ regulator Pl jak P3.2 6
Wyjscie analogowe
P4.1 307 Funkcja wyjscia 0 = wylaczone 1
analogowego AO 1 = czestotliwos$¢ wyjsciowa
(0 - fmax)
2 = prad wyjsciowy (0 - IN silnika)
3 = moment obrotowy (0 - My)
4 = regulator PI, wyjscie
P4.2 310 AO, warto$¢ minimalna 0=0mA 1
1=4mA
Wyjscia cyfrowe
P5.1 314 Funkcja wyjscia RO1 0 = nieuzywane 2
1 = gotowos$c¢ do uruchomienia
2 = praca (RUN)
3 =btad
4 = btad (sygnat zanegowany)
5 = ostrzezenie
6 = nawrot
7 = wartos$¢ zadana osiggnieta
8 = aktywny regulator silnika
P5.2 313 Funkcja wyjscia RO2 jak P5.1 3
P5.3 312 Funkcja wyjscia DO1 jak P5.1 1
Sterowanie
P6.1 125 Miejsce sterowania 1 = zaciski sterujace (I/0O) 1
2 = panel obstugi (KEYPAD)
3 = interfejs (BUS)
P6.2 117 Wejscie wartosci 0 = czestotliwos¢ stata (FFO - FF7) 3
zadanej 1 = panel obstugi (UP/DOWN)
2 = interfejs (BUS)
3=AN
(analogowa warto$¢ zadana 1)
4 = Al2
(analogowa wartos¢ zadana 2)
P6.3 101 Minimalna czestotliwosé¢ 0,00 - P6.4 Hz 0,00
P6.4 102 Maksymalna P6.3 - 320 Hz 50,00
czestotliwosé
P6.5 103 Czas przyspieszania 0,1-3000s 1,0
P6.6 104 Czas zwalniania 0,1 -3000 s 1,0
P6.7 505 Sposob startu 0 = rampa (przyspieszanie) 0
1 = start lotny
P6.8 506 Sposdb zatrzymania 0 = wybieg 0
1 = rampa (zwalnianie)
P6.9 500 Ksztatt rampy 0,0 = liniowy 0,0
0,1-10,0 s (ksztalt typu S)
P6.10 717 Czas oczekiwaniaprzed 0,10-10,00s 0,50

automatycznym
ponownym
uruchomieniem

(=>P6.13 = 1)
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PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w Nastawa
w trybie fabryczne AWB8230- uzytkown
RUN 1603 ika
P6.11 718 - Czas kontroli przez trzy 0,00 -60,00 s 30,00
automatyczne ponowne
uruchomienia
(=—>P6.13=1)
P6.12 719 - Sposadb startu przy 0 =rampa 0
ponownym 1 = start lotny
uruchomieniu 2 = zgodnie z P6.5
P6.13 731 - Automatyczne ponowne 0 = wytaczone 0
uruchomienie 1 = wigczone
P6.14 - v Nastawianie wartosci 0 = zamienia kierunek obrotow 1
zadanej z panelu obstugi  (FWD/REV) przy przejsciu
(UP — STOP — DOWN) wartosci zadanej przez zero
1= zatrzymuje naped przy
wartosci zadanej zero
Silnik
P7.1 113 - Prad nominalny silnika 0,2 X 1lg-1,5 X lg le
(=—> tabliczka znamionowa silnika)
P7.2 107 - Ograniczenie pradu 02X lg-2 X lg 1,5 % lg
(=—> tabliczka znamionowa silnika)
P7.3 112 - Predkos¢ obrotowa 300 - 20000 min-* 1440
nominalna silnika (=—> tabliczka znamionowa silnika)
P7.4 120 - Wspotczynnik mocy 0,30 - 1,00 0,85
silnika (cos @) (=> tabliczka znamionowa silnika)
P7.5 110 - Napiecie nominalne 180 - 500 V 230
silnika (=—> tabliczka znamionowa silnika) 400
P7.6 111 - Czestotliwosé 30 - 320 Hz 50,00
nominalna silnika (=—> tabliczka znamionowa silnika)
Funkcje zabezpieczajace
P8.1 700 - Reakcja na btad 0 = wytaczone 1
wartosci zadanej 4 mA 1 = ostrzezenie
2 = biad, zatrzymanie
zgodnie z P6.8
P8.2 727 - Reakcja na btad zbyt jak P8.1 2
niskiego napiecia
P8.3 703 - Zabezpieczenie przed jak P8.1 2
doziemieniem
P8.4 709 - Zabezpieczenie przed jak P8.1 0
utykiem
P8.5 713 - Zabezpieczenie przed jak P8.1 0
niedocigzeniem
P8.6 704 - Zabezpieczenie przed jak P8.1 0
przegrzaniem silnika
P8.7 705 - Temperatura otoczenia -20 - +100 °C 40
silnika
P8.8 706 - Wspétczynnik 0,0 - 150 % 40,0
chtodzenia przy
czestotliwosci zerowej
P8.9 707 - Stata czasowa 1 -200 min 45

temperatury silnika
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Lista parametrow

PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w Nastawa
w trybie fabryczne AWB8230- uzytkown
RUN 1603 ika
Regulator Pl
P9.1 163 v Regulator PI 0 = wytaczone 0
1 = PI do sterowania napedem
2 = Pl do zastosowania
zewnetrznego
P9.2 118 v Regulator PI, 0,0 - 1000 % 100,0
wzmocnienie P
P9.3 119 v Regulator PI, 0,00 - 320,0 s 10,0
stata czasowa |
Po.4 167 v Regulator PI, wartosé 0,0 - 100,0 % 0,0
zadana z panelu obstugi
P9.5 332 v Regulator PI, zrédio 0 = panel obstugi 0
wartosci zadanej 1 = interfejs (BUS)
2=AN1
3=A12
P9.6 334 v Regulator PI, 0 = interfejs (BUS) 2
ograniczenie wartosci 1=AN1
rzeczywistej, minimum 2=AI2
P9.7 336 v Regulator PI, 0,0 - 100,0 % 0,0
ograniczenie wartosci
rzeczywistej, minimum
P9.8 337 v Regulator PI, 0,0 - 100,0 % 100,0
ograniczenie wartosci
rzeczywistej, maksimum
P9.9 340 v Regulator PI, wartos$¢ 0 = brak inwersji (wartos¢ 0
réznicowa (uchyb) rzeczywista < warto$¢ zadana —>
zwiekszy¢ wartos¢ inwersja Pl)
1 = odwrécenie (wartosc
rzeczywista < warto$¢ zadana —>
zmniejszy¢ wartos¢ wyjsciowag Pl)
Czestotliwosci state
P10.1 124 v Czestotliwos¢ stata FFO 0,00 - P6.4 Hz 5,00
P10.2 105 v Czestotliwos¢ stata FF1 0,00 - P6.4 Hz 10,00
P10.3 106 v Czestotliwosé stata FF2 0,00 - P6.4 Hz 15,00
P10.4 126 v Czestotliwos¢ stata FF3 0,00 - P6.4 Hz 20,00
P10.5 127 v Czestotliwos¢ stata FF4 0,00 - P6.4 Hz 25,00
P10.6 128 v Czestotliwos¢ stata FF5 0,00 - P6.4 Hz 30,00
P10.7 129 v Czestotliwos¢ stata FF6 0,00 - P6.4 Hz 40,00
P10.8 130 v Czestotliwosé stata FF7 0,00 - P6.4 Hz 50,00
Charakterystyka U/f
P11.1 108 - Krzywa U/f, 0 = liniowa 0
charakterystyka 1 = kwadratowa
2 = programowalna
P11.2 602 - Czestotliwos¢ skrajna 30,00 - 320 Hz 50,00
P11.3 603 - Napiecie wyjsciowe 10,00 - 200 % napiecia 100,00

nominalnego silnika (P6.5)
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PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w Nastawa
w trybie fabryczne AWB8230- uzytkown
RUN 1603 ika
P11.4 604 - Krzywa U/f, rednia 0,00 - P10.2 % 25,00
wartos¢ czestotliwosci
P11.5 605 - Krzywa U/f, $srednia 0,00 - P10.3 % 50,00
wartos¢ napiecia
P11.6 606 - Napiecie wyjsciowe 0,00 - 40,00 % 0,00
przy 0 Hz
P11.7 109 - Zwiekszenie momentu 0 = wytgczone 0
1 = wigczone
P11.8 600 - Tryb sterowania 0 = sterowanie skalarne (U/f) 0
silnikiem 1 = sterowanie predkoscig
(sterowanie wektrowe
bezczujnikowe)
P11.9 601 - Czestotliwosé 1,5-16 kHz 6,0
taktowania
Hamowanie
P12.1 504 - Hamowanie DC, prad A, zaleznie od lg le
P12.2 516 - Hamowanie DC, czas 0,00 - 600,00 s 0
hamowania podczas
startu
P12.3 515 - Hamowanie DC, 0,00 - 10,00 Hz 1,50
czestotliwosé
rozpoczecia hamownia
trakcie rampy zwalniania
P12.4 508 - Hamowanie DC, czas 0,00 - 600,00 s 0
hamowania podczas
zatrzymania
P12.5 504 - Tranzystor hamowania 0 = wytgczone 0
1 = dziata w trybie RUN
2 = dziata w trybie RUN i STOP
System
S1.1 833 - Pakiet oprogramowania - -
S1.2 834 - Wersja oprogramowania - -
czesci mocy
S1.3 835 - Wersja oprogramowania - -
czesci sterujgcej
S1.4 836 - Wersja firmware - -
S1.5 837 - ID aplikacji - -
S1.6 838 - Aktualizacja aplikacii - -
S1.7 838 - Obcigzenie systemu - -
S2.1 808 - Stan komunikacji RS485 w formacie xx.yyy
xx = liczba komunikatow btedéw
(0-64)
yyy = liczba prawidtowych
komunikatéw (0 - 999)
S2.2 809 - Protokot magistrali btedu 0 = magistrala wytgczona 0
1 = Modbus
S2.3 810 - Adres slave 1-255 1
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Lista parametrow

PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w Nastawa
w trybie fabryczne AWB8230- uzytkown
RUN 1603 ika
S2.4 811 - Szybkos¢ transmisiji 0 =300 1=600
2=1200 3 =2400
4 = 4800 5 =9600
S2.5 812 - Liczba bitow stopu 0=1 1
1=2
S2.6 813 - Typ parzystosSci 0 = brak (zablokowanie)
S2.7 814 - Przekroczenie czasu 0 = nieuzywane
komunikac;ji 1=1s
2=2s
255
S2.8 815 - Kasowanie statusu 0 = nieuzywane 0
komunikac;ji 1 = kasuje parametr S2.1
S3.1 827 - Licznik MWh MWh -
S3.2 828 - Dni pracy d -
S3.3 829 - Godziny pracy h -
S4.1 830 - Kontrast wyswietlacza 0-15
S4.2 831 - Ustawienia fabryczne 0 = ustawienia fabryczne lub
(WE) zmienione wartosci
1 = przywraca ustawienia
fabryczne wszystkich parametrow
Wartosci wskazywane
M1.1 1 - Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 0,00
M1.2 25 - Warto$¢ zadana Hz 0,0
czestotliwosci
M1.3 2 - Predkos¢ obrotowa rpm (wyliczana warto$¢, min-1) 0
silnika
M1.4 3 - Prad silnika A 0,00
M1.5 4 - Moment obrotowy silnika % (wyliczana wartosc) 0,0
M1.6 ) - Moc silnika % (wyliczana wartos¢) 0,0
M1.7 6 - Napiecie silnika Vv 0,0
M1.8 7 - Napiecie obwodu Vv 000,0
posredniego DC
M1.9 8 - Temperatura urzgdzenia ©°C 00
M1.10 - Temperatura silnika oC (wyliczana warto$c) 00
M1.11 13 - Wejscie analogowe 1 % 0,0
M1.12 14 - Wejscie analogowe 2 % 0,0
M1.13 26 - Wyijscie analogowe 1 % 0,0
M1.14 15 - Wejscie cyfrowe Stan DI1, DI2, DI3 0
M1.15 16 - Wejscie cyfrowe Stan DI4, DI5, DI6 0
M1.16 17 - Wyijscie cyfrowe Stan RO1, RO2, DO 1
M1.17 20 - Wartos$¢ zadana Pl % 0,0
M1.18 21 - Sprzezenie zwrotne Pl % 0,0
M1.19 22 - Wartos¢ btedu Pl % 0,0
M1.20 23 - Wyjscie PI % 0,0
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Parametry aplikacji

—> Wraz z kazdym uruchomieniem menu aplikaciji
wartosci wszystkich parametrow przywracane
sg do ustawien fabrycznych.

Menu aplikacji mozna wybrac tylko z poziomu
menu (migajace wskazanie: strzatka, REF lub
MON lub PAR lub FLT), po nacisnieciu
przycisku STOP i przytrzymaniu go przez pie¢
sekund.

Parametry aplikacji nalezy zapisac poprzez
nacisniecie klawisza OK, takze wtedy, gdy nie
zmienita sie ich wartos¢. Przejscie do
nastepnego parametru nastepuje w sposob

automatyczny.
PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w Nastawa
w trybie fabryczne AWB8230- uzytkowni
RUN 1603 ka
P1.2 540 - Aplikacje 0 = podstawowa 0
1 = pompowa
2 = wentylatorowa
3 = transportowa (duze
obcigzenie)
P6.1 125 4 Miejsce sterowania 1 = zaciski sterujace (I/0) 1
2 = panel obstugi (KEYPAD)
3 = interfejs (BUS)
P6.2 117 4 Wejscie wartosci 0 = czestotliwos¢ stata (FFO - FF7) 3
zadanej 1 = panel obstugi (UP/DOWN)
2 = interfejs (BUS)
3 = Al1 (analogowa wartos¢
zadana 1)
4 = Al2 (analogowa wartosé
zadana 2)
P6.3 101 - Minimalna 0,00 - P6.4 Hz
czestotiwose Podstawowa (P1.2 = 0) 0
Pompowa (P1.2 = 1) 20
Wentylatorowa (P1.2 = 2) 20
Transportowa (P1.2 = 3) 0
P6.4 102 - Maksymalna P6.3 - 320 Hz 50,00
czestotliwosé
P6.5 103 - Czas 0,1-3000s
przyspieszania Podstawowa (P1.2 = 0) 3,0
Pompowa (P1.2 = 1) 5,0
Wentylatorowa (P1.2 = 2) 5,0
Transportowa (P1.2 = 3) 1,0
P6.6 104 - Czas zwalniania 0,1-3000 s
Podstawowa (P1.2 = 0) 3,0
Pompowa (P1.2 = 1) 5,0
Wentylatorowa (P1.2 = 2) 5,0

Transportowa (P1.2 = 3) 1,0
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Lista parametrow

PNU ID Dostep Oznaczenie Zakres wartosci Ustawienie  Strona w
w trybie fabryczne AWB8230-
RUN 1603
P6.7 505 - Sposob startu 0 = rampa (przyspieszanie) 0
1 = start lotny
P6.8 506 - Sposob zatrzymania 0 = wybieg
1 = rampa (zwalnianie)
Podstawowa (P1.2 = 0) 0
Pompowa (P1.2 = 1) 1
Wentylatorowa (P1.2 = 2) 0
Transportowa (P1.2 = 3) 0
P71 113 - Prad nominalny 0,2 X le-15 X le le
silnika (=> tabliczka znamionowa silnika)
P7.2 107 - Ograniczenie pradu 0,2 X lg-2 X lg 1,5 % g
(=—> tabliczka znamionowa silnika)
P7.3 112 - Predkos¢ obrotowa 300 - 20000 min-1 1440
nominalna silnika (=—> tabliczka znamionowa silnika)
P7.4 120 - Wspoétczynnik mocy 0,30 - 1,00 0,85
silnika (cos o) (=—> tabliczka znamionowa silnika)
P7.5 110 - Napiecie nominalne 180 - 500 V 230
silnika (=—> tabliczka znamionowa silnika) 400
P7.6 111 - Czestotliwose 30 - 320 Hz 50,00
nominalna silnika (=> tabliczka znamionowa silnika)
P11.7 109 - Zwiekszenie 0 = wylgczone
momentu 1 = wtgczone
Podstawowa (P1.2 = 0) 0
Pompowa (P1.2 = 1) 0
Wentylatorowa (P1.2 = 2) 0
Transportowa (P1.2 = 3) 1
P1.1 115 v Obszary 0 = wszystkie parametry
parametréw 1 = tylko parametry szybkiej

konfiguraciji
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