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Niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona dla uzytkownikéw posiadajgcych
podstawowg wiedze o elektrycznosci i urzgdzeniach elektrycznych.
* LSLV-G100 to oficjalna nazwa G100 (LS Low Voltage Drive Series G100).
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Safety Informatnon

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Aby unikngé niebezpiecznych warunkdéw pracy, szkdd materialnych, obrazen
ciata, a nawet smierci, nalezy dokfadnie przeczytac i przestrzega¢ wszystkich
wskazowek bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukciji.

Symbole bezpieczenstwa w

A Danger

Oznacza sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktéra, jesli nie zostanie uniknieta,
doprowadzi do powaznych obrazen lub nawet Smierci.

A\ Warning

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostanie uniknieta, moze
spowodowac obrazenia ciata, a nawet Smier¢.

@ Caution

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora - jesli nie zostanie uniknieta -
moze spowodowac niewielkie obrazenia ciata lub szkody materialne.

Informacje dodotyczace bezpieczenstwa

A Danger

« Nigdy nie nalezy zdejmowac¢ pokrywy produktu ani dotyka¢ wewnetrznej ptytki
drukowanej (PCB) lub jakichkolwiek punktéw styku, gdy zasilanie jest wtgczone. Nie
nalezy rowniez uruchamia¢ produktu przy otwartej pokrywie. Moze to spowodowaé
porazenie prgdem elektrycznym.

Nawet przy wylgczonym zasilaniu nie nalezy otwieraC pokrywy, chyba ze jest to
absolutnie konieczne, jak w przypadku okablowania lub regularnej kontroli. Otwarcie
pokrywy moze spowodowac¢ porazenie prgdem nawet po zzdjeciu zasilania, poniewaz
ciggle natadowane sg kondensatory.

przez dtugi okres czasu.

Odczeka¢ co najmniej 10 minut przed otwarciem pokryw i odstonieciem potgczen
zaciskowych. Przed rozpoczeciem prac przy przetwornicy nalezy sprawdzic
potgczenia, aby upewnié sie, ze cate napiecie state zostato catkowicie roztadowane. W
przeciwnym razie moze to spowodowac porazenie prgdem elektrycznym i w wyniku
czego moze doj$¢ do obrazen ciata, a nawet smierci (o roztadowaniu informuje dioda
LED, znajdujgca sie ponizej pokrywy).
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\ Warning

« W celu zapewnienia bezpiecznego uzytkowania nalezy zainstalowa¢ potgczenie
uziemienia pomiedzy urzadzeniem a silnikiem. W przeciwnym razie moze to
spowodowac¢ porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a
nawet Smierci.

« Nie nalezy wigczac zasilania, jesli produkt jest uszkodzony lub wadliwy. Jesli okaze
sie, ze produkt jest wadliwy, nalezy odtgczy¢ zasilanie i zleci¢ jego profesjonalng
naprawe.

+ Podczas pracy falownik staje sie gorgcy. Aby unikngC oparzen, nalezy unikac
dotykania przetwornicy do momentu jej schtodzenia. Aby unikng¢ oparzen, nalezy
unika¢ dotykania przetwornicy do momentu jej schtodzenia.

« Nie wolno dopusci¢ do przedostania sie do wnetrza przetwornicy ciat obcych, takich
jak sruby, wiory metalowe, odtamki, woda lub olej. Dopuszczenie ciat obcych do
wnetrza przetwornicy moze spowodowac jej wadliwe dziatanie lub doprowadzi¢ do
pozaru.

« Nie nalezy obstugiwa¢ wytgcznika mokrymi rekoma. W przeciwnym razie moze to

spowodowac porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a
nawet smierci.

- Sprawdz informacje o poziomie ochrony dla obwoddéw i urzgdzen.

Zaciski przytgczeniowe i czesci ponizej majg klase ochrony elektrycznej 0. Oznacza to,
ze klasa ochrony obwodu zalezy od podstawowej izolacji i istnieje niebezpieczenstwo
porazenia prgdem, jesli podstawowa izolacja nie dziata prawidtowo. Dlatego podczas
podtgczania przewodow do zaciskéw lub urzgdzenia znajdujgcego sie ponizej oraz
podczas instalacji i uzytkowania urzgdzen nalezy stosowac te same srodki ochronne,
co przy obstudze linii zasilajgce;j.

- Wielofunkcyjne wejscie: P1-P5, CM

- Analogowe wejscie/wyjscie: VR, V1, 12, AO

- Wyjscie cyfrowe: 24, A1/B1/C1, A2/C2

- Komunikacja: S+/ S-

- Wentylator

- Stopien ochrony tego urzgdzenia to klasa ochrony elektrycznej 1.

@ Caution

Nie nalezy zmienia¢ wnetrza produktu wedtug wiasnego uznania. Moze to
spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie produktu w wyniku awarii lub wadliwego
dziatania. Ponadto, produkty zmienione wedlug wtasnego uznania bedg wytgczone z
gwarancji produktu.

« Nie wolno uzywac¢ przetwornicy do jednofazowej pracy z silnikiem, poniewaz

zostata ona zaprojektowana do pracy z silnikiem tréjfazowym. Uzycie silnika
jednofazowego moze spowodowac jego uszkodzenie.

« Nie nalezy umieszczac¢ ciezkich przedmiotéw na przewodach elektrycznych. Ciezkie
przedmioty mogg uszkodzi¢ przewdéd | spowodowaC porazenie prgdem
elektrycznym.
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Uwaga

Zgodnie z normg IEC 60439-1, maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy na wejsciu
zasilania wynosi 100kA. W zaleznosci od wybranego wytgcznika, falownik G100 nadaje
sie do stosowania w obwodach, ktére mogg dostarczaC maksymalnie 100 kA
symetrycznego pradu przy maksymalnym napieciu znamionowym napedu. Ponizsza
tabela przedstawia zalecane wyfgczniki dla amperomeréw symetrycznych RMS.

UWAGA

Maksymalny zaktadany prgd zwarciowy dopuszczalny na ztgczu zasilacza jest
okreslony w normie IEC 60439-1 jako 100 kA. W zaleznosci od wybranego MCCB,
seria LSLV-G100 moze by¢ stosowana na obwodach zdolnych do dostarczania
symetrycznego prgdu RMS o natezeniu do 100 kA wartosci skutecznej pradu
symetrycznego, przy znamionowym napieciu napedu. Ponizsza tabela przedstawia
zalecane MCCB w zaleznosci od symetrycznego pragdu RMS w amperach.

Napiecie robocze UTE100E ] UTE100H UTS150H
240 V(50/60 Hz) 50 kA 100 kA 100 kA
480 V(50/60 Hz) 25 kA 65 kA 65 kA
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| LSLV0022G100-2EOFNS

INPUT  200-240V 3 Phase 50/60Hz
HD: 11.8A ND: 13.1A

OUTPUT 0O-lnputV 3 Phase 0.01~400Hz
HD: 11A ND:12A
4.2kVA 1P20
Ser. No 5501406001F
Inspected by D. K. YU
KCC-REM-LSR-XXXXXXX

LSLV 0022 GIOO 2EOFN

Moc silnika

0004 - 0,4kW
0008 - 0,75kW
0015 - 1,5kW
0022 - 2,2kW
0040 - 4,0kw
0055 - 5.SkW
0075 - 7.SkW

Nazwa serii

Napiecie

2 - 3-fazowe 200V - 240V
4 - 3-fazowe 380V - 480V

Klawiatura
E - Klawiatura

Stopien IP

0 —1p20
E- UL Typ 1

Filtr EMC

N — Brak filtru EMC
F - Whbudowany filtr

Dtawik DC

N — Brak
D- Wbudowany
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1.2 Nazwy czesci

Nazwy czesci znajdujg sie na schemacie montazowym ponizej. Szczegdtowe
zdjecia mogaq sie rézni¢ w zaleznosci od grupy produktow.

g
g
5]
S

0,4-4,0 kW (3-fazowe)

Pokrywa
gorna Ztacze DIN
Obudowa
klawiatura Potencjometr

Pokrywa Terminal wejs¢/wyjsé
przednia
Pokrywa
Pokrywa wentylatora
opcyjna portu
RJ45
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0,4-0,8 kW
@ @ R[L‘ﬂ Su.zaTn.:ﬂ
B1 BZ | m
1,5-2,2 kW
CHARGE) | |- : A ] /fJii
)
4,0 kW

20 | LS7S Strona 31




Ani .Z0.0. . .aniro.pl
niro Sp. z 0.0 Installmvéwt\ﬁgq'rrﬁrgrter

5,5-7,5 kW
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Etykiety i opisy zaciskow zasilania

Etykiety terminali Nazwa Co podiaczyc?
\%\ Terminal PE Podtgczy¢ uziemienie.
R(L1)/S(L2)/T(L3) Zacisk wejsciowy Ztgcza zasilania sieciowego AC.
B1/B2 Modut hamowania. Rezystor hamowania.
UNW Zaciski wyjsciowe silnika | S-1aZ0We potaczenia przewodow
silnika indukcyjnego.

Uwaga

« Do potaczenia zdalnie potozonego silnika z falownikiem nie nalezy uzywac¢ 3 zytowych

kabli. Uzy¢ skretki ekranowanej.

« Podczas pracy regeneratywnej, silnik moze drga¢ w trakcie hamowania

atjrugnc;;:-niem. W tym przypadku nalezy wytgczy¢ hamowanie strumieniem
r.50).

- Upewnij sie, ze catkowita dlugos¢ kabla nie przekracza 202 m (665 ft). Dla falownikow <
4,0 kW, nalezy zapewnic¢, aby catkowita dtugosc¢ kabla nie przekraczata 50 m (165 ft).

+ Dtugie przewody mogg powodowac¢ zmniejszenie momentu obrotowego silnika w
aplikacjach o niskiej czestotliwosci ze wzgledu na spadek napiecia. Diugi kabel
zwieksza rowniez podatnos¢ obwodu na prgdy pojemnosciowe i moze wyzwalac
zabezpieczenia nadprgdowe lub powodowacé nieprawidtowe dziatanie
urzgdzenia podfgczone do falownika. Spadek napiecia obliczany jest za pomocg
ponizszego wzoru:

Napiecie Spadek (V) = [V3 X rezystancja kabla (mQ/m) X dtugo$¢ kabla (m) X prad (A)]
/1000

« Nalezy stosowac kable o jak najwiekszej powierzchni przekroju poprzecznego, aby
zminimalizowac¢ spadek napiecia podczas dtugich tras kablowych. Obnizenie
czestotliwosci nosnej i zainstalowanie filtra mikroprzepieciowego moze réwniez pomaoc
w zmniejszeniu spadku napiecia.

Odlegtosé <330t (50 m) <330 ft(100 m) > 330 stép (100

czestotliwo$¢ nosna <15 kHz <5kHz <2,5kHz
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L] !
N\ Warning

Nie podtgczaj zasilania do przetwornicy, dopoki instalacja nie zostanie zakonczona i
przetwornica nie bedzie gotowa do pracy. W przeciwnym razie moze to spowodowac
porazenie prgdem elektrycznym i doprowadzi¢ do obrazen ciata, a nawet sSmierci.

@ Caution

Kable zasilajgce muszg by¢ podtgczone do zaciskéw R, S i T, a przewody wyjsciowe
do silnika muszg by¢ podtaczone do zaciskow U, V i W. Naprzemwlegie przytgcza
mogg uszkodzi¢ produkt.

« Przy podtgczaniu kabli do zaciskéw R/S/T i U/N/W nalezy stosowac izolowane

koncowki oczkowe.

« Potgczenia zaciskow mocy falownika mogg powodowaé powstawanie harmonicznych,
ktére mogg zaktoca¢ prace innych urzgdzen komunikacyjnych znajdujgcych sie w
poblizu falownika. W celu zmniejszenia zaktécen moze by¢ konieczne zainstalowanie
filtrow przeciwzaktéceniowych lub filtrow sieciowych.

- Czy zaawansowane kondensatory fazowe, ochrona przeciwprzepieciowa i filtry
elektromagnetyczne sg prawidtowo zainstalowane?

« Aby unikng¢ przerwania obwodu lub uszkodzenia podtgczonych urzadzen, nie nalezy
instalowac¢ stycznikbw magnetycznych po stronie wyjsciowej przetwornicy (strona
silnika). Metalowe zanieczyszczenia w przetwornicy mogg spowodowac jej awarie.
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Krok 4 Okablowanie zaciskow

Ponizsze ilustracje przedstawiajg szczegotowy uktad zaciskow przewoddéw
sterujgcych oraz przetgcznikow w obrebie listwy 1/0. Przed instalacjg nalezy upewnic
sie, ze wybrane kable spetniajg lub przekraczajg specyfikacje podane w punkcie 1.5

Wybér kabli na stronie 10.
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Przetaczniki w obrebie listwy sterowniczej

Przelgcznik Opis
SWA1 Przetgcznik wyboru trybu NPN/PNP
SW2 Przetgcznik wyboru rezystora koncowego

Ztacze komunikacyjne

) Potacz sie ze zdalnym 1/O lub inteligentng kopiarkg, potacz
KRS A sie z komunikacjg RS-485.
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Multi-function input A
Default: e
FX —O « PT w1 % S+: RS-485
oo o ON_ OFF >
BX O ¢ P3 NPN PNP
RST O ¢ P4
spd-L o P> Analog output
AO @—» OB D
M Default: Frequency
Analog input
VR P24 © P24 Power
V1

M 1
Relay output 1
12 AL Default: Trip

Relay output 2
Default: RUN

Etykiety i opisy zaciskéw wejsciowych

Kategoria Ettykle.ty Nazw Opis
ermina .

Konfigurowalny dla
wielofunkcyjnych zaciskéw
wejsciowych.
o Domysine fabryczne zaciski i ustawienia
Wielofunkeyj| P1-p5 | Veiscie sg nastepujace:
na wielofunkcyjn . P1: Fx
konfiguracja e1-5 « P2:Rx
terminali . P3:BX
- P4:RST
Wspélny terminal Wspalny terminal dla wejscia z zaciskami,
CM . komunikacji RS-485 oraz analogowych
sekwencyjny e, ; .
wejs¢ i wyjs¢ z zaciskami.
Stuzy do ustawiania lub modyfikacji
Zacisk do czestotliwosci referencyjnej poprzez
Wejscie VR ustawiania analogowe wejscie napieciowe lub prgdowe.
analogowe czestotliwosci - Maksymalne napiecie wyjsciowe: 12 V
referencyjnej - Maksymalny prad wyjsciowy: 100 mA
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Kategoria

Etykiety

termina

Stuzy do ustawiania lub modyfikac;ji

Zacisk do czestotliwosci w zaleznosci od napiecia
V1 ustawiania wejsciowego do zacisku V1.
?:a‘?sitogi';")osc' . Unipolarna: 0-10 V (12 V Max.)
pie . Bipolarny: -10-10 V (12 V Max.)
Wejscie Stuzy dg uslta_wiania Iub'quyfikacji
pradowe dla czestotllwospl referencyjnej za
12 wejscia pomocg zacisku 2.
odniesienia + Prad wejsciowy: 4-20 mA

czestotliwosci

- Maksymalny prad wejsciowy: 20 mA

Etykiety i opisy terminali wyjsciowych/komunikacyjnych

Etykiety

Kategoria termi Nazwa 0] ] 13
ermina
Stuzy do wysytania informaciji wyjsciowych
z falownika do urzgdzen zewnetrznych:
o czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy,
Wyjécie AO Napigciowy napiecie wyjsciowe lub napiecie state.
analogowe Za(.:',Sl.( - Napiecie wyjsciowe: 0-10 V
wyjsciowy o e
« Maksymalne napiecie/prad wyjsciowy: 12
V, 10 mA
24 Zrodio Maksymalny prad wyjsciowy: 100 mA
zasilania 24V :
Wysyta sygnaty alarmowe po aktywac;ji
funkcji bezpieczenstwa przetwornicy (AC
250V <1A,DC30V<1A).
Wyjscie - Stan awaryjny: Podtgczone sg styki A1 i
A1/C1/B1 Syéjna{u C1 (pOJfaCrZyénlye otwaerl‘te B1i Ca1) Y
usterki 1 « Normalne dziatanie: Podtgczone sg
Wyjscie przekaznik styki B1i C1 (potgczenie otwarte A1 i
cyfrowe C1)
Wysyta sygnaty alarmowe po aktywacji
funkcji bezpieczenstwa przetwornicy (AC
250 V<1A,DC30V <1A).
A2/C2 Wyjscie  Stan awaryjny: Styki A2 i C2 sg
sygnatu potgczeniem otwartym
usterk|? : « Normalne dziatanie: Podtgczone sg
przekaznik styki A2 | C2
Stuzy do wysytania lub odbierania
RO S+/s- |RS485 sygnaléw RS-485. Patrz: 7.

Komunikacja
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3.1.2 Klawisze operacyjne

Aniro Sp. z o.0.

Ponizsza tabela zawiera liste nazw i funkcji klawiszy obstugi klawiatury.

Przycisk Nazwa | Funkcja

r
@ [RUN] Uzywany do uruchamiania falownika.

STOP: Zatrzymuje falownik.

(/STOP)
% [STOP/RESET] RESET: W przypadku wystgpienia usterki lub
S awarii resetuje przetwornice.
[ aN|l< 2 i i i
AV orvoscran v S pomise rodem o zvieeze
przycisk ’
Przesuwa sie pomiedzy grupami lub przesuwa sie
[MODE/SHIFT] miejsce dziesietne.
iy
Przetgcza z wybranego stanu parametru na stan
) wejscia.
[ENTER] Edycja parametru i zastosowanie zmiany.

Uzyskuje dostep do ekranu informacji o dziataniu
w przypadku awarii na ekranie awarii.

[Potencjometr] | Stuzy do ustawiania czestotliwosci pracy.

O E

MIN MAX

* Dziata jako klawisz ESC, jezeli dwa klawisze z klawisza [MODE/SHIFT], klawisza
[A]iklawisza [ ¥] sg wprowadzone jednoczes$nie.
- Nacisnij ESC w trybie nawigacji grupowej, aby przejs¢ do ekranu poczgtkowego
(ekran wyswietlania czestotliwosci).
- Nacisnij ESC w trybie, aby zmieni¢ parametr w celu przejscia do trybu
nawigacji grupowej bez zapisywania.
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3.1.3 Menu sterowania, parametryzaciji

W ponizszej tabeli zestawiono grupy funkcji w trybie parametrycznym.

Grupa ‘t’lva{:szw'e ’ Opis
Dziatanie _ Konfiguruje podstgwowe parametry dla
pracy z przetwornica.
Konfiguruje parametry dla podstawowych
Dri ( operacji. Obejmujg one prace w trybie jog,
o ocene wydajnosci silnika, zwiekszanie
momentu obrotowego i inne parametry
_ Konfiguruje podstawowe parametry pracy.
Podsta ,‘_-, H Parametry te obejmujg parametry silnika oraz
wowe wielostopniowe parametry czestotliwosci.
7 o Konfiguruje wzorce przyspieszania lub
aawansowane = i S . N
- zwalniania, granice czestotliwosci itp.
Kontrol ,'_- i Konfiguruje bezczujnikowe funkcje wektorowe.
Konfiguruje funkcje zwigzane z zaciskami
Terminal wejsciowy ) wejsciowymi, w tym cyfrowe wejscia
wielofunkcyjne i wejscia analogowe.
. . Iy Konfiguruje funkcje zwigzane z terminalami
Terminal wyjsciowy Lot o , o e
== wyjsciowymi, takie jak przekazniki i wyjscia
I - = Konfiguruje funkcje komunikacyjne dla RS-485
Komunikacja Lt . . . .
- lub innych opcji komunikacyjnych.
Zastosowanie H = |Wbudowane aplikacje( PID).
Ochrona ,,_-, - Kpryﬂguraqa zabezpieczen falownika i
silnika
Konfiguruje funkcje zwigzane z drugim silnikiem.
Druai - = Drugi silnik pojawia sie na klawiaturze tylko wtedy,
SiInigk L gdy jeden z wielofunkcyjnych zaciskéw
wejsciowych (In.65-In.69) ustawiony jest na 26.

3.2 Nauka obstugi klawiatury

Klawiatura umozliwia przemieszczanie sie pomiedzy grupami i kodami. Umozliwia on
réwniez uzytkownikom wybor i konfiguracje funkcji. Na poziomie kodu mozna ustawi¢
wartosci parametréw w celu wigczenia lub wytgczenia okreslonych funkcji, lub
zdecydowac, jak bedg one wykorzystywane. Aby znalez¢ potrzebne funkcje, patrz 8
Tabela funkciji na stronie 242.

Potwierdz prawidtowe wartosci (lub wiasciwy zakres wartosci), a nastepnie postepuj
zgodnie z ponizszymi przyktadami, aby skonfigurowac falownik z klawiatura.
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3.2.1 Wybor grupy i kodu

Postepuj zgodnie z ponizszymi przyktadami, aby dowiedziec€ sie, jak przetgczaé sie miedzy
grupami i kodami.

Krok Instrukcja | Wyswietlacz

ol

'O

U N

-

A

Przenies sie do grupy, ktérg chcesz za

1 |pomocg klawiszy [MODE]. Nacisnij klawisz
[MODE] na dtuzej niz 1 sekunde, aby
poruszac sie w przeciwnym kierunku.

Przesuwaj kody w gére i w dét za pomoca
2 |klawiszy [A]i[V], az zlokalizujesz wymagany
kod.

3 | Naci$nij klawisz [ENT], aby zapisa¢ zmiane. -

Uwaga

Podczas poruszania sie w gore i w dot po kodach za pomocg klawiszy [A] i [ V] w kazdej
grupie, istniejg przypadki, w ktéorych numer kodu nie zwieksza sie ani nie zmniejsza.
Wynika to z faktu, ze numer ten zostat w programie falownika pozostawiony pusty,
poniewaz oczekiwano na dodatkowe funkcje lub program zostat tak skonfigurowany, aby
nie wyswietla¢ niewykorzystanych funkc;ji.

Przyktad) Jesli kod Ad.24 (limit czestotliwosci) jest ustawiony na 0 (Nie), kody Ad.25
(dolna wartos¢ graniczna czestotliwosci) i Ad.26 (gérna warto$¢ graniczna czestotliwosci)
nie beda wyswietlane. Kod Ad.24 (granica czestotliwosci) musi by¢ ustawiony na 1 (Tak),
aby wyswietli¢ kody Ad.25 (dolna granica czestotliwosci) i Ad.26 (gérna granica
czestotliwosci).
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o 8 Lista wszystkich parametrow

W tym rozdziale wymienione sg wszystkie ustawienia parametrow dla falownikéw
serii G100. Ustawi¢ wymagane parametry zgodnie z ponizszymi odniesieniami. Jesli
ustawiona warto§¢ wejsciowa jest poza zakresem, na klawiaturze zostang
wyswietlone nastepujgce komunikaty. W tych przypadkach, przetwornica nie bedzie
pracowac z przyciskiem [ENT] (brak potwierdzenia zmiany parametru).

« Warto$¢ nie przydzielona: rd

- Powtarzanie wartosci (wejscie wielofunkcyjne, referencja PID, sprzezenie zwrotne
PID): OL

« Wartos¢ ustawiona niedozwolona (warto$¢ opcjonalna): no

8.1 Grupa operacyjna

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas pracy

Comm. Wyswie  Zakres Wart .
Adres Nazwa tlacz ustawi os¢ gmianaly v/bISt ?f_d
Czestotliwosé 0-Maksymalna
- |0h1DO00 0.00 czestotliwosé | 0.00 @) O | O |p.45
docelowa (Hz)
Czas 0.0-600.0
- |0h1DO1 przyspieszeniaACC (s) 5.0 O O | O |p.T78
Czas 0.0-600.0
- |0h1DO02 opé2nienia dEC (s 10.0 O O | O |p.78
0 | Klawiatura
Zrodio LPORxT .
- |0h1D03 polecenia drv g::n);/‘?géz Fx/Rx-1 X 010 |pl3
4 |Fieldbus
0 | Keypad-1
1 |Keypad-2
Zrédio 21 s
- |0h1D04 |odniesieni Frq 4 wbudowa Klawiatu X O | O |p._60
a . 512 ra- 1
gzéiistomw 6 Int 485
8 |Fieldbus
Krokowa 1 (l\)/igclz;ymalna
- |0h1DO05 St1 czestotliwos 10.00 0] O | 0O |p.11
¢ (Hz)
Krokowa 0.00-
- |0h1DO06 > St2 Maksymalnie 20.00 O O |0 |p.11
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Wyswie  Zakres

Nazwa -
tlacz ustawi
czestotliwosé czestotliw
2 0s¢ (Hz)
Krokowa 3 (Iz/iggs malna
- |0h1D07 |czestotliwo |St3 ymaina i 5 o 0] O |0 |p.171
&6 (;zestotllwos
¢ (Hz)
Prad
- |0h1DO08 wyjéciowy CUr - - - O | O |p.53
Obroty
- |0h1D09 |silnika na Rpm - - - O|O0| -
minute
Napiecie state
- |Oh1DOA inwertera dCL - - - O | O |p.53
Napiecie
- |0h1DOB |wyjsciowe vOL - - - O | O |p.53
falownika
- |on1poc |Bfad non |- ; ; olo]| -
prawy
Wybierz F
- |0Oh1DOD |kierunek drC F O O|O0| -
obrotéw " Lewy

8.2 Grupa napedu drive (PAR—dr)

Parametry zaznaczone na szaro sg odblokowane po wigczeniu funkcji globalne;j.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Kod Comm. ]
e Adresa [\ E-VANE] Zakres ustawien . .
Ci

dr-00| - |Skoczdo |1-99 9 O |0|O0| p42
0 [VIFF p.85,

dr-09 | oh1109 | Y2 2_|SlipCompen |4, /¢ X |o|o| B
sterow - 122

ania 4 |IMBezczujnikow ’

0,00, Czestotliwosé
) Czestotliw | poczatkowa -

dr-111 Oh110B | <0G | czestotliwosé

maksymalna (Hz)

10.00 @) O |0 |p.114

Strona 240



Aniro Sp. z o.0.

www.aniro.pl

Comm.

Adresa Zakres ustawien Wlaznos Y:/
ci
Jog ACC j
dr-12 | 0h110C 0.0-600.0 (s) 20.0 (@) O | 0O |p.114
JOG DEC
dr-13| O0h110D 0.0-600.0 (s) 30.0 (@) O |0 |p.114
0: 0,2 kW
1:0,4 kW
2:0,75 kW
3:1,1 kKW
4:1.5kwW Zmienna
Moc 5:2,2 kW
dr-141 Oh110E | 1 ika 6:3.0 kW W X 1010 p131
7-3.7 KW zgleznos
8: 4.0 kW ci od
9: 5,5 kW mocy
10: 7,5 KW silnika
11: 11,0 kW
Podbicie 0 |reczne 0:
dr-15| Oh110F momentu T TAuto reczne X O | X | p.90
Podbici
dr-16| Oh1110 |e fwd 0.0-15.0 (%) 2.0 X O | X | p.90
moment
Podbicie rev o
dr-17 | Oh1111 moment 0.0-15.0 (%) 2.0 X O | X | p.90
30.00-400.00 (Hz)
_ Czestotli [VIF, Slip Compen]
dr-18| Oh1112 WOSE 40,00-120,00 (Hz) 60.00 X O|0O| p.85
bazowa [IM Bezczujnikowe]
Czestotliwos¢
dr-19| Oh1113 startowa 0,01-10,00 (Hz) 0.50 X O|0O| p.85
40.00-400.00 (Hz)
) Maksyma |[V/F, Slip Compen]
dr-20 | Oh1114 Ina 40,00-120,00 (Hz) 60.00 X O|0O| p.98
czestotliw [IM Bezczujnikowe]
dr Wzmocnien
26 0Oh111 A |ie ATB 1-1000 2 O O | X
2
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Comm.

Adresa \EVAVE] Zakres ustawien
ci

Wzmocnienig

dr silnikowe
27 0h111B ATB 0.0-300.0[%] 50.0 (@) O | X

Wzmocnien
ie regener.

28 0h111C ATB

0.0-300.0[%] 50.0 0 0| X

Wybrane zakresy
wyswietlania
falownika na

0 Czestotliwos¢
pracy

1 |Czas przyspieszenia
2 |Czas zwalniania
3

Zrodto
start/stop
Zrédio
czestotliwosci
Krokowa 1

Krokowa 2
0:
Wybor Krokowa 3 Czestotli
dr-80 | Oh1150 |zmienne;j wosCE O O|0O -
wyswietlan Prad wyjsciowy | operaciji
ej na Obroty silnika
wyswietlac Napiecie state
zu inwertera
uzytkownika
(dr.81)
niedostepne

3qeL

WORIUN

7

8

9

1

0

1

1

1

2

1 |Wybierz
3 |kierunek jazdy
1

4

1

5

1

6

1

7

Z

Prad wyjsciowy 2

Obroty silnika 2

Napiecie state
inwertera 2

Sygnat wyboru
uzytkownika 2
mienna 0: Wyjscie @) O |0 -

dr-81| Oh1151 |Wybierz
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Kod
e

Comm.
Adresa
ci

Nazwa

Zakres ustawien

Vi S

F L Sedzi

a

kod uzytkownika Napiecie
monitor 0 Napiecie
ujacy wyjéciowe (V)
1 Moc
wyjsciowa
2 |Moment obrotowy
3 Monitor sprzezenia
zwrotnego PID
Wyswietl 0 |Zobacz wszystko | (-
dr-89 | OhO3E3 |zmienione : — Wyswi O | O|p.160
parametry |1 |Widok Zmieniony | 'Y
0 |Brak
1 |SmartDownload 0 Brak olo i
dr-91 | 0h115B | Kopiowanie |3_|SmartUpLoad
4 |RemoteUplLoad
5 RemoteDownloa
d
dr-92 | 0h115C |Zapis 0 |Brak . 0-Zaden olo )
parametr. 1 |Parametr Zapisz
0 |[Nie
1 |Wszystkie
2 |dr Grp
3 |bAGrp
, 4 |Ad Grp
Domylsllpe 5 [CnGrp
dr-93 | 0h115D |WartosCt  fe Ty Grp 0: Nie O | O|p.157
parametro |7 [oQu Grp
w 8 |CM Grp
9 |AP Grp
12 |Pr Grp
13 |[M2 Grp
14 |run Grp
dr-94 | Oh115E Ee’es”acja 0-9999 - O |0 |p.159
asta
Ustawienia
dr-95| Oh115F blokady 0-9999 - O |O|p159
Wersja
dr-97 | O0h1161 oprogra - - 0|0 -
Wyswietla
dr-98 | Oh1162 |nie wersji - - 0|0 -
ptyty 110
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8.3 Grupa podstawowa BASIC (PAR—DbA)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas

pracy
Kod SELLT Nazwa Zakres ustawien i Zmiana ViIS
Adres na L _,
Skocz
bA-00 - do kodu 1-99 20 O O | p.42
. |0|Brak
Pomocni 1TV
bA-01 | Oh1201 |cze 0: Brak X O | p.109
srodlo |3/ VO
czestotli.|4]12
0| M+(G*A)
1|Mx (G*A)
. 2| M/(G*A)
S et 3]V
bA-023| 0h1202 a 4| M+G*2 (A-50%) 0: M+(GA) X O | p.109
. 5| Mx[G*2 (A-50%)
QSL“C”'CZ 6| M/[G*2 (A-50%)]
! M+M*G*2 (A-
zrodta f 7 50%)
Wzmocni
) enie ) . 5
bA-033| 0h1203 pomocnic 200.0-200.0 (%) 100.0 O O | p.109
ze
0| Klawiatura
2. zrodto | 1| Fx/Rx-1 1-
bA-04 | 0h1204 |start/stop |[2|Fx/Rx-2 F;(/Rx-1 X O |p101
3|Int 485
4|FieldBus
0|Keypad-1
1|Keypad-2
2. zrédto  |2(V1 0:
bA-05 | 0h1205 cz’e.stotllw 410 Keypad-1 O O |p101
osci 5[12
6|Int 485
8|FieldBus
bA-07 | 0h1207 |V/F O|Linear 0: X X | p.85
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Kod ST Nazwa Zakres ustawien W’a'rt zml*ana VIS
Adres os¢ F | L
Wybor 1|Square Linear
kizywej 5 User VIF
3|Square 2
Odnosnik |0|Max Freq 0: Max
bA-08 | Oh1208 |ramp 1| Delta Freq Freq X O|0 %
Skala 0]0,01 sek. —
bA-09 | O0h1209 |czaso 110,1 sek. 1: 0,1 sek. X O 0| po
wa 2|1 sekunda 18
Sie¢ 0(60 Hz
bA-10 | Oh120A |czestotliw 0: 60 Hz X O | O | pa156
0S¢ 1150 Hz
Liczba
bA-11 | 0h120B biegunow 2-48 X O |0 |pa22
bA-12 | 0h120C ;fnﬁtzg 0-3000 (Rpm) X |o|o|pi2
Prad Zaleznosc¢
. od
bA-13 | Oh120D |znami 1.0-1000.0 (A) ustawieni X O |0 |pa22
onowy a silnika
Prad
bA-14 | Oh120E |jatowy 0.0-1000.0 (A) X O |0 |pa22
silnika
Napiecie
bA-15 | O0h120F |znamiono |0, 100—480 (V) 0 X O 0| po
we silnika 91
SDrAWNoSE Zaleznos¢
bA-16 | 0h1210 sﬁnika 64—-100 (%) od X O |0 |pa22
ustawieni
Wielkos$é
bA-17 | Oh1211 |obcigzeni |0-8 0 X O |0 |pa22
a
Regula
bA-18 | Oh1212 |cja 70-130 (%) 100% O 0|0 -
mocy
Napiecie
bA-19 | Oh1213 |wejsciow |170—-480V 220/380 V 0] O | O|p156
e
0|Brak
1| ALL with rotation
Autou 2| All static .
bA-20 - ning X Rs+Lsigma 0: Brak X X |10 |pa3d
(Typ obrotu)
6| Tr (Typ statyczny)
bA-21 - rezystancjg Zalezne od silnika X X 0| pa
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Zakres ustawien

Zmiana V/ | S
* F | L

Sed

.Y

stojana Zaleznie od typu Zalezne od
Indukcyjn |silnika typu silnika
bA-22 - osC X X |0 |pa31
uplywu
Stojan
bA-23 - indukcyjn X X |0 |pa31
0SC
bA-24 | - (5128528595 5000 (ms) i X | x|o|p13
Czestotli |0.00—
bA-41 | Oh1229 |wos¢ 1 Maksymalna 15.00 X O | X| p
czestotliwos¢ (Hz) 87
bA-42 | 0n122A |\ @P%%® 0100 (%) 25 X |o|x|p.
Czestotli |0.00—
bA-43 | 0h122B |wos¢ 2 Maksymalna 30.00 X O | X| po
czestotliwos¢ (Hz) 87
bA-44 | 0h122C |H2P'%C€ 0100 (%) 50 X |ol|x|p
Czestotli |0.00—
bA-45 | Oh122D |wos¢ 3 Maksymalna 45.00 X O | X| po
czestotliwos¢ (Hz) 87
bA-46 | Oh122E |3 2P 10100 (%) 75 X |o|x|e
Czestotli
iy 0,00- Maksyma
bA-47 | O0h122F |wos¢ 4 Maksymalna Ina X O | X| p.
- = nznctatlhwwndA — POy .8_7_
bA-48 | 0h1230 Z'ap'ec'e 0-100 (%) 100 X O|X| p
[o b 4
Krokowa
4 0,00-
bA-53 | 0h1235 Maksymalna 40.00 O O|0 %1_
czestotliwosé —
Krokowa
5 0,00-
bA-54 | 0h1236 Maksymalna 50.00 O O|0 %1.._
czestotliwosé
Krokowa 6
bA-55 | 0h1237 S HEETE | 5 | @ e 6
Maksymalna Ina 71
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Comm. . - Wart Zmiana V/ | S

Kod Adres Nazwa Zakres ustawien 0Sé " F L

Krokowa 7
0,00- Maksyma
bA-56 | 0h1238 Maksymalna Ina (@) O 0| p.11
czestotliwodde czestotliw

Krokwoe

bA-70 | O0h1246 |acc1 0.0-600.0 (s) 20.0 O O | O] p_80
Krokowe

bA-71 | 0h1247 |dec1 0.0-600.0 (s) 20.0 @) O O] p.80
Krokwoe

bA-72 | O0h1248 |acc2 0.0-600.0 (s) 30.0 @) O |0 p.80
Krokowe

bA-73 | 0h1249 |dec2 0.0-600.0 (s) 30.0 @) O 0| p._80
Krokowe

bA-74 | Oh124A |acc3 0.0-600.0 (s) 40.0 (@) O |O| p.80
Krokwoe

bA-75 | 0h124B |dec3 0.0-600.0 (s) 40.0 (@) O 0| p._80
Krokowe

bA-76 | Oh124C |accd 0.0-600.0 (s) 50.0 (@) O |O| p._80
Krokowe

bA-78 | 0h124D |dec4 0.0-600.0 (s) 50.0 @) O |O| p._80
Krokwoe

bA-78 | Oh124E |acch 0.0-600.0 (s) 40.0 (@) O O] p_80
Krokowe

bA-79 | 0h124F |dec5 0.0-600.0 (s) 40.0 (@) O | O| p_80
Krokowe

bA-80 | Oh1250 |acc6 0.0-600.0 (s) 30.0 (@) O O] p_80
Krokowe

bA-81 | 0Oh1251 |dec6 0.0-600.0 (s) 30.0 (@) O O] p_80
Krokwoe

bA-82 | O0h1252 |acc? 0.0-600.0 (s) 20.0 (@) O |O| p_80
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Kod Comm. Nazwa Zakres ustawien W’a'rt Wla§nos vis
Adres os¢é ¢ F
Krokowe
bA-838| 0h1253 |dec7 0.0-600.0 (s) 20.0 (@) O | O| p_80

8.4 Grupa zaawansowana advanced (PAR—Ad)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas pracy

Zakres. W'a'rt Zmiana V/F SL Sedz
ustawi 0s¢ in
Ad-00 - Skocz do kodu | 1-99 24 0 O|0O|p.42
Ad-01 | 0h1301 Z\éiorzec 0 | Linear X |ol|ol|ps3
Wzorzec 0: Liniowy
Ad-02 | 0h1302 dec 1 |Krzywa S - X O |O|p2s83
Gradient
) acc B o
Ad-03 | 0h1303 poczatek S 1-100 (%) 40 X O|O|p.=83
Gradient
Ad-04 | 0h1304 g°°k°”'e° 1-100 (%) |40 X O |0 |p.283
Gradient
) dec 5
Ad-05 0h1305 poczatek S 1-100 (%) 40 X O|O|ps83 o
o3
g
Gradient 2
Ad-06 | 0h1306 gec koniec  14_100 (%) |40 X |o|o|ps3
0 |Acc )
Ad-07 | 0h1307 |Tryb startu 1 Do-Start 0: Acc X O |O|p.92
0 |Dec )
Ad-08 | 0h1308 |Tryb Stop 1 TDc-Brake 0: Dec X O |O|p.9

10
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£akres Zmiana VIF SL Sedz
ustawi i
2 |Free-Run
4 Power
Braking
0 |Brak
Blokada 1 Naprzé
Ad-09 | O0h1309 |kierunku d Prev 0: Brak X OO |p.J75
Odwrotn
2
y Prev
Automatycz 0 |Nie N
Ad-10 | Oh130A ny start 1 Tak 0: Nie O O|O|p.T76
Czas DC
Ad-12 | Oh130C przy start 0.00-60.00 (s) [0.00 X O | X|p92
0 Prad
Znamionowy
) Wiekos¢ przetwornicy/
Ad-13 | Oh130D pradu DC prad 50 X O | X |p92
Znamionowy
silnika x 100
Czas blokady
) wyjscia przed .
Ad-14 0h130E hamowaniem 0.00-60.00 (s) [0.10 X OO |p94
pradem statym
Ad-15 | Oh130F géaShamowa”'ﬁ.oo—so.oo (s) [1.00 X | 0|0 po4
0 Prad
Znamionowy
) Wskaznik przetwornicy/
Ad-16 0h1310 hamowani prad 50 X OO |p94
a pragdem Znamionowy
stalym silnika x 100
Czestot Czestotliwos¢
Ad-17 0h1311 Hamow. DC sHt:artowa-GO 5.00 X O |O|p94
Czestotliwos gggzsé?&m??
Ad-20 | Oh1314 |¢ Dwell ACC czestotliwosé 5.00 X O | O |p.120
maksymalna
Czas pracy
) Dwell przy .
Ad-21 | Oh1315 przyspieszani 0.0-60.0(s) |0.0 X O | O |p.120
u
Ad-22 | 0h1316 |Dwell Start 5.00 X O | O |p.120

Strona 249



Aniro Sp. z o.0.

www.aniro.pl

el g Wart 7 iana VIF SL Sedz
ustawi 0s¢ in
czestotliwos | czestotliwosé-
¢ podczas Maksymalna
zwalniania czestotliwosé(
Czas pracy
Ad-23 | 0h1317 |podczas 0.0-60.0(s) |0.0 X O | O |p.120
zwalniania
Ad-24 | oh131g |Cranice 0 |Nie 0: Nie X |o|o|p99
czestotliw 1 |Tak
Czestotliw 0,00-Upper
Ad-25 0h1319 |0$¢ dolna limit 0.50 O O |0O|p99
wartosc frequency(Hz)
c . Czestotliwosé
;gstqtllw graniczna Maksyma
Ad-26 | 0h131 A |0$¢ Godrna dolna. Ina X O |O|p.99
wartosé C :
e Czestotliwos¢ | czestotliw
Pomijanie 0 |Nie N
Ad-27 | 0h131B czestotiwosci |1 |Tak 0: Nie X O | O |p.100
Dolna OC’Sgstotliwoéé
Ad-28 0h131C granlllca. o g 10.00 O O | O |p.100
EOMIEITEN granical (Hz)
Czestotliwos¢
Gorna skokow dolna
Ad-29 | 0h131D |granica granical- 15.00 @) O | O (p.100
pomijania 1 Czestotliwosc
maksymalna
Ad-30 | Oh131E o Szc::t?’tﬁ‘r’j:;’? 20.00 o |o|o|p100
g;?:i'j‘;ia , |skokow 002 ' :
(Hz)
Czestotliwosc
Gorna skokow dolna
Ad-31 Oh131F |granica granicaz- 25.00 @) O | O |p.100
pomijania 2 Czestotliwosé
maksymalna
Dolna 0,00
Ad-32 0h1320 |granica czestotliwosci [30.00 O O | O |p.100
pomijania 3 skokow goérna
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el g Wart 7 iana VIF SL Sedz
ustawi 0s¢ in
(Hz)
Czestotliwose
Goérna skokow dolna
Ad-33 0h1321 |granica granica3- 35.00 O | O |p.100
pomijania 3 Czestotliwose
maksymalna
Ad-41 | Oh1329 E;?:ulz(‘:’;a'“'a”"o.o—180.o (%) |50.0 0 | O |p.161
Czas opoznieni
Ad-42 | On132A | 298¢ ﬁamulcaao.oo—m.oo (s)|1.00 0|0 |p.161
Zwalnianie 0.00-
Ad-44 | 0h132C |hamulca Maksymalna |1.00 O |0 |p.161
fwdCzestotliw |czestotliwosc
Zwolnienie 0.00-
Ad-45 | 0h132D |hamulca Maksymalna |1.00 O | O (p.161
revCzestotliw |czestotliwosé
Czas opoznieni
Ad-46 | Oh132E wiqczerF:ia ?.00-10.00 (s)|1.00 O | O |p.161
Czestotliwos¢ 0.00~
Ad-47 | Oh132F zalaczania Maksymalna |2.00 O | O (p.161
hamulca czestotliwosé
Oszczedzanie 0 |Brak
Ad-50 | Oh1332 N 1 |reczne 0: Brak O | X |p.144
energii
2 |Auto
Ad-51 | oh1333 |FoZom 0-30 (%) 0 O | X |p.144
oszczedzania
Czestotliwos¢ |0.00—
Ad-60 | Oh133C |zmiany ramp |Maksymalna [0.00 O|O|p.82
Acc/Dec (CﬁS?tOt“WOSC
Ad-61 | Oh133p | £licZanie obrotdy 4 6400 or%] [100.0 olo]| -
wzmochnienie
Zliczanie 0 x1
Ad-62 | Oh133E 1[x0.1 0:x1 O|O0]| -
obrotow skala [5 1% 0,01
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LGS Wart 7 iana VIF SL Sedz
ustawi i
3 [x 0.001
4 |x 0.0001
0 |Rpm
Ad-63 | on133F |ednostka 0: rpm -
predkosci 1 |mpm
O (Duri
Sterowanie y Iurlng run 0:
always :
pamie,ltajc 0 | Nie
zestotliwo T
Ad-65 | 0h1341 & pracy 1 | Tak 0: Nie p. 115
gora/ dot
0 |Brak
Kontrola 11v1
Ad-66 | Oh1342 |wejscia 0: Brak p. 162
analogowego |3 |VO
4112
Poziom Poziom
Ad-67 | O0h1343 wiaczenia wytgczania 90.00 p. 162
wyjécia styku
Poziom -100.00-
Ad-68 | 0h1344 wylgczenia sty.k' . 10.00 p. 162
wyjscia wyjSciowy na
0 Zawsz
Tryb e 0:
Ad-70 | Oh1346 bezpiecznej 1 D] Zawsze p.119
pragy Zalezny wigczaj
Opcie 0 | Free-Run
zatrzymania )
Ad-71 | 0h1347 |bezpiecznej |1 |Q-Stop 0: Free- R 119 e
pracy , [Podsum | Run g3
owanie S
Czas Q stop
Ad-72 0h1348 0.0-600.0 (s) |5.0 p.119
Unikanie _
pracy 0 [Nie
Ad-74 | Oh134A |regeneratyw 0: Nie p.163
nej 1 | Tak
Ad-75 | 0h134B |Poziom 200 V: 300- |350 p. 163
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Zakres

Wart

. v zmiana V/F SL Sedz
ustawi 0s¢ in
Napiecia 400V
unikania
regeneracji 400 V: 600—
800 VV 700
Wachanie
czetsotliwosci
Ad-76 | oh134c |PrYunikaniu 4 66 46 00 Hz [1.00 X O |0 |p.163
regeneracji
Wzmocnienie
Ad-77 | Oh134D |P unikania 0.0-100.0% |50.0 O O | O |p.163
regeneracji
Czas
Ad-78 0Oh134E |catkowania | (ng;?OOOO 500 O O | O |p.163
dla unikania
Poziom ‘2188[% Min19- | 390[V]
Ad-79 | Oh134F vr\r/]ig(cjzﬁzn;]aam 400 V: Min19- | 780[V] X O |0 -
" |800[V]
0 |Brak 0: Brak
) Tryb pozarowy |1 |pozarowy
Ad-80 | 0h1350 2 Test trybu X O | O |p.103
pozarowe
. Czestotliwosc
Trybpozgrovyy startowa -
Ad-81 0h1351 | Czestotliwos¢é czestotliwosé 60.00 X O | O |p.103
pracy
maksymalna
) Tryb pozarowy |0 | Do przodu |O:
Redem | Wiz Kierunek biegu |1 |Odwrécony | Do przodu & O |0 |p103
Liczba operac;ji Nie
Hess YIS konfigurowa ) S
pozarowym L

8.5 Grupa konfiguracyjna configuration (PAR—Cn)
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W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas

pracy
Kod STl Nazwa Zakres ustawien zmiana V/F SL Sed
Adres =i
Skocz do kodu p.42
V/F:
Heavy ﬂhﬁ_15’0(kHZ) 3.0 .
) 150
Czestotliwo 2,0-15,0 (kHz)
Cn-04 | 0h1404 &6 | VIF- X O| 00—
kluczowani Normal 1,9—5,0 (kHz) 20 o
a lGBT IM:
2,0-5,0 (kHz ) 150
Tryb 0:
Cn-05 | 0h1405 | .Y Normalny PWM| Normal X O|O|p.
PWM
ny 150
Czas
Cn-09 | 0h1409 . 0.00-60.00 (s) 1.00 X X1 O|p.
wzbudzenia 127
Wielkos¢
Cn-10 | Oh140A |wzbudzenia |100.0-300.0 (%) 100.0 X X|O|p
137
Trzymani
Cn-11 | Oh140B |e w zerze 0.00-60.00 (s) 0.00 X X|O|p
137
Wzmocnienie Zmienn
) kompensacji . o aw
Cn-21 | 0h1415 mom. przy 50-300 (%) alesno X X|O ?__u
niskich f Sci od
Wyjsciowe gr\r;/lenn
Cn-22 | 0h1416 |wzmocnienie |[50-300 (%) Zalesno X X1 0O|p.
komp. Momen. &ci od 137
Wzmocnienie Zmienn
) kompensacji . o aw
Cn-23 | 0h1417 odchylenia 50-300 (%) Zalesno X X| 0O &
predkosci Sci od
Gtéwna Zmienn
) kompensacja . o aw
Cn-24 | 0h1418 odchylenia 50-300 (%) Zalesno X X|O %_7
predkosci $ci od

21
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Comm.

Kod Nazwa Zakres ustawien
Adres

Wzmocnienie

Cn-29 | 0h141D | Komp- Odehyl-1g 54 5 g9 1.06 o |x|olp.
predkosci od 137
obcigzenia
Wzmocnie
nie
Cn-30 | Oh141E regulacii 2.0-10.0 4.0 @] X| O %jl
predkosSci
0 Keypad-1

zrodio limitu |1 [Keypad-2

momentu 2 V1 0:

Cn-53 | 01435 | gprotowego |4 |VO Klawiatu X X1 0|p.

5 12 ra- 1 137
6 Int 485
8 FieldBus

Granica

momentu

Cn-54 | 0h1436 obrotowego 0.0-200.0 (%) 180 @] X| O 11)_.7
FWD e

Granica momentu
FWD podczas

Cn-65 | 01437 | oocheraci  |0-0-200.0 (%) 180 o) X| o E
Granica
Cn-56 | Oh1438 “R’g{?e”t“ 0.0-200.0 (%) 180 O | X|0o|p.
137
Granica
Cn- | Oh1439|MOMENtUREV|q o 560 0 (%) 180 o |x|olp
5722 podczas 137
regeneracji
Szukanie 0 Lotny Start-123|0:
Cn-70 | Oh 1446 | predkosci 1 Lotny Start-2 Latajg X O| O|p.
cy 145
Loty start | 170C g0%0-1111
Cn-71 | 01447 |wybér kiedy | 5001 acG 000024 X O|0|p.
145

23

24
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Nazwa Zakres ustawien zmiana V/F SL Sed
i30 resecie
Oombiedu
Restart po
chwilowej
0100 przerwie
zasilania
1000 Autostart
Prad szukania
Cn-72 | 0h1448 | predkosci 80-200 (%) 150 O|O|p.
145
Latajg
Wzmocnienie gt/ art-1
Cn-73 | 0h1449 |P szukania 0-9999 Latai O|O|p.
predkosci o 13 145
Start-2
Latajg
cy
Czas Start-1
Cn-74 | Oh144A catkowania | 0-9999 Latajg O|O E
szukania cy
predkosSci Start-2
Czas
Cn-75 | 0h144B |opdznienia 0.0-60.0 (s) 1.0 O|O|p.
lotnego startu 145
Cn-76 | Oh14ac|VZocnienie g4 150 (o) 100 olo| -
estymatora ss
Wybor 0 |Nie
Cn-77 | Oh144D|KEB 1 |KEB-1 0: Nie 0| O|p.
2 KEB-2 140
Poziom
Cn-78 | Oh144E |startowy 110.0-200.0 (%) 125.0 O|O|p.
buforowania 140
Cn- 0h144F | Poziom Cn78-210,0 (%) 130.0 O|O|p.

25

26

27
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Kod ek Nazwa Zakres ustawien \fv’arto zmiana V/F SL SedZz
Adres s¢ "
Koncowy
buforowania
Wzmocnie
Cn-80 | 0h1450 | nie P KEB 0-20000 1000 (0] O|O|p.
140
Cn-81 | 0n1451 | 7283 CIKOW- 4 20000 500 o |ol|olp
AAN
Wzmocnienie
Cn-82 | 0h1452 |poslizguKEB |0-2000.0% 30.0 (@) O|O|p.
140
Czas ACC
Cn-83 | onh1453 |d1a KEB 0.0-600.0 (s) 10.0 o |o|lolp
140

8.6 Grupa wejs¢ (PAR—lIn)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie
podczas pracy

GELIT: warto zmia V/ S
Kod Adress Nazwa Zakres ustawien e
s¢ F L
Skocz do kodu| 1-99 65 O
Czestotliwos¢ | Czestotliwosé
IN-01 | Oh1501 |gdy wejscie |poczatkowa - m :ksyma O |O|0]| p61
sygnatu max |czestotliwos¢ o cbmtlines
Moment gdy
IN-02 | 0h1502 |wejscie 0.0-200.0 (%) 100.0 O | X|X -
sygnatu max
Monitor
IN-05 | 0h1505 |V1 -12.00-12.00 (V) 0.00 - 10|0O| p.61
N <08 On1506 |ga vt | |Unipolamy o, X | 00| p.61
- cja , .
) 1 Bipolarny Unipolarny pol
Stata
IN-07 | 0h1507 |czasowa filtra [0-10000 (ms) 100 O |O0|O]| p.61
V1
IN-08 | 0h1508 | V1 Min. 0.00-10.00 (V) 0.00 o |ol|o| p61
i napiecie ] ) '
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IN-09

Comm.

Adresa
ci

0h1509

Wyjscie V1
przy min.
napieciu

Zakres ustawien

0.00-100.00 (%)

warto
(o]

0.00

zmia V/

na

IN 10.

Oh150A

V1 Maks
napiecie

0.00-12.00 (V)

10.00

IN-11

0h150B

Wyjscie V1
przy maks
napieciu

0.00-100.00 (%)

100.00

IN-12

0h150C

V1 Min
napiecie

-10.00-0.00 (V)

0.00

IN-13

0h150D

Wyjscie V1
przy mini
napieciu

-100.00-0.00 (%)

0.00

IN-14

Oh150E

V1 Maks
napiecie

-12.00-0.00 (V)

-10.00

IN-15

Oh150F

Wyjscie V1
przy maks
napieciu

-100.00-0.00 (%)

-100.00

IN-16

0h1510

Zmiana
kierunku
obrotéw
V1

0 Nie

1 Tak

0: Nie

2

IN-17

0h1511

V1
poziom
kwantyzaciji

0.0030, 0.04—
10.00 (%)

0.04

2

IN-35

0h1523

Monitor VO
potencjometr

0.00-5.00 (V)

0.00

k.

IN-37

0h1525

Stata czasowa
filtra VO

0-10000 (ms)

100

IN-38

0h1526

VO Min napieci
wejsciowe

70.00-5.00 (V)

0.00

IN-39

0h1527

Wyjscie VO
przy min.
napieciu

0.00-100.00 (%)

0.00

29

30
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Sl wartos¢ zmia V/
Adress Zakres ustawien
VO Maks
In-40 | Oh1528 napiecie 0.00-5.00 (V) 5.00 O | X|O| p.67
Wyjscie VO
IN-41 | Oh1529 |przy maks 0.00-100.00 (%) 100.00 O |O|O| p.67
napieciu
Zmiana 0 Nie
kierunku T
IN-46 | Oh152E obrotow 1 Tak 0: Nie O |O|0O| p.67
VO
Vo 0.0030, 0.04—
IN-47 | Oh152F |poziom p oL\ 0.04 O |O|O]| p.67
. 110.00 (%)
kwantyzaciji
Monitor
IN-50 | 0h1532 |wejscia 12 0-24 (mA) 0.00 - 1O0|0O| p.67
IN-52 | 0h1534 ﬁlttf;algzaso""a 0-10000 (ms) 100 o |o|o| p.6r
IN-53 | 0h1535 |'2 ”;'”'ma'”y 0,00-20,00 (mA) 4.00 o |o|o| p.6r
r pra
12 wyjscie
IN-54 | 0h1536 |przy min 0.00-100.00 (%) 0.00 O |O|O]| p67
r. pradzie
IN-55 | 0h1537 |'2 Maks Prad |4 56,56 00 (mA) 20.00 0 |0|0| p.67
r wejsciowy
Wyjscie 12 przy
IN-56 | 0h1538 |Mak prad (%) |0.00-100.00 (%) 100.00 O |O|O]| p67
Zmiana 0 Nie
IN-61 | Oh153D |kierunku 1 Tak 0: Nie O |O|0]| p.67
obrotéw 12
12
IN-62 | Oh153E |poziom 0.0029-0.04-10.00 (%)| 0.04 O |O|0O]| p.67
kwantyzacji
Funkcja P1 0 Brak
IN-65 | 0h1541 p Fx 1: Fx X 0|0 p.13
Funkcja P2 2 RXx p.73
IN-66 | Oh1542 2: Rx X 0|0
3 RST p.197
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Comm.
warto

(o]

Adresa Zakres ustawien
ci

IN-67 | 01543 runkcaPs |4 External trip 5: BX X 0|0 180
5 BX p. 197
IN-68 | Oh1544 runkeja P4 ° JOG 3:RST X 0|0 113
7 Speed-L p.71
IN-69 | Oh1545 runkeiats 18 SpeedM 7: Sp-L X 0|0 .11
9 Speed-H p.71
11 | XCEL-L p. 80
12 | XCEL-M p. 80
13 |Run Enable p. 119
14 |3-Wire p. 117
15 | 2. zrodio p.101
16 |exchange p. 154
17 |Up p. 115
18 |Down p. 115
20 |U/D clear p. 115
21 |Analog hold p. 70
22 |I-Term Clear p. 125
23 |PID Openloop p. 125
24 |P Gain2 p. 125
25 |XCEL Stop p.85
26 |2. silnik p. 152
27 |U/D Enable -
33 |Baseblock - -
34 |Pre Excite p. 94 %g
38 |Timer IN p. 160 S
40 |dis Aux Ref p. 109
46 |FWD JOG p.115
47 |REV JOG p.115
49 | XCEL-H p. 80
51 |Firemode p.103
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Comm. zmia V/

Adresa Zakres ustawien && F E Sedzi

ci a
52 |KEB-1 Wybierz p. 140
Wybdr wejs¢ | P5-P1
IN-84 | Oh1554 |tmer 0 |Wytaczenie(Wyt|1 111131 | O |0 |0O|p.102
1 Wigczy¢(Wt.)
Opbznienie
IN-85 | 0h1555 |zatgczenia 0-10000 (ms) 10 O |O|0O|p.102
Px
Opdznienie
IN-86 | 0h1556 |wylgczenia 0-10000 (ms) 3 O |O|0O|p.102
Px
Wyboér styku PS-P1
IN-87 | 0h1557 |No/NC Px 0 Styk (NO) 0 000032 X | O0|0|p.102
1 Kontakt B (NC)
NONC |0 |NO
IN-88 | Oh1558 0 X |O]|0O
komenda 1 NO/NC
startu
Opdznieni
IN-89 | 0h1559 |e krokowe 1-5000 (ms) 1 X |O|0| p.11
predkosci
Status wejs¢ | P5-P1
IN-90 | Oh155A 0 OFF 0 0000 - |0|0|p.102
y ON
SWA1 Bit |0-1
IN-99 | 0h1563 |(NPN/PNP), |0 NPN 0 - 10|0| -
Status 1 PNP

8.7 Grupa wyjs¢ (PAR—OU)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu

odpowiedniego kodu.

WysSwietlanie bitowe parametru:
9 Kreska u gory — 1
Kreska na dole - 0

32

Strona 261



Aniro Sp. z o.0. www.aniro.pl

|
SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie
podczas pracy

I warto  zmia
Adres Nazwa Zakres ustawien &6 na VIF SL Sedz
OuU-00 - Skoczdokodu| 1-99 30 O |O0O|0O| p.42
0 |Czestotliwosc:
1 Wyjsci
e Prad
> Napiecie
wyjéciowe
3 Napiecie
DC
4 | Moment
Wyjscie 5 |Moc wyjsciowa 0
OU-01 0h1601 [analogo 6 |ldse Czestotliwo O O0|0O|p
we 1 7 |lgse 6 165
8 |Docelowa f '
9 |Ramp Freq
10 |Predkosc Fdb
12 |PID REF
13 PID Fdb
14 |Wyjscie PID
15 | Stata wartos¢
Wzmocnienie
OU-02 | 0n1602 |wyjscia 1 |;4000-0-1000.0 1444 o o|o|o|p
(%) 165
Offset wyjscia
Ou-03 0h1603 |1 -100-100 (%) 0 O O0|0|p.
. . s . M
0U-04 | Oh1604 | """V 10.10000 ms) |5 o|ol|olp
ACE _I_n
Warto$é ES
OU-05 0h1606 |stata 0.0-100.0 (%) 0.0 O O0|0|p. &8
wyjscia 1 165 2
Monitor
OU-06 0h1606 |wyjscia 0.0-1000.0 (%) 0.0 - 10|0|pa
1 165
Tro|000—111
) Przekaznik |1 |Low Voltage
OU-30 Oh161E bledu , Wszelkie 01033 O |0|0O E
usterki inne
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Comm. .
zmia

Adres Nazwa Zakres ustawien 0S¢ V/IF SL Sedz

na

aci
Niz low voltage
Przekroczenie
préb autorest

w

Brak

FDT-1
FDT-2
FDT-3
FDT-4
Overload
IOL
underload
Fan warning
stall

10 | OverVoltage
11 | Low Voltage
12 |Over Heat
Lost
command
14 |RUN

15 | Stop

16 | steady
Przekaznik |17 |Inwerter line
OU-31 0h161F |wielofunkcy [18 |Comm Line 29: O |0 |0
jny 1 19 |Speed search | Wycieczka
21 |regeneration
22 |ready

23 | Zero speed
28 | Tmer out

29 |trip

31 |DB Warn%ED
34 | On/off control
35 |BR control
36 |Zarezerwowan
37 |Fan exchange
38 |firemode

40 |KEB

41 |Pre overheat
42 | Minor foult
Torwue
detect 1
Torque
detect 2
OU-33 0h1621 0 |none 14: Biegnij| O | O | O |p.

OO IN|O|N|BR|WIN~O

2P
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Comm. .
zmia

Adres Nazwa Zakres ustawien 0S¢ V/IF SL Sedz

na

acl

FDT-1
FDT-2
FDT-3
FDT-4

przekaznik |1
2
3
4
5 |Przecigzenie
6
7
8

funkcyjny 2

IOL

Pod
Ostrzezenie dla
9 |Stoisko

10 |Nadnapieciowe
11 | Niskie napiecie
12 |Over Heat
Zaginione
polecenie

14 |Biegnij

15 | Stop

16 | Staly

17 |Linia inwertera
18 |Comm Line
19 | Szybkie

21 |Regeneracja
22 | Gotowy

23 | Predkos¢

28 |Wylgcznik

29 | Wycieczka

31 |DB Warn%ED
34 |Kontrola

35 |Kontrola BR
36 | Zarezerwowan
37 | Gietda Fanow
38 | Tryb pozarowy
KEB
Dziatajgcy
41 |Wstepne

42 |Drobna wada
Detekt
momen
Detekt
momen

3qeL

WORIUN

OU-41 | Oh1e29 |Monitorwyjsc) 00 .

Opodznienie
OuU-50 0h1632 |zatgczenie |0.00-100.00 (s) |0.00 O O0]|0|p
wyjscia 173
OU-51 0h1633 |Opdznienie  |0.00-100.00 (s) |0.00 O | O |[O|p.
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Comm.
Adres Nazwa Zakres ustawien na V/IF SL Sedz
aci i
Wytgcze
nie wyj
Przekaznik1,2
Wybér,spyku 'Sty'k e
OuU-52 0h1634 |przekaznika |0 (NO) 0034 X |O|O|po
wielofunkcyjn styk B 173
ego 1 (NC)
Opédznienie
OuU-53 0h1635 bledu zat 0.00-100.00 (s) 0.00 O |0]|O EL-”
Opdznienie
OU-54 0h1636 bedu wyt 0.00-100.00 (s) 0.00 O |00 9,_’_‘
OU-55 | h1637 ggl‘;f/ron 0.00-100.00 (s)  |0.00 o|o|o|p
OU-56 | 0h1638 gg{;ey”’ﬁ 0.00-100.00 (s) | 0.00 o|o|olp
Detekcja 0,00-
OuU-57 0h1639 czestotlw | Maksymalna 30.00 O 0|0 %:__’
Pasmo 14 g
OU-58 0h163A |detekgji Maksymalna 10.00 O | O|O|p.
~nznctatlivaind A Jﬂ
0 |Brak
1 OT CmdSpd
warn
2 |OTOstrzezenie
Wk o 13 oT
mgmrgmime CmdSpdTrip
ou-67 0h1643 obrotowego 4 |OT Trip 0 X OO0 |p.
UT CmdSpd 202
1 5 Ostrzezeni
6 |UTOstrzezenie
7 uT
CmdSpdTrip
8 |UT Trip
Poziom
Ou-68 0h1644 |wykrywani |0.0~200.0 100.0 O | O |0 |p_
a mom. 202
Opdznienie
OuU-69 0h1645 |wykrywania |0~100 1 O | O |0 |p_
momentu 202
OU-70 0h1646 |Detekcja 0 |[Brak 0 X 1O |0]|p.

34

35
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Comm.
Adres Nazwa Zakres ustawien 0S¢ na VIF SL Sedz
aci i

Zmia

Momentu ’ OT CmdSpd
2 Ostrzezeni
2 | OTOstrzezeni
3 oT
CmdSpdTrip
4 |OT Trip
5 UT CmdSpd
Ostrzezeni
6 |UTOstrzezeni
7 uT
CmdSpdTrip
8 |UT Trip
Detekcja
OuU-71 0h1647 |momentu 0.0~200.0 100.0 O | O |0 |p.
2 poziom 202
Opdznienie
OU-72 0h1648 |detekcji 0~100 1 O | O |0 |p.
mom. 2 202

8.8 Grupa komunikacji communication (PAR—CM)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

zmia V/ S
. G F} L
CM-00 - Skocz do kodu |1-99 20 O [O|0O| p.42
=] T
Wbudowany &c
CM-01 | 0h1701 |identyfikator 1-250 1 O |00 p.211 [+
falownika 2
0 |ModBus
Wbudqwany RTU 0: ModBus
CM-02 | 0h1702 |protokdt RTU O [O|0| p.211
komunikacyjny (2 |LS Inv 485
0 1200
Wbudowana 1 2400 3
CM-03 | 0h1703 |predkos¢ ; O 0|0 . 211
predkosc 2 (4800 bps |9600 R.ell
komunikacji Kt6
3 9600 punkiow
hazow\vch

36
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VI S .
Zakre§ . F L §ed2|
4 119200
S (38400
6 |56 Kbps
7 |115 Kbps37
0 |D8/PN/S1
c Wbudowane 1 D8/PN/S2 0: olo 011
M-04 | Oh1704 |ustawienie ' p.
ramki 2 |D8/PE/S1 |D8/PN/S1
komunikacyjne |3 |D8/PO/S1
Opdznienie
CM-05 | 0h1705 |w transmisiji 0-1000 (ms) 5ms O[O0 p.211
po odbiorze
Wersja sw
CM-06 0h1706 |karty - 0.00 0|0 -
komunikacyjn
Identyfikator
CM-07 0h1707 |falownika 0-255 1 (ONNO) -
fieldbus
FIELD BUS
CM-08 0h1708 |szybkos¢ - 12Mbps O|0 -
komunikacji
Opcja
CM-09 0h1709 |Komunikacja |- - O|0 -
Stan diod LED
Liczba
CM-30 | Oh171E |parametrow 0-8 3 O|0| p.216
wyjsciowych
Wyjsciowy )
CM-31 | Oh171F |adres DOOOFEFE 1 oo0a 00| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy
CM-32 | 0h1720 |adres DOOOFEFE 1 000E 0|0/ p.216
komunikacyjny | €%
Wyjsciowy )
CM-33 | 0h1721 |adres DOOOFEFE 1 00oF olo| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy )
CM-34 | 0n1722 |adres PO FEEE 0000 0|0| p.216
komunikacyjny

37115200 bps

3% Displayed only when a communication option card is installed.
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Wart zmia V/
Zakres 08é ha F
sientawarinan

Wyjsciowy )

CM-35 | 0h1723 |adres DOOOFFFE 0000 0|0| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy )

CM-36 | 0h1724 |adres ﬁ%?(o FFFF 10000 o|o| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy )

CM-37 | 0h1725 |adres DUOO-FFFE 1 0000 0|0| p.216
komunikacyjny
Wyjsciowy )

CM-38 | 0h1726 |adres DOOO-FFFE 0000 0|0| p.216
komunikacyjny
Liczba

CM-50 | 0h1732 |parametrow 0-8 2 O|0| p.216
wejsciowych
Adres

CM-51 | 0h1733 |komunikagji ﬂ%?(o'FFFF 0005 0|0/ p.216
wejsciowej 1
Adres

CM-52 | 0h1734 |komunikadji ﬁ%?(o'FFFF 0006 o|o| p.216
wejsciowej 2
Adres

CM-53 | 0h1735 |komunikacji ﬁ%?(o'FFFF 0000 0|0| p.216
wejsciowej 3
Adres

CM-54 | 0n1736 |komunikacii oo {0000 0|0/ p.216
wejsciowej 4
Adres

CM-55 | 0h1737 |komunikagji ﬁ%?(o'FFFF 0000 0|0/ p.216
wejsciowej 5
Adres

CM-56 | 0n1738 |komunikacii | o {0000 0|0| p.216
wejsciowej 6
Adres

CM-57 | 0h1739 |komunikacii oo |0000 0|0| p.216
wejsciowej 7
Adres

CM58 | 0h173A |komunikacii oo |0000 0|0/ p.216
wejsciowej 8
WymianadanychO |Nie

CM-68 | Oh1744 | VTS 2 fe 0 0|0/ p.216
Wirtualne

CM-70 | 0h1746 |wejscie 1 0 |Brak 0: Brak o|o| p.238

CM-71 | Oh1747 |wirtuaine 1T [Fx 0: Brak 00| p238
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zmia V/ S
na F L

Zakres

7
LAVVIV.N2Y

Sedzi

Wejscie 2

Wirtualne
CM-72 | Oh1748 |wejscie 3 2 |Rx 0: Brak O [O|0| p.238

Wirtualne
CM-73 | 0h1749 |wejscie 4 3 |RST 0: Brak O [O|0| p.238

Wejscie
CM-74 | Oh174A |wielofunkcyjne |4
5

Wirtualne
CM-75 | Oh174B |wejscie 6 5 |BX 0: Brak O |O|O| p.238

Trip 0: Brak o0 |o|o| p.238

Wirtualne
CM-76 | Oh174C |wejscie 7 6 |JOG 0: Brak O [O|0| p.238

7 |Speed-L
8 |Speed-M
9 |Speed-H
11 | XCEL-L
12 | XCEL-M
RUN
13 enable
14| 3-Wire
15|2. zrodto
16 |exchange
17 lup
) 18 |down
Wirtualne 20 |U/D clear
CM-77 | 0h174D |wejscie 8 Analog 0: Brak O |O|O| p.238
21 hold
I-Term
Clear
PID
23 Openloop
24 |P Gain2
25| XCEL Stop
26| 2. silnik
27 |U/D enable
33 |Baseblock
34 | Pre Excite
38 | Timer out
40 |dis Aux Ref

22
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Wart zmia V/

Zakres_ . oS¢ na F L
47 REV JOG
49 XCEL-H
51 |firemode
o | KEB-1
Monitor wejsé
CM-86 | Oh1756 |Wirtualnych | 0 X |0|0| p.214
Wybor 0 |Int485
CM-90 | oh175A |Monitora 0 o |olo| -

komunikacji 1 |KeyPad
ramki danych

CM-91 | oh175B |Liczba 0-65535 ] x |olo| -
ramek

cM-92 | oh175c |EMLiCZba g ge53s . x |o|o| -
ramek danych

CM-93 | oh175D |NAKLiczba 1 gopas ] x |olo| -
ramek
Odswiezenie |0 [Nie o

CM-94 i danych kom. [1 [Tak e NI A oje i

8.9 Grupa aplikaciji application (PAR—AP)

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Zakres

Wartos¢ ana

ustawi

ot poczatkowa
AP-00 Skocz do kodu |1-99 20
Wybor S Bk
AP-01 0h1801 |aplikaciji , Proc Brak X OO0 p.125
PID
AP-16 | Oh1810 | wOM" (%) 0.00 . |o|o| p.125
AP-17 0h1811 |Zadana PID (%) 50.00 - |O |0 p.125

39 Displayed only when a communication option card is installed.
“0 Displayed when AP.01 is set to 2 (Proc PID).
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Zakres_ Wartosé
ustawi
. poczatkowa
Monitor
) Monitor o
AP-18 0h1812 sprzezenia (%) 0.00 O |O| p.125
Ustawienie -100.00-
e A referencyjne  [100.00 (%) 50.00 010 pi23
0 |Klawiatur
1 |1
Zrédto 3 |VO 0:
A Ui referencyjne |4 |12 Klawiatura 00| p123
PID 5 |Int485
7 |FieldBus
0 (W1
Zrédio 2 VO
AP-21 0h1815 |. . 3 |12 0: V1 O |O| p.125
mformaql 2 TNt 485
zwrotnej PID 6 FieldBus
Wzmocnienie
AP-22 | 0h1816 |proporcjonaln 2,‘/0)‘ N O o |o|p.125
e regulatora °
Czas 0.0-200.0
AP-23 0h1817 integralny (s) 10.0 O |0| p.125
Czas
AP-24 Oh1818 |réznicowania |0-1000 (ms) |0 O |0O| p.125
regulatora
Wzmocnienie
; kompensacji  |0.0-1000.0
AP-25 0h1819 poSUWL (%) 0.0 O |O| p.125
regulatora
) Proporcjona 0.0-100.0
AP-26 Oh181 A Ina skala (%) 100.0 O |O| p.125
Filtr 0-10000
AP-27 0h181B wyjSciowy (ms) 0 O |O| p.125
Proces
O lpiD
AP-28 0h181C |Tryb PID 0 (ONO) -
1 Normal
ny PID
Dolna
) Gorna graniczna
NP Siie czestotliwos¢ | czestotliwo sl O|0|pd25
graniczna PID |$¢ PID-
-300.00 -
Dolna Gorna
AP-30 | Oh181E czestotliwosé | czestotliwosé e O 10| p.125
graniczna PID |graniczna
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Zakres_ Wartos¢
ustawi
A poczatkowa
z)
Skala 0.1-1000.0
AP-32 0h1820 wyjsciowa (%) 100.0 X |O|0O| p.125
Odwroceni 0 |Nie T
AP-33 Oh181F e PID T Tak 0: Nie X | O|O| p.125
Czestotliwose |00
AP-34 | 0h1822 |ruchu e y 0.00 X |0 |0|p.125
rDeI%ulatora czestotliw
Poziom ruchu |0.0-100.0
AP-35 0h1823 sterownika (%) 0.0 X |O|0O| p.125
Czas
AP-36 0h1824 |opdznienia 0-9999 (s) [600 O |O|0| p.125
ruchu
Tryb _
AP-37 0h1825 |u$pienia P 60.0 O [O]|0]| p.125
(s)
czas
Czestotliwo (I\)/Ig(lzg ma
AP-38 0h1826 |$¢ uspienia Ina y 0.00 O |O0|0| p.125
PID .
czestotliw
Poziom .
AP-39 0h1827 wybdzenia PID 0-100 (%) |35 O [O]|0O]| p.125
0 Ponizej
poziomu
) Wybedzenie Powyzej |0:
AP-40 0h1828 1 poziomu | Ponizej O |O0|0| p.125
Pomie poziomu
2
dzy
AP-43 | 0h182B |Jednostka wzm ?£)0‘300'00 100.00 o |o|o|p.125
o 1
0 |x100 Es
1 [x10 a3
AP-44 | 0h182C |Mnoznik 2 |x1 2:x 1 O |0|0|p125 | =
jednostki 3 [x0.1
4 |x0.01
Drugie
AP-45 | Oh182D |wzmocnieni ?(;/S)‘ 1000.0 1400.0 X |0 |0|p.125
eP

8.10 Grupa zabezpieczen (PAR—Pr)
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odpowiedniego kodu.

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Pr-00 - Skocz do kod | 1-99 40 p. 42
Obcigzeni 0 Normal Duty 1:
Pr-04 | Oh1B04 . Heavy p. 179
e wybor 1 Heavy Duty |pyty
bit |00-11
CKF na | Wyjscie
Pr-05 | Oh1B05 |wejsciu/wyj 0041 p. 185
Sciu &
10 |weiscia
Wahanie
Pr-06 | Oh1B06 |napiecia 1-100 (V) 15 p. 185
CKF
Czas dec po
Pr-07 | Oh1B07 |zadziataniu |0.0-600.0 (s) 3.0 -
awaryjnym
Autoreset 0 Nie
Pr-08 | Oh1B08 0: Nie p. 149
Tak
Liczba
Pr-09 | Oh1B09 |autoresetow |0-10 0 p.149
Czas
Pr-1042| Oh1BOA |pomiedzy 0.0-60.0 (s) 1.0 p. 149
resetami
0 Brak
Utrata 1 Free-Run
: sygnatu 2 Dec _
Pr-12 | Oh1B0OC zadawnia 3 Hold input 0: Brak p. 189
- akcja 4 |Hold output
5 Lost preset

41

42
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Kod I Nazwa Zakres ustawien zmiana* V/F SL Sedz
Adres i
Czas
utraty
Pr13 0h1BOD |sygnatu 0.1-120 (s) 1.0 (@) O | O |p.189
zadawani
a
ggﬁ:stft"m Czestotliwosé
g poczatkowa-
Pr-14 | Oh1BOE |preset Czestotliwosé 0.00 @) O | O |p.189
maksymalna(
. Ll—)\
o1 Poziom 0 Potowa z x1 | .
r-15 | Oh1BOF |analog o ] 0. 189
utrata zadaw 1 “enlE] E) (zk\)l\:v
Ostrzezenie |0 Nie
Pr-17 | Oh1B11 |przecigzenie 0: Nie p. 179
1 Tak
Poziom
Pr-18 | Oh1B12 ostrzezenia 30-180 (%) 150 p.179
Czas
Pr-19 | Oh1B13 ostrzegania 0.0-30.0 (s) 10.0 p.179
Akc 0 Brak 1
) cja po ) ;
Pr-20 | Oh1B14 orzecigzeniu 1 Free-Run Wolny p.179
2 Dec bieq
Poziom o
Pr-21 | Oh1B15 orzeciazenia 30-200 (%) 180 p. 179
Czas
Pr-22 | Oh1B16 orzeciazenia 0.0-60.0 (s) 60.0 p.179
Ostzrezenie |q Nie
Pr-25 | Oh1B19 |niedocigzenia 0: Nie p. 194
1 Tak
Czas
Pr-26 |Oh1B1 A ostrzezenia 0.0-600.0 (s) 10.0 p.194
Ak 0 Brak
) cja po 3 i
Pr-27 | Oh1B1B niedocigzeniu 1 Free-Run 0: Brak p.194
2 Dec
Pr-28 |oh1B1C |SZ3S 0.0-600.0 (s) 30.0 p. 194
niedocigzenia | ' ' *
Niedocigz.
Pr-29 | Oh1B1D |Dolny limit 10-100 (%) 30 p. 194

43 Displayed when Pr.12 is not set to 0 (NONE).
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Zakres ustawien V/IF SL Sedz
Niedocigz -
Pr-30 | Oh1B1E |enie goérny |10-100 (%) 30 O | O |p.194
limit
Brak 0 Brak
Pr-31 | Oh1B1F |silnika 0: Brak O | O |p.200
akcja Free-Run
Prad braku
Pr-32 | Oh1B20 |silnika 1-100 (%) 5 O | O |p.200
Czas detekdji
Pr-33 | Oh1B21 |braku silnika |[0.1-10.0 (s) 3.0 O | O |p.200
Elektroniczn |© Brak
Pr-40 | Oh1B28 |y termik, 1 Free-Run 0: Brak O |0 |p177
akcja 2 Dec
Chtodzenie |0 Self-cool 0:
Pr-41 1 0n1B29 | inika 1 Forced-cool |Samol O |0 |edil
Ethermal dla
Pr-42 | Oh1B2A |1 minuty 120-200 (%) 150 O |0 |p177
(prad)
Ethermal
: dla pragdu . o
Pr-43 | 0h1B2B ciaglego 50-150 (%) 120 O | O |p177
_ 0 Free-Run
Pr-45 | 0h1B2D |Akcja po BX 0 O|O0| -
1 Dec
Troc [0000-1111
Ochrona 0001 | Przyspiesze
Pr-50 | 0h1B32 |Przed Przy statej 0000 O | X |p.181
utykiem 0010 predkosci
0100 | zwalnianie
1000 | FluxBraking
futvku 1 Czestotliwos¢
Pr-51 | Oh1B33 y startowa - 160.00 O | X |p.181
czestotliwosé
Pr-52 | Oh1B34 |Prad utyku 1 |30-250 (%) 180 O | X |p.181
f utvku 2 Czestotliwos¢
Pr-53 | Oh1B35 y startowa1- 60.00 O | X |p.181
Czestotliwos¢
Pr-54 | 0h1B36 |Prad utyku 2 |30-250 (%) 180 O | X |p.181
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Comm.
Adres

Kod Nazwa Zakres ustawien g\gt zmiana V/F SL Sedz

Crestotliwo Czestotliwosc
Pr-55 | 0h1B37 | /2€ poczatkowa2- 60.00 o) O | X |p.181
$¢ utyku 3 ey
Czestotliwos¢
Pr-56 | Oh1B38 |Poziom utyk3 | 30-250 (%) 180 X O | X |p.181
Crestotliwo Czestotliwosé
Pr-57 | 0h1B39 | %% przeciggniecia3- |60.00 O O | X |p.181
$¢ utyku 4 PP
Czestotliwos¢
Pr-58 | O0h1B3A |Poziom utyk4 | 30-250 (%) 180 p. 181
Pr-59 | 0n1B3B |1 2MOC 0-150 (%) 0 o |o]|o| -
Hamow. Str.
Pr-66 | 0h1B42 |PAC@ED 14 35 (o) 10 o |o|o|p191
rezystor *
Temperatura
Pr-77 | Oh1B4D |ostrz. 90-110 90 O O | O |p.201
przprzegrzan
Wybor trybu |0 BRAK
: ostrzegania |1 Ostrzezenie
Pr-78 | Oh1B4E o > Freerun 0 O O | O |p.201
przegrzaniu |3 Dec
Wybor usterki |0 trip 1:
Pr-79 | 0h1B4F wentylatora |1 Ostrzezenie |Ostrzeze O 010|195
Akcja po 0 Brak 1-
Pr-80 | Oh1B50 |btedzie 1 Free-Run WI 0] O | 0O |p.199
karty opcji Loy
Y Opcj 2 Dec b|eq
Opoxnienie
Pr-81 | Oh1B51 |Low Voltage |0.0-60.0 (s) 0.0 X O | O |p.196
Lv2 0 Nie
Pr-82 | Oh1B52 Wybor 1 Tak 0 X 0|0 -
Zuzycie
Pr-86 | Oh1B56 |wentylatora |0.0—-100.0[%] 0.0 - 0|0 -
Poziom
Pr-87 | Oh1B57 |wymiany 0.0-100.0[%] 90.0 O 0|0 -
wentylatorow
Resetczasu |0 |Nie
Pr-88 | Oh1B58 wentylatora |1 Tak 0 X 0|0 -
Bit |00-01
Pr-89 | 0h1B59 |Status 00 |- 0 - o|o| -
Wentylatora |1 FAN
Wymiana
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Zakres ustawien Z\;aért zmiana V/F SL Sedz

Pr-90 | Oh1B5A thif)'ayOpe” ] i X olo| -

Historia
Pr-91 | Oh1B5B bledow 1 - - -

Pr-92 | 0h1B5C |Historia 2 - - i
Pr-93 | 0h1B5D |Historia 3 - R i
Pr-94 | Oh1B5E |Historia 4 - _ )
Pr-95 | Oh1B5F |Historia 5 - R i

Usuwanie 0 Nie N
Pr-96 | 0n1B6O | isiorii bledu [T [Tak 0-Nie ©

8.11 Grupa parametrow 2- ego silnika (PAR—M2)

O|O0|0|O

o |0O|0|0O|0O| O

(@) -

Ta grupa zostanie wyswietlona, jesli ktorykolwiek z In.65-69 ustawiony jest na 26
(2. silnik).

W ponizszej tabeli dane zacienione na szaro zostang wyswietlone po wybraniu
odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09), Zmiana: Zapisywanie podczas
pracy

Zakres
ustawi
M2-00 - Skocz do kodu |[1-99 14 @)

F

0

M2-04 | Oh1Co4 |CZas ace 0.0-600.0 (s) |20.0 o|o
0

p.152

Czas dec

S
L:
O|p.42
O |p.
o)

M2-05 | Oh1CO05 0.0-600.0 (s) {30.0 @)

0,2 kW
0,4 kW
0,75 kW
1,1 KW
1,5 KW
2,2 kW
3,0 kW
3,7 kW
4,0 kW
5,5 kW
10 |7,5 kKW
11 [11,0 kW

Czestotliwosc 30.00-400.00
bazowa (Hz) 60.00 X 10]0/p132

M2-06 | Oh1C06 |Moc silnika

OO (N [WIN~O

M2-07 | Oh1CO07

Strona 277



Aniro Sp. z o.0.

www.aniro.pl

M2-08 | Oh1CO08 | Tryb sterowania Compen |0: V/F X |0 |0|po
4 |IM 152
Bezczujniko
Liczba
M2-10 | Oh1COA bieguow 2-48 X |O|O EL,:,,
Poslizg 0-3000
M2-11 | Oh1COB silnika (Rpm) X |O|O b
Prad 1.0-1000.0
M2-12 | Oh1COC Znamionow (A) X |O]|O 9‘,;,,
Prad jatowy 0.5-1000.0
M2-13 | Oh1COD silnika (A) X |O|O b
Napiecie
M2-14 | Oh1COE ZNamionow 170—-480 (V) Zaleznie X |O|O %‘,
M2-15 | Oh1COF |sprawnos$c 64—100 (%) od o X 0|0 |p
- — ustawienia
M2-16 | Oh1C10 |Wielko$¢ bezwt |0-8 silnika X |0 |0|p.
M2-17 - |Rezystan X |o]o|p
IrJ]dukcyjno Zaleznie e
M2-18 - o od X 0|0 |p.
T’: dlljjijfc}:ly\/’}l:o ustawienia AL
M2-19 - 46 stojana silnika X |O|O b
Stata
M2-2044 - czasowa 25-5000 (ms) X |O]|O o
0 |Linear
M2-25 | Oh1C19 |Wzér V/F 1 |Square |0: Liniowy X |0 |0O|p.
2 |User V/F 152
Podbicie o
M2-26 |0h1C1A mmentu fwd 0.0-15.0 (%) 20 X |O0]|O o
Podbicie o '
M2-27 | Oh1C1B momentu rev 0.0-15.0 (%) X |O|0O B
M2-28 | oh1cic |PoFOMUYKU - 1ah 150 04y | 150 X |o|olp
1E9
Termik
M2-29 | Oh1C1D |elektroniczny 100-200 (%) [150 X |0 |0|p.
dla 1 minuty 152
Elektronic
ny termik 90-
M2-30 | oh1C1E |V Elektroniczny | 100 X |0|0|p.
dla pracy termiczny 1 152
ciagtej i s

44
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Zakres_ Wartos¢
ustawi
Niskie Zmi
redkosci mienna
M2-31 Oh1C1FE . 50-300 (%) |w X | X|0|p137
ompensu;j .
zaleznos
moment R
Skala Zmienna
M2-32 | Oh1C20 |indukcyjnosci 50-300 (%) |w X | X |0|p137
uptywu silnika zalezno$
Skala Zmienna
M2-33 | Oh1C21 |indukcyjno 50-300 (%) |w X | X |0|p137
Sci stojana zaleznos$
M2-34 | Oh1c12 |Stata skala 50-300 (%) imienna X | X |0|p137
czasowa 0 ey
o zaleznos
wirnika
Zliczanie 0.1-
M2-40 | Oh1C28 obrotéw wzmo | 6000.0[%] 100.0 O |O0|0 -
0 |x1
Skala 11x0.1
M2-41 | Oh1C29 |_.. . 2 [x0.01 0:x1 O |00 -
zliczania
obrotow 3 [x0.001
4 |x0.0001
M2-42 | Oh1C2A |Jednostka 0 |Rpm 0: rpm o |ol|ol| -
predkosci 1 |mpm
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9 Rozwigzywanie problemoéw

W tym rozdziale wyjasniono oraz wymieniono wszystkie usterki/btedy i ostrzezenia
generowane przez przemiennik. Podano rowniez szereg akcji naprawczych. Jesli po
wykonaniu sugerowanych czynnosci zwigzanych z usuwaniem usterek przetwornica
nie dziata normalnie, nalezy skontaktowac sie z centrum obstugi klienta LSIS.

9.1 Btedy i ostrzezenia

Gdy przetwornica wykryje usterke, zatrzymuje prace (wytgcza sie) lub wysyta sygnat
ostrzegawczy. Po wystgpieniu btedu lub ostrzezenia, na klawiaturze zostang na
krotko wyswietlone informacje o btedzie i ostrzezeniu. Uzytkownicy mogg odczytac
komunikat ostrzegawczy w Pr.90. Jesli wystgpig dwa lub wiecej btedéw, informacje o
btedach o wyzszym priorytecie zostang najpierw wyswietlone na klawiaturze
numeryczne;j.

Typy usterek mozna sklasyfikowac¢ w nastepujgcy sposob:

« Poziomu: Po usunigciu usterki, sygnat btedu lub ostrzezenia znika, a usterka
nie jest zapisywana w historii usterki.

- Zatrzaskowe: Po usunieciu usterki i wystaniu sygnatu wejsciowego resetowania
znika sygnat btedu lub ostrzezenia.Zapis do historii btedéw.

- Fatalne: Po usunieciu usterki, btgd lub sygnat ostrzegawczy znika dopiero po
wytgczeniu przetwornicy przez uzytkownika, poczeka na zgasnigcie kontrolki
tadowania,i ponownie wigcza falownik. Jesli po ponownym wigczeniu zasilania
falownik nadal znajduje sie¢ w stanie usterki, nalezy skontaktowac sie z
dostawcg lub z centrum obstugi klienta LSIS.

9.1.1 Lista btedéw
Funkcje zabezpieczajace dla pragdu wyjsciowego i napiecia wejsciowego

Wyswietlane .

i2ko Nazwa Typ ’ Opis

Wyswietlane po aktywacji btedu przecigzenia
i) silnika, gdy rzeczywisty poziom obcigzenia

L’-L‘ Overload | Zatrzask przekracza ustawiony poziom. Dziata, gdy Pr.20

jest ustawiony na wartos¢ inng niz 0.

Wyswietlane przy wigczonym wyzwalaniu
niedocigzenia silnika, gdy rzeczywisty poziom
obcigzenia jest mniejszy od ustawionego
poziomu. Dziata, gdy Pr.27 jest inny niz 0.

1{LF| | Underload ||Zatrzask
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Wyswie
tlacz

\EYA'E]

Typ

Opis

iz
[y

Qver Current1

Zatrzask

Wyswietlane, gdy prad wyjsciowy falownika
przekracza 200% pradu znamionowego.

Lk

Over Voltage

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wewnetrzne napiecie obwodu
pradu statego przekracza okreslong wartosc.

Lok

Low Voltage

Poziom

Wyswietlane, gdy wewnetrzne napiecie obwodu
DC jest mniejsze od minimalnej wartosci.

=

Low Voltage2

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wewnetrzne napiecie obwodu pradu
statego jest mniejsze od podanej wartoSci podczas
pracy przetwornicy. Dziata, gdy Pr.82 jest 1.

Ground Trip*

Zatrzask

Wyswietlane, gdy po stronie wyjsciowej przetwornicy
wystgpi btgd doziemny, ktéry spowoduje przekroczenie
podanej wartosci prgdu. Podana wartos¢ rézni sie w
zaleznosci od mocy przetwornicy.

E-Thermal

Zatrzask

Wyswietlane na podstawie odwrotnej charakterystyki
termicznej, aby zapobiec przegrzaniu silnika. Dziata, gdy
Pr.40 jest ustawiony na wartos¢ inng niz 0.

Qut Phase
Open

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wyjscie trojfazowego falownika
ma jedng lub wiecej faz w stanie otwartym.
Dziata, gdy bit 1 Pr.05 jest ustawiony na 1.

In Phase Open

Zatrzask

Wyswietlane, gdy wejscie przetwornicy 3-fazowej
ma jedng lub wiecej faz w stanie otwartego
obwodu.

Inverter OLT

Zatrzask

Wyswietlane, gdy przetwornica jest zabezpieczona przed
przecigzeniem i wynikajgcym z niego przegrzaniem, na
podstawie odwrotnej charakterystyki czasowej termiczne;.
Dopuszczalne przecigzenia przetwornicy wynoszg 150%
przez 1 minute i 200% przez 4 sekundy. Ochrona opiera
sie na mocy znamionowej przetwornicy i moze sie rozni¢
w zaleznosci od mocy urzgdzenia.

No Motor Trip

Zatrzask

Wyswietlane, gdy silnik nie jest podtgczony
podczas pracy z falownikiem. Dziata, gdy Pr.31
jest ustawiony na 1.

Relay Open
Trip

Zatrzask

Wystepuije, gdy przekaznik napiecia statego nie
dziata przy witgczonym zasilaniu. Kod Pr-90 musi
by¢ ustawiony na 1, aby dziatat. Dziata tylko
przy 1,5/2,2/4,0kW-4.

[

U

-

Over torque
trip1

Zatrzask

Wystepuje, gdy prad wyjsciowy jest wyzszy niz
poziom ustawiony w Ou-68. Dziata, gdy OU-67
jest ustawiony na 3, 4.

Bulooys
-={qnos)

[

U

Over torque
trip2

Zatrzask

Wystepuje, gdy prad wyjsciowy jest wyzszy niz
poziom ustawiony w OU-71. Dziata, gdy OU-70
jest ustawiony na 3, 4.

-
-
—

U
R I O o
X

[y

Under torque
trip1

Zatrzask

Wystepuije, gdy prad wyjsciowy jest nizszy niz
poziom ustawiony w OU-68. Dziata, gdy OU-67
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L] !
Wyswie
tlacz

\FEFAVE Typ Opis

Jest ustawiony na 7, 8.

Under t Wystepuije, gdy prad wyjsciowy jest nizszy niz
naer 1orque | 75trzask poziom ustawiony w OU-71. Dziata, gdy OU-70
ML L trip2 : :
jest ustawiony na 7, 8.

* Funkcja Ground Trip (GFT) nie jest dostepna w produktach o mocy ponizej 4,0
kW, z wyjatkiem 4,0 kW 200 Vi 2,2 kW 200 V. Podczas uziemienia o niskiej
rezystancji moze wystgpi¢ btgd nadprgdowy (OCT) lub nadnapieciowy (OVT).

Funkcje ochronne wykorzystujgce nienormalne warunki obwodu wewnetrznego
i sygnaly zewnetrzne

Wyswie .
Nazwa Typ Opis

i Wyswietlane, gdy temperatura radiatora

L H L_ OverHeat | Zatrzask falownika przekroczy graniczng wartosc.

= Wyswietlane, gdy obwdd pradu statego w

I 2| | Over Current2 | Zatrzask |przetwornicy wykryje okreslony poziom
nadmiernego, zwarciowego pradu.
Wyswietlane, gdy zewnetrzny sygnat usterki jest
dostarczany przez wejscie cyfrowe. Ustawi¢
jedno z wejs¢ Px w In.65-69 na 4 (external trip).

E 5| | External Trip |Zatrzask

Wyswietlane, gdy wyjscie falownika jest blokowane

. przez sygnat z wejscia Px. Ustawi¢ jedno z wej$¢ Px
BX Poziomu |0\ 65-69 na 5 (BX).

Wyswietlany po wykryciu btedu w pamieci
(EEPRom), wyjsciu przetwornika analogowo-
cyfrowego (ADC Off Set) lub CPU watchdog
(Watch Dog-1, Watch Dog-2).

H/W-Diag Fatalny |+ EEP Err: Btad odczytu/zapisu
parametrow spowodowany btedem
klawiatury lub pamieci (EEPRom).

+ ADC Off Set: B/i\a}d w obwodzie detekciji
pradu (zacisk U/NV/W, czujnik pradu itp.g

NTC Open |[Zatrzask |czujniku temperatury tranzystora bipolarnego
(IGBT).

Wyswietlane po wykryciu btedu w wentylatorze
EE - Fan Trip Zatrzask |chtodzgcym. Ustawi¢ Pr.79 na 0, by aktywowac
(dla modeli o mocy ponizej 22 kW).

' Wyswietlane w przypadku wykrycia btedu w
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Nazwa Typ Opis

Wyswietlane podczas pracy pre-PID z funkcjami
ustawionymi w AP.34-AP.36. Wyzwolenie usterki
iy Al | PrePIDFail | Latch nastepuje, gdy kontrolowana zmienna (sprzezenie

Zatrzask

zwrotne PID) jest mierzona ponizej ustawionej wart
i niskie sprzezenie zwrotne jest kontynuowane, jest
ono traktowane jako usterka obcigzenia.

Dziata, gdy sterujemy hamulcem za pomoca
wyjscia przekaxnikowego. Wystepuje wtedy, gdy
Yhr|| ExtBrake | Latch ||Zatrzask |wyjsciowy prad rozruchowy falownika pozostaje
ponizej wartosci zadanej w Ad.41. Ustawié
OU.31 lub OU.32 na 35 (sterowanie BR).

Gdy uzytkownik ustawit Pr-78 na 2: Free-Run lub 3:

i Overheat Pre Dec, ostrzezenie o przegrzaniu wstepnym pojawia
A Alarm Lateh | Zatrzask sie, gdy temperatura przetwornicy przekroczy

temperature ustawiong w w Pr-77.

Funkcje ochronne dla opcji komunikacyjnych

\tll\ggszww Nazwa Typ Opis
Wyswietlane w przypadku wykrycia btedu
polecenia czestotliwosci lub btedu polecenia
) Lost Poziom | Pracy podczas sterowania z poziomu PLC i
N Command inne niz klawiatura (np. za pomocg wejs¢ lub

komunikacji). Dziata, gdy Pr.12 jest ustawiony
na wartosc inng niz 0.

Wyswietlane, gdy karta wejs¢/wyjs¢ lub
zewnetrzna karta komunikacyjna nie jest
podtgczona do falownika lub wystepuje zte

||z
< |-
(i D

potgczenie.
10 Board Trip | Zatrzask |\\y¢\ietiane, gdy kod bledu trwa diuzej
niz 5 sekund.
("ErrC“ _> "—rrC“ _> "E_rC" _> "Er—C" _> “Err_" _> "_ -
rc" -

>'Er--'->"->-"Errc' -> ...)

Wyswietlane po wykryciu btedu komunikacji
a] Ootion Trip-1 pomiedzy falownikiem a kartg komunikacyjna.
= F L- P P Zatrzask Wystepuje, gdy karta opcji komunikacyjnych
jest zainstalowana.

|
Bulooys
-={qnos)
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9.1.2 Komunikaty ostrzegawcze

LTI Nazwa Opis
tlacz
Wyswietlane po przecigzeniu silnika. Dziata, gdy Pr.17 jest
IR E] Over Load ustawiony na 1. Ustawi¢ wyjscie cyfrowe lub przekaznik
e (OU.31 lub OU.33) na 5 (Over Load), aby generowaty
sygnaty wyjsciowe ostrzegajgce o przecigzeniu.
Wyswietlane, gdy silnik jest niedocigzony. Dziata, gdy Pr.25 jest
I ustawiony na 1. Ustawi¢ cyfrowy zacisk wyjsciowy lub przekaznik
o _ Under Load (OU.31 lub OU.33) na 7 (underload), aby generowac sygnaty
wyjsciowe ostrzezenia o niedostatecznym obcigzeniu.
Wyswietlany po skumulowaniu czasu przecigzenia odpowiadajgcego
60 % poziomu zabezpieczenia przed przegrzaniem przetwornicy
'l S lj_ -l INV Over Load (inverter IOLT). Cyfrowy zacisk wyjsciowy lub przekaznik (OU.31 lub

0OU.33) ustawi¢ na 6 (IOL), aby generowaé sygnaty wyjsciowe
ostrzezenia o przecigzeniu przetwornicy.

Lost Command

Alarm ostrzegawczy o utracie komendy pojawia sie nawet przy
Pr.12 ustawionym na 0. Alarm ostrzegawczy pojawia sie na
podstawie stanu ustawionego w Pr.13- 15. Ustawi¢ ztgcze wyjscia
cyfrowego lub przekaznik (OU.31 lub OU.33) na 13 (Lost
Command), aby generowaty sygnaty wyjsciowe ostrzezenia o
utracie komend. Jesli ustawienia komunikacji i stan nie sg
odpowiednie dla P2P, pojawia sie alarm Lost Command.

Fan Exchange

Alarm wystepuje, gdy warto$¢ ustawiona w Pr-86 jest mniejsza
niz wartos¢ ustawiona w Pr-87. Aby odbiera¢ sygnaty wyjsciowe
wymiany wentylatoréw, nalezy ustawic¢ zacisk wyjscia cyfrowego
lub przekaznik (OU.31 lub OU.33) na 37 (Fan Exchange).

Wyswietlany po wykryciu btedu z wentylatora
chtodzacego, gdy Pr.79 jest ustawiony na 1. Ustawié

FAR' | FanWamning zacisk wyjscia cyfrowego lub przekaznik (OU.31 lub
0OU.33) na 8 (Ostrzezenie o wentylatorze).
] Wyswietlane, gdy zuzycie rezystora DB przekracza
__dh"| | DBWam%ED ustawiona wartoé. Ustawi¢ poziom detekcji w Pr.66.
Dziata, gdy dr.9 jest ustawiony na 4. Alarm ostrzegawczy
‘E FE ~| | Retry Tr Tune | pojawia sie, gdy stata czasowa wirnika silnika (Tr) jest
albo za niska albo za wysoka.
Gdy uzytkownik ustawit Pr-78 na 1: Ostrzezenie,
@ Overheat Pre | ostrzeZenie o przegrzaniu wstepnym przetwornicy
[ Alarm pojawia sie, gdy temperatura przetwornicy przekroczy

temperature ustawiong przez uzytkownika w Pr-77.
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I9.2 Wykrywanie i usuwanie usterek

W przypadku wystgpienia btedu lub ostrzezenia z powodu funkcji zabezpieczajgcej,
nalezy zapoznaé sie z ponizszg tabelg w celu uzyskania informacji na temat
mozliwych przyczyn i sposobow ich usuniecia.

Pozycje |

Przyczyna

Obcigzenie jest wieksze niz moc
znamionowa silnika.

| Srodki zaradcze
Wymien silnik i falownik na modele
0 zwiekszonej pojemnosci.

Bulooys
-={qnos)

OLT
Ustawiona warto$¢ poziomu Zwiekszy¢ wartos¢ zadang dla
zadziatania przecigzeniowego poziomu zadziatania przecigzenia.
Istnieje problem z potgczeniem Wymienic silnik i falownik na
obcigzenia silnika. modele 0 mocy pojemnosci.

ULT Wartos¢ zadana dla poziomu Zmniejszy¢ wartosé zadana
niedocigzenia (Pr.29, Pr.30) jest dla poziomu niedocigzenia
mniejsza od minimalnego obcigzenia '

Czas Acc/Dec jest zbyt krotki, w : .
) , o Zwiekszy¢ czas acc/dec.
poréwnaniu z bezwtadnoscig
Obcigzenie falownika jest wieksze Wymien przetwornice na model,
niz moc znamionowa. ktéry ma wiekszg moc.
. . . - Uruchomic¢ falownik po zatrzymaniu
Falownik zasilat wyjscie, gdy silnik iinika Iub sk . funkaii
OCT pracowat na biegu jatowym stinika b S _orzystac,z unxepr
' wyszukiwania predkosci obrotowej
Mechaniczny hamulec silnika dziata Sprawdzié hamulec mechaniczn
zbyt szybko. P Y-
W oka_blowanlu wyjsclowym Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
falownika wystgpita zwarcie
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymien silnik.
Czas zwalniania jest zbyt krotki dla Zwiekszvé czas zwalniania dec
bezwtadnosci obcigzenia (GD2). grszy )
Obcigzenie regeneratywne Uzyj jednostki hamujacej
wystepuje na wyjsciu falownika. '
OovT Napiecie wejsciowe jest zbyt wysokie. Ustalic, czy napigcie wejsciowe jest
wyzsze od podanej wartosci.
W okaplowanlu wyjsclowym Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
falownika wystgpita zwarcie
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymienh silnik.
_ . . . Ustali¢, czy napiecie wejsciowe jest
Napiecie wejsciowe jest zbyt niskie. nizsze od godapngj wart()Jéci. J
VT Niewydajne zrodto zasilania. Zwieksz wydajnosé sieci.

Stycznik magnetyczny podtgczony
do Zrodta zasilania ma wadliwe
pofgczenie.

Wymien stycznik magnetyczny.
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Pozycje |

Przyczyna
Napiecie wejsciowe zmniejszyto
sie podczas pracy.

Srodki zaradcze
Ustali¢, czy napiecie wejsciowe
jest nizsze od podanej wartosci.

Zanik fazy, poluzowany kabel.

Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.

LVv2
Stycznik magnetyczny podtgczony
do zrédta zasilania ma wadliwe Wymien stycznik magnetyczny.
potgczenie.
W okablowaniu wyjsciowym Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe
GFT falownika wystgpita zwarcie P Y] '
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymienh silnik.
Silnik sie przegrzat. Zmnlejszyc obmaz'enle’ l,Ub
zwiekszy¢ czestotliwos¢ pracy.
Obcigzenie falownika jest wieksze Wymien przetwornice na model,
niz moc znamionowa. ktory ma wiekszg moc.
ETH Ustawiona wartos¢ dla Ustawi¢ odpowiedni poziom elektroniczne;j
elektronicznej ochrony termicznej profilaktyki termicznej (ETH).
Przez dtuzszy czas przetwornica Wymlen silnik na mode!, ktory
. : . posiada obce chtodzenie.
pracuje z niskg predkoscig obrotowa.
Stycznik magnetyczny po stronie Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny
wyjsciowej ma usterke potgczenia. po stronie wyjsciowe;.
POT Okablowanie wyjsciowe jest
uszkodzone. Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
Stycznik magnetyczny po stronie Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny
wejsciowej ma usterke potgczenia. po stronie wejsciowe;.
Okablowanie wejsciowe jest
IPO uszkodzone. Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.
Konieczna Jest wymiana Wymieni¢ kondensator
kondensatora obwodu obwodu po$redniego.
posredniego. Skontaktuj sie ze sprzedawca
e . . Wymien silnik i falownik na modele
Obcigzenie jest wieksze niz moc . :
; o o wiekszej mocy.
IOLT znamionowa silnika.
Podbicie momentu Podbicie momentu za wysokie.
Jest problem z svstemem Ustali¢, czy obce ciato blokuje
prob! y wlot, wylot lub odpowietrznik
chtodzenia. !
powietrza.
OHT Wentylator chtodzacy falownika

jest wyeksploatowany

Wymieni¢ wentylator chtodzgcy.

Temperatura otoczenia jest zbyt
wvsoka

Utrzymywac temperature
otoczenia ponizej 50°C.
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Pozycje | Przyczyna | Srodki zaradcze
Okablowanie wyjsciowe jest zwarte. |Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
- . Nie nalezy obstugiwac¢ falownika.
Istnieje usterka z elektronicznym Skontaktui si d
Otprzewodnikiem (IGBT) ontatu) sie ze sprzedaweg
OC2 P ' detalicznym lub z centrum obstugi
W okablowaniu wyjsciowym ., . o
) . X Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
falownika wystgpita zwarcie
Izolacja silnika jest uszkodzona. Wymien silnik.
o . Utrzymywac temperature
Temperatura otoczenia jest zbyt niska.| gtoczenia powyzej -10°C.
NTC
Wystgpita usterka z Skontaktuj sie ze sprzedawcag
wewnetrznym czujnikiem detalicznym lub z centrum
Ciato obce zastania otwor Usungc ciato obce z wlotu lub
FAN wentylacyjny wentylatora. wylotu powietrza.
Wentylator chtodzgcy nie wymieniony. | Wymieni¢ wentylator chtodzacy.
9.3 Inne usterki

W przypadku wystgpienia usterki innej niz wymienione wyzej, nalezy zapoznac sie z
ponizszg tabelg w celu uzyskania informacji na temat mozliwych przyczyn i Srodkow

zaradczych.

Pozycje

Parametry nie

Przyczyna
Falownik pracuje (tryb jazdy).

Srodki zaradcze
Zatrzymac przetwornice, aby
przejs¢ do trybu
programowania i ustawi¢

Dostep do parametréw jest
nieprawidtowy.

Sprawdzi¢ wtasciwy poziom
dostepu do parametrow i
ustawié parametr.

moga byc¢ Sprawdzi¢ hasto, wytgczy¢
ustawione. Hasto jest nieprawidiowe. blokade parametréw i ustawi¢
parametr.
Sprawdzi¢ wejscie zasilania, aby
Wykryto niskie napiecie. rozwigzac problem niskiego
napiecia i ustawi¢ parametr.
Zrédto polecen czestotliwosci jest Sprawdz ustawienie zrodta
ustawione nieprawidtowo. polecenia czestotliwosci.
Zrodto polecen operacyjnych jest Sprawdz ustawienie zrodta
Silnik nie ustgwio_ne pie_prawid’fowo. polecen Qperacyjnygh. _
obraca Zas_llanle nie jest dostarczane do Spraw_dzu’: potgczenia zaciskéw
sie. zacisku R/S/T. R/S/T i U/V/W.

Lampka tadowania jest wytgczona.

Wigczy¢ falownik.

Polecenie operacji jest wytgczone.

Wigczy¢ polecenie operacyjne
(RUN).

Silnik jest zablokowany.

Odblokowac silnik lub zmniejszy¢
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Pozycje Ponie Srodki
Poziom.
Obcigzenie jest zbyt duze. Silnik nalezy obstugiwac niezaleznie.
Wprowadzany jest sygnat stopu Zresetowac sygnat stopu
Okablowanie zacisku obwodu Sprawdzi¢ okablowanie
sterujgcego jest nieprawidiowe. zacisku obwodu sterujgcego.
Opcja wejscia dla polecenia Zaznacz opcje wejscia dla
czestotliwosci jest nieprawidtowa. polecenia czestotliwosci.
Napiecie lub prad wejsciowy dla pole | Sprawdzi¢ napiecie lub prgd wejsciowy dla
czestotliwosci jest nieprawidtowy. polecenia czestotliwosci.
Tryb PNP/NPN zostat wybrany Sprawdz ustawienie trybu
nieprawidtowo. PNP/NPN.
Wartoé¢ polecenia czestotliwosci Sprawdz polecenie czestotliwosci i
iest zbvt niska wprowadz warto$¢ powyzej
J y ' czestotliwosci minimalnej.
Naciénieto przycisk [STOP/RESET], | SPrawdzi¢, czy zatrzymanie jest
normalne, jesli tak, to wznowi¢
Zmiana trybéw pracy (V/F, IMS bez
Moment obrotowy silnika jest zbyt czujnika). Jesli usterka pozostaje, nalezy
mat wymieni¢ przetwornice na model o
y wiekszej mocy.
Okablowanie kabla wyjsciowego Us_tgll_c, czy kabel po stronie
silnika jest nieprawidtowe wyjsciowej jest prawidiowo
Silnik obraca | podtgczony do fazy (U/V/W)
sie w kierunku |Potgczenie sygnatowe pomiedzy
przeciwnym zaciskiem obwodu sterowania (kierungk

do polecenia.

obrotéw do przodu/do tytu) falownika
a sygn. Kier, obrotéw do przodu/do
tylu  po stronie sterowania jest zte.

Sprawdzi¢ okablowanie obrotu do
przodu/do tytu.

Wybrano zabezpieczenie

Zdjg¢ zabezpieczenie przed

Silnik obraca | przed odwrotng rotacja. odwrotng rotacja.

_Selgr:ylr:(]o W Sygnat odwrdcenia kierunku Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy

jedny obrotow nie jest dostarczany, zwigzany z pracg 3-przewodows i

kierunku. o . . .

nawet jesli wybrana jest w razie potrzeby dostosowac go.

ZmniejszyC obcigzenie. Zwigkszy¢
czas acc/dec.

Silnik si Sprawdzié¢ parametry silnika i

¢ Obcigzenie jest zbyt duze. ustawi¢ wtasciwe wartosci.
przegrzewa.

Wymienic silnik i przetwornice na
modele o odpowiedniej wydajnosci
dla danego obcigzenia.
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Pozycje Ponie Srodki
Temperatura otoczenia silnika Obnizy¢ temperature otoczenia
jest zbyt wysoka. silnika.

Nalezy uzy¢ silnika, ktéry jest
odporny na przepiecia miedzyfazowe
wieksze niz maksymalne napigcie
przepieciowe.

Napiecie miedzyfazowe silnika Stosowac tylko silniki odpowiednie
jest niewystarczajace. do zastosowan z falownikami.

Podigczy¢ dtawik do wyjscia
falownika (ustawi¢ czestotliwosc
nosng na 2 kHz).

Wentylator silnikowy zatrzymat Sprawdzi¢ wentylator silnika i

sie lub jest zablokowany przez usung¢ wszelkie ciata obce.
Sinik Zmniejszy¢ obcigzenie.
zatrzymuje sie
gl ._ | Obcigzenie jest zbyt duze. Wymieni¢ silnik i przetwornice na
ﬁjréypsgleszama modele o odpowiedniej wydajnosci

podigczeniu dla danego obcigzenia.

Wartosc¢ polecenia czestotliwosci

jest niska Ustawi¢ odpowiednig wartos¢.

ZmniejszyC obcigzenie.
ZwigkszyC¢ czas
przyspieszenia.
Sprawdzi¢ stan hamulca

Obcigzenie jest zbyt duze.

Silnik nie Czas przyspieszenia jest zbyt diugi. |Zmien czas przyspieszenia.
przyspiesz Bor S otC WiatoOsG —

o otgczone wartosci whasciwosci Zmienié parametry

ICzas S|_In|ka i _parametru falownika sg 2wiazane z silnikiem
przyspiesze nieprawidtowe. ]

nia jest zbyt Poziom zapobiegania utykowi

diug. podczas przyspieszania jest niski. Zmien poziom zapobiegania utykowi.

Poziom zabezpieczenia przed utykien

o, . . . . ,
podczas pracy jest niski. Zmien poziom zapobiegania utykowi

Zmiana na tryb pracy wektorowe;.

. Jesli usterka pozostaje, nalezy o
Moment rozruchowy jest o ; 3
: ; wymieni¢ przetwornice na model £
niewystarczajacy. o wiekszej mocy ST
a?
Wymien silnik i falownik na .
Predkos¢ Istn!ej_e dyza zmiennos¢ w modele o zwiekszonej mocy.
brotowa obcigzeniu.
O_ r9 Napiecie wejsciowe jest rézne. Zmniejszenie wahan napiecia
silnika Wahania predkosci obrotowej silnika | Wyreguluj czestotliwo$é

zmienia sie | wystepujg z okreslong czestotliwoscig.wyjsciowa, aby unikng¢
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Pozycje Ponie Srodki

Obroty

_S"mka_ .sa Wzorzec V/F jest nieprawidtowo Ustawp wzorzec VIF, .ktory.Jest

inne niz . odpowiedni dla specyfikacji
ustawiony. silnika

ustawione. :

Czas Czas dec jest ustawiony zbyt dtugo. |Zmien odpowiednio ustawienie.

h?mowania Jesli parametry silnika sa

silnika jest zbyt | Moment obrotowy silnika jest normalne, to prawdopodobnie

dtugi nawet niewystarczajacy. jest to usterka matej mocy silnika.

przy

podtaczonym | \nymien silnik na model o Wymien przetwornice na model,

rezystorze zwigkszonej wydajnosci. ktory ma wiekszg moc.

hamowania

Hatas Czestotliwos¢ nosna jest zbyt Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.

silnika. raeales

Wystgpito nadmierne wzbudzenie z
powodu niedoktadnego ustawienia
V/F przy niskiej predkosci.

Zmniejszy¢ warto$¢ wzmocnienia
momentu obrotowego, aby unikng¢
nadmierneao wzbudzenia

Podczas pracy

Zmien czestotliwos¢é nosng na

L] warto$¢ minimalng
dochodzi do Spowodowane jest to '
zaktdcen lub przetgczaniem tranzystorow igbt.
ST Zainstalowac filtr
: przeciwprzepieciowy na wyjsciu
urzgdzenia falownika
Podtgczy¢ falownik do zacisku
uziemiajgcego.
Sprawdz, czy rezystancja
uziemienia jest mniejsza niz 100Q
Podczas dla falownikéw 200 V i mniejsza
pracy niz 10Q dla falownikéw 400 V.
il Wytgcznik réznicowo-pradowy Sprawdzi¢ wydajnos¢ wytacznika
aktvwowan przerywa zasilanie, jesli podczas réznicowo-pradowego i wykonaé
artyw Y |pracy falownika prad ptynie do masy. | odpowiednie poditgczenie na
jest wytacznik podstawie prgdu znamionowego
roéznicowo- - '
pradowy. Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.

Dtugos¢ kabla pomiedzy
przetwornicg a silnikiem powinna
byc¢ jak najkrotsza.
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Pozycje Ponie Srodki
Silnik silnie Sprawdzi¢ napiecie
wibruje i nie wejsciowe i zrownowazyc
obraca si Napiecie pomiedzy fazami jest
| .Q zle wywazone. Sprawdzi¢ i przetestowaé
normainie. izolacje silnika.
Rezona.ns vyystepUJe por_nlg,dzy Nieznacznie zwiekszyc¢ lub
czestotliwoscig wtasng silnika a Smnieiszvé crestotlivose prac
Silnik robi czestotliwoscig no$na. 1Szyc cz@ pracy.
szumy, albo Nieznacznie zwiekszy¢ lub
gtosne Rezonans wystepuje pomiedzy zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.
odgtosy. czestotliwoscig wtasng silnika a Uzyj funkcji skoku czestotliwosci,
czestotliwoscig wyjsciowg aby unikngé¢ zakresu
przetwornicy. czestotliwosci, w ktérym wystepuje
W sytuacji naptywu szumow po
Polecenie wejscia czestotliwosci stronie wejscia analogowego,
jest zewnetrznym, analogowym powodujgcych zaktdcenia komend,
Silnik poleceniem. nalezy zmienic statg czasowg filtra
wibruje/poddaj Upewnic sig, ze catkowita dtugosc¢ kabla
e sie Dtugosc¢ okablowania pomiedzy pomiedzy falownikiem a silnikiem jest
falowaniom falownikiem a silnikiem jest zbyt mniejsza niz 200 m (50 m dla silnikéw o
: dtuga. mocy znamionowej 3,7 kW lub nizszej).
Silnik nie Wyregulowac¢ parametr hamow. dc

zatrzymuje sie
catkowicie po
zatrzymaniu
wyjscia
falownika.

Trudno jest dostatecznie zwalniac,
poniewaz  hamowanie  prgdem
statym nie dziata normalnie.

Zwiekszy¢ ustawiong wartosc
prgdu hamowania dc

Zwiekszy¢ ustawiong wartos¢
czasu zatrzymania hamowania
prgdem statym.

Czestotliwosé
wyjsciowa nie
zwieksza sie
do
czestotliwosci

Czestotliwos¢ zadana znajduje
sie w zakresie czestotliwosci

Ustawi¢ czestotliwo$¢ zadang
wyzej niz zakres czestotliwosci

Wartos¢ zadana czestotliwosci
przekracza gorng granice
polecenia czestotliwosci.

Ustawi¢ gorng granice polecenia
czestotliwosci wyzej niz
czestotliwos¢ zadana.

Poniewaz obcigz. jest zbyt ciezki,
dziata funkcja zapobiegajgca

Wymien przetwornice na model,
ktory ma wiekszg moc.

zadanei
Wentylator , . oo

. Parametr sterujgcy Sprawdzi¢ ustawienie
chtodzacy nie wentylatora chtodzgcego jest parametrow sterowania dla
obraca sig. nieprawidtowo ustawiony. wentylatora chtodzacego.
Wentylator nie Trudne Otoczenie, py*, b’{OtO, WI|gOé, Sprawdi Czystoéé Wentylatora,
obraca si¢ trociny, diuga eksploatacja. czy nie ma ciat obcych. Mozliwa

usterka elektroniki sterujgce;.
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10 Konserwacja

W tym rozdziale wyjasniono, jak wymieni¢ wentylator chtodzacy, jak przeprowadzac
regularne kontrole oraz jak przechowywac¢ i likwidowac¢ produkt. Falownik jest
wrazliwy na warunki otoczenia, a usterki wystepujg rowniez z powodu zuzycia
komponentéw. Aby zapobiec awariom, nalezy postepowacC zgodnie z zaleceniami
dotyczgcymi konserwacji zawartymi w tym rozdziale.

« Przed przgstqpieniem do kontroli produktu nalezy przeczytaé wszystkie
instrukcje bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukcji.

« Przed przystgpieniem do czyszczenia produktu nalezy upewni¢ sie, ze zasilanie

jest wytgczone.

- Przetwornice nalezy czysci¢ suchg Sciereczkg. Czyszczenie mokrymi
Sciereczkami, wodg, rozpuszczalnikami lub detergentami moze spowodowac
porazenie pradem elektrycznym lub uszkodzenie produktu.

10.1 Regularne listy kontrolne

10.1.1 Przeglady dzienne

Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet
inspek kontrolna kontroli kontroli oceny inspekcyjny
Czy {)rzy "
. emperaturze
t/\elzirlng(tarzggé’;ra ! otoczenia - 10-
gotno 40°C i nie
otoczenia Patrz punkt moze nastapic Termometr
Czynniki miesci siew |1.3 Uwaqi kon densacqg r,
Srodowisko |zakresie i czy |dotyczace arv wodn é . higrometr,
we wystepujg w | instalaciji na przry J rejestrator
w falowniku stronie §. ailgotnoéci
szt EE::ZeI,;Jb ciata mniejszej niz
{ise ' 50%.
Czy sg jakies
nietypowe Kontrola .
Inwerter wibracje lub | wzrokowa Brak anomalii
hatas?
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Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet
inspekcji kontrolna kontroli kontroli oceny inspekcyjny
Zmierzy¢
. napigcie Patrz
oo Czy napigcia | pomigdzy fl Cyfrowy
apiec wejsciowe i fazami R/ VST . .
. e wejscia i multimetr/mi
ie wyjsciowe S/T na oy ernik
zasilan sg zaciskach. wl_
ia normalne? na stronie
: 303,
Czy jest jakis
przeciek od
Obwaod Kondensat wewnatrz? Kontrola .
wejsciowy/w | or Czy kondensat| wzrokowa Brak anomali )
yjsciowy wygtadzaj jest spuchniety[?
acy
Wytgczy¢
Czy sa system i
System jakies sprawdzi¢ Wentylator
chtodz Xﬁ?:;ilaéor nietypowe dziatanie, obraca sie )
enia acy wibracje lub | obracajgc ptynnie
hatas? recznie
, Sprawdz i .
. .. | Sprawdz wart . Woltomierz,
- Urzadzenie |Czy wartos¢ o zarzgdza :
e pomiarowe |wyswietlana jes;ﬁ/yswetllana okreglon;mi ampe.t[omlerz,
normalna? a paneiu. wartosciami. P
Czy sg jakies
nietypowe Kontrola
wibracje lub  |wzrokowa
Silnik Wszystkie hatas? Brak anomalii -
Czy jest jakis |Sprawdzi¢,czy
anormalny nie doszto do
zapach? przegrzania

10.1.2 Kontrole roczne

Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet

inspekcji kontrolna kontroli kontroli oceny inspekcyjny

=
=
<
S
2
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Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet
inspekcji kontrolna kontroli kontroli oceny inspekcyjny
Odtgczyc¢
falownik i
krotkie
zaciski
Test Megger R/SIT/UN/W
(pomiedzy , @ hastepnie S
zaciskami wykonaé Mouvil gg_c 5
wejsciowymi/ pomiar od E/IQ yzel
wyjsciowymi a kazdego DC 500 V
Wszystkie |zaciskiem zacisku do M
uziemienia) zacisku egger
uziemienia
Za pomocg
Czyw .
urzgdzeniu jest DOkreﬁ':.:
cos$ luznego? \:vrszhys ¢ Brak
ggv):/sgyjanlges Kontrola anomalii
przegrzanie wzrokowa
Przewod Ckzy sg jakies
Obwdd SKorodowania
d° |tgczacy Czy s3 jakies Kontrola Brak ) )
WEJSCIOW| /kabel . wzrokowa anomalii
y/wyjécio uszkodzenia
wy izolacji kabla?
Blok Czy sg jakies Kontrola Brak i
terminala |szkody? wzrokowa anomalii
Zmierzyc¢ Zmierzy¢ za |Wydajnosc¢ , -
gﬁ)g%ensat pojemnosc . pomocg Znamionowa Er?fiee rpznosm
miernika powyzej 85%
Czy podczas
pracy sg jakies \vang[(c:)l\?va
Przekaznik odgtosy klikania? Brak )
S;y kontakty Kontrola anomalii
uszkodzone? wzrokowa
Czy sg jakies
. Kontrola Brak
:S(Z)\ljvo(;j dzfvcgan wzrokowa anomalii
Rezystor P Musi sie Multimetr
hamowania _Od’chzyc’: . | miesci¢ w cyfrowy /
Kontrola jedng strone i sakresie tester
odtgczenia dokonac +10% analogowy
pomiaru R \7vart(;s'ci
Obwéd Kontrola Sprawdz wahania|Zmierzy¢ Zréwnowazy¢ Multimetr
. . ) napiecia zasilania| napiecie napiecie
sterowania |dziatania cyfrowy
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Obszar Pozycja Szczegoly Metoda Podstawa Sprzet
inspekcji kontroli kontroli kontroli oceny inspekcyjny
Obwdd falownik jest w zacisk fazy: w Woltomierz
ochronny trakcie pracy. wyjscio zakresie 4 V prgdu statego
wy dla serii 200 V
falownik i 8 V dla serii
a 400 V.
Czy istnieje Sprawdzi¢
btad w zabezpiecz
obwodzie enie wyjscia | Obwod musi
wyswietlacza falownika dziata¢
po tescie zaréwno w zgodnie z
zabezpieczenia |warunkach |sekwencjg.
sekwencyjnego |zwarcia, jak
? i otwarcia.
Czy ktoras z Sprawdzi¢
System Wentylato |czesci czesc Brak i
chtodzenia |r wentylatora jest |przytaczen anomalii
chtodzacy |luzna? iowg
CZY vyartosc Spra\/\{d'zm Okreslone i
. |wyswietlana wartos¢ .
- Urzadzenie|. , zarzadzane Woltomierz,
Wyswietlacz . . |jest polecenia . )
wyswietlajg wartosci amperomierz,
normalna? na . .
ce . muszg by¢ itp.
urzgdzeniu | "

10.1.3 Kontrole pétroczne

Obszar

Pozycja
kontrol

Szczegoly
kontroli

Podstawa

Sprzet

inspekcji

Silnik

Odpornos$
¢ izolacgji

Test Megger
(pomiedzy
zaciskami
wejsciowymi,
wyjsciowymi i
uziemiajgcymi).

Odtgczyc
przewody do
zaciskow
UN/W i
sprawdzic
okablowanie.

oceny

Musi by¢
powyzej 5
MQ

kontrolny

DC 500 V
Megger

Nie nalezy przeprowadzac testu rezystancji izolacji (Megger) na obwodzie sterujgcym,
poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie produktu. Moze to spowodowac
uszkodzenie przetwornicy.

10.2 Sktadowanie i utylizacja
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10.2.1 Przechowywanie

Jesli nie uzywasz produktu przez dtuzszy okres czasu, przechowuj go w nastepujgcy
Sposob:

+ Produkt nalezy przechowywac w takich samych warunkach otoczenia, jakie
zostaty okreslone dla jego eksploatacji (patrz 1.3 Wskazoéwki dotyczace
instalacji na stronie_d).

« W przypadku przechowywania produktu przez okres dtuzszy niz 3 miesigce,
przechowywac¢ go w temperaturze od -10°C i 30 °C, aby zapobiec wyczerpaniu sie
kondensatora elektrolitycznego.

 Nie nalezy wystawiac falownika na dziatanie $niegu, deszczu, mgty lub pytu.

- Zapakowac przetwornice w sposob uniemozliwiajgcy kontakt z wilgocia.

Utrzymuj poziom wilgotnos$ci ponizej 70% w opakowaniu poprzez dodanie
Srodka osuszajgcego, takiego jak zel krzemionkowy.

10.2.2Utylizacja

Przy usuwaniu produktu nalezy go zakwalifikowac¢ jako ogdlne odpady przemystowe.
Produkt zawiera materiaty, ktére mogg by¢ poddane recyklingowi. Prosze wzig¢ pod
uwage srodowisko, energie i zasoby oraz poddac niewykorzystane produkty
recyklingowi. Materiaty opakowaniowe i wszystkie czesci metalowe mogg byc¢
poddane recyklingowi. Chociaz tworzywa sztuczne mogg by¢ réwniez poddawane
recyklingowi, w niektorych regionach mogg by¢ spalane w kontrolowanych
warunkach.

Jesli produkt zostanie pozostawiony w stanie dtugotrwatym bez przeptywu pradu,
kondensator ulegnie pogorszeniu ze wzgledu na swoje wiasciwosci. Aby zapobiec
pogorszeniu sie stanu kondensatora elektrolitycznego, nalezy wtgczyc¢ zasilanie
falownika przynajmniej raz w roku, aby zapewnic prad przez 30-60 sekund. Uruchomic
urzgdzenie w warunkach bez obcigzenia.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI Z WYMAGANIAMI KOMISJI EUROPEJSKIEJ

My, nizej podpisani:

Przedstawiciel: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Adres: LS Tower, 127, LS-ro, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do,
Korea
Producent: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Adres: 56, Samseong 4-gil, Mokcheon-eup,
Dongnam-gu, Cheonan-si, Chungcheongnam-do,
Korea

Poswiadczamy i deklarujemy na naszg wylaczng odpowiedzialno$é, ze nastepujace

urzadzenie:

Typ urzadzenia: Falownik (urzadzenie do przetwarzania energii)
Nazwa modelu : Seria LSLV-G100

Znak handlowy:: LSIS Co., Ltd.

Spelnia zasadnicze wymagania dyrektyw:

Dyrektywy 2014/35/EU Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej harmonizacji praw
Krajow Cztonkowskich, zwigzanych z Urzadzeniami Elektrycznymi przeznaczonymi do
uzywania w pewnych granicach napigcia

Dyrektywy 2014/30/EU Europejskiego Parlamentu oraz Rady, dotyczacej
aproksymacji praw Krajow Czlonkowskich, zwigzanych z kompatybilnoscia
elektromagnetyczng

W oparciu o nastepujace, zastosowane specyfikacje:
EN IEC 61800-3:2018
EN 61800-5-1:2007/A1:2007

a zatem spelnia zasadnicze wymagania i postanowienia Dyrektyw 2014/35/CE

i 2014/30/CE.

Dystrybutor w Polsce: Aniro Sp. z o.0.
ul.B.Chrobrego 64
87-100 Torun
Migjsce: Cheonan, Chungnam,
Korea
HJ; iu." - 20z], 5, 20 (Signature / Date)

Mr. PARK CHANGKEUN / Senior Manager
(Full Name / Position)



EC DECLARATION OF CONFORMITY

We, the undersigned,

Representative: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Address: LS Tower, 127, LS-ro, Dongan-gu,
Anyang-si, Gyeonggi-do,
Korea
Manufacturer: LS ELECTRIC Co., Ltd.
Address: 56, Samseong 4-gil, Mokcheon-eup,
Dongnam-gu, Cheonan-si, Chungcheongnam-do,
Korea

Certify and declare under our sole responsibility that the following apparatus:

Type of Equipment: Inverter (Power Conversion Equipment)
Model Name: LSLV-G100 series
Trade Mark: LS ELECTRIC Co., Ltd.

Conforms with the essential requirements of the directives:

2014/35/EU Directive of the European Parliament and of the Council on the
harmonisation of the laws of the Member States relating to the making available on the
market of electrical equipment designed for use within certain voltage limits

2014/30/EU Directive of the European Parliament and of the Council on the
harmonisation of the laws of the Member States relating to electromagnetic
compatibility

Based on the following specifications applied:

EN IEC 61800-3:2018
EN 61800-5-1:2007/A1:2007

and therefore complies with the essential requirements and provisions of the
2014/35/CE and 2014/30/CE Directives.

Place: Cheonan, Chungnam,
Korea
HF  R. 2 ;
- ° 202) .5 20 (Signature / Date)

Mr. PARK CHANGKEUN / Senior Manager
(Full Name / Position)



Lider w Elektrotechnice i Automatyce

A N IRO Sp. z 0.0.

ul. B Chrobrego 64
87-100 Torun
NIP: 5252336245

Tel.:  +48 56 657 63 63
Tel.:  +48 56 657 63 64
Fax.. +48 56 645 Ol 03
e-mail: aniro@aniro.pl
Www.aniro.pl
www.lsis.biz.pl

Biuro handlowe Wroctaw
ul. Brodzka 10a
54-103 Wroctaw

Tel.+48 71 356 80 98
Fax:+48 71 352 81 99
e-mail:
wroclaw@aniro.pl



