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1 PODGLAD REGULATOROW TYPU UCS

Seria UCS10 Seria UCS20 Seria UCS30
UCS11 | UCS12 UCS13 | UCS21 | UCS22 | UCS23 | UCS32 UCS34

llos¢é wejs$é 7 7 7 11 11 11 12 16
- Rezystancyjne PT1000 3 3 3 5 5 5 5* 5*
- Analogowe 0-10V 1 1 1 2 2 2 2 3
- Cyfrowe 3 3 3 4 4 4 5 8
llos¢ wyj$¢ 7 7 7 8 8 8 11 16
- Analogowe 0-10V 2 2 2 3 3 3 4 6
- Przekaznikowe 3 4 5 3 4 5 2 2
- Cyfrowe (Triak) - - - - - - 3 6
- Modulowane PWM 2 1 - 2 1 - 2 2
Funkcje UCS10 | UCS20 | UCS30
Regulacja temperatury X X X
Grzanie pierwotne X X X
Grzanie wtérne X X X
Sterowanie nagrzewnicg wodng, X X X
Sterowanie nagrzewnicg elektryczng X X X
Sterowanie chtodnicg wodng X X X
Sterowanie agregatami chtodniczymi X X X
Kaskadowa regulacja temperatury z ograniczeniem min./maks. X X X
Funkcja wstepnego grzania X X X
Funkcja szybkiego grzania X X X
Funkcja przewietrzania - - X
Funkcja ,FREE COOLING” - X X
Praca termostatyczna (tryb ECO) X X X
Aktywne zabezpieczenie przeciwzamarzaniowe nagrzewnic X X X
Zabezpieczenie nagrzewnic elektrycznych przed przegrzaniem X X X
Zabezpieczenie przeciwzamarzaniowe agregatow - - X
Regulacja wilgotno $ci (nawil zanie i odwil zanie) X X X
Kaskadowa regulacja wilgotnosci z ograniczeniem min./maks. - X X
Drugi regulator z dwoma p etlami regulacji (np. do regulacji ci  $nienia, itp.) X X X
Kaskadowa regulacja z ograniczeniem min./maks. - - X
Sterowanie wentylatorami X X X
Sterowanie jednym wentylatorem jednobiegowym X X X
Sterowanie wentylatoréw dwubiegowych lub rozruch gwiazda-tréjkat - X X
Sterowanie 2 wentylatoréw nawiewowych i wyciggowych - X X
Sterownie falownikami X X X
Zbiorowy alarm presostatow wentylatoréw X - -
Osobne alarmy presostatéw wentylatoréw nawiewu i wyciagu - X X
Alarm silnika (termika) - X X
Sterowanie urz adzeniami odzysku ciepta/chtodu - wymienniki i przep ustnicy X X X
Zabezpieczenie wymiennika X X X
Sterownie pomp X X X
Uruchomienie pompy przy niskich temperaturach zewnetrznych X X X
Okresowe uruchamianie pomp i zaworéw - X X
Alarm awarii pomp - X X
Zegar czasu rzeczywistego z tygodniowym harmonogram em pracy X X X
Programy pracy uktadu sterowane przez programowalne zdarzenia - 2 2
Sterowanie biegi wentylatoréw wewnatrz programéw pracy - X X
Wigczania/wytgczania procesow i urzadzer wewnatrz programow pracy - X X
Inne funkcje
Kompensacja temperatury zewnetrznej - X X
Funkcja uzytkownika - X X
Funkcje arytmetyczne, np. usrednianie pomiaréw z 2 kanatow - - X
Programowalne przekazniki czasowe - X X
Nastawnik wartosci zadanej temperatury X X X
Nastawnik wartosci zadanej wilgotnosci - - X
Inne alarmy
Alarm przeciwpozarowy X X X
Alarmy nieprawidtowego dziatania filtrow - 1 4
x: dostepny -2 nie dostepny *) tylko PT1000
UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI S
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2 WLASCIWOSCI
2.1 DUZA LICZBAWEJ SC I WYJSC

UCS11 UCS12 UCS13 UCS21 UCS22 UCS23

llos¢€ wejsé 7 7 7 11 11 11
- Rezystancyjne PT1000 lub PT100 3 3 3 5 5 5
- Analogowe 0-10V 1 1 1 2 2 2
- Cyfrowe 3 3 3 4 4 4
llo$¢ wyj $¢€ 7 7 7 8 8 8
- Analogowe 0-10V 2 2 2 3 3 3
- Przekaznikowe 3 4 5 3 4 5
- Modulowane PWM 2 1 - 2 1 -
llo$¢ programowalnych przeka znikéw czasowych - - - 1 1 1

2.2 BARDZO ELASTYCZNE | BOGATE OPROGRAMOWANIE

Regulatory zawierajg zestaw funkcji umozliwiajacych petne sterowanie uktadow HVAC.

Do funkciji regulatorow mozna zaliczy¢:

e Regulacja temperatury

- Grzanie pierwotne i wtérne (zaréwno nagrzewnicy wodne jak i elektryczne)

- Sterowanie chtodnicg wodng i agregatem chtodniczym

- Kaskadowa regulacja temperatury pomieszczenia/nawiew z ograniczeniem min./maks.
- Funkcja wstepnego grzania

- Funkcja szybkiego grzania

- Funkcja ,FREE COOLING”

e Regulacja wilgotnosci (nawilzanie i odwilzanie)

- Kaskadowa regulacja wilgotnosci z ograniczeniem min./maks.

e Drugi regulator pomocniczy z dwoma petlami regulacji (np. do regulacji cisnienia itp.)

e Sterowanie wentylatorami

- Sterowanie jednym wentylatorem jednobiegowym

- Sterowanie wentylatoréw dwubiegowych lub rozruch gwiazda-trojkat
- Sterowanie 2 wentylatorow nawiewowych i wyciggowych

- Sterowanie falownikami

e Sterowanie urzadzeniami odzysku ciepta (wymiennikami, przepustnicami)
e Odzysk chiodu

e Sterowanie pracg pomp

e Okresowe uruchamianie pomp i zaworéw

e Alarm awarii pomp

e Aktywne zabezpieczenie przeciwzamarzaniowe nagrzewnic

e Zabezpieczenie nagrzewnic elektrycznych przed przegrzaniem

e Zabezpieczenie wymiennika

e Alarm presostatéw wentylatorow

e Alarm nieprawidtowego dziatania filtrow

e Kompensacja temperatury zewnetrznej

e Funkcja uzytkownika

e Zegar czasu rzeczywistego z tygodniowym harmonogramem pracy

e Programy pracy wywotane programowalnymi zdarzeniami

o Mozliwos$¢ wprowadzania wtasnej aplikacji

e Zabezpieczenie wprowadzonych nastaw za pomocg hasta — wielopoziomowy dostep

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 6
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e Zabezpieczenie danych przed utrata w przypadku zaniku zasilania

Komunikacja w jezyku polskim lub angielskim

Interfejs szeregowy RS485
Komunikacja protokét MODBUS

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 7
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UCS20 Podrecznik uzytkownika — Wersja 4.3/06

3.2 OPIS ZACISKOW

G-GO

B1-B5

X1-X2

E1-E4
Ec

Q1.Q2
Q3

Y1-Y3

P1,P2

+10V

A,B

Zasilanie 24VAC

Masa sygnatowa (galwanicznie potgczona z GO) dla wejs¢ B1-B5 i X1-X2 oraz dla wyjs¢ Y1-Y3

Wejscia rezystancyjne PT1000 lub PT100 (przy zamowieniu nalezy podac¢ rodzaj wejscia)

Wejscia napieciowe 0-10V DC

Wejscia cyfrowe - styki bezpotencjatowe
Wspélna masa dla wejs¢ cyfrowych E
Do wejs¢ cyfrowych E1..E4 nie nalezy podawaé napiecia. Sygnatem odniesienia dla tych
wejs¢ jest wejscie Ec, ktdre nalezy podawac z powrotem do wejs¢ E1..E4 przez styk.
e E1 jest alarmowym wejsciem cyfrowym dla ochrony nagrzewnicy elektrycznej przed
przegrzaniem (podtaczenie termostatu nagrzewnicy). Jezeli to wejscie nie bedzie

skonfigurowane, regulator przypisuje je automatycznie do termostatu wysokiej temperatury.

Wyjscia przekaznikowe — styki zwierne

Wyjscia przekaznikowe — styki przetaczne
Wyjscia napieciowe 0-10V DC
Wyjscia modulowane 21V DC: do ptynnej regulacji nagrzewnic elektrycznych
e Sterowane urzadzenie (np. przekaznik potprzewodnikowy) nalezy podiaczy¢é miedzy P1+ a

P1- lub P2+ a P2-.

Napiecia referencyjne 10V. Przy konfigurowaniu wejscia X jako cyfrowe, moze by¢ wykorzystane do

zasilania tych wejsc.

Interfejs szeregowy RS485

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 10



UCS20 Podrecznik uzytkownika — Wersja 4.3/06

3.3 DANE OGOLNE

Napiecie zasilania:
Pobor mocy:

Temperatura otoczenia:

Temperatura przechowywania:

Wejscia:

Rezystancyjne B1..B5

Analogowe X1..X2

Cyfrowe E1..E4

Wyjscia:

Analogowe Y1..Y3

Modulowane P1,P2

Przekaznikowe Q1,Q5

24VAC + 10%, 50/60Hz

5VA (wyjscia P1 i P2, nieobcigzone)
0..50°C

-25..50°C

Typ PT1000 lub PT100

Zakres: -25 ...+70°C

Zakres: 0-10V

Impedancja wejsciowa: 500kQ min.

Sygnat wejsciowy: bezpotencjatowe styki

0-10V / 2mA

21V £ 2VDC / 50mA (max)
Rezystancja wyjsciowa: 200Q

250VAC, 2.5A / obcigzenie rezystancyjne

Zgodnos¢ z c E

Niniejszy produkt spetnia wymogi norm
kompatybilnosci elektromagnetycznej PN-EN 50081-1 i PN-EN 50082-1 i
posiada znak CE.

europejskich w  zakresie

UNI CONTROL SYSTEM

SPIS TRESCI 11
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UCS20 Podrecznik uzytkownika — Wersja 4.3/06

4 PANEL OPERACYJNY REGULATORA

Panel komunikacyjno - operatorski regulatora

cieklokrystaliczny, alfanumeryczny diody klawiatura
wyswietlacz z podswietlaniem sygnalizacyjne
2x16 znakoéw

UCS 21 ARM

S <[] > |
¢ V)

START
STOP
= UNI CONTROL SYSTEM

4.1 WYSWIETLACZ

Regulatory serii UCS10 i UCS20 posiadajg alfanumeryczny wyswietlacz (2x16 znakéw) i
wszystkie informacje (system menu, wartosci ustawione, wejscia pomiarowe oraz wyjscia sterujace)

sg wyswietlane w jednym z dwdch wybranych jezykéw (polski lub angielski).

4.1.1 Gtéwny tryb wy Swietlacza

- Wyswietlacz podczas pracy ukiadu

Numer p etli regulacyjnej: Warto $¢€ zadana:

1. Petla regulacji temperatury Wartos¢ zadana jest poczatkowo odczytywana z

2. Drugi regulator wykonywanego programu (PRO-1, PRO-2,

3. Petla regulacji wilgotnosci programu czasowego PRO-C).

Aby przetaczyé¢ na kolejng petle nacisnij M= Ya§ Moze by¢ zmodyfikowana bezposrednio przez
przyciski u i . Zmiana wartosci zadanej

ﬁ Czujnik wiodacy petli regulacyjnej punktéw powyzej poczatkowej wartosci.

tylko wewnatrz programoéw.

moze byé¢ dokonana od 10.0 punktéw ponizej do 10.0

Poczatkowa wartos¢ zadana moze by¢ zmieniona

. W przypadku wykorzystania nastawnika ustawianie
Wartos¢ mierzona wartosci zadaneij z klawiatury jest niemozliwe.
) B1=20.0°C
SET_ 22 C F"' | Podczas szybkiego startu pojawia sie symbol [FS] z
- ' | b migajacym napisem FS.

FREE COOLING napis FC miga.

Jezeli funkcja FREE COOLING jest wigczona w biezagcym
programie, pojawia sie symbol [FC], a podczas pracy

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 13
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- Wyswietlacz podczas wyst apienie alarmu

4‘ Migajacy numer alarmu:

Zobacz liste alarméw oraz ich kolejno$¢ w rozdziale 5.29.

‘t:FREEZE ALARM

(1) B1=20.0°C

Wyswietlany komunikat

4.1.2 Tryb podgl adu

- Podgl ad alarméw

Przyktadowy podglad alarmow gdzie Al jest wigczony:

Al A2 A
N

O g

3 Ad
g

Lista alarméw:

Al- Alarm przeciwzamarzaniowy nagrzewnic
A2- Alarm silnika (termik)

A3- Brak sprezu wentylatora nawiewu

A4- Brak sprezu wentylatora wyciggu

A5- Alarm przeciwpozarowy

A6- Wysoka temperatura

A7- Alarm wymiennika

A8- Alarm przeciwzamarzaniowy agregatu
A9- Awaria pomp

A10- Zabrudzenie filtréw

Dla wiekszej informacji zobacz rozdziat 5.29

Aby przetaczyé na podglad alarméw nacisnij [l z poziomu gtéwnego trybu wyswietlacza.

Aby wyswietli¢ kolejna liste alarmow nacisnij [l lub P .

Aby powrdci¢ do gtownego trybu wyswietlacza nacisnij .

- Podglad wejs¢

Aby przetaczyé na podglad wejsé nacisnij ': z poziomu giéwnego trybu wyswietlacza lub
podgladu wyj$¢, a nastepnie wybierz wejscie do podgladu za pomoca przyciskow [ iiub (7

Aby powrdcié do gtéwnego trybu wyswietlacza nacisnij .

- Podgl ad wyj $¢

Aby przetaczy¢ na podglad wyjsc naciénij':z poziomu podgladu wejs¢ a nastepnie wybierz
wejscie do podgladu za pomoca przyciskéwn lub u

Aby powrdci¢ do gtéwnego trybu wyswietlacza nacisnij .

UNI CONTROL SYSTEM

SPIS TRESCI
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4.2 DIODY SYGNALIZACYJNE

Cztery kolorowe diody na przednim panelu sygnalizujg prace ukifadu. Diody sygnalizacyjne i

wyswietlacz umozliwiajg tatwy i wygodny odczyt informacji z regulatora.

4.2.1 Opis diod

Diody Znaczenie

ALARM

Sygnalizacja alarmu

Sygnalizacja pracy uktadu w trybie recznym

Sygnalizacja grzania

MAN
@
©

Sygnalizacja chtodzenia

4.3 KLAWIATURA

Klawiatura sktada sie z o$miu przyciskow, ktére stuza do ustawiania i odczytu parametrow.

Wszystkie funkcje oraz zasoby mozna zaprogramowac¢ bezposrednio z poziomu Kklawiatury.

Niepotrzebne jest dodatkowe oprogramowanie ani urzgdzenie zewnetrzne.

AP W N

ENT

AP WD E

Przycisk Menu: stuzy do wywotania systemu menu. Po nacisnieciu przycisku Menu
pojawia sie sekcja PRO-C (program tygodniowy).

Przejscie do kolejnej pozycji podczas nawigacji w systemie Menu regulatora
Zmniejszenie wartosci podczas ustawiania parametrow w systemie Menu
Zmniejszenie biezacej wartosci zadanej w trybie bezposrednim

Przejscie do kolejnej pozycji podczas podgladu wejs¢, wyjsé lub alarméw

Cofniecie o jedng pozycje podczas nawigacji w systemie Menu regulatora
Zwiekszenie wartosci podczas ustawiania parametrow w systemie Menu
Zwiekszenie biezgcej wartosci zadanej w trybie bezposrednim

Cofniecie o jedng pozycje podczas podgladu wejs¢, wyjs¢ lub alarméw

Przesuniecie kursora do nastepnej pozycji podczas ustawienie parametréw, lub
przetaczenie na podglad wejscia/wyjscia w gldwnym trybie wyswietlania (tryb

wyswietlacza po wigczeniu zasilania).

Cofniecie kursora o jedng pozycje podczas ustawiania parametrow, lub przelaczenie
na podglad alarméw w gtéwnym trybie wyswietlania (tryb wyswietlacza po wigczeniu

zasilania).

Wybér pozycji w systemie menu podczas nawigacji lub potwierdzenie dokonanych

zmian podczas ustawiania parametrow.

@ UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 15
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1. Powr6t do gtéwnego trybu wyswietlania (wyjscie z trybu programowania)
2. Cofniecie o jeden poziom wyzej w menu
3. Anulowanie zmian jeszcze nie potwierdzonych przyciskiem

5
Wiaczenie lub wytaczenie uktadu

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI

16



UCS20 Podrecznik uzytkownika — Wersja 4.3/06

5 OPIS FUNKCJI REGULATORA

Regulatory serii UCS20 firmy UNI CONTROL SYSTEM sg uniwersalnymi urzadzeniami
przeznaczonymi do sterowania proceséow w duzych systemach HVAC (regulacja temperatury,
wilgotnosci, cisnienia itp.). Dzieki wyposazeniu regulatora w tacze komunikacyjne istnieje mozliwosé
wspotpracy w systemami wizualizacyjnymi. Regulatory z powodzeniem stuzg réwniez do sterowania
procesami innymi niz klimatyzacja, takimi jak regulacja przeptywu, predkosci itp.

Regulatory wyposazone sg w szereg funkcji takich jak: zabezpieczenie przed zamarzaniem,
sterowanie urzadzeniami odzysku ciepta (wymiennik krzyzowy, wymiennik obrotowy czy glikolowy
uktad odzysku ciepta), funkcje ograniczajace i wiele innych.

Wszystkie funkcje oraz zasoby mozna zaprogramowaé bezposrednio z poziomu klawiatury.
Niepotrzebne jest Zadne dodatkowe oprogramowanie ani urzgdzenie zewnetrzne.

Oprocz mozliwosci recznego konfigurowania regulatora dla konkretnego uktadu regulacji, przy
konfiguracji sterownika serii UCS20 mozna skorzystac¢ z biblioteki aplikacji, zawierajgcej konfiguracji
regulatora dla typowych uktadéw HVAC. Wystarczy wybra¢ jedynie kod okreslonej aplikaciji
a regulator gotowy jest do pracy w ciggu kilku sekund!

Regulatory dostosowane sg do sterowania zardéwno nagrzewnic wodnych jak i elektrycznych.
Jest to bardzo nowoczesne i wygodne urzadzenie, mogace pracowa¢ w roznych konfiguracjach
systeméw HVAC. Zawieraja miedzy innymi: program tygodniowy, mozliwo$¢ potaczenia wyjsé w
sposOb sekwencyjny, dwupoziomowe zabezpieczenie nagrzewnic elektrycznych, wybér jezyka

dla komunikatéw tekstowych i wiele innych funkcji.

5.1 ROZNICE POMIEDZY UCS21, UCS22 A UCS23
Regulatory UCS21, UCS22 oraz UCS23 rbznig sie gtownie ilosciami wyjs¢ przekaznikowych i

modulowanych(patrz - tabela rozdziat 1). Po za tym majg te same funkcje.

To samo dotyczy regulatory z serii UCS10.

5.2 WLACZANIE ZASILANIA | KONFIGUROWANIE

Po wiaczeniu zasilania, regulator przez kilka sekund odczytuje parametry konfiguracyjne i
dokonuje analizy tych parametréw. Jezeli regulator nie byt skonfigurowany to wyswietla komunikat o
btedzie z numerem 0 (brak konfiguracji parametrow). Jezeli natomiast regulator byt skonfigurowany, to
zaczyna prace zgodnie z ustawiong konfiguracja.

Zeby skonfigurowa¢ regulator, nalezy najpierw wej$é do parametru LOC i wprowadzi¢ hasto. Po

wprowadzeniu poprawnego hasta mozna dalej ustawi¢ parametry.

5.2.1 Wiaczanie zasilania: parametr START

Parametr START okresla, czy po wigczeniu zasilania regulator ma natychmiast przejS¢ w stan
pracy, czy w stan oczekiwania. Sg dwie mozliwosci:
- START = AUTO: regulator natychmiast przechodzi w stan pracy

- START = MAN: regulator przywraca poprzedni stan sprzed zaniku zasilania, tzn.:

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 17
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a) Jezeli regulator przed zanikiem zasilania byt w stanie pracy to pozostaje w stanie pracy; wyjscie
FCON zostanie wigczone i uklad pracuje.

b) Jezeli praca regulatora byta wylagczona przyciskiem START/STOP, to pozostaje w stanie
oczekiwania do momentu, kiedy operator poda tym przyciskiem polecenie startu.

Jezeli parametr RCON jest zdefiniowany (zdalny START/STOP, patrz rozdz. 3.17), to niezaleznie od

ustawienia parametru START regulator zaczyna prace dopiero po uaktywnieniu wejscia RCON.

5.2.2 Wiaczanie i wyt gczanie ukfadu

Aby witagczyé ukitad nalezy naciskac przycisk a nastepnie naciska¢ Bl i
przetrzymac przez ok. 3 sekundy az ukfad ruszy.

Aby wytgczyé uktad nalezy naciskaé przycisk a nastepnie naciska¢ Rl

5.3 HASLO ZABEZPIECZAJ ACE ORAZ POZIOMY DOSTEPU

Parametry regulatora sg zabezpieczone hastem i istniejg 4 poziomy dostepu, ktére sg okreslone

parametrem LOC (domysInie ustawiony na 1):

- 0: wszystkie parametry sg widoczne i mozna na nich dokona¢ zmian bez hasta.

- 1. wszystkie parametry sg widoczne, ale tylko cze$¢ z nich moze by¢ zmieniona bez hasta.
Parametry, ktére mozna zmieni¢ bez hasta to parametry podstawowe, do ktérych zaliczajg sie:
warto$¢ zadana temperatury SV1, warto$¢ zadana SV2, wilgotnos¢ HUM, oraz dzien tygodnia
(DAY) i czas (H:M) zegara czasu rzeczywistego.

- 2. naregulatorze wyswietlane sa tylko parametry podstawowe (patrz uwaga dla LOC=1) a
zmiana ich warto$ci nie wymaga podawania hasta.

- 3: naregulatorze wyswietlane sa tylko parametry podstawowe (patrz uwaga dla LOC=1),

a zmiana ich wartosci mozliwa jest wytacznie po podaniu hasta.

Aby wprowadzi¢ hasto nalezy nacisng¢ przycisk m a nastepnie przejs¢ do parametru
LOC przyciskiem u . Po nacisnieciu przycisku [E'E@ regulator zada wprowadzenie hasta.
Po wprowadzeniu hasta dostep do wszystkich parametrow bedzie mozliwy dopéki nie wychodzi sie

caltkowicie z systemu MENU.

5.3.1 Zmiana hasta: parametr CODE

Regulator dostarczony przez producenta posiada poczatkowe hasto 0000. Uzytkownik powinien
jednak ze wzgledéw bezpieczenstwa zmieni¢ to hasto na swoje wlasne. Wystarczy za pomoca
obecnego hasta wej$¢ do elementu menu CODE i tam wprowadzi¢ nowe hasto. Po zatwierdzeniu

nowego, stare zostaje usuniete i przestaje obowigzywac.

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 18
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5.4 WPROWADZANIE APLIKACJI | KONFIGUROWANIE REGULAT ORA

Regulatory UCS sa urzadzeniami konfigurowalnymi, ktére majg implementowane w bardzo
szerokim zakresie zagadnienia dotyczace systemow grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
(HVAC). W odrdznieniu od swobodnie programowalnych regulatoréw, nie wymagajg zewnetrznych
narzedzi programowych ani tworzenia wiasnych algorytméw sterowania, gdyz majg wbudowane
algorytmy i funkcje stuzace do pelnego sterowania uktadéw HVAC. Do stworzenia wiasnych
aplikacji wystarczy jedynie odpowiednio skonfigurow ac regulator krok po kroku z poziomu
systemu menu.

Regulatory UCS majg przewage nad klasycznymi regulatorami dedykowanymi, gdyz dzieki
elastycznosci konfigurowania oraz bogatego zestawu funkcji, umozliwiajg wprowadzanie prawie
kazdego rodzaju aplikacji (nawet niektére nietypowe wymagajace zastosowanie swobodnie
programowalnych regulatorow).

Do wprowadzania aplikacji stuzy sekcja ,|O” (nr 5, ,KONFIG. ZASOBOW") w systemie menu. W
tej sekcji wprowadzanie parametrow odbywa sie krok po kroku, przy czym operator inicjuje proces, a
regulator dalej przejmuje prowadzenie.

Przed rozpocz eciem wprowadzania aplikacji nalezy najpierw wylaczy¢ ukfad, (jezeli nie jest
wytaczony) i czeka¢ na wylgczenie sie wentylatoréw (zob. rozdz. 5.2.2). Nalezy tez pamieta¢ o
wprowadzeniu hasta, jezeli parametr LOC ma wartos¢ rézng od zera (zob. rozdz. 5.3). Po
wprowadzeniu hasta nalezy przystgpi¢ do sekcji 10", pozycja RTD1 i przyciskiem inicjowaé
programowanie. Od tego momentu regulator przejmuje prowadzenie. Najpierw wykasuje starg
aplikacje zerujgc wszystkie parametry z nig zwigzane. Operacja ta trwa kilkka sekund. Nastepnie
wyswietla parametr a operator podaje jego wartos¢ w migajacym polu. Po zatwierdzeniu przyciskiem
regulator wy$wietla kolejny parametr z Zzgdaniem wprowadzenia jego wartosci. Kolejnosé
wysSwietlania parametréw oraz ktére zostang wyswietlone zalezy od wczesniej wprowadzonych
wartosci parametrow. Regulator dokonuje biezacej analizy wprowadzanych danych i podejmuje
decyzje o wysSwietleniu kolejnych parametréw. Po zakonczeniu regulator wyswietla poczatkowy
parametr (RTD1), ale bez migajacego pola do wprowadzania wartosci. Teraz nalezy przyciskiem

opusci¢ sekcje 10.

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 19
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Przykladowy schemat post epowania przy rozpocz eciu wprowadzania aplikacji

LT

Nacisnij przycisk aby wej$é do systemu menu

PROGRA GODNIA
‘PRO-C" [1]

(V|
" g

Nacisnij przycisk u aby wejs¢ do elementu menu
POZIOM ZABEZPIEC” a nastepnie wprowadz hasto

PROGRAM NR .1
“PRO-1" [2]

(V|
" o

PROGRAM NR.2
‘PRO-2"[3]

|V |
" s

KONFIG. ZASOBOW
‘10" 5]

=N —> To jest sekcja ,10”, w ktorym

R - wprowadza sie aplikacje

LOC

POZIOM ZABEZPIEC
LOC=

!

5.4.1 Lista parametréw sekcji,,

D RET

208 —> [‘lsu] Wprowadz tu hasto i

zatwierdz przyciskiem

10" wedtug kolejno $ci ich wprowadzania:

Nr |Nazwa |Opis nawy swietlaczu |Obja $nienie Zakres Rodzaj we/wy
Czujnik wiod acy: Wejscie
1 |RTD1 CZUJINIK REGULAC. Jest obowigzkowy do regulacii. B, X analogowe
2 SQ1+ STER PIERW GRZAN | Sekwencja pierwotnego grzania: Q, DO, Wviscie
3 |SQ1l- STEROWANIE CHLOD | Sekwencja chtodzenia P,Y Yl
4 |HUM  |CZUJNIKWILGOTN. | Czujnik regulacyjny wilgotnosci B, X Wejscie
analogowe
5 HUM+ STER. NAWILZANIA Sekwencja nawilzania
6 HUM- STER. ODWILZANIA Sekwencja odwilzania
Sekwencja wtornego grzania: Q, DO, .
Kiedy odbywaja sig jednoczesnie procesy grzaniai |p v Wyijscie
7 SQ++ STER WTORN GRZAN | odwilzania (polegajacego na wtgczeniu chtodzenia), ’
to pierwotne grzanie SQ1+ zostaje wylaczone a
wtdrne grzanie SQ++ wigczone.
i Czujnik regulacyjny dla drugiego regulatora (druga Wejscie
8 |RTD2 CZUJNIK 2-go REG petla regulacyjna) B, X analogowe
Sekwencja dla dodatniego uchybu:
Sekwencja ta realizuje sie, kiedy wartos¢ zadana Q, DO, ..
9 SQ2+ DOD. SEK 2go REG SV2 jest wigksza niz wartos¢ mierzona na wejsciu P,Y Wyjscie
RTD2.
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10 |SQ2- | UJEM SEK 2go REG

Sekwencja dla ujemnego uchybu:

Sekwencja ta realizuje sie, kiedy warto$¢ zadana
SV2 jest nizsza niz warto$¢ mierzona na wejsciu
RTD2.

11 | DAMP PRZEPUSTNICY ODC

Sterowanie przepustnic odcinaj acych (ON/OFF):
wyjscie DAMP uaktywnia sie w momencie
wiaczenia uktadu, i wylacza sie przy zatrzymaniu
sie uktadu i wentylatoréw.

Q, DO

Wyjscie
cyfrowe

12 | DACO PRZEPUSTNICY REG

Sterowanie przepustnic regulacyjnych

Q. DO, Y

Wyjscie

13 |HTOUT | ZASILAN. GRZALEK

Zasilanie grzatek elektrycznych:

Wyijscie cyfrowe HTOUT uaktywnia sieg, jezeli na
ktorymkolwiek z wyjs¢ P1 lub P2 pojawi sie sygnat.
Whytacza sie, kiedy na obu wyjsciach P1, P2 nie
bedzie sygnatu. Mozna wykorzysta¢ to wyjscie do
podawania zasilania na grzalki elektryczne.

Q, DO,

Wyjscie
cyfrowe

14 | RTDL CZUJNIK OGR. TEMP

Czujnik ograniczajacy temperature - pierwsza petla
regulacyjna (gtéwny regulator).

16 | HUML CZUJNIK OGR.WILG

Czujnik ograniczajacy wilgotnos¢

Wejscie
analogowe

17 | FPAL ALARM PRZECIWZAM

Termostat przecizamarzaniowy:

Po wykryciu alarmu na wejsciu FPAL regulator
wytgcza wentylator(y) i wysteruje sygnat
nagrzewnicy na maksymalng wartosc.

Ponowne wiaczenie uktadu moze odby¢ sie w
sposéb automatyczny po zaniku alarmu lub reczny
po skasowaniu alarmu.

Kasowanie alarmu: naciénij i przytrzymaj
przez ok. 5 sek.

Wejscie
cyfrowe

18 | FPROT | CZUJNIK PRZECIWZ

Czujnik przeciwzamarzaniowy:

Po wykryciu alarmu na wejsciu FPROT regulator
wytgcza wentylator(y) i wysteruje sygnat
nagrzewnicy na maksymalng wartos¢.

Ponowne wiaczenie uktadu moze odby¢ sie w
sposéb automatyczny po zaniku alarmu lub reczny
po skasowaniu alarmu.

Kasowanie alarmu: naciénij i przytrzymaj
przez ok. 5 sek.

Wejscie
analogowe

19 | APROT |ZABEZP. AGREGATU

Zabezpieczenie przeciwzamarzaniowe agregatu:
Po wykryciu alarmu na wejsciu APROT regulator
wylgcza agregaty. Uklad natomiast dalej pracuje.

Wejscie

20 |FCO1 STER.NAWIEWU(*)

Sterowanie wentylatora nawiewu:

Wyjscie FCO1 okresla wyjscie (cyfrowe lub
analogowe 0-10V w przypadku wspotpracy z
falownikiem) stuzace do sterowania wentylatora
nawiewu. W uktadach z rozruchem posrednim
(gwiazda-trojkat), steruje on wentylatorem w
uktadzie gwiazdy, podczas gdy w uktadach z
wentylatorami dwubiegowymi steruje on nizszym
biegiem.

Wyjscie

21 |DTA1 STER.NAW/TROJKAT

Sterowanie uktadu tréjk ata wentylatora
nawiewu:

Wyjscie cyfrowe DTAL stuzy do witgczania uktadu
tréjkata wentylatora nawiewu w uktadzie gwiazda-
trojkat.

Q, DO

22 | GCON1 | STER.NAWI/II BIEG

Sterowanie Il biegu wentylatora nawiewu:
Wyjscie cyfrowe GCONL1 stuzy do sterowania
wyzszym biegiem wentylatora nawiewu.

Wyjscie
cyfrowe

23 |FCO2 STER.WYCIAGU(*)

Sterowanie wentylatora wyci agu:

Wyjscie FCO1 okresla wyjscie (cyfrowe lub
analogowe 0-10V w przypadku wspotpracy z
falownikiem) stuzace do sterowania wentylatora
wyciggu. W ukfadach z rozruchem posrednim
(gwiazda-trojkat), steruje on wentylatorem w
uktadzie gwiazdy, podczas gdy w uktadach z
wentylatorami dwubiegowymi steruje on nizszym
biegiem.

Wyjscie

24 | DTA2 STER.WYC/TROJKAT

Sterowanie uktadu tréjk ata wentylatora wyci agu:

Wyjscie cyfrowe DTAL stuzy do wigczania uktadu
tréjkata wentylatora wyciggu w uktadzie gwiazda-
tréjkat.

Q, DO

25 | GCON2 | STER.WYC/II BIEG

Sterowanie Il biegu wentylatora wyci  agu:
Wyjscie cyfrowe GCONL stuzy do sterowania
wyzszym biegiem wentylatora wyciggu.

Wyjscie
cyfrowe

26 |IGEAR |WE STEROW. BIEGI

Wejscie steruj ace biegami wentylatorow:
Stan niski wlgcza nizszy bieg;
Stan wysoki wigcza wyzszy bieg

Wejscie
cyfrowe
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Wejscie presostatu r6 znicowego wentylatora
nawiewu .
Stan wysoki na wejsciu PRES1 sygnalizuje alarm

27 | PRES1 | PRESOSTAT-NAWIEW | braku sprezu wentylatora nawiewu i powoduje
wytaczenie catego uktadu.
Kasowanie alarmu: po ponownym zatgczeniu
ukfadu alarm zostaje skasowany.
Wejscie presostatu r6 znicowego wentylatora
wyci agu.
Stan wysoki na wejsciu PRES2 sygnalizuje alarm
28 | PRES2 | PRESOSTAT-WYCIAG | braku sprezu wentylatora wyciggu i powoduje
wytaczenie catego uktadu.
Kasowanie alarmu: po ponownym zatgczeniu
ukfadu alarm zostaje skasowany.
Wejscie termika:
Stan wysoki na wejsciu FANP sygnalizuje alarm
29 | FANP ALARM SILNIKA silnika i powoduje wytaczenie catego uktadu.
Kasowanie alarmu: po ponownym zatgczeniu
ukfadu alarm zostaje skasowany.
Wejscie alarmu przeciwpo zarowego:
Stan wysoki na wejsciu FIRE sygnalizuje alarm
przeciwpozarowy i powoduje wytaczenie catlego
30 | FIRE ALARM P.POZAROWY | uktadu. Ponownie wtaczenie uktadu jest mozliwe
dopiero po skasowaniu alarmu.
Kasowanie alarmu: nacisnij ENT i przytrzymaj
przez ok. 5 sek.
- . Wejscie
31 |OUTD CZUJN.TEMP.ZEWN. Czujnik temperatury zewnetrznej B, X analogowe
32 |ECON STER. WYMIENNIKA Sterowanie wymiennikiem Q,Y Wyjscie
Zabezpieczenie wymiennika:
33 |EPRO ZABEZP. WYMIENN. Parametr EPRO okresla wejscie dla czujnika B, X, E Wejscie
przeciwzamarzaniowego wymiennika.
Wyjscie alarmowe:
Wyijscie cyfrowe, ktére wigcza sie, kiedy pojawi sie Wyjscie
34 | ALOUT |[WYJSCIE ALARMOWE | alarm. Mozna go przypisa¢ do wszystkich alarméw | Q, DO
jednoczesnie badz tez do konkretnych wybranych cyfrowe
(4 maksymalnie)
Zdalne sterowanie: Wejscie
35 | RCON ZDALNY STEROWAN. | Wejscie cyfrowe stuzace do wiaczenia i wytaczenia | X, E
uktadu. cyfrowe
Nastawnik temperatury: Wejscie
36 | REM NASTAWNIK TEMP. Wejscie analogowe do zdalnego ustawienia B, X
wartosci zadanej temperatury analogowe
Wejscie pracy r ecznej:
38 | MAN WE PRACY RECZNEJ | Wejscie cyfrowe do uruchomienia programu pracy
recznej ,ZMAN" (zob. rozdz. 5.8).
Wejscie alarmu pomp:
Stan wysoki na wejsciu PALM sygnalizuje alarm
pomp i powoduje wytgczenie catego uktadu.
39 | PALM WE. ALARMU POMP Ponownie wigczenie uktadu jest mozliwe dopiero po
skasowaniu alarmu.
Kasowanie alarmu: nacisnij B=\i @ i przetrzymaj s
przez ok. 5 sek. - X, E Wejscie
40 |FILT FILTR Wejscie alarmu filtru wstepnego cyfrowe
44 | TMOFF | WYL.FUNKC. TERMO | Wejscie cyfrowe do wylaczenia funkcji ,TERMO”
45 | FCOFF | WYL.FREE COOLING \(/:V(gjcs’)cl_ile,:\lgyjrowe do wytaczenia funkcji ,FREE
Wejscie cyfrowe do wentylacji:
Stan wysoki na wejsciu VENT powoduje wytgczenie
46 | VENT TYLKO WENTYLACJA | proces6w grzania, chtodzenia i pozostalych
procesow i urzadzen (z wyjatkiem wentylatoréw i
przepustnic odcinajacych).
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5.5 WEJSCIA POMIAROWE
Regulatory posiadajg wejscia rezystancyjne wspoipracujace z czujnikami typu PT1000, wejscia
napieciowe 0-10V oraz wejscia cyfrowe. Wejscia napigeciowe 0-10V mozna wykorzysta¢ rowniez jako

cyfrowe. Dla wejs¢ cyfrowych mozna ustawié stan aktywny.

5.5.1 Lista parametrow wej $¢ pomiarowych:

Sekcja Nazwa | Domysina wartosé Zakres Opis
B1...B5 OFSs 0.0°C 0.0+9.9 Przesuniecie
X1,X2,E1..E4 ACT HI LO/HI Stan aktywny
LRi 00 00+90% Dolny zakres sygnatu wejsciowego
NP R LRV 00.0 00+99.9 Dolny zakres wartosci wyswietlanych
X HRi 100 10+100% Gorny zakres sygnatu wejsciowego
AR HRV 100.0 001.0+999.9 | Gorny zakres wartosci wyswietlanych

5.5.2 Przesuni ecie

Parametr OFS (przesuniecie) stuzy do obnizania wartosci pomiaru wejdcia rezystancyjnego B.
Jezeli czujnik pomiarowy PT1000 bedzie bardzo oddalony od regulatora a obwdd pomiarowy nie
bedzie zawierat przewdd kompensacyjny, to rezystancja przewodu pomiarowego moze wprowadzi¢
btad w pomiarze polegajacy na tym ze cala charakterystyka jest przesunigeta w gore o stalg wartosé.
Ten problem moze byé rozwigzany odejmujgc od wyniku pomiaru warto$¢ tego przesuniecia, tzn.

wartos¢ parametru OFS.

5.5.3 Zakres sygnalu wej sciowego: LRi, HRi

Dla wej$¢ analogowych X mozna zdefiniowa¢ zakres sygnatu wejsciowego od 0 do 10V. Parametr
LRi okresla dolny zakres tego sygnatu, a HRi oznacza gorny zakres, wyrazony w % maksymalnego
zakresu 10V. Na przykfad, jezeli sygnat wejsciowy miesci sie w zakresie 2+8V, to LRi = 20,
a HRi = 80.

5.5.4 Zakres warto $ci wy $wietlanych: LRV , HRV

Dla wejs¢ analogowych X oprécz zakresu sygnatu wejsciowego, nalezy zdefiniowa¢ zakres
wartosci odpowiadajacych sygnatowi wejsciowemu. LRV jest dolnym zakresem, a HRV goérnym.
Dla tego samego przyktadu z poprzedniego punktu, jezeli np. dolnemu zakresowi 2V odpowiada
wartos¢ 0.0, a gérnemu zakresowi 8V warto$¢ 100.0, nalezy ustawia¢ LRV = 0.0, a HRV = 100.0.

Ponizszy rysunek przedstawia omawiane parametry zwigzane z sygnatami wejsciowymi.
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5.6 WYJSCIA STERUJACE
Do wyjs¢ sterujacych mozna zaliczyé wyjscia przekaznikowe (opisane jako Q), wyjscia
modulowane (opisane jako P) oraz wyjscia napieciowe 0-10V (opisane jako Y). Dla kazdego wyjscia z

osobna mozna okresli¢ zarbwno zakresy sygnatéw jak i kierunek dziatania.

5.6.1 Lista parametrow wyj $¢€ steruj acych:

Sekcja |Nazwa | Domysina wartosé Zakres Opis
LR 00.0 00.0+99.9 Dolny zakres sygnatu wyjsciowego
HR 100.0 001.0+101.0 GoOrny zakres sygnatu wyjsciowego
ouT RA BEZPOSR BEZPOSR/ODWROC. Kierunek dziatania

Stan wyjscia podczas okresowego
PE 000 (NIE) 0-100%, NIE, TAK o _ ]
uruchamiania pomp i zaworéw

5.6.2 Zakres sygnalu wyj $ciowego: LR, HR
Parametry LR i HR w zaleznosci od rodzaju wyj$¢ maja rézne znaczenia:

- Dla wyjs¢ analogowych Y:
Okreslajg zakres sygnatu wyjsciowego w % od maksymalnego zakresu 10V. LR okresla dolny
zakres, a HR gorny zakres. Na przyktad dla sterowanie sitownikiem, ktéry przejmuje sygnat
w zakresie 3+10V nalezy ustawia¢ LR = 30.0, a HR = 100.0.

- Dla wyj$¢ modulowanych P:
Wyjécia modulowane P sg cyklicznie sterowane z okresem okre$lonym parametrem CYCL.
LR okresla minimalng szerokos¢ (czas trwania) impulsu, HR maksymalng szerokos$é, wyrazong w
% okresu trwania cyklu. W praktyce oznacza to, ze jezeli wyjscie P stuzy np. do sterowania
nagrzewnic elektrycznych, mozna ograniczy¢ wykorzystywang moc $rednig parametrem HR.
Jezeli ustawimy np. HR = 80.0, to nagrzewnica bedzie wykorzystywana w 80% swojej mocy.

Tak samo parametrem LR mozna ustawi¢ dolny zakres wykorzystywanej mocy.
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- Dla wyjsc¢ przekaznikowych wystepuja dwa przypadki:

a) W przypadku, gdy dwa przekazniki sa potaczone ze sobg dla sterowania sitownika
trzypunktowego, parametr HR przekaznika oznaczonego Qx okresla maksymalny czas
otwierania zaworu w sekundach, natomiast LR okre$la minimalng pozycje zaworu wyrazong
w sekundach. Jezeli np. sitownik ma czas otwarcia 5 min, to nalezy ustawi¢, HR = 300.0.
Jezeli dla tego sitownika podajemy LR = 60.0, oznacza to, ze regulator nigdy nie zamyka
zaworu do kohAca podczas sterowania, lecz przy pozycji minimalnej bedzie on w 20% otwarty.

b) W ramach sekwencji sterownia mamy potaczony w kaskadzie przekaznik z wyjsciem Y
lub P z liniowym rodzajem dziatania np. Y1+Q1. Woéwczas HR okresla, przy ilu procentach
sygnatu wiodgcego (w tym przekiadzie Y1) przekaznik ma zostaé wigczony, a LR okreéla,
przy ilu procentach ma by¢ wytaczony.

Przyktad: SQ1+ = Y1+Q1

— sterowanie sitownikiem zaworu i zatlgczaniem pompy nagrzewnicy

5.6.3 Kierunek sygnatu: RA
RA okresla czy sygnat sterujacy ma mie¢ dziatanie bezposrednie czy dziatanie odwrotnie:

- Dlawyjsc:
RA = BEZPOSR: Kierunek rosnacy sygnatu od 0 do 10V, inaczej méwigc ,+" na sitowniku
odpowiada ,Y” na regulatorze, a ,-, (lub masa) na sitowniku odpowiada ,M” na regulatorze.
RA = ODWROTNE: Kierunek malejacy sygnatu od 10V do 0.

- Dla wyj$¢ modulowanych P:
RA = BEZPOSR: Stan aktywny na wyjsciu P oznacza przeptyw pradu z wyjscia opisanego jako ,+"
do wyjscia opisanego jako ,-,,.
RA = ODWROCONE: Stan aktywny na wyjsciu P oznacza brak przeptywu pradu.

- Dla wyjsc¢ przekaznikowych:
RA = BEZPOSR: Dla pojedynczych przekaznikbw oznacza to, ze wilgczanie przekaznika jest
rbwnowazne zwieraniu stykéw, a wylaczanie rozwarciu stykow. Dla par zespolonych
przekaznikow (np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi wiaczanie przekaznika Qx i wytaczanie
przekaznika Lx, a kierunek ujemny na odwrét.
RA = ODWROCONE: Dla pojedynczych przekaznikdw wigczanie przekaznika jest rownowazne
rozwieraniu stykow, a rozigczanie zwieraniu stykOéw. Dla par zespolonych przekaznikéw
(np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi wylgczanie przekaznika Qx i wigczanie przekaznika LXx,

a kierunek ujemny na odwrét.

5.7 ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO | PROGRAMY PRACY

5.7.1 Zegar czasu rzeczywistego z tygodniowym harmo  nogramem pracy

Regulatory serii UCS majg wbudowany zegar czasu rzeczywistego z tygodniowym
harmonogramem pracy. Na kazdy dzieh mozna zdefiniowa¢ do trzech programdw czasowych, ktore
sq sterowane przez zegar w trybie automatycznym (AUTO) oraz dodatkowo jeden program dla pracy

w trybie recznym (MAN). Program czasowy (lub strefa czasowa) jest okreslony przez godzine startu i
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godzine zatrzymania. W ramach kazdego programu sg ustalone wartosci zadane temperatury,
wilgotnosci oraz wiaczenie kompensacji temperatury zewnetrznej itp..

W celu utatwienia ustawiania programu tygodniowego, wprowadzono 3 programy czasowe oraz jeden
program dla trybu pracy recznej, ktére sa wspélne dla wszystkich dni tygodnia. Kazde ustawienie
dokonane w ramach tych programéw przekopiowane jest do analogicznych programéw dla wszystkich
dni tygodnia, dzieki czemu nie trzeba osobno programowa¢ identyczne ustawien w réznych dnia

tygodnia.

5.7.2 Lista parametrow programow czasowych i zegara czasu rzeczywistego:

) Domysina )
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartosé
ZONL1, Svi 022.0°C -20.0+50.0°C Wartos$¢ zadana dla gtéwnego regulatora
ZON2, |HUM 50.0% 00.0+99.9% Zadana wilgotno$é
ZON3, Sv2 022.0°C -20.0+50.0°C Wartos$¢ zadana dla drugiego regulatora
ZMAN TERMO | OFF OFF, 0+50.0°C Wiaczenie lub wylaczenie funkcji TERMO
COR 000 -10+10°C Wartos¢ korekty charakterystyki zewnetrznej
Wigczenie lub taczenie kompensaciji
CPEN OFF ON, OFF A ] wy-aL P )
charakterystyki zewnetrznej
Wytaczenie proceséw grzania/chtodzenia
- OFF: nie ma wytaczenia procesow
OFF, GRZANIE, wa ] P )
REG1 OFF - GRZANIE: wylgczenie grzania
CHLODZ., G-C ) )
- CHLODZ.: wylaczenie chtodzenia
- G-C: wylaczenie grzania i chlodzenia
Wytaczenie proceséw nawil zania/odwil zania.
- OFF: nie ma wytaczenia proceséw
OFF, NAWILZ., wa ) p. )
REGH |OFF - NAWILZ.: wytaczenie nawilzania
ODWILZ., NAW-ODW ) ) )
- ODWILZ.: wytaczenie odwilzania
- NAW-ODW: wytaczenie nawilzania i odwilzania
Wytaczenie proceséw .
- OFF: nie ma wytaczenia procesow
REG2 |OFF OFF,PRLPR2, PR1: wyk WYad dat 'p' tli regulacyjnej
- : czenie dodatnie i regulacyjne
PR1-PR? Wyt e .JPQ. g _YJ _J
- PR2: wytgczenie ujemnej petli regulacyjnej
- PR1-PR2: wylaczenie obu petli
Wytaczenie wymiennika lub/i przepustnicy
- OFF: nie ma wylaczenia urzadzen
ExDA | OFF OFF, WYM, PRZEP., WYM: wvi wy.a_ ) :
- - : czenie wymiennika
WYM-PRZ e .wy )
- PRZEP: wylgczenie przepustnic
- WYM-PRZ: wylgczenie wymiennika i przepustnic
Wytaczenie przepustnic odcinaj acych.
DAMPD | OFF OFF, ON - OFF: nie ma wylaczenia przypustnic odcinajgcych
- ON: wylgczenie przypustnic odcinajgcych
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Wytaczenie wentylatora nawiewu lub wyci  agu.
OFF, NAWIEW, - OFF: nie ma wylaczenia urzadzen
FANDI | OFF ) )
WYCIAG - NAWIEW: wylaczenie wentylatora nawiewu
- WYCIAG: wytaczenie wentylatora wyciggu
Wytaczenie  zdalnego  ustawienia  warto $ci
zadanych SV1,SV2,HUM oraz biegu wentylatoréw
- OFF: nie ma wylaczenia zdalnego ustawienia
wartosci zadanych
- ON: wytagczenie zdalnego ustawienia wartosci
REMDI | OFF OFF, ON o ) o
zadanych. Obowigzujg wytacznie ustawienia ze strefy
czasowej, natomiast zdalne ustawienie wartosci
zadanych przez tacze szeregowe RS485 lub wejscie
nastawnika wartosci zadanej, REM1 lub REM2 jest
niemozliwe.
Poziom otwarcia przepustnic:
Gdy przepustnice sg nieaktywne (EX-DA = PRZEP.
DAOFS | 0% 0+100% Y preep yume ( .
lub EX-DA = WYM-PRZ), parametr DAOFS okresla
statg wartos¢ ich sterowania.
Poziom sterowanie wymiennika
Gd miennik jest nieaktywny (EX-DA = WYM lub
EXOFS | 0% 0+100% y v : ywny ( .
EX-DA = WYM-PRZ), parametr EXOFS okresla statg
wartos$¢ jego sterowania.
FANSP |50% 20+100% Predkos$¢ poczatkowa wentylatoréw
Wejscie o
Wejscie IGEAR, o
GEAR IGEAR lub Wybér biegu wentylatora
BIEG I/BIEG Il
BIEG |
Wyjscie cyfrowe sygnalizujace konanie danego
ZOouT ?? Q1,Q2,D01..D0O6 Y 4 ve jace Wy 9
programu
RUN 00.00 00.00+23.59 Godzina startu (niedostepny w trybie recznym)
STOP 00.00 00.00+23.59 Godzina zatrzymania (niedostepny w trybie recznym)
H:M Biezacy czas Godzina i minuty
PONIEDZIALEK,
WTOREK, SRODA,
RTC ) ] ) ]
DAY Biezacy dzien | CZWARTEK, Dzienh tygodnia
PIATEK, SOBOTA,
NIEDZIELA

5.7.3 Programy pracy ukfadu i ich wywotanie

Oprécz programOw czasowych, istnieje mozliwos¢ uruchamiania okreslonych programéw pracy

uktadu przez zaprogramowane zdarzenia. Moze to by¢ pojawienie sie sygnatu na wejsciu cyfrowym,

pojawienie sie alarmu lub osigganie danego poziomu przez sygnat analogowy na wejsciu lub na

wyjsciu. Mozna zaprogramowaé¢ do dwoch zdarzen i wybra¢ operator logiczny typu AND (i) lub OR

(LUB). W przypadku dwoch wejs¢ analogowych mozna dokona¢ operacji arytmetycznych
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wymienionych w rozdz. 5.6. Spos6b wprowadzania operatora odbywa sie w taki sam sposéb jak

opisany w rozdz. 5.6.

W przypadku wywotania kilku programoéw jednoczesnie kolejnos¢ ich wykonanie bedzie

nastepujace:

1. Praca w trybie recznym (sekcja ZMAN)
2. Program nr 1 (sekcja PRO-1)
3. Program nr 2 (sekcja PRO-2)
4. Zegar czasu rzeczywistego (sekcje ZON1, ZON2, ZON3)

5.7.4 Lista parametrow programow pracy uktadu:
) Domysina )
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartosé
B1...B5, . .
XL X2 Zdarzenia wywotujgce program:
ElmE4, W polu tym nalezy okresli¢ sygnaly sterujace programem
AlmAl,l pracy ukladu. Mozna zaprogramowaé¢ do dwoch
o sygnatéw i wybraé operator logiczny typu AND lub OR
PRIN ?? R1+, R1-, Yo W P X . y P
R+ R? badz tez w przypadku dwoch wejs¢ analogowych AVR,
+l -l
DIF, MAX, MIN.
RH+, RH-,
b1 p2 Al...All, R1+, R1-, R2+, R2-, RH+, RH-: alarmy (zob.
PRO-1, T lista alarméw oraz ich oznaczenia w rozdz. 6.29.2)
Y1,Y2, Y3,
PRO-2 5 Taral o~ ; —
ierwszy sygnat analogowy : warto$¢ sygnatu mniejsza
OFF1 0 -25+100 , Y yg . X . g . - 79 J
lub réwna tej wartosci daje wynik 0 logicznego
Pierwszy sygnat analogowy : wartos¢ sygnatu wieksza
ON1 0 -25+100 i Y yg . g. Y . . yg ¢
lub réwna tej wartosci daje wynik 1 logicznej
Drugi sygnat analogowy : warto$¢ sygnatu mniejsza lub
OFF2 0 -25+100 ) 9 y9 . 9 . Y . . Yo :
réwna tej wartosci daje wynik 0 logicznego
Drugi sygnat analogowy : warto$¢ sygnatu wieksza lub
ON2 0 -25+100 i 9 yg . g. Y ) ) yg. ¢
réwna tej wartosci daje wynik 1 logicznej
PROG Svi 022.0°C -20.0+50.0°C Wartos¢ zadana dla gtbwnego regulatora
HUM 50.0% 00.0+99.9% Zadana wilgotnos¢é
Sv2 022.0°C -20.0+50.0°C Warto$¢ zadana dla drugiego regulatora
TERMO | OFF OFF, 0+50.0°C Wiaczenie lub wytgczenie funkcji TERMO
COR 000 -10+10°C Wartosc¢ korekty charakterystyki zewnetrznej
Wiaczenie lub wytgczenie kompensaciji charakterystyki
CPEN OFF ON, OFF A ] wa P ) aad
zewnetrznej
Wytaczenie proceséw grzania/chtodzenia
- OFF: nie ma wylgczenia proceséw
OFF, GRZANIE, A ) i .
REG1 OFF - GRZANIE: wylaczenie grzania
CHLODZ., G-C

- CHLODZ.: wytgczenie chtodzenia
- G-C: wylgczenie grzania i chtodzenia
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REGH

OFF

OFF, NAWILZ.,
ODWILZ., NAW-
ODW

Wytaczenie proceséw nawil zania/odwil zania.
- OFF: nie ma wylaczenia procesow

- NAWILZ.: wytgczenie nawilzania

- ODWILZ.: wytaczenie odwilzania

- NAW-ODW: wytgczenie nawilzania i odwilzania

REG2

OFF

OFF,PR1,PR2,
PR1-PR2

Wytaczenie proceséw .

- OFF: nie ma wylaczenia proceséw

- PR1: wylaczenie dodatniej petli regulacyjnej
- PR2: wylaczenie ujemnej petli regulacyjnej
- PR1-PR2: wylgczenie obu petli

EX-DA

OFF

OFF, WYM, PRZEP.,
WYM-PRZ

Wytaczenie wymiennika lub/i przepustnicy

- OFF: nie ma wylgczenia urzadzen

- WYM: wytaczenie wymiennika

- PRZEP: wylaczenie przepustnic

- WYM-PRZ: wylgczenie wymiennika i przepustnic

DAMPD

OFF

OFF, ON

Wytaczenie przepustnic odcinaj acych.
- OFF: nie ma wylaczenia przypustnic odcinajacych
- ON: wytaczenie przypustnic odcinajgcych

FANDI

OFF

OFF, NAWIEW,
WYCIAG

Wytaczenie wentylatora nawiewu lub wyci  agu.
- OFF: nie ma wylgczenia urzadzen
- NAWIEW: wytgczenie wentylatora nawiewu

- WYCIAG: wytagczenie wentylatora wyciagu

REMDI

OFF

OFF, ON

Wytaczenie zdalnego ustawienia warto $ci zadanych
SV1,SV2,HUM oraz biegu wentylatoréw

- OFF: nie ma wylaczenia zdalnego ustawienia wartosci
zadanych

- ON: wylgczenie zdalnego ustawienia wartosci
zadanych. Obowigzujg wylacznie ustawienia ze strefy
czasowej, natomiast zdalne ustawienie wartosci
zadanych przez lacze szeregowe RS485 lub wejscie
nastawnika wartosci zadanej, REM1 lub REM2 jest

niemozliwe.

DAOFS

0%

0+100%

Poziom otwarcia przepustnic:
Gdy przepustnice sg nieaktywne (EX-DA = PRZEP. lub
EX-DA = WYM-PRZ), parametr DAOFS okresla stalg

warto$¢ ich sterowania.

EXOFS

0%

0+100%

Poziom sterowanie wymiennika
Gdy wymiennik jest nieaktywny (EX-DA = WYM lub EX-
DA = WYM-PRZ), parametr EXOFS okresla stalgq

wartos¢ jego sterowania.

FANSP

50%

20+100%

Predkos¢ poczatkowa wentylatorow

GEAR

IGEAR lub
BIEG |

Wejscie IGEAR,
BIEG I/BIEG Il

Wybér biegu wentylatora

Z0OUT

??

Q1,Q2,D01..D06

Wyjscie cyfrowe sygnalizujgce wykonanie danego

programu
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5.7.5 Ustawienie zdarzenia przez sygnat analogowy

a. Ustawienie zdarzenia przez sygnat analogowy dla OFF1, 2 < ON1, 2

Y

\ 4

A

LOGICZNY 0 HISTEREZA

\ 4

A 4

LOGICZNY 1

»

OFF1,2

ON1,2

|

PRIN
(Sygnat analogowy)

b. Ustawienie zdarzenia przez sygnat analogowy dla OFF1, 2 > ON1, 2

LOGICZNY 1

\ 4

A

HISTEREZA

\ 4

4

Y

LOGICZNY 0

»

ON1, 2

»

OFF1, 2 PRIN

(Sygnat analogowy)
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5.8 UKLAD PRZECIWZAMARZANIOWY

Regulatory serii UCS20 majg wbudowany aktywny uklad przeciwzamarzaniowy nagrzewnic
wodnych. Alarm przeciwzamarzaniowy jak pozostate inne alarmy jest na regulatorze sygnalizowany
swiecacq sie czerwong diodg oraz odpowiednim komunikatem na wyswietlaczu. Po pojawieniu sie
alarmu przeciwzarzaniowego, regulator wylacza wentylator(y) i wysterowuje sygnat nagrzewnicy na
maksymalng warto$¢. Po zaniku alarmu ukfad zostaje uruchamiany ponownie, jezeli parametr FOVER
= AUTO. Jezeli natomiast FOVER = MAN, to zawory zostang zamkniete a ukfad pozostaje wytgczony,
(ale w czuwaniu) az do momentu, kiedy operator go zataczy recznie. System przeciwzamarzaniowy
dotyczy gléwnego regulatora, ale mozna go przepisa¢ réwniez do regulatora pomocniczego
ustawiajgc parametr FPAL2 = ON. Wéwczas po pojawieniu sie alarmu, nagrzewnice sterowane przez
pomocniczy regulator zostang wysterowane na maksymalng wartosc.

Jezeli w ukladzie istnieje czujnik zewnetrzny to parametr FPDIS okresla wartos¢ temperatury
zewnetrznej, powyzej ktérej dziatanie uktadu przeciwzamarzaniowego ma by¢ zablokowane. Jezeli
chcemy aby uktad przeciwzamarzaniowy pracowat caty czas, niezaleznie od temperatury zewnetrznej,
to nalezy ustawi¢ FPDIS = 50 (po zatwierdzeniu pojawia sie napis ,OFF").

Istniejg trzy zrodta alarmu przeciwzamarzaniowego:
5.8.1 Czujnik przeciwzamarzaniowy

Nalezy ustawié parametr FPROT(sekcja 10) okreslajacy wejscie czujnika
przeciwzamarzaniowego. Temperatura alarmowa okreslona parametrem FMIN ma wartos¢ domysing
5°C, ktéra mozna zmieni¢. Dla trybu regulacji ustalony jest pr6g wiaczania sie ukfadu
przeciwzamarzaniowego na 5°C powyzej wartosci alarmowej, natomiast dla trybu czuwania prég ten
ustala sie parametrem FSTND, ktdry musi by¢ przynajmniej 7°C powyzej wartosci alarmowej.

Parametr FSTND mozna wytaczy¢ w zaleznosci od temperatury zewnetrznej, ktora jest okreslona
parametrem FSOFF. Kiedy temperatura zewnetrzna przekroczy wartos¢ FSOFF, prog wigczania sie
ukfadu przeciwzamarzaniowego zostanie ustalony na 5°C powyzej wartosci alarmowej.

Aby catkowicie wytaczyé parametr FSTND niezaleznie od temperatury zewnetrznej nalezy ustawic¢
FSOFF = 0 (napis ,OFF” po zatwierdzaniu).

Kiedy temperatura na wejsciu FPROT spadnie ponizej tego progu, uktad przeciwzamarzaniowy
zaczyna powieksza¢ sygnat grzania dziataniem typu Pl w celu podniesienia temperatury do tego
progu. Jezeli pomimo tego temperatura spadnie ponizej wartosci alarmowej i nie wzrosnie z powrotem
powyzej tej wartosci przez czas okreslony parametrem FDEL (domysinie 60 sec), to regulator wytgczy
wentylator(y), wysteruje sygnat nagrzewnicy na maksymalng wartos¢ i zasygnalizuje alarm. Jezeli

alarm przeciwzamarzaniowy ma byé natychmiastowy, to czas FDEL powinien by¢ ustawiony na zero.

5.8.2 Termostat przeciwzamarzaniowy

Mozna zdefiniowa¢ wejscie cyfrowe jako wejScie do termostatu przeciwzamarzaniowego przez
ustawienie parametru FPAL wewnatrz sekcji 10 systemu menu. Kiedy termostat wykryje zbyt niskg
temperature i poda sygnat do regulatora przez czas FADEL (domysinie 60 sec), regulator wytaczy

wentylator(y) i wysteruje sygnat nagrzewnicy na maksymalng warto$c¢.
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5.8.3 Czujnik ograniczaj acy (czujnik nawiewu)

Jezeli uktad zawiera czujnik kanatowy petnigcy funkcje ograniczenia, to nalezy go okresli¢
parametrem RTDL w sekcji 10. Wowczas temperatura mierzona przez czujnik RTDL bedzie tez
wlgczona przez regulator do systemu przeciwzamarzaniowego. Kiedy temperatura spadnie do

granicznej wartosci AMIN (domys$inie 5°C) i utrzyma sie ponizej tego poziomu przez czas ADEL

(domysinie 60sec),

przeciwzamarzaniowy.

5.8.4

regulator potraktuje to jako =zagrozenie zamarzania i

Kasowanie alarmu przeciwzamarzaniowego:

uruchomi system

Po pojawieniu sie alarmu przeciwzarzaniowego, jezeli parametr FOVER = MAN to stan alarmowy

zastanie utrzymany nawet po zaniku przyczyny alarmu. Woéwczas aby skasowac¢ alarm nalezy

nacisng¢ przycisk i przytrzymac¢ go przez okoto 5 sek. Dopiero po skasowaniu alarmu mozna

zalaczy¢ ponownie ukfad.

5.8.5 Parametry alarmu przeciwzarzaniowego:
) DomysIna )
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartos¢
o FPAL ?? ??, X1, X2, E1...E4 | Wejscie termostatu przeciwzamarzaniowego
FPROT ?? ??,B1...B5, X1, X2 | Wejscie czujnika przeciwzamarzaniowego
Prég wlgczania  alarmu od strony  czujnika
FMIN 05°C 0-15°C ) )
przeciwzamarzaniowego
Dla trybu czuwania uktad przeciwzamarzaniowy ustala
FSTND 07°C 7-50°C minimalng temperature czujnika przeciwzamarzaniowego
na poziomie FMIN+FSTND
Temperatura zewnetrzna, powyzej ktérej parametr FSTND
FSOFF OFF(0°C) |0-50°C jest wytaczony. Aby go wylaczy¢ niezaleznie od
temperatury zewnetrznej, nalezy ustawi¢ FSOFF=0.
Zwloka czasowa przed wigczeniem sie alarmu od strony
FDEL 000 sec 0-600 sec o ) )
czujnika przeciwzamarzaniowego
FPAR i i
Zwloka czasowa przed wigczeniem sie alarmu od strony
FADEL 000 sec 0-600 sec ) )
termostatu przeciwzamarzaniowego
FOVER MAN AUTO/MAN Stan uktadu po zaniku przyczyny alarmu
Przypisanie sytemu przeciwzamarzaniowego do
FPAL2 OFF ON/OFF .
pomocniczego regulatora
Temperatura  zewnetrzna, powyzej ktorej  uktad
przeciwzamarzaniowy zostaje wylgczony.
FPDIS OFF(50°C) |0-50°C Aby uniemozliwi¢ wylaczenia uktadu
przeciwzamarzaniowego przez czujnik zewnetrzny, nalezy
ustawi¢ FPDIS=50°C (napis OFF na wyswietlaczu).
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5.9 CZUJNIK OGRANICZAJ ACY TEMPERATURE

Jezeli uklad zawiera czujnik kanatowy petnigcy funkcje ograniczenia, nalezy go zdefiniowaé
podajac wejscie, do ktdrego jest podigczony. Wejscie to okresla parametr RTDL w sekcji 10. Czujnik
ograniczajacy powinien by¢ umieszczony w kanale powietrza nawiewanego za nagrzewnica. Po

zdefiniowaniu czujnika ograniczajgcego, sekcja TLIM systemu menu bedzie uaktywniona.

5.9.1 Lista parametrow ograniczenia temperatury:

) Domysina ]
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartos¢
B1..B5, Wejscie czujnika  ograniczajacego czujnik owietrza
10 RTDL1 ?? J_ : 9 Jaced (czu) P
X1..X2 nawiewanego)
AMIN 08°C 0-15°C Temperatura wigczania sie alarmu przeciwzamarzaniowego
MIN 15°C 0-50°C Minimalna temperatura nawiewu
MAX 35°C 20-50°C Maksymalna temperatura nawiewu
Maksymalna réznica temperatur omiedzy czujnikiem
REL 06°C 0-50°C . Y o P y p' i :
wiodacym RTD1, a czujnikiem ograniczenia RTDL1
TLIM1 ALIM 07°C 0-20°C Obnizenie minimalnej temperatury ,MIN” dla agregatu
OFF(20°C),
LHYS AUTO AUTO(0°C), | Histereza grzania-chtodzenia dla czujnika ograniczenia
0-20°C
Zwloka czasowa przed wiaczeniem sie alarmu po
ADEL 060 sec 0-600 sec ) . )
przekroczeniu wartosci AMIN przez temperature nawiewu

AMIN, ADEL
Parametr AMIN okresla minimalng dopuszczalng temperature nawiewu (mierzong przez wejscie
RTDL). Po przekroczeniu przez temperature tego progu i utrzymywanie sie takiego stanu przez czas

okreslony parametrem ADEL (w sekundach), wiacza sie system przeciwzamarzaniowy.

REL, MIN, MAX, ALIM:

Parametry MIN oraz MAX okreslajg odpowiednio minimalng i maksymalng temperature nawiewu.
Regulator stara sie utrzymac¢ zadang temperature SV1 przy rownoczesnym utrzymaniu temperatury
nawiewu w granicach okreslonych parametrami MIN i MAX. Jezeli parametr REL bedzie r6zny od zera
to dolna granica bedzie zmieniata sie razem z temperaturg wiodaca (mierzong przez czujnik wiodacy
RTD1) i bedzie okreslana jako MIN = T — REL gdzie T jest temperaturg wiodaca.

W przypadku agregatéw chtodniczych zachodzi czasami konieczno$¢ obnizenia minimalnego
ograniczenie temperatury w celu chtodzenia. Parametr ALIM okresla o ile stopni Celciusza parametr

MIN ma by¢ tymczasowo obnizony podczas chtodzenia.

LHYS:
Gdy wielkos¢ mierzona w kanale (temperatura lub inna wielko$¢) rosnie powyzej wartosci MAX, i
zostaje wytaczona pierwsza petla regulacji, to druga rozpoczyna sie, kiedy wielkos¢ mierzona

przekracza warto$§¢ MAX+LHYS.
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Analogicznie, w przypadku spadku wielko$ci mierzonej w kanale ponizej wartosci MIN oraz

wylaczenie drugiej petli regulacji, pierwsza rozpoczyna sie, kiedy wielkos¢ mierzona spadnie ponizej

wartosci MIN-LHYS.

Jezeli LHYS=0 (napis ,AUTQ") to jako histereza zostanie przejeta histereza grzanie-chlodzenia

HYS1 dla pierwszego regulatora lub HYS2 dla drugiego regulatora.

Jezeli natomiast LHYS=20 (napis ,OFF") to przekroczenie warto$ci ograniczenia nie powoduje

przetaczania pomiedzy jedng petlg regulacji a druga.

5.10 CZUJNIK OGRANICZAJ ACY WILGOTNOSC

Jezeli uktad zawiera czujnik wilgotnosci petnigcy funkcje ograniczenia, nalezy go zdefiniowaé

podajac wejscie, do ktérego jest podigczony. Wejscie to okresla parametr HUML w sekcji 10. Po

zdefiniowaniu czujnika ograniczajgcego, sekcja HLIM systemu menu bedzie uaktywniona.

5.10.1 Lista parametrow ograniczenia wilgotno  sci:

) Domysina )
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartos¢
B1..B5, Wejscie czujnika ograniczajgcego  wilgotnos¢ czujnik
0 HUML 2 . ) . ) g jaceg 9 (czuj
X1..X2 wilgotnosci w kanale)
HMIN 50% 0-80% Minimalna wilgotnos¢
HMAX 100% 20-100% Maksymalna wilgotnos¢
HLIM OFF(20°C),
HHYS AUTO AUTO(0°C), | Histereza nawilzania-odwilzania dla czujnika ograniczenia
0-20°C
HHYS:

Gdy wilgotnos¢ mierzona w kanale ro$nie powyzej wartosci HMAX i zostaje wytgczona nawilzanie
to odwilzanie rozpoczyna sie, kiedy wilgotnos¢ w kanale przekracza warto§¢ HMAX+HHYS.

Analogicznie, w przypadku spadku wilgotnosci w kanale ponizej wartosci HMIN oraz wytaczenia
odwilzania nawilzanie rozpoczyna sie, kiedy wielko$¢ mierzona spadnie ponizej wartosci HMIN-HHYS.

Jezeli HHYS=0 (napis ,AUTQ") to jako histereza zostanie przejeta histereza nawilzanie-odwilzania
HYS3.

Jezeli natomiast HHYS=20 (napis ,OFF”) to przekroczenie wartosci ograniczenia nie powoduje

przetaczania pomiedzy jedng petlg regulacji a druga.

5.11 SEKWENCJE STEROWANIA PROCESOW - grzania, chtod zenia itp.

Sterowanie procesami grzania, chtodzenia, nawilzania oraz odwilzania moze byé¢ realizowane
poprzez przypisywanie wyj$¢ sterujacych regulatora do odpowiednich blokéw funkcyjnych
nazywanych sekwencjami sterowania. Do kazdego bloku lub sekwencji mozna przyporzgdkowa¢ do 6
elementéw (wyjs¢ sterujacych) potaczonych w sposob liniowy. Oznacza to ze wyjscia te sg sterowane
po kolei zgodnie z pozycjami na liscie. W przypadku wyj$¢ przekaznikowych istnieje mozliwo$¢

potaczenia binarnego.
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5.11.1 Sekwencja sterowania pierwotnego grzania:  SQ1+

Po zdefiniowaniu czujnika wiodgcego RTD1 nalezy okre$li¢ sekwencje pierwotnego grzania.
Jezeli nie ma urzadzen ogrzewczych to nalezy ustawi¢ SQ1+ = ??, w innym przypadku nalezy
zdefiniowa¢ sekwencje podajac wyjscia wykorzystywane do sterowania oraz ewentualnie potaczenia
kaskadowe. Ponizej przedstawiono przyktady konfiguracii:

1) Ogrzewanie wodne: SQ1+ =Y1

2) Plynna regulacja grzatkami elektrycznymi: SQ1+ = P1

3) 2 sekcje potaczone liniowo: SQ1+ = Q1+Q2, przy czym rodzaj dziatania nalezy ustawic¢ na LIN

4) 2 sekcje potaczone binarnie: SQ1+ = Q1+Q2, z rodzajem dziatania ustawionym na BIN

5) Kombinacja wyjscia modulowanego z sekcjami stycznikdw: SQl+ = P1+Q1+P1+Q2+P1.

W zaleznosci od ustawianego rodzaju dziatania, wtgczanie przekaznikow Q1 i Q2 odbywac¢ sie

bedzie w sposaéb liniowy lub binarny.

5.11.2 Sekwencja wtérnego grzania: SQ++
W ukfadach, gdzie wystepuja procesy grzania i odwilzania, potrzebna jest nagrzewnica wtérna.
Przy istnieniu takiej nagrzewnicy, nalezy okresli¢ sterujgce nig wyjscie jako SQ++. W trakcie grzania,

jezeli nastepuje proces odwilzania, regulator przenosi sterowanie grzania na nagrzewnice wtérna.

5.11.3 Sekwencja chlodzenia: SQ1-
Analogicznie jak dla SQ1+.

5.11.4 Dodatnia sekwencja drugiego regulatora:  SQ2+

W przypadku istnieniu czujnika regulacyjnego dla drugiego regulatora RTD2, nalezy okresli¢
dodatnia sekwencje sterowania. Przebieg sterowania zalezy jedynie od wartosci mierzonej
przez RTD2 i wartosci zadanej SV2. Pozostale elementy takie jak czujnik ograniczenia RTDL,
lub czujnik temperatury zewnetrznej OUTD i wszystkie pozostale, nie majg powigzania z tg

sekwencja.

5.11.5 Ujemna sekwencja drugiego regulatora:  SQ2-

Analogicznie jak dla SQ2+.

5.11.6 Sekwencja nawil zania: HUM+

5.11.7 Sekwencja odwil zania: HUM-

Proces odwilzania polega na wykraplaniu wilgoci w procesie schladzania powietrza ponizej
»punktu rosy”. Przy zdefiniowanej wczesniej sekwencji chtodzenia regulator nie pozwala zdefiniowac
sekwencji réznej od sekwencji chtodzenia. W takim przypadku mozna ustawi¢ jedynie ?? (brak

odwilzania) albo SQ1- (chlodzenie).

UNI CONTROL SYSTEM SPIS TRESCI 35



UCS20 Podrecznik uzytkownika — Wersja 4.3/06

5.12 STEROWANIE AGREGATOW CHLODNICZYCH

Regulator posiada procedury umozliwiajgce sterowanie agregatami chtodniczymi. Procedury te
znajdujg sie w sekcji AGR systemu menu i zostajg uaktywnione, kiedy do sekwencji chtodzenia

zostajg przyporzadkowane wyjscia przekaznikowe.

5.12.1 Lista parametrow sterowania agregatow:

) Domyslna )
Sekcja Nazwa . Zakres | Opis
wartosc
AOFF 16°C 0-30°C | Zewnetrzna temperatura, ponizej ktorej agregat jest wytgczony
AGR OFFTM 08 min 0-30 min | Minimalny czas wytaczenia
ONTM 08 min 0-30 min | Minimalny czas wigczenia

AOFF:

Parametr AOFF okresla zewnetrzng temperature (wejscie okreslone parametrem OUTD),
ponizej ktérej agregat ma by¢ wytaczony. Jezeli wartos¢ parametru bedzie roéwna zeru
(na wyswietlaczu napis OFF) to funkcja blokowania agregatu bedzie nieaktywna a agregat bedzie

pracowat niezaleznie od temperatury zewnetrznej.

OFFTM:

Parametr OFFTM okresla minimalny czas miedzy wylaczeniem a ponownym wigczeniem
agregatu. Jezeli OFFTM = 0 (napis OFF na wys$wietlaczu) to nie bedzie czasowej kontroli wtgczania
agregatu. Zliczanie czasu jest dokonywane osobno dla kazdego wyjscia przekaznikowego sterujgcego
agregatem. Oznacza to, ze jezeli kilka wyj$¢ przekaznikowych bedzie potgczonych szeregowo dla
procesu chtodzenia, to czas miedzy wylaczeniem a ponownym wigczeniem poszczegdélnych

przekaznikéw bedzie zliczany osobno.

ONTM:

Parametr ONTM okresla minimalny czas miedzy wiaczeniem a ponownym wytaczeniem agregatu.
Jezeli OFFTM = 0 (napis OFF na wyswietlaczu) to nie bedzie czasowej kontroli wylagczania agregatu.
Zliczanie czasu jest dokonywane osobno dla kazdego wyjscia przekaznikowego sterujgcego
agregatem. Oznacza to ze, jezeli kilka wyj$¢ przekaznikowych bedzie potgczonych szeregowo dla
procesu chtodzenia, to czas miedzy wlaczeniem a ponownym wylgczeniem poszczegoélnych

przekaznikéw bedzie zliczany osobno.

5.13 STEROWANIE WYMIENNIKA — UKLADY ODZYSKU CIEPLA/ CHLODU

Aby skonfigurowa¢ regulator do wspotpracy z wymiennikami, nalezy wybraé wyjscie sterujgce
wymiennikiem okreslone parametrem ECON w sekcji IO.

W przypadku sterowania uktadéw odzysku ciepta, moze powsta¢ problem zwigzany
z zamarzaniem wykroplonej wilgoci na wymienniku, po stronie powietrza wywiewanego
z pomieszczenia. Taki przypadek jest mozliwy, gdy wywiewane powietrze zostanie chlodzone

do ,punktu rosy”. Na wymienniku gromadzi sie wowczas wykroplona wilgo¢ w postaci kropli wody, co
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z kolei powoduje, ze w przypadku bardzo niskiej temperatury zewnetrznej wymiennik oszrania sie,

powodujac wzrost spadku cisnienia na wymienniku. Odmrazanie wymiennika odbywa sie poprzez

zmniejszanie intensywnosci odzysku ciepta. Pod parametrem EPRO nalezy zdefiniowa¢ wejscie
czujnika systemu przeciwzamarzaniowego uktadu odzysku ciepta. Po zdefiniowaniu parametru EPRO
nalezy oczywiscie poda¢ prog zadziatania systemu zabezpieczajacego (parametr ELIM). Jezeli
wartos¢ mierzona na wejsciu EPRO przekracza prog ELIM, to wigcza sie system odszraniania tzn.
regulator wysterowuje wyjscie ECON na stan niski.

Wykrywanie stanu oszronienia mozna zrealizowa¢ na kilka sposobow:

- Cuzujnik temperatury poditgczony do jednego z wejs¢ B1...B5. Wowczas parametr ELIM okresla
wartos¢ temperatury, ponizej ktérej wigcza sie system zabezpieczenia.

- Czujnik poditaczony do wejscia analogowego X. Moze to by¢ czujnik réznicy cisnien, jak réwniez
moze to réwniez by¢ czujnik temperatury. W takim przypadku nalezy ustawi¢ parametr ACT,
ktéry okresla, w ktérym kierunku przekroczenia progu ELIM system zabezpieczenia ma reagowac.
Jezeli ACT = Hi, system wigcza sie, kiedy wartos¢ mierzona na wejsciu EPRO bedzie wieksza
niz ELIM. Natomiast, jezeli ACT = Lo, system wigcza sie, kiedy ta wartos¢ spada ponizej ELIM.

- Termostat podtagczony do wejscia binarnego E1...E4 lub do wejscia analogowego X (nalezy
pamieta¢, ze sygnat na wej $cie X nie mo ze by ¢ wiekszy ni z 10Vdc). Nalezy wowczas ustawic
w menu stan aktywny ACT. Jezeli AC = Hi, system wigcza sie, kiedy pojawia sie sygnat na
odpowiednim wejsciu, jezeli AC = Lo, brak sygnalu traktowany bedzie jako aktywny i spowoduje

reakcje systemu.

5.13.1 Sterowanie uktadu odzysku ciepta/chtodu

Sterowanie uktadu odzysku ciepta/chtodu odbywa sie w pierwszej kolejno$ci. W momencie, kiedy
sygnat osiggnie wartos¢ maksymalng, zaczyna sie sterowanie sekwencjg grzania lub chtodzenia. W
przypadku alarmu przeciwzamarzaniowego, sygnat sterujgcy uktadu ustawiany jest na stan niski
(zmniejszanie intensywnosci odzysku ciepta). Jezeli w ukladzie istnieje czujnik temperatury
zewnetrznej, to warunek sterowania uktadu odzysku ciepta/chtodu jest nastepujacy:
- dla procesu ogrzewania : RTD1 = OUTD + COND
- dla procesu chtodzenia : RTD1 < OUTD — COND

5.13.2 Lista parametréw sterowania wymiennika:

) Domyslna ]
Sekcja | Nazwa .. | Zakres Opis
wartosc
EPRO ?? B1..B5,X1..X2,E1..E4 | Wejscie czujnika przeciwzamarzaniowego dla wymiennika
© ECON |?? QL Q5, Wyijécia steruj iennik
2 Scia sterujgce wymiennika
P1, P2, Y1...Y3 7 jace
ELIM 05°C 0-20°C Temperatura wigczenia zabezpieczenia wymiennika
COND 5°C 2-9°C Warunek sterowania wymiennika

Czas, po ktérym wymiennik moze by¢ ponownie wigczon
EPAR |ETIME |10min 0-99min P _ _y i o yep Y
po wystgpieniu alarmu wymiennika

G+C, GRZANIE, Przepisywanie wymiennika do funkcji grzania, chtodzenia
CHLODZ. lub obu

EMODE | G+C
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5.14 STEROWANIE PRZEPUSTNIC

Regulatory serii UCS20 posiadajg mozliwo$¢ sterowania przepustnicami powietrza. Najbardziej
typowym zastosowaniem przepustnic jest odciecie wlotu niesprzyjajgcego powietrza dla ukfadu
klimatyzacji lub mieszanie powracajagcego powietrza z zewnetrznym. Regulator serii UCS20 ma
funkcje umozliwiajgcg ustawianie proporcji mieszanego powietrza. Proporcje te sg ustawiane osobno
dla procesu grzania i chtodzenia odpowiednio w parametrach HDAMP i CDAMP znajdujacych sie w

sekcji RPAR (parametry recyrkulaciji).

5.14.1 Tryby i warunki pracy przepustnic (ekonomize ra)

Funkcja ekonomizera odnosi sie do ukltadéw z recyrkulacjg powietrza. Polega ona na takim
sterowaniu przepustnicg powietrza $Swiezego i powietrza recyrkulowanego, aby dla procesow
grzania/chlodzenia zuzywac¢ jak najmniej energii. Parametr DTLIM okresla minimalng réznice
temperatur pomiedzy temperaturg powietrza w pomieszczeniu i temperaturg powietrza zewnetrznego.
W przypadku, gdy parametr ODACT = ON dostepne sg dwa tryby pracy przepustnic, ktére mozna
programowac osobno dla grzania i osobno dla chtodzenia:

a. Otwieranie przepustnic nawiewa $wieze powietrze (domy $iny tryb):

Wodweczas nalezy ustawi¢ nastepujace parametry:

- dla grzania: HMODE = NORMALNY
Oznacza to, ze nawiewanie powietrza swiezego dla procesu grzania bedzie mozliwe
jedynie dla warunku OUTD = RTD1 + DTLIM.
Uwaga: w razie nastgpienie alarmu przeciwzamarzania przepustnice zostang zamkniete.

- dla chtodzenia: CMODE = NORMALNY
Oznacza to, ze nawiewanie powietrza Swiezego dla procesu chtodzenia bedzie mozliwe
jedynie dla warunku OUTD <RTD1 — DTLIM.

b. Otwieranie przepustnic nawiewa powietrze recyrku lowane:

Wodweczas nalezy ustawi¢ nastepujace parametry:

- dla grzania; HMODE = ODWROTN.
Oznacza to, ze nawiewanie powietrza recyrkulowanego dla procesu grzania bedzie
mozliwe jedynie dla warunku RTD1 >OUTD + DTLIM.
Uwaga: w razie nastgpienie alarmu przeciwzamarzania przepustnice zostang otwarte.

- dla chtodzenia: CMODE = ODWROTN.
Oznacza to, ze nawiewanie powietrza recyrkulowanego dla procesu chtodzenia bedzie
mozliwe jedynie dla warunku RTD1 <OUTD — DTLIM.

Jezeli natomiast parametr ODACT = OFF, to czujnik zewnetrzny nie bierze udzialu w sterowaniu

przepustnicami i one bedg bez warunkowo sterowane (otwarte).
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Tryby i warunki pracy przepustnic:

GRZANIE CHLODZENIE
ODACT i i i i
HMODE Warunek sterowania przepustnic GMODE Warunek  sterowania przepustnic
ON NORMALNY | OUTD = RTD1+DTLIM NORMALNY | OUTD < RTD1-DTLIM
ODWROTN. | RTD1 = OUTD+DTLIM ODWROTN. RTD1 < OUTD-DTLIM
OFF Przepustnice sg otwarte bezwarunkowo
5.14.2 Wspéiczynniki sterowania przepustnic: HDAMP, CDAMP

Za pomocg tych wspotczynnikow okresla sie zaleznosci sterowania przepustnic w odniesieniu do

sekwencji grzania i/lub chiodzenia. Parametry te moga przyjmowa¢ warto$ci z zakresu 0+99%.

Dla wartosci 0 sterowanie wyjscia DACO nastepuje jako ostatnie, tzn. po catkowitym wysterowaniu

danej sekwencji, a dla wartosci 99 jako pierwsze. Dla wartosci pomiedzy 0 a 99, sygnat sterujacy

dzielny jest w proporcjach okreslonych parametrem HDAMP (CDAMP). Na przykiad, jesli HDAMP=30,

wowczas sygnat wyjsciowy z regulatora dzielony jest w proporcjach: 30% na wyjscie DACO, a w 70%

na sekwencje SQ1+.

5.14.3 Lista parametréw sterowania przepustnic:
) Domysina ]
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartosé
Q1,Q2,Q3,Q4,Q5, | , N
10 DACO ?? Wyjscie sterujgce przepustnicami
P1, P2, Y1...Y3
Wiacza lub tacza udzial zewnetrznego czujnika w
ODACT |ON ON/OFF A ) e ] ] ¢ 9 :
sterowaniu przepustnicami
Minimalna réznica miedzy temperaturg pomieszczeniows i
DTLIM |2°C 1-10°C hid P ap a
zewnetrzng
RPAR HDAMP |00 00-99 % Wspétczynnik mieszania dla procesu grzania
CDAMP |00 00-99 % Wspo6tczynnik mieszania dla procesu chtodzenia
NORMALNY, ) )
HMODE | NORMALNY Tryb pracy przepustnic dla procesu grzania
ODWROTN.
NORMALNY, . .
CMODE | NORMALNY Tryb pracy przepustnic dla procesu chtodzenia
ODWROTN.
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5.15 STEROWANIE WENTYLATOROW

Regulatory serii UCS20 mogg sterowa¢ dwoma wentylatorami osobno (nawiew i wyciag) w
uktadzie gwiazda-trojkat lub zwyklym ukladzie i ma wbudowany uktad nadzorujacy brak sprezu.

Sterowane moga by¢ réwniez wentylatory dwu-biegowe.

5.15.1 Wyjscia steruj ace wentylatorow: FCO1(2), DTA1(2), GCON1(2)

Wyjécia FCO1 i FCO2 okreslajg wyjScia przekaznikowe stuzace do zataczania i wylgczania
silnikbw central nawiewno-wyciagowych (FCO1l dla wentylatora nawiewu, FCO2 dla wentylatora
wyciggu). W uktadach z rozruchem posrednim (gwiazda-tréjkat), FCO1 i FCO2 sterujg wentylatorami
w ukladzie gwiazdy, podczas gdy w uktadach z wentylatorami dwu-biegowymi sterujg one nizszy bieg.

Przydzielenie wyjscia przekaznikowego dla funkcji DTAL1(2) stwarza mozliwosé sterowania
rozruchem posrednim (gwiazda-tréjkat) danego silnika. W ukladzie gwiazda-tréjkat wyjscia te
zalaczajg ukfad tréjkata.

Przydzielenie natomiast wyjscia przekaznikowego dla funkcji GCON1(2) umozliwia sterownie
wentylatorami dwu-biegowymi. Wowczas wyjscia te sterujg wyzszy bieg.

Przy zalaczaniu uktadu wyjscie FCO1 jest zawsze zalaczone jako pierwsze. Nastepne kroki

zalezg od ustawienia pozostatych funkciji:

a. Rozruch gwiazda-trojk at: DTAL(2) jest zdefiniowany

Po uptywie czasu STIM sec wyjscie przekaznikowe FCO1(2) jest wytgczone a po przerwie STDT
(milisekundy) wyjscie przekaznikowe DTAL1(2) zostaje zalgczone. Jezeli w ukladzie dwa wentylatory
zostaly zdefiniowane, to FANR okresla zwloke czasowag miedzy silnikiem wentylatora wywiewu i

wentylatora nawiewu tzn. miedzy zatgczaniem wyjscia DTAL a zatgczaniem wyjscia FCO2.

b. Dwu-biegowe wentylatory: GCON1(2) jest zdefiniowany

Przy sterowaniu wentylatorami dwubiegowymi parametr GCON1(2) okresla wyjscie sterujgce
wyzszym biegiem. Wybdr biegéw wentylatorow jest dokonywany w programach pracy uktadu poprzez
ustawienia parametru GEAR na odpowiedni bieg (BIEG | lub BIEG ll). Jezeli w dodatku parametr
IGEAR w sekcji 10O jest okreslony (np. IGEAR = E1 lub E2..), to wybor biegbw moze by¢ zdalnie
sterowany poprzez zaprogramowane wejscie cyfrowe. W tym celu nalezy ustawi¢ w odpowiednim
programie pracy, parametr GEAR na wejscie cyfrowe okreslone przez parametr IGEAR (np. IGEAR =
Ellub E2.)).

Przy sterowaniu zewnetrznym, stan niski na wejsciu IGEAR uruchamia nizszy bieg, podczas gdy
stan wysoki uruchamia wyzszy bieg.

Jezeli podczas uruchamiania uktadu wybrany bedzie bieg wyzszy, to regulator w pierwszej
kolejno$ci uruchomi nizszy bieg a po uptywie czasu okredlony parametrem SP12 (w sekundach)
przetaczy go na bieg wyzszy.

Mozliwe wartosci, ktére moze przyjmowac¢ parametr GEAR w programach pracy uktadu oraz jego
domysine wartosci sg rézne w zaleznosci od ustawienia parametru IGEAR (sekcja 10). Ponizej

przedstawiono tabele ilustrujacg poszczegolne przypadki.
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IGEAR
Warto $¢ domy $lna ,GEAR” Mozliwe warto $ci ,,GEAR”
Wejscie cyfrowe sterujace biegami
] -BIEG |
?? (nieokreslony) BIEG |
-BIEG I
] o ] - Wejscie cyfrowe okreslone przez IGEAR
Okreslony Wejscie cyfrowe okreslone przez BIEG |
(np. IGEAR = E1) IGEAR (np. GEAR = E1)
-BIEG I

c. Sterowanie wentylatoréw za po s$rednictwem falownika

Zamiast wyj$¢ przekaznikowych mozna zaprogramowac¢ wyjscia analogowe 0-10V do ptynnego
sterowania predkosci wentylatorow za pomocg falownika. W takim uktadzie mozna wykorzystac
wentylator do dodatkowej regulacji oprécz gtéwnych sekcji sterowania grzania lub chtodzenia.

Predkos¢ poczatkowa wentylatorow okresla sie w strefach czasowych przez parametr FANOFS,
natomiast maksymalne zmiany predkosci oraz ich kierunek okreslajg parametry HFAN (dla procesu
grzania), CFAN (dla procesu chtodzenia), ktére znajdujg sie w sekcji ,MOTOR".

W przypadku dwéch wentylatoréw (nawiew, wycigg) mozna okresli¢ stosunek predkosci pomiedzy
wentylatorami. Stosunek ten jest okreslony parametrem FCOEF w sekcji ,MOTOR".
Predko $¢ wentylatora FCO2 = FCOEF x Predko $¢ wentylatora FCO2.

Lista parametréw sterowania falownika:

) Domyslna ]
Sekcja Nazwa . Zakres Opis
wartosé

Maksymalna zmiana predkosci wentylatora dla grzania.

(+): zmiana w gore

HFAN 0 -100+100% | (-): zmiana w dot

Kiedy sekwencja grzania dojdzie do konca regulator zaczyna

regulowaé predkoscig wentylatorow

Maksymalna zmiana predkosci wentylatora dla chtodzenia.

MOTOR ]
(+): zmiana w gore
CFAN 0 -100+100% | (-): zmiana w dot
Kiedy sekwencja chiodzenia dojdzie do konca regulator
zaczyna regulowac predkoscig wentylatorow
Stosunek predkosci wentylatora FCO2 do wentylatora FCO1
FCOEF |1.0 0.1+1.0
FCO2 = FCO1xFCOEF
ZON1,
ZONZ2, FANSP | 50% 20+100% Predkos¢ poczatkowa wentylatorow
ZON3

5.15.2 Regulacja ci $nienia przy wykorzystaniu wentylatorow

Mozemy mie¢ do czynienia z uktadem, w ktérym nalezy dokonac¢ regulacji temperatury i ciSnienia
jednoczesnie, przy wykorzystaniu wentylatorow zaréwno do regulacji cisnienia jak i dodatkowej
regulacji temperatury w przypadku niewystarczajgcej mocy nagrzewnicy lub chlodnicy. W takiej

sytuacji, regulujemy cisnienie przez osobng petle regulacyjng, ktérej wyjscie steruje wentylatorami
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(sekwencje ,SQ2+” drugiego regulatora). W ramach tej petli ustawiamy minimalng i maksymalng
wartos¢ cisnienia MIN i MAX (znajdujace sie w sekcji "TLIM2") oraz warto$¢ zadang. Natomiast w
parametrach falownika (sekcja ,MOTOR") ustawiamy kierunek zmiany predkosci wentylatorow osobno
dla grzania (parametr HFAN) i osobno dla chiodzenia (parametr CFAN). W tym przypadku liczy sie
znak liczby wprowadzonej w polu HFAN lub CFAN. Wartos¢ liczbowa nie ma znaczenia, poniewaz
minimalna i maksymalna predkos¢ wentylatoréw jest okreslona przez minimalng i maksymalng
wartos¢ cisnienia. Jezeli wartos¢ HFAN lub CFAN bedzie wynosita zero to regulator przyjmie
domysinie regulacje predkosci w dét dla grzania lub w gore dla chtodzenia.

Pierwszy regulator utrzymuje temperature, drugi natomiast utrzymuje zadane cisnienie. W razie
zadania od pierwszego regulatora zmiany predkosci wentylatora w celu dogrzania lub ochtodzenia,
zmiana ta bedzie dokonana przez drugi regulator w ramach ograniczen.

Aby ustawi¢ taki tryb pracy nalezy wiaczy¢é parametr PRCTR w sekcji PID (tzn. ustawi¢
PRCTR=0ON).

5.15.3 Dwustopniowa regulacja temperatury za pomoc g dwubiegowych wentylatorow

Za pomocg dwubiegowych wentylatorow mozna wykona¢ dwustopniowg regulacje temperatury
gdzie odpowiednio biegi stanowig stopnie regulacji. Do ustawienia takiego trybu pracy stuza dwa
parametry SPCTR oraz GSEL w sekcji PID, ktére mozna ustawi¢ osobno dla grzania i osobno dla
chlodzenia. Nalezy normalnie zdefiniowa¢ sekwencje grzania lub (i) chtodzenia i ustawi¢ regulacje
typu Pl w sekcji PID (tzn. parametry PBAND i INT sg wiaczone, czyli majg wartos¢ wiekszg od zera).
Wartosé sygnatu dla petli regulacyjnej grzania lub chtodzenia jest podzielona przez regulator na dwa
stopnie regulacji odpowiadajagce dwom biegom wentylatoréw. Parametr SPCTR okresla ten podziat
tzn. granice przetaczania pomiedzy jednym a drugim stopniem, natomiast parametr GSEL okresla,
ktéry bieg wentylatora stanowi Il stopien regulacji. W celu wytaczenia tego trybu pracy nalezy ustawic
SPCTR = 0 (napis ,OFF” na wys$wietlaczu).

Np. SPCTR = 50% oznacza rowny podziat miedzy | a Il stopniem regulaciji.

GSEL = Il BIEG oznacza, ze w przedziale ponizej wartosci SPCTR (I stopien regulacji) wigcza sie
| bieg wentylatora, natomiast w przedziale powyzej wartosci SPCTR (Il stopien regulacji) wigcza sie
bieg. Wiaczenie | biegu (I stopien regulacji) nastepuje ponownie dopiero, kiedy sygnat spadnie ponizej
wartosci SPCTR (50%) pomniejszonej o histereze rowng 1/3 SPCTR.

Uwaga:

- Dwustopniowa regulacja temperatury za pomoc g dwubiegowych wentylatorow jest
mozliwa tylko dla pracy w trybie automatycznym (uktad sterowany jest przez zegar czasu
rzeczywistego). W trybach pracy r ecznym lub w programach PRO-1 i PRO-2 funkcja ta jes t
nieaktywna i przet aczanie biegu wentylatorow odbywa si e zgodnie z ustalonym programem.

- Dwustopniowa regulacja temperatury jest niedost epna w przypadku wt gczenia funkcji
.FREE COOLING”
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Parametry dwu stopniowej regulacji temperatury

) Domysina )
Sekcja Nazwa . Zakres Opis
wartosé
SPCTR | OFF 0+100 % Podziat stopni regulaciji
P11+,PI11-
GSEL |l BIEG | BIEG, Il BIEG | Wybor biegu wentylatora dla Il stopnia regulacji

5.15.4 Kontrola spr ezy wentylatorow: PRES1, PRES2, PREST

Parametr PRES1 jest wejsciem dla podigczenia presostatu r6znicowego wentylatora nawiewu
natomiast PRES2 jest wejsciem dla podiaczenia presostatu roznicowego wentylatora wyciagu. Jesli
po czasie okreslonym parametrem PREST nie pojawi sie sygnat na wejsciu PRES1 lub PRES2,
wowczas nastapi wylaczenie uktadu — stan alarmowy, a na wyswietlaczu regulatora pojawi sie
migajacy napis BRAK SPREZU-1 lub BRAK SPREZU-2. Po ponownym zat gczaniu ukladu alarm

zostaje skasowany .

FANP

Parametr FANP jest wejsciem dla podtgczenia termika. Jezeli pojawi sie sygnat na wejsciu FANP to

5.15.5 Alarm wentylatorow (alarm termika):

regulator natychmiast wytacza wentylatoréw i catlego uktadu oraz sygnalizuje alarm. Po ponownym

zalgczaniu uktadu alarm zostaje skasowany

5.15.6 Lista parametréw sterowania wentylatorow:

) Domysina ]
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartos¢
FCO1 ?? Q1,02,Q3,D01..DO6 | Wyjscie sterujgce went. nawiewu — gwiazda lub nizszy bieg
DTAl ?? Q1,0Q2,Q3,D01..DO6 | Wyjscie sterujgce went. nawiewu — trojkat
GCON1 |?? Q1,Q2,Q3,D01..DO6 | Wyjscie sterujace went. nawiewu — wyzszy bieg
FCO2 ?? Q1,0Q2,Q3,D01..DO6 | Wyjscie sterujgce went. wyciggu — gwiazda lub nizszy bieg
o DTA2 ?? Q1,02,Q3,D01..DO6 | Wyjscie sterujace went. wyciggu — trojkat
GCON2 |?? Q1,02,Q3,D01..DO6 | Wyjscie sterujgce went. wyciggu — wyzszy bieg
PRES1 |?? X1, X2, E1..E4 Wejscie dla kontroli sprezu wentylatora nawiewu
PRES2 | ?? X1. X2, E1..E4 Wejscie dla kontroli sprezu wentylatora wyciggu
FANP ?? X1, X2, E1..E4 Wejscie dla kontroli alarmu wentylatorow
IGEAR ?? X1, X2, E1..E4 Wejscie dla kontroli biegu wentylatorow
Czas pracy w ukladzie gwiazda lub czas przejscia z 2-go
STIM 20 sec 10-99 sec ]
do 1-go biegu
FAN1 i i i
Przerwa miedzy uktadem gwiazda a ukladem tréjkat lub
STDT 0030 msec 30-999 msec o )
czas przejscia z 1-go do 2-go bhiegu
FANR 20 sec 10-99 sec Opdznienie pomigdzy zataczeniami wentylatorow nawiewu
i wyciggu
Czas pracy w ukladzie gwiazda lub czas przejscia z 2-go
STIM 20 sec 10-99 sec )
do 1-go biegu
FAN2 i i i
Przerwa miedzy uktadem gwiazda a ukladem tréjkat lub
STDT 0030 msec 30-999 msec o ]
czas przejscia z 1-go do 2-go biegu
SP12 10 sec 5-99 sec Czas przejscia z nizszego biegu do wyzszego
PREST |010 sec 10-999 Zwloka czasowa kontroli sprezu
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Zwioka czasowa przy uruchamianiu  wentylatoréw

STDEL |0 sec 0-300 sec )
(wentylator nawiewu)
0 sec,
STOP 30 sec - grzanie | 0-300 sec Zwloka czasowa przy wytaczeniu wentylatorow

elektryczne

PRO-C,
PRO-1, | GEAR GEAR | GEAR I/GEAR I Wybor biegu w programach pracy uktadu
PRO-2

5.16 STEROWANIE TRZY-PUNKTOWYCH SILOWNIKOW

Sitowniki trzypunktowe moga by¢é sterowane wykorzystujgc dwa wyjscie binarne, jedno do
sterowania w goére a drugie do sterowania w dot. Wyjscia takie sa podzielone znakiem *’. Wyjscie po
lewej stronie znaku ‘' otwiera zawodr, natomiast wyjscie po prawej stronie zamyka go. Podczas
konfiguracji, poszczegélne sekwencje sg podzielone znakiem ‘+. Aby ustawi¢ sterowanie
trzypunktowe, nalezy po wprowadzeniu pierwszego wyjscia binarnego znalez¢ nastepne ze znakiem
‘" zamiast znaku ‘+'.

Po ustawieniu trzypunktowego wyjscia Qx:Qy, nalezy okresli¢ czas zamykania sitownika w sekundach
ustawiajgc parametr HR dla wyjscia binarnego Qx (sekcja OUT). Parametr LR jest minimalnym
poziomem otwarcia sitownika(zaworu) i powinien byé ustawiony na zero, zeby umozliwi¢ catkowite
zamkniecie sitownika(zaworu). Jezeli wartos¢ LR bedzie rézna od zera, to sitownik nie bedzie do
konca zamkniety, lecz pozostanie otwarty na poziomie okreslonym wartoscig LR.

Przykiad: Sekwencja pierwotnego grzania SQ1+ = Q1:Q2 oznacza, ze wyjscie Q1 otwiera zawor,
podczas gdy przekaznik Q2 zamyka go. Q1 i Q2 nigdy nie sg zatlgczane jednoczesnie. Ustawienie HR
= 60 sekund dla wyjscia Q1 oznacza, ze jest wykorzystywany sitownik o maksymalnym czasie
zamykania (otwierania) rownym 60 sekund. Ustawienie LR = 6 sekund oznacza, ze zawo0r sterowany
przez sitownik podczas zamykania pozostaje otwarty w 10%.

Jezeli jednak ustawiamy SQ1+ = Q1+Q2, to wyjscia Q1 i Q2 beda potaczone w szereg. Q1 i Q2 moga

by¢ jednoczesnie zataczone.
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5.17 STEROWANIE POMP

5.17.1 Lista parametrow sterowania pomp

) Domyslna )
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartosé
Temperatura zewnetrzna, ponizej ktérej pompa jest
PUMP |-5°C -25-50°C P ] © P ) ) pompa
uruchomiona
Temperatura zewnetrzna, powyzej ktorej okresowe
uruchamianie pomp jest uaktywnionione. Funkcja ta zostaje
PTEST |6°C 2-50°C .
z powrotem zablokowana, kiedy temperatura zewnetrzna
spadnie 2°C ponizej wartosci PTEST.
Okres uruchomienia pomp i zawordow razony w
PPER 168 h 10-999 h ) pomp (wy Y
godzinach)
PPAR Czas trwania uruchomienia pomp i zaworéw (w
PTIME |OFF OFF-99 sec sekundach). Warto$¢ 0 (napis OFF) oznacza, ze jest
wylaczone okresowe uruchamianie pomp.
Minimalny czas uruchamiania pomp podczas okresowego
PMIN 10 sec 0-99 sec )
testowania pomp (w sekundach)
Zwioka czasowa pomiedz taczenie si omp a
PDEL 1 min 0-99 min o pomie .y wa & pomp
uruchamianiem uktadu (w minutach)
Zwloka czasowa przed wiaczeniem sie alarmu pomp (w
PADEL |0 sec 0-99 sec
sekundach)
Stan wyjscia podczas okresowego uruchamiania pomp i
ouT PE 000 (NIE) |0-100%, NIE, TAK i
zaworéw

Wyjécia przekaznikowe mogg by¢ przypisane do zalgczania pomp. Do wyjscia analogowego Y lub
wyjscia trzy-punktowego mozna przypisa¢ wyjscie przekaznikowe Q, w taki spos6b by wyjscie
przekaznikowe bylo zalgczane i wylgczane w zaleznosci od sygnatu analogowego (lub trzy-
punktowego). Nalezy w danej sekwencji ustawi¢ wyjscie przekaznikowe zaraz za wyj$ciem
analogowym (lub trzy-punktowym) oraz ustawi¢ gérny zakres (parametr HR) wyjscia przekaznikowego
na warto$¢ mniejszg od 100%. Jezeli parametr jest mniejszy od 100% okresla poziom (w %) sygnatu
analogowego (lub trzy-punktowego), w ktorym przekaznik zostanie zalgczony. Parametr LR natomiast
okresla moment wytgczania przekaznika. Jezeli wyjscie analogowe steruje zawor poprzez sitownik a
wyjscie przekaznikowe steruje pompe, to mozna zatgczyc¢ i wylaczy¢ pompe w zaleznosci od poziomu
otwarcia zaworu.

Przykiad: SQ1+ =Y1+Q1, HR(Q1) =5, LR(Q1) =0.

Y1 jest wyjsciem 0-10V sterujacym zawdr poprzez sitownik. Q1 jest wyjsciem przekaznikowym
sterujagcym pompe. W momencie osiagniecia 0.5V przez Y1 (zawor otwarty na 5%), przekaznik Q1
zalacza pompe. Z drugiej strony podczas zamykania zaworu, przekaznik wytacza pompe w
momencie, kiedy Y1 spadnie do OV.

Z wyjsciem trzy-punktowym zwigzane bedag odpowiednie nastawy np. SQ1+ = Q2+L3+Q1, HR i LR od
wyjscia Q1 bedace mniejsze od 100%.
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5.17.2 Alarm awarii pomp:

Mozna zdefiniowaé jedno wejscie cyfrowe jako wejscie od awarii pomp. Wejscie to jest okreslone
parametrem PALM w sekcji 10. Po pojawieniu sie aktywnego sygnatu na wejsciu PALM, regulator
wylgcza caly ukiad i sygnalizuje alarm pomp. Aby skasowa¢ alarm nalezy nacisngé przycisk

i przytrzymac go przez okoto 5 sek. Dopiero po skasowaniu alarmu mozna zatgczy¢ ponownie ukiad.

5.17.3 Uruchomienie pompy przy niskich temperaturac ~ h zewn etrznych

Przy niskich temperaturach zewnetrznych zachodzi konieczno$é uruchomienia pompy w celu
umozliwienia cyrkulacji wody. Parametr PUMP okresla temperature zewnetrzna, ponizej ktérej pompa
jest uruchomiona. Uzycie tej funkcji wymaga czujnika zewnetrznego. Pompa jest uruchomiona

nawet, je zeli uklad nie pracuje.

5.17.4 Okresowe uruchamianie pomp i zaworéw

W celu unikniecia zakleszczenia, nalezy okresowo uruchomié pompy i zawory na pewien czas.
Funkcja okresowego uruchamiania pomp wymaga czujnika temperatury zewnetrznej i moze by¢
aktywna tylko, kiedy uktad jest w trybie czuwania.

W sekcji OUT nalezy okresli¢, ktére wyjscia sterujgce majg by¢ uaktywnione podczas okresowych
uruchomien pomp i zawordw, ustawiajac wartos¢ parametru PE. PE okresla w procentach wartosé
sygnatu sterujacego dla wyj$s¢ analogowych, natomiast dla wyjs¢ cyfrowych moze przyjaé wartosci
TAK lub NIE.

Parametr PTEST okresla temperature zewnetrzna, powyzej ktérej ta funkcja jest uaktywniona. Po
ponownym spadku temperatury zewnetrznej 2°C ponizej wartosci PTEST lub, gdy nie jest
zdefiniowany czujnik temperatury zewnetrznej badz, gdy ukfad zostaje uruchomiony funkcja zostaje
wylgczona.

Parametr PPER okresla przerwe (w godzinach) pomiedzy wytaczaniem a kolejnym wiaczeniem
pomp i zawordéw, natomiast parametr PTIME okresla w sekundach czas, w ktérym pompy i zawory
majg by¢ wiaczone. Jezeli PTIME = 0 (napis OFF) to nie bedzie funkcji okresowego uruchamiania
pomp. Cykl rozpoczyna sie od przerwy PPER i konczy sie na okresie wigczania pomp PTIME. Na
wyswietlaczu pojawia sie napis informujgacy o wigczaniu pomp przez ten okres PTIME.

Jezeli regulator dostaje polecenie uruchomienia ukiadu w trakcie przerwy PPER to uktad zostanie
uruchomiony, jezeli uptynat juz czas PDEL (w minutach) od momentu wytgczenia pomp. Jezeli nie to
regulator czeka az ten czas minie a nastepnie uruchomi ukiad. W trakcie wyczekiwania na
wysSwietlaczu pojawia sie licznik, ktéry pokazuje ile czasu zostato do startu.

Jezeli regulator dostaje polecenie uruchomienia uktadu w trakcie, gdy pompy sg wigczone to
regulator wylacza pompy w przypadku, gdy uptynat juz minimalny czas wiaczenia pomp PMIN sek.
Nastepnie czeka az minie czas PDEL (w minutach) zanim wigczy uktad. Jezeli dostat polecenie przed
uptywem czasu PMIN to poczeka na uptyniecie tego czasu, nastepnie wylgczy pompy i znowu
poczeka na uptyniecie czasu PDEL zanim wigczy uktad.

Uwaga: Podczas doliczania czasu PMIN regulator nie wyswietla licznika czasu tak jak w
przypadku PDEL. Natomiast informacja na wyswietlaczu o wigczonych pompach pozostaje az do

momentu wytgczenia pomp.
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5.18 WSTEPNE NAGRZEWANIE

Niekiedy w przypadku niskich temperatur zewnetrznych dla urzadzen z nagrzewnicg wodng
pojawia sie problem z uruchomieniem uktadu — w kilka (kilkanascie) sekund po zataczeniu ukfadu
urzadzenie zostaje wytaczone za pomocg termostatu (czujnika) przeciwzamarzaniowego. W takich
przypadkach konieczne jest wstepne wygrzanie nagrzewnicy wodnej przed uruchomieniem zespotu
wentylatorowego. Omawiane parametry umozliwiajg wyznaczenie czasu wstepnego wygrzewania
w zaleznosci od temperatury zewnetrznej na podstawie wprowadzonej charakterystyki. Podczas
wstepnego wygrzewania, zawory cieptej wody sa maksymalnie otwierane przez regulator.

Sposob okreslania krzywej wstepnego wygrzewania przedstawia ponizszy wykres.

5.18.1 Wspéirz edne krzywej wst epnego nagrzewania nagrzewnicy wodnej:

Sekcja | Nazwa | Domys$lna warto$¢ | Zakres Opis
ODT1 |000°C -25+0°C | Temperatura zewnetrzna 1 (dolny zakres; ODT1 < ODT2)
TR1 00 min 0+10 min | Czas ogrzewania 1
PREH
ODT2 |000°C -25+0°C | Temperatura zewnetrzna 2 (gorny zakres; ODT2 > ODT1)
TR2 00 min 0+10 min | Czas ogrzewania 2
AN
<)
]
c
3
=
@
S
TR1
TR2
Temp. zewnetrzna ~ ODT1 o ODT2
Kierunek malejagcy ~ np.-25°C np. -5°C

5.19 SZYBKIE START / SZYBKIE GRZANIE

Regulatory serii UCS20 majg funkcje szybkiego startu réwniez nazwana szybkiego grzania.
Funkcja ta polega na czasowym podniesieniu wartosci zadanej w momencie uruchomienia ukfadu. Po
uptywie tego czasu nastawiona warto$¢ zadana zostanie przywrécona. Wartos¢ i czas podniesienia sg
okreslone parametrami FAST oraz FSTM w sekcji FASTH. Jezeli czas podniesienia wartosci zadanej
FSTM jest ustawiony na ,AUTO”, to regulator zakohczy proces szybkiego grzania po tym, jak wiodaca

temperatura osiggnie nastawiong warto$¢ zadana.
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W przypadku regulacji kaskadowej, parametr ,FSLIM” okresla warto$¢ podniesienia wartosci

ograniczenia. Podniesienie wartosci ograniczenia moze by¢ konieczny po to, aby czujnik ograniczenia

nie blokowat efektu podniesienia wartosci zadanej.

Jezeli w ukladzie jest czujnik zewnetrzny, to parametr ,FSDIS” okresla temperature zewnetrzna,

powyzej ktérej funkcja szybkiego grzania zostaje wytaczona.

5.19.1 Parametry szybkiego grzania

) Domyslna )
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartosc

FAST 0 0+30 Wartos¢ podniesienia wartosci zadanej
FSLIM |0 0+30 Warto$¢ podniesienia ograniczenia

FASTH Temperatura zewnetrzna, powyzej ktérej funkcja szybkiego grzania
FSDIS |0 -20+30 p © powyzel : ) y 909

zostaje wylaczona

FSTM |AUTO 0+30 min | Czas szybkiego grzania

5.20 WYLACZENIE GRZANIA
ZEWNETRZNA

Jezeli w ukiadzie jest czujnik zewnetrzny, to mozna zaprogramowac temperature zewnetrzna,

LUB CHLODZENIA PRZEZ TEMPERATUR E

ponizej ktérej regulator wylgcza chtodzenie i temperature zewnetrzna, powyzej ktorej regulator

wylgcza grzanie.

5.20.1 Lista parametréw wyt aczajacych grzanie i chtodzenie

) Domysina )
Sekcja | Nazwa . Zakres Opis
wartosé
oID HDIS 0°C 00+70°C | Zewnetrzna temperatura, powyzej ktorej grzanie zostaje wylaczone
CDIS 0°C 00+70°C | Zewnetrzna temperatura, ponizej ktérej chtodzenie zostaje wylgczone

5.21 GRZANIE ELEKTRYCZNE — WYJ SCIA MODULOWANE

Regulatory serii UCS20 majg dwa wyjscia 0 modulowanej szerokosci impulséw P1 i P2 ktére
moga by¢é wykorzystane do sterowania przekaznikéw potprzewodnikowych. Wyjscia te sa typu
otwartego kolektora i sg sterowane z czestotliwoscig okreslong parametrem, CYCL w sekcji PID
systemu menu. Parametr CYCL okresla okres trwania cyklu i moze przyja¢ wartosci od 1lsekundy
(czestotliwosé 1Hz) do 60sekund (czestotliwosé 1/60Hz). Wykorzystanie tych wyj$é umozliwia ptynng
regulacje mocy nagrzewnicy elektryczne;j.
5.21.1 Czas zatrzymania wentylatorow: parametr STOP

W przypadku elektrycznego grzania istotne jest, aby po wylaczeniu uktadu wentylatory pracowaty
jeszcze przez pewien czas dla ostudzenia nagrzewnic elektrycznych. Czas ten mozna ustawic
parametrem STOP (w sekundach). Jest to czas, po ktérym regulator wylgcza wentylatory po

otrzymaniu polecenia zatrzymania.
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5.22 KOMPENSACJA TEMPERATURY ZEWN ETRZNEJ

5.22.1 Wspbétrz edne krzywej kompensacji: SET(1,2,3), COMP(1,2,3,4)

W przypadku przydzielenia wejscia dla pomiaru temperatury zewnetrznej (OUTD) istnieje
mozliwosé wprowadzenia krzywej kompensacji wartosci zadanej (menu COMP). Budowanie krzywej
kompensacji polega na wprowadzeniu zbioru wspétrzednych (SET; COMP). W przypadku podania
wartosci SET3 = SET2 zapytanie o wspotrzedne COMP3 i COMP4 nie pojawi sie.

5.22.2 Krzywa kompensacji w strefach czasowych: CPEN, COR

Dla kazdej ze zdefiniowanych stref czasowych istnieje mozliwos¢ wigczenia i wylaczenia
kompensacji poprzez podanie odpowiedniej wartosci (OFF lub ON) parametru CPEN.

Parametr COR pozwala na korekcje krzywej kompensacji w obrebie kazdej ze zdefiniowanych
stref czasowych. Podana w parametrze warto$¢ podnosi (dla COR>0) lub obniza (dla COR<0) krzywa.
Jezeli zostat zdefiniowany nastawnik temperatury (parametr REM w sekcji 10), to wartosé korekciji
bedzie odczytana z sygnatu nastawnika a nie z parametru COR.

Ponizsze rysunki obrazujg sposéb budowania i korekcji krzywej kompensacii.

5.22.3 Lista parametrow kompensacji zewn etrznej:

Sekcja | Nazwa Domyslna warto$¢ | Zakres Opis
SET1,SET2,SET3 |18,25,25°C 10-35°C | Wartosci zadane
COMP | COMP1,COMP2,
-5,15,0,0 °C -25+70°C | Zewnetrzna temperatura
COMP3,COMP4
PRO COR 0o0°C -10+10°C | Korekcja krzywej kompensaciji
CPEN OFF ON/OFF | Wiaczenie/wylaczenie kompensaciji

5.22.4 llustracja kompensacji temperatury zewn  etrznej:

a)

temp. zadana

SET3

SET1

SET2

>
»

temp. zewn.

COMP1
COMP2
COMP3
COMP4
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5.23 PROGRAMOWALNY PRZEKA ZNIK CZASOWY

Regulatory serii UCS20 majg wbudowany przekaznik czasowy, z ktérego mozna korzysta¢ przy

budowie szaf sterowniczych. W ramach przekaznika czasowego mozna zaprogramowa¢ nastepujgce

parametry:

5.23.1 Wyjscie przeka znika czasowego: parametr

Jest to jedno z wejsé cyfrowych (przekaznikowy) okreslone parametrem TOUT. Wyjécie to wigcza

sie i wylgcza sie cyklicznie zgodnie z ustawionym czasem T1.

- Dziatanie przekaznika czasowego

A

Tl
WEACZONY

WYLACZONY

T1

T1

T1

v

Start przekaznika

czasowego

5.23.2 Jednostki czasowe: parametr PRESC

Trzy jednostki czasowe okreslone parametrem PRESC moga by wybrane do ustawiania czasow T1 i

T2. Sg to:

- PRESC = MIN:SEK: czasy sg wyrazone w minutach i sekundach
- PRESC = GODZ:MIN: czasy sg wyrazone w godzinach i minutach
- PRESC = DNI:GODZ: czasy sg wyrazone w dniach i godzinach

CZAS
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5.24 FUNKCJE UZYTKOWNIKA

5.24.1 Wejscie pomiarowe i wyj $cie steruj gce dla funkcji u zytkownika: INPV, OUTV

Istnieje  mozliwosé wykorzystania dowolnego wejscia pomiarowego INPV (takze wejscia
przydzielonego juz podczas konfiguracji zasobéw) konfiguracji zasobéw do sterowania dowolnym
wyjsciem (takze wyjsciem przydzielonym juz podczas konfiguracji zasobdw). Ta funkcja jest funkcj a
nadrzedng dla algorytmu regulacji  (np. temperatury lub wilgotno$ci), co oznacza, ze zaleznosci
wejécie-wyjécie zdefiniowane za pomoca odpowiedniej charakterystyki decydujg ostatecznie

0 wartosci sygnatu wyjscia OUTV.

5.24.2 Wsp6étrz edne dla funkcji u zytkownika: YVAL(1,2,3), XVAL(1,2,3,4)

Dla wejscia pomiarowego INPV i wyjscia sterujgcego OUTV nalezy wprowadzi¢ zaleznosci

wejscie-wyjscie poprzez podanie wspotrzednych charakterystyki OUTV = f(INPV). Do tego celu stuzg
parametry XVAL oraz YVAL. Jesli dla pewnego zakresu zmian warto$ci sygnatu wejsciowego warto$¢
sygnatu wyjéciowego jest ujemna, oznacza to, ze dla takiego zakresu wartos¢ sygnatu wyjsciowego
ma by¢ taka, jaka wynika z algorytmu regulacji (np. temperatury lub wilgotnosci). W przypadku
podania wartosci YVAL3 = YVA2, zapytanie o wspéitrzedne XVAL3 i XVAL4 nie pojawi sie.
Jezeli wejscie pomiarowe INPV bedzie wejsciem binarnym (INPV = E1,2,3,4), to wspohzedne
wejsciowe nie bedg udostepnione i domysinie ustawione przez regulator na XVAL1 = 0 (Stan niski)
oraz XVAL2 = 1 (Stan wysoki), podczas gdy wspo6hzedne wyjsciowe YVALL i YVAL2 mogg byé
ustawione. Po ustawieniu wspotrzedne YVALL i YVAL2, regulator automatycznie ustawia YVAL3 =
YVAL?2 (zobacz nizej rysunek c).

Przykladowe charakterystyki przedstawiajg ponizsze wykresy.

5.24.3 Lista parametréw funkcji u  zytkownika:

Sekcja | Nazwa Domyslna wartos¢ | Zakres Opis
INPV ?? B1..B5,X1,X2,E1..E4 Wejscie pomiarowe
OuUTV ?? Q1,Q02,Q3,P1,P2,Y1,Y2,Y3 | Wyjscie sterujace
USER |YVAL1,YVAL2,YVAL3|0,0,0 -100+100 Wspo6trzedne wyjsciowe
XVAL1,XVAL2, o
0,0,0,0 -25+99 Wspo6trzedne wejsciowe
XVAL3,XVAL4
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llustracja funkcji u  zytkownika:
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5.25 SYSTEM ZDALNEGO STEROWANIA

Istnieje zestaw parametréw umozliwiajacych zdalne sterowanie uktadu. Regulator mozna

skonfigurowa¢ do wspéipracy np. z kasetg zdalnego sterowania.

5.25.1 Nastawnik warto $ci zadanej: REM, RLL, RHL, ROFS

Do jednego z wejs¢é B1...B5, X1, lub X2 mozna podtaczy¢ uktad dla zdalnego sterowania.
Po uaktywnieniu funkcji REM (REM rézny od ,??"), zadana temperatura SV1 przestaje obowigzywacg, i
bedzie okreslona przez warto§¢ mierzong na wejsciu REM. Mozna wprowadzi¢ dolne i goérne
ograniczenia dla wartosci zadanej z nastawnika parametrami RLL (dolna granica domysinie ustawiona
na 15°C) i RHL (gérna granica domysinie ustawiona na 35°C). Po wyjsciu temperatury zadanej poza
te granice regulator przyjmuje wartosci graniczne odpowiednio RLL dla przekroczenia w dét oraz RHL

dla przekroczenia w gore.

W miejsce typowego nastawnika pomieszczeniowego mozna rowniez wpig¢ aktywny czujnik zwigzany
z innym obwodem regulacji. Zmiana mierzonej przez czujnik wielkosci bedzie wptywata na zmiane
temperatury zadane;.

Dobrym przyktadem dla takiego rozwigzania jest aplikacja basenowa, gdzie w miejsce nastawnika
podtaczy¢ mozna czujnik wody w basenie. Przy takim rozwigzaniu ukiad regulacji powietrza bedzie
utrzymywat temperature powietrza o kilka stopni (okreslone przez warto$¢ parametru ROFS) wiekszg

od temperatury wody. Ponizszy rysunek przedstawia zmiany warto$ci zadanej w czasie.

temperatura

temperatura wody

czas
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5.25.2 Zdalne sterowanie START/STOP regulatora: RCON
Regulator mozna zalgcza¢ do pracy zdalnie uaktywniajac wejscie cyfrowego zdefiniowanego
jako RCON. Po zdjeciu napiecia z wejscia RCON regulator jest wytaczony. Parametr ten dedykowany

jest dla uktadéw z kasetkg zdalnego sterowania. Zdalne sterowanie za pomocg wejscia

zdefiniowanego jako RCON rownowazne jest przyciskowi na regulatorze. Po zdefiniowaniu

wejsciu RCON wigczanie i wylgczanie regulatora przyciskiem bedzie nadal aktywne. Natomiast

po wiaczeniu zasilania, uktad nie startuje dopoki wejscie RCON nie bedzie aktywny.

5.25.3 Lista parametrow systemu zdalnego sterowania

Sekcja | Nazwa | Domys$lna wartos¢ | Zakres Opis

o RCON [ ?? X1,X2,E1,E2,E3,E4 | Wejscie zdalnego sterowania START/STOP
REM ?? X1,X2,E1,E2,E3,E4 | Wejscie nastawnika temperatury
RLL 15°C 0+40°C Dolna granica nastawionej wartosci

RLIM RHL 35°C 0+50°C Gorna granica nastawionej wartosci
ROFS |0°C -9+9°C Korekcja wartosci zadanej z nastawnika

5.26 ALARMY | WYJ SCIE ALARMOWE

Wszystkie alarmy wystepujgce w regulatorze sg sygnalizowane odpowiednimi komunikatami na
wyswietlaczu oraz dioda sygnalizacyjng wspélnag dla wszystkich. Oprécz tych sygnalizacji, mozna

rowniez zdefiniowac wyjscie (np. przekaznikowe), ktére ma by¢ uaktywnione podczas alarmu.

5.26.1 Wyjscie alarmowe: ALOUT

Wyjécie zdefiniowane jako alarmowe ALOUT moze zosta¢ wiaczone przez dowolny alarm
przypisany do odpowiedniego wejscia binarnego (E1 + E4). W celu okreslenia alarméw, ktére majg
uaktywni¢ wyjscie ALOUT, nalezy wprowadzi¢ numery alarméw w czterocyfrowym polu ALM. Np.
ustawienie na dowolnym polu cyfry 1 oznacza wybranie alarmu przeciwzmarzaniowego
(ALM=0100 A1l.), ustawienie cyfry 3 — wybranie alarmu sprezu wentylatora nawiewu (ALM=3000 A3),
itd..

W poszczegoélnych polach mozna ustawi¢ tylko alarmy z numerami nie wieksze niz 9. W celu
przydzielenia dla wyjécia ALOUT wszystkich dostepnych funkcji alarmowych, nalezy ustawic

ALM=0000. Wéwczas dowolny alarm powoduje wtaczenie wyjscia ALOUT.
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5.26.2 Lista alarméw wg priorytetow:

Wyswietlany
Nr | Petna nazwa Symbol ) Diody [Skutki
komunikat
Wytacza uktad
5 | Alarm przeciwpozarowy A5 |ALP.POZAROWY |ALARM | Kasowanie alarmu: naciénij
i przytrzymaj przez ok. 5 sek.
Wytacza uktad
1 Alarm prz-eciwzamarzaniowy Al AL ZAMROZENIA | ALARM Kasowanie alarmu: nacisnij
nagrzewnic i przytrzymaj przez ok. 5 sek.
Rozdz. 5.7, 5.8
Wytacza grzatki,
6 | Wysoka temperatura A6 WYSOKA TEMPER. | ALARM | Uktad pracuje
Rozdz. 3.2
Wytacza uktad
Kasowanie alarmu: po ponownym
3 | Brak sprezu wentylatora nawiewu A3 BRAK SPREZU-1 ALARM | zatgczeniu uktadu alarm zostaje
skasowany.
Rozdz. 5.14.4
Wytacza uktad
Kasowanie alarmu: po ponownym
4 | Brak sprezu wentylatora wyciggu A4 BRAK SPREZU-2 ALARM | zalgczeniu uktadu alarm zostaje
skasowany.
Rozdz. 5.14.4
Wytacza uktad
Kasowanie alarmu: po ponownym
2 | Alarm silnika (termika) A2 ALARM SILNIKA ALARM | zatgczeniu uktadu alarm zostaje
skasowany.
Rozdz. 5.14.5
Wytacza uktad
9 | Awaria pomp A9 | AWARIA POMP ALARM | Kasowanie alarm: nacisni
i przytrzymaj przez ok. 5 sek.
Rozdz. 5.16.2
. . Wytacza agregat,
Alarm przeciwzamarzaniowy ALARM
8 A8 ALARM | Uktad pracuje
agregatu AGREGATU
Rozdz. 5.11
Wytacza wymiennik,
7 | Alarm wymiennika A7 AL. WYMIENNIKA | ALARM | Uktad pracuje
Rozdz. 5.12
10 | Zabrudzenie filtréw Al10 ALARM FILTRU ALARM | Tylko sygnalizacja
11 | Blad regulacji grzania R1+ [ER] ALARM | Tylko sygnalizacja
12 | Btad regulacji chtodzenia R1- [ER] ALARM | Tylko sygnalizacja
13 | Blad regulacji —regulator 2, petla 1 R2+ [ER] ALARM | Tylko sygnalizacja
14 | Blad regulacji —regulator 2, petla 2 R2- [ER] ALARM | Tylko sygnalizacja
15 | Btad regulacji nawilzania RH+ [ER] ALARM | Tylko sygnalizacja
16 | Btad regulacji odwilzania RH- [ER] ALARM | Tylko sygnalizacja
17 | Za niska temperatura wody Al7 NISKA T. WODY ALARM | Wylgcza uktad
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5.27 PARAMETRY REGULACJI

Parametry regulacji (Pband, czas calkowania, czas rozniczkowania, histerezy...) sa osobno
ustawiane dla kazdego procesu regulacji: grzanie, chlodzenie, nawilzanie, odwilzanie, jak i rowniez

dwa procesy dla pomocniczego regulatora.

5.27.1 Lista parametrow regulacji:

Sekcja Nazwa Domyslna warto$¢ | Zakres Opis
PBAND |030.0 0+999.9 | Pasmo proporcjonalne
PI1+,PI1-, INT 0100 SEC 0+6000 Czas catkowania
PI2+,PI2-, DIFF OFF 0+3600 | Czas rézniczkowania
PI3+,PI3- HYST 2.0 1+50.0 | Histereza dla sterowania dwupozycyjnego
CYCL 01 SEC 1+60 Czas cyklu sterowania
HYS1 3.0 1+9.9 Histereza grzanie-chtodzenie
HYS2 30 1-9.9 Histereza miedzy dodatnimi i ujemnymi sekwencjami
drugiego regulatora
HYS3 3.0 1+9.9 Histereza miedzy nawilzaniem a odwilzaniem
Temperatura zewnetrzna, powyzej, ktérej grzanie
PID HDIS OFF 0+70 zostanie wylgczone. Warto$é zero oznacza wylgczenie
tej funkciji.
Temperatura zewnetrzna, ponizej, ktorej chtodzenie
CDIS OFF 0+70 zostanie wytgczone. Wartos$¢ zero oznacza wytgczenie
tej funkciji.
TERMO | OFF OFF,ON | Praca termostatyczna

5.27.2 Pasmo proporcjonalno $ci: PBAND

Dla objasnienia pojecia ,pasmo proporcjonalnosci” przyjeto zatozenie, ze wykorzystywany jest
regulator proporcjonalny (tzn. nie ma cztonu catkujagcego ani rézniczkujgcego), do regulacji
temperatury w pomieszczeniu wykorzystywany jest czujnik pomiarowy a elementem wykonawczym
jest zawér regulujacy przeptyw cieptej wody (tylko grzanie) do kaloryfera. Réznica miedzy temperaturg
mierzong, a temperaturg zadang jest przeksztatcana w sygnat sterujacy zaworem za posrednictwem
sitownika. Poziom otwarcia zaworu jest wprost proporcjonalny do uchybu (réznicy) temperatur.
Jezeli mierzona temperatura jest rowna zadanej, to réznica temperatur wynosi zero i sygnat sterujacy
zaworem jest rowniez zerowy — zawor zamkniety. W miare jak temperatura w pomieszczeniu spada
ponizej zadanej, zawor otwiera sie proporcjonalnie do réznicy temperatur az do chwili, kiedy osigga
potozenie maksymalne. Spadek temperatury w stosunku do zadanej (r6znica miedzy temp. zadang
amierzong) w tym punkcie nazywa sie pasmem (zakresem) proporcjonalnosci.
Pasmo proporcjonalnosci jest zazwyczaj wyrazone w jednostce mierzonej np. T, %RH, Pa, itd.
Moze by¢ réwniez wyrazone w % zakresu pomiarowego regulatora. W regulatorach seria UCS 2100
jest ono wyrazone w jednostkach pomiarowych.
W regulacji proporcjonalnej istnieje staty zwigzek miedzy sygnalem wejsciowym (w omawianym

naszym przekladzie roznica miedzy temperaturg zadang a mierzona), a sygnatem wyjsciowym (sygnat
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sterujgcy sitownikiem zaworu). Sygnat wejsciowy oddzialuje wprost na sygnal wyjsciowy
bez opdznienia (teoretycznie). Dla statego sygnatu wejsciowego im wieksze pasmo proporcjonalnosci
regulatora typu P, tym stabiej wzmacniany jest sygnat wyjsciowy. Wybo6r odpowiedniego zakresu
proporcjonalnosci zalezy od dwéch antagonistycznych zjawisk.

Aby otrzymac jak najmniejszy bigd regulacji, powinna by¢ dobrana jak najmniejsza wartos¢ pasma
proporcjonalnosci (P-BAND). Wowczas nawet mata zmiana temperatury spowoduje silng zmiane
sygnalu wyjsciowego. Z drugiej strony, jezeli pasmo proporcjonalnosci bedzie zbyt mate,
doprowadzi do niestabilnosci regulacji i powstang oscylacje. Odnoszac to do omawianego przyktadu,
drobna zmiana temperatury powoduje zbyt duze otwarcie zaworu, doprowadzajac za duzo ciepta
do pomieszczenia. Temperatura w pomieszczeniu podnosi sie za bardzo, co powoduje catkowite
zamkniecie zaworu i znowu caly proces powtarza sie w nieskonczonosc.

Duza warto$¢ pasma proporcjonalnodci daje dobrg stabilno$¢, ale bardzo mate zmiany sygnatu
sterujacego, co powoduje bardzo wolng reakcje uktadu na zaktdcenia.

Dobd6r pasma proporcjonalnego wymaga, wiec pewnego kompromisu pomiedzy stabilnoscig, a
bledem regulaciji.

W regulatorach serii UCS 2100 ustawianie PBAND = 0, oznacza sterowanie typu On/Off.
Po zatwierdzeniu takiej warto$ci, regulator ustawia na wyswietlaczu PBAND = ON-OFF oraz wytacza
czton catkujacy (INT = OFF) i rozniczkujacy (DIFF = OFF).

5.27.3 Czas calkowania: INT

W przypadku calkowania sygnat sterujgcy rosnie lub maleje z predkoscia, ktéra jest
proporcjonalna do uchybu regulacji, az do momentu, gdy uchyb osiggnie wartos¢ zero. Kiedy uchyb
osigga warto$¢ zero, sygnat sterujacy pozostaje staty. Uzupetniajac regulator proporcjonalny
regulatorem catkujacym, mozna catkowicie wyeliminowa¢ stacjonarny btad regulaciji.

Wielkos¢ efektu calkowania jest okreslona przez czas catkowania. Czas catkowania mozna
zdefiniowac¢ jako czas potrzebny cztonowi catkowania, aby dotozy¢ na wyjsciu sygnat rowny sygnatowi
wynikajgcemu z cztonu proporcjonalnego. Diugi czas calkowania daje wolne zmiany sygnatu
na wyjsciu. Kombinacja regulatora proporcjonalnego (P) i regulatora catkujgacego (I) jest znana
jako regulacja Pl i jest najcze$ciej stosowana w dziedzinie klimatyzacji. W regulacji PI, czton P
powoduje na wyjsciu poczgtkowy skok, tak jak w przypadku regulatora typu P. Nastepnie czion
calkujacy | powieksza lub zmniejsza sygnat wyjsciowy ze stalg predkoscia.

Wyboru pasma P dokonuje sie tak jak to zostato przedstawione w poprzednim punkcie,
z tym ze dopuszczalna jest troche wieksza jego wartosé. Przy wyborze czasu catkowania nalezy bra¢
pod uwage stalg czasowg obiektu.

W regulatorach serii UCS 2100, czas catkowania podany jest w sekundach i ustawienie INT = 0

oznacza wytgczenie cztonu catkujgcego, co okreslane jest napisem ,OFF” na wyswietlaczu.

5.27.4 Czas r6zniczkowania: DIFF
Jezeli w obiekcie sterowania wystepuja duze i szybkie zmiany, to regulator Pl moze reagowaé
zbyt wolno. Sygnat sterujgcy musi zostaé wtedy przyspieszony. Efekt taki daje operacja

rézniczkowania. Odczytywana jest predkos¢ zmiany uchybu i na podstawie tego generowany jest
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na wyjsciu sygnat w postaci impulsu. Rozmiar rdzniczkowania jest okreslony przez czas
rézniczkowania. Krétki czas rozniczkowania daje maty efekt, a dtugi czas daje silny efekt.
Efekt rézniczkowania na og6t stabilizuje proces, ale silny efekt (dtugi czas) rézniczkowania moze
doprowadzi¢ do wzmocnienia oscylacji.

W regulatorach serii UCS 2100, czas rozniczkowania podany jest w sekundach i ustawienie
DIFF= 0 oznacza wylgczanie cztonu roézniczkujagcego, co okreslone jest napisem ,OFF”
na wyswietlaczu.

Dla proceséw zwi gzanych z klimatyzacj aq wystarczy na ogét regulacja Pl , a wigczanie do tego

rézniczkowania moze jedynie skomplikowa¢ dobér optymalnych parametréw: PBAND, INT, i DIFF.

5.27.5 Histereza dla sterowania dwupozycyjnego: HYST (sterowanie ON/OFF)

W sterowaniu dwupozycyjnym sygnat sterujacy przyjmuje tylko dwie wartosci i ten rodzaj
sterowania stosuje sie dla proceséw z duzg stalg czasowg i matym czasem martwym.
Sygnat sterujacy przybiera wartos¢ maksymalng (100%), kiedy wartos¢ mierzona spada ponizej
wartosci zadanej (SV) o pewng wartosé HYST zwang histerezg. Natomiast po przekroczeniu wartosci
SV o wartos¢ HYST, sygnat sterujacy przybiera wartos¢ zero. Dla procesu grzania kierunek dziatania
histerezy jest odwrotny niz dla procesu chiodzenia. Parametr HYST wyrazony jest w jednostce
pomiarowej np. °C dla proceséw temperaturowych, %RH dla wilgotnosci, itd.

W regulatorze ustawienie sterowania ON/OFF polega na ustawieniu PBAND = 0.

5.27.6 Czas cyklu sterowania: CYCL

Dla wyjs¢ modulowanych P istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania okresu (czas cyklu sterowania)
impulsow (w sekundach). Ma to szczegoélnie znaczenie w przypadku sterowania nagrzewnic
elektrycznych. Dla stabych sieci elektrycznych czeste wigczanie i wylgczanie grzatek moze stanowic
duzy problem. W takim przypadku nalezy powiekszyé okres sterowania grzatek, aby zmniejszyc¢
czestos¢ ich zalgczania. Z drugiej strony, duzy okres sterowania przyczynia sie do pogorszenia
jakosci sterowania — regulacja pradu ptynacego przez grzalki traci na ptynnosci. Im krétszy okres
sterowania, tym wieksza ptynnosc¢ regulacji. O ile wiec nie ma krytycznych probleméw z obcigzeniem

sieci, nalezy ustawi¢ jak najmniejsze czasy (1+5 sec).

5.27.7 Histerezy pomi edzy procesami lub strefy martwe: HYS1, HYS2, HYS3
Dla procesu grzania/chtodzenia zostata zdefiniowana dodatkowa histereza HYS1, stuzaca
do przetaczania miedzy jednym, a drugim procesem. ROwniez dla drugiego regulatora

oraz dla nawilzania i odwilzania zostaty zdefiniowane histerezy HYS2 oraz HYS3.

5.27.8 Praca termostatyczna: TERMO

Praca termostatyczna polega na tym, ze kiedy temperatura regulowana (mierzona przez czujnik
wiodgcy RTD1) osiggnie warto$¢ zadang SV1, uklad zostaje wytaczony az do momentu, kiedy
temperatura spadnie z powrotem (grzanie) lub rosnie (chtodzenie), ale nie przed uptywem 1 minuty

od momentu wyt aczenia. Histereza ponownego wiaczania uktadu jest rowna wartosci histerezy
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sterowania dwupozycyjnego dla pierwszego regulatora (parametr HYST — patrz punkt 4.24.5) dzielona
przez dwa.

Aby wigczy¢ funkcje termostatyczng nalezy ustawi¢ parametr TERMO = ON. Natomiast, aby jg
wytgczy¢ nalezy ustawi¢ TERMO = OFF.

Mozna zdalnie wytaczy¢ lub wigczyé funkcje termostatyczng poprzez wejscie cyfrowe regulatora
okreslone parametrem TMOFF w sekcji 10. Sygnat na wejsciu TMOFF wylgcza funkcje
termostatyczna, natomiast brak sygnatu wigcza tg funkcje pod warunkiem, ze parametr TERMO = ON.

Po wytaczeniu funkcji termostatycznej, jezeli uktad byt wytgczony w wyniku dziatania tej funkciji, to

zostaje ponownie wigczony, ale nie wcze sniej ni z 1 minut @ od momentu wyt gczenia.

5.28 POZOSTALE PARAMETRY

5.28.1 EXIT: wyj scie z trybu programowania

EXIT = AUTO (domyslna wartos¢): regulator wychodzi z trybu programowania i wraca do trybu
wyswietlania stanu wejs¢ i wyjs¢, jezeli w ciggu 2 min. zaden przycisk nie zostanie nacisniety.

EXIT = MAN: regulator pozostaje w trybie programowania dopoki operator sam z niego

nie wyjdzie.

5.28.2 RESET: wyzerowanie parametrow konfiguracyjnych (parametr y producenta)

Funkcja ta umozliwia ustawienie z powrotem wartosci poczatkowych parametrow
tzn. wartosci, ktére byly wprowadzone przez producenta. Po nacisnieciu przycisku R=L'ag
regulator zadaje pytanie, czy na pewno resetowac¢? Nalezy woéwczas albo potwierdzi¢ przyciskiem
albo wycofa¢ sie przyciskiem
Zakonczenie operacji sygnalizowane jest napisem GOTOWY.

Po zresetowaniu parametrow konfiguracyjnych regulatora, parametry te przejmujg wartosci domysine
przedstawione w powyzszych tabelach. Wszystkie wejscia sg wowczas wyzerowane i po wyjsciu z
trybu programowania w takim momencie bez konfigurowania regulatora, na wyswietlaczu pojawi sie

informacja o btedzie konfiguraciji.
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6 ORGANIZACJA MENU REGULATORA

Menu regulatora zorganizowane jest w sposob hierarchiczny (wielowarstwowy). Parametry
mozliwe do ustawienia grupowane sg tematycznie, co ulatwia ich przeszukiwanie. Na przykiad
element menu PRO zawiera wszystkie parametry dotyczace programu tygodniowego. Wewnatrz PRO
parametry sg z kolei grupowane tematycznie w wezszym zakresie pod nazwami ZONE1, ZONEZ2,
ZONE3, MON, TUE...SUN. Dalej wewnatrz elementdbw MON...SUN istnieje kolejna warstwa
elementéw grupowanych tematycznie itd.

Wszystkie pozostate parametry sg zorganizowane wedtug tej samej zasady. Ponizej przedstawiono

strukture menu regulatora w postaci ,drzewka”.

6.1 PRZYKLAD STRUKTURY MENU
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