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CAREL jako dystrybutor tego produktu, bazuje na wieloletnim
doswiadczeniu w branzy HVAC, oraz ciggtym wprowadzaniu
innowacji, jak rowniez restrykcyjnemu procesowi kontroli
jakosci, testom podczas procesu produkcji, oraz innowacyjnym
procesom produkcji. CAREL nie moze gwarantowa¢ ze
wszelkie aspekty produktu i oprogramowania zdotajg zaspokoi¢
wymagania finalnej aplikacji w ktérej bedg zainstalowane. Klient
(producent, dystrybutor lub instalator ostatecznego urzgdzenia)
akceptuje odpowiedzialnos¢ i ryzyko zwigzane z poprawng
konfiguracjg produktu tak aby uzyska¢ oczekiwane rezultaty w
zaleznosci od instalacji ostatecznej. CAREL, bazujagc na
specjalnych ustaleniach, moze bra¢ udziat w konsultacjach oraz
sprawdzeniu urzadzenia, jednak odpowiedzialno$¢ za jego
poprawne dziatanie oraz poprawne dziatanie ostatecznego
produktu spoczywa na kliencie.

Produkty firmy CAREL sg nowoczesnymi urzgdzeniami, ktérych
dziatanie jest doktadnie opisane w dokumentacji dostarczonej
wraz z urzgdzeniem. Dokumentacje mozna réwniez pobra¢ ze
strony producenta www.ceral.com. Kazdy produkt firmy CAREL
S.p.A. ze wzgledu na swoje skomplikowanie i nowoczesng
technologie wymaga wprowadzenia
ustawien/konfiguracji/programowania/odpowiedniego rozruchu
w celu zapewnienia poprawnej pracy w danej aplikacji.
Niedokonanie tych czynnosci, ktére sa wymagane i opisane w

instrukcji, moze spowodowa¢ nieprawidiowe dziatanie
urzadzenia.  Wowczas firma  CAREL nie  ponosi
odpowiedzialnosci za nieprawidiowe dziatanie urzgdzenia.
Urzadzenie moze serwisowa¢ jedynie wykwalifikowany
personel.

Uzytkownik moze konfigurowac¢ urzgdzenie tylko w zakresie
okreslonym w dokumentacji.

Poza ostrzezeniami wymienionymi w instrukcji obstugi nalezy

zawsze pamietac o:

e Ochronie ukftadéw elektronicznych przed zamoczeniem.
Deszcz, wilgotnosé, i wszelkiego rodzaju ptyny lub
kondensaty, zawierajg substancje korozyjne mogac
uszkodzi¢ obwody elektryczne. W kazdym przypadku

urzadzeni powinno by¢ skladowane i uzytkowane w
warunkach temperatury i wilgotnosci okreslonych w
dokumentaciji;

* Nie nalezy instalowa¢ urzadzenia w pomieszczeniach o
wysokiej temperaturze. Zbyt wysoka temperatura moze
znaczaco zmniejszyé czas zywotnosci urzadzenia,
uszkodzi¢ je, zdeformowac czesci plastikowe lub metalowe.
W kazdym przypadku urzadzeni powinno by¢ sktadowane i
uzytkowane w warunkach temperatury i wilgotnosci
okreslonych w dokumentaciji;

« Nie nalezy otwiera¢ obudowy urzgdzenia w sposéb inny niz
opisany w instrukcji

¢ Nie nalezy upuszczaé, trzas¢, lub uderzaé, wewnetrzne

obiegi i mechanizmy moga ulec nieodwracalnemu
uszkodzeniu;
¢ Do czyszczenia nie nalezy uzywa¢ agresywnych

detergentéw, soli lub substancji chemicznych mogacych
uszkodzi¢ urzgdzenie;

« Nie nalezy uzywa¢ produktu do celéw, do ktérych nie zostat
zaprojektowany, nie wymienionych w tej instrukciji.

Wszystkie powyzsze sugestie dotyczg wszelkich produktow
firmy CAREL, np.: piyty sterujgce, klucze programujace,
sterowniki lub inne akcesoria. CAREL przyjat polityke ciggtego
rozwoju. W zwigzku z tym zastrzega sobie prawo do
wprowadzenia zmian bez publikowania specjalnej informaciji.
Specyfikacja techniczna opisana w tej instrukcji moze ulec
zmianie.
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Odpowiedzialnos¢ CAREL S.p.A. odnosnie danego
produktu jest okreslona w ogélnych warunkach
kontraktu, dostepnych na stronie www.carel.com, i/lub
w specjalnych umowach zawieranych z klientami,
Firma CAREL S.p.A. nie ponosi odpowiedzialnosci w
stosunku do pracownikéw lub  przedsiebiorstw
zwigzanych z utratg zarobku lub sprzedazy, utraty
danych i informacji, kosztéw wymiany czesci lub
serwisu, wypadkéw ludzi lub uszkodzen rzeczy,
przestojow produkcji z powoddéw bezposrednich i
posrednich, incydentéw i odszkodowan, uszkodzen
pojedynczych lub powtarzajgcych sie, lub jakichkolwiek
innych uszkodzen, o ktorych zapisy zawarto w
kontraktach lub zaleceniach dostawy instalacji,
dotyczacych uzycia lub mozliwosci uzycia urzadzenia,
nawet jesli firma CAREL S.p.A. zostala ostrzezona o
mozliwosci powstania takich zdarzen.
WAZNE

A E PRZEWODY SYGNALOWE |
ZASILANIA PROWADZONE

v/ ODDZIELNIE
SZCZEGOLY ZAWARTE W IISTRUKCH
Nalezy odseparowa¢ tak bardzo jak to mozliwe
przewody czujnikbw oraz wej$¢ cyfrowych od
przewodoéw przenoszacych obcigzenia indukcyjne i
przewodéw zasilania. Zapobiega to powstaniu
zakiocen elektromagnetycznych.
Nigdy nie nalezy uklada¢ przewoddéw zasilajgcych
(réwniez przewody panelu sterowania) w tych samych
korytkach z przewodami sygnatowymi.

UTYLIZACJA

INFORMACJE DLA UZYTWKONIKA DOTYCZACE
PRAWIDLOWEJ UTYLIZACJI PRODUKTOW
ELEKTRYCZNY | ELEKTRONICZNYCH (WEEE)

W odniesieniu do europejskiej dyrektywy 2002/96/EC
wydanej 27 lipca 2003 powigzanej z krajowym
ustawodawstwem:

1. Odpady elektryczne oraz wyposazenie elektryczne
urzgdzenia nie mogg by¢ usuwane jako odpady
komunalne i jako takie muszg byé sktadowane i
utylizowane osobno.

2. Konieczne jest przestrzeganie lokalnego prawa
dotyczacego publicznych i prywatnych systemow
gromadzenia odpadéw. Oprécz tego wyposazenie
moze byé zwrécone do dystrybutora po zuzyciu sie
elementu w momencie kupna nowego.

3. Wyposazenie moze zawiera¢ niebezpieczne
substancje. Niewtasciwe uzytkowanie lub niewtasciwa
likwidacja moze wywrze¢ negatywne skutki na ludzkie
zdrowie i otoczenie.

4. Symbol znajdujacy sie na produkcie w opakowaniu
i w instrukcji informuje nas, ze wyposazenie zostato
wprowadzone na rynek po 13 sierpnia 2005 i musi by¢
zutylizowany oddzielnie.

5. W przypadku nielegalnej likwidacji odpadéw
elektrycznych, grozi kara odpowiednia do krajowego
ustawodawstwa
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1. WPROWADZENIE

IR33-DN33 to seria sterownikéw zaprojektowanych do regulacji
wartosci  fizycznych  (temperatura, cisnienie, wilgotnos¢)
jednostek chtodniczych i grzewczych. Sterowniki podzielone sg
na dwie linie produktéw: pierwsza, tylko dla czujnikow
temperaturowych (NTC, NTC-HT, PTC, PT1000) i druga dla dwéch
czujnikdw temperaturowych- wiecej typéw (NTC, NTC-HT, PTC,
PT1000, termopara J/K), oraz przetwornikdw cisnienia i
wilgotnosci lub ogdlnie przetwornikdw sygnatu (napieciowe: 0
do 1v, 0 do 10V, -0,5 do 1,3V; pradowe: 0 do 20 mA, 4 do 20
mA). W tabeli ponizej pokazano modele sterownikéw rdznigce
sie w zaleznosci od zasilania (115 do 230 Vac lub 12 do 24 Vac,
12 do 30 Vdc dla sterownikéw z wejsciami tylko dla czujek
temperatury oraz 115 do 230 Vac lub 24 Vac/Vdc dla
sterownikéw z wejsciami uniwersalnymi) oraz w zaleznosci od
ilosci przekaznikéw (1,2,3 lub 4), lub 4 wyjs¢ PWM dla sterownia
zewnetrznymi  przekaznikami  pétprzewodnikowymi  (SSR),
jednego lub dwdch przekaznikéw plus jednego lub dwdch wyjs¢
analogowych 0 do 10 Vdc. Mozliwe jest wybranie regulacji typu
ON/OFF (proporcjonalna) lub proporcjonalnej, rozniczkujacej i

catkujacej (PID). Drugi czujnik sterownika moze realizowac rézne

1.1 Modele

zadania: regulacje funkcji free-coolingu lub free-heatingu, lub
funkcje kompensacji w zaleznosci od temperatury zewnetrznej.
Alternatywnie drugi ukfad regulacji moze ustawiony z innym
punktem pracy, dyferencjatem i dedykowanymi wyjsciami.
Typoszereg obejmuje modele do montazu na panelu (ir33) oraz
do montazu na szynie DIN (DN33). Aby utatwi¢ tworzenie
potaczen regulatory sa wyposazone w terminale typu Plug-in.
Sterowniki moga by¢ podtaczone, poprzez sie¢, do systemu
nadzoru i monitoringu.
dostepne s3 akcesoria:

. Narzedzie do programowania (dla komputeréw);

. Zdalne  sterowanie dla  regulacji pracy i

programowania;

. Klucz programujacy z bateria;

. Klucz programujacy z zasilaniem 230 Vac

. Karta RS 485

o Karta RS 485, z mozliwoscig zmiany terminali Rx-Tx;

. Modut dla konwersji sygnatu PWM na sygnat

analogowe 0 do 10 Vdc lub 4 do 20mA

Modut dla konwersji sygnatu PWM na sygnat przekaznika on/off

W ponizszej tabeli zawarte sg dostepne modele oraz ich gtéwna charakterystyka

‘IR33—DN33 UNIVERSALE

TYP KOD CHARAKTERYSTYKA
instalacja na panel instalacja na szyne
Wejscia Wejscia Wejscia Wejscia
temp. (¥) uniwersalne (¥) temp. (%) uniwersalne (%)
1 IR33V7HR20 IR33VOHR20 DN33V/7HR20  |DN33VSHR20 2A1,2D1, 100, BUZ, IR, 115 to 230V
przekaznik [IR33V7HB20 IR33VOHB20 DN33V/7HB20  |DN33VSHB20 2Al, 2D1, 1DC, BUZ, IR, RTC, 115 to 230V
IR33V7LR20 IR33VIMR20 @ |DN33V7LR20 DN33VOMR20 @ |2Al, 2D, 1D0, BUZ, IR, 12 to 24Vac, 12 to 30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
2 IR33W7HR20 IR33WSHR20 DN33W7HR20 |DN33W9HR20 2Al, 2D1, 2D0C, BUZ, IR, 115 to 230V
przekazniki |[R33W7HB20 IR33WSHB20 DN33W7HB20 |DN33W9HB20 2Al, 2D, 2DC, BUZ, IR, RTC, 115 to 230V
IR33W7LR20 IR33WIMR20 @ |DN33W/LR20 |DN33WIMR20 e |2Al, 201, 2D0, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
4 IR33Z27HR20 IR33Z29HR20 DN33Z7HR20  |DN33Z9HR20 2Al, 201,400, BUZ, IR, 115 to 230V
przekazniki |IR33Z7HB20 IR33Z9HB20 DN33Z7HB20  |DN33Z9HB20 2Al, 2D1, 400, BUZ, IR, RTC, 115 to 230V
IR33Z7LR20 IR33Z9MR20 @ |DN33Z7LR20 DN33Z9MR20 e |2Al, 2DI1,4D0, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
IR33A7HR20 IR33AGHR20 DN33A7HR20  |DN33A9HR20 2Al, 2DI, 45SR, BUZ, IR, 115 to 230V
4 SSR IR33A7HB20 IR33A9HB20 DN33A7HB20 |DN33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSk, BUZ, IR, RTC, 115 to 230V
IR33A7LR20 IR33A9MR20 @ |DN33A7LR20 DN33A9MR20 e |2Al, 2D, 4SSR, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
1przek 41 IR33B7HR20 IR33B9HR20 DN33B7HR20  |DN33B9HR20 2A1, 201, 1DO+1AQ, BUZ, IR, 115 to 230V
0to 10Vde IR33B7HB20 IR33B9HB20 DN33B7HB20 |DN33B9HB20 2A1, 201, 1DO+1AQ, BUZ, IR, RTC, 115 to0 230V
IR33B7LR20 IR33BOMR20 @ |DN33B7LR20 DN33BIMR20 @ |2Al, 2D1, 1DO+1AOQ, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30 Vdc (e = 24 Vac/Vdc)
2 przek42 IR33E7HR20 IR33E9HR20 DN33E7HR20  |DN33E9HR20 2A1, 201, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115 to 230V
0to 10Vde IR33E7HB20 IR33E9HB20 DN33E7HB20  |DN33E9HB20 2A1, 201, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115 to0 230V
IR33E7LR20 IR33EOMR20 @ |DN33E7LR20 DN33E9MR20 @ |22Al, 2D, 2D0+2A0, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30Vdc (e = 24 Vac/Vdc)

Tab 1.a

Al= wejscie analogowe; AO= wyjscie analogowe; DI= wejscie cyfrowe; DO=wyjscie cyfrowe (przekaznik); BUZ=buzer, IR=odbiornik fal
podczerwieni; RTC= zegar czasu rzeczywistego.

(*)typy czujnikéw/dostepne wejscia

Wejscia temperaturowe | Wejscia uniwersalne

NTC -50 do 90°C -50 do 110°C

NTC-HT -40 do 150°C -10 do 150°C

PTC -50 do 150°C -50 do 150°C

PT1000 -50 do 150°C -199 do 800°C

PT100 - -199 do 800°C

TC /K - -100 do 800°C

0do 1V - maksymalny zakres -199 do 800
-0,5do 1,3V - maksymalny zakres -199 do 800
Odo10V - maksymalny zakres -199 do 800
0do 5V logarytmiczny | - maksymalny zakres -199 do 800
0do20 mA - maksymalny zakres -199 do 800
4 do 20 mA - maksymalny zakres -199 do 800
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Nalezy zauwazy¢, ze wyjscia sg identyfikowane przy pomocy kody regulatora:
o Pigta litera kodu: V/W/Z odpowiednio oznaczaja 1,2,4 wyjscia,

. Pigta litera kodu: A oznacza 4 wyjscia SSR

. Pigta litera kodu: B/E oznaczajg odpowiednio 1 i 2 przekazniki lub 2 x 0 do 10 Vdc.

Przy pomocy kodu mozna réwniez zidentyfikowac napiecie zasilania:
o Siédma litera kodu: H odpowiada napieciu zasilania 115 do 230 Vac;
. Siédma litera kodu: L: odpowiada zasilaniu 12/24 Vac lub 12/30 Vdc dla modeli z wej$ciami temperaturowymi oraz M:
zasilanie 24 Vac/24Vdc dla modeli z wejsciami uniwersalnymi.

1.2 Funkcje i ogdlna charakterystyka

Regulatory IR33/DN33 posiadajg mozliwos¢ pracy w trybach:
proporcjonalnym oraz odwrotnie proporcjonalnym, w zaleznosci
od wartosci mierzonej. W trybie pracy proporcjonalnej, wyjscie
jest aktywowane jesli wartos¢ mierzona przekroczy wartosc
punktu nastawy plus wartos¢ dyferencjatu. Czyli regulator stara
sie utrzymywaé warto$¢ mierzong ponizej punktu nastawy
(typowe zastosowanie dla systeméw chtodniczych). | odwrotnie,
w trybie pracy odwrotnie proporcjonalnej wyjscie jest
aktywowane gdy warto$¢ mierzona spadnie ponizej punktu
nastawy minus warto$¢ dyferencjatu (typowe uzycie dla
systemdw grzewczych).

W sterowniku wgranych jest 9 trybdéw pracy, w ktérych
instalator moze wybra¢ punkt pracy oraz dyferencjat aktywacji.
W specjalnych trybach pracy wifasciwy punkt wiaczenia i
wytgczenia oraz logika pracy proporcjonalna lub odwrotnie
proporcjonalna moga by¢ jednoczesnie wybrane, gwarantujac
maksymalng elastycznos¢.  Ostatnie istnieje  mozliwos¢
zaprogramowana cykli automatycznych, okreslanych jako ,cykle
pracy”, uzywane np. w procesie gdzie temperatura musi by¢
utrzymywana ponizej pewnej wartosci przez okreslong ilos¢
czasu. Cykl pracy jest aktywowany z klawiatury, z wejscia
cyfrowego lub automatycznie dla modeli, ktére posiadajg zegar
czasu rzeczywistego. We wszystkich modelach ,cykl pracy” jest
uruchomiony przez pewien czas, dzieki wbudowanemu
licznikowi czasu pracy. Dostepny wsrdd akcesoridow dla
wszystkich sterownikéw pilot zdalnego sterowania posiada takie
same przyciski jak sterownik, dodatkowo posiada mozliwos¢
bezposredniego wyswietlania najczesciej uzywanych
parametréw. W zaleznosci od wybranego modelu aktywowanym
wyjsciem moze by¢ przekaznik, wyjscie PWM dla przekaznika
potprzewodnikowego (SSR), lub sygnat napieciowy ktéry wzrasta
od 0 do 10 Vdc. Sygnat wyjscia PWM moze byé réwniez
konwertowany przy pomocy modutéw:

. CONVO/10A0: konwersja z PWM dla SSR na sygnat
liniowy 0 do 10Vdc lub 4 do 20 mA;

. CONONOFFO: konwersja z PWM dla SSR na sygnat
ON/OFF przekaznika.

poczawszy od wersji oprogramowania 2.0, IR33 universale moze
zarzadza¢ niezaleznie dwoma obiegami przy realizacji regulacji
PID. Wprowadzono réwniez nowe funkcje oprogramowania,
takie jak: przyspieszenie, odciecie i wymuszenie zmiany stanu
wyjscia przy pomocy wejscia cyfrowego, ktére mozna wybrac dla
kazdego wyjscia. Szczegéty zawiera rozdziat , Wersje
oprogramowania” oraz rozdziat ,, Funkcje”.

Ponizej znajduje sie opis akcesoriéw dla IR33/DN33 universal:

ComTool narzedzie programowania

(do pobrania z http://ksa.carel.com)

przy pomocy tego uzytecznego narzedzia, sterownik mozna
zaprogramowac przy pomocy dowolnego komputera klasy PC.
Umozliwia to jednoczesnie zapisywanie konkretnych konfiguracji
do pliku ktéry nastepnie moze by¢ wgrany podczas fazy
programowania, tworzenie parametréw uzytkownikéw dla
szybkiego programowania oraz ustawienie réinych profili
uzytkownikéw z réznym poziomem dostepu chronionym hastem.

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

(IROPZ485000).

Rys. 1.a

Pilot zdalnego sterowania (IRTRUES000)

uzywany do bezposredniego dostepu do gtéwnych funkcji,
konfiguracje parama teréw i programowanie regulatora na
odlegtos¢, przy uzyciu grupy przyciskéw bedacych kopig
przyciskow znajdujacych sie na obudowie sterownika.

@ G remotecontrol

X |
> MVE
0] &3

Rys. 1.b

Klucz programujacy (IROPZKEY00), oraz klucz programujacy z
zasilaniem (IROPZKEYAO)

Klucze moga by¢ uzyte do szybkiego programowania
regulatoréw, nawet jesli te nie sa podtgczone do zasilania, przy
redukcji mozliwosci powstania btedéw. Urzadzenia te
jednoczesnie pozwalajg na szybki i efektywny serwis, moga by¢
uzyte do programowania sterownikéw w ciggu zaledwie kliku
sekund, rowniez podczas fazy testow.

Rys. 1.c

RS485 interfejs sieci szeregowej (IROPZ48500 & IROPZ485S0)
Jest on podtaczany do ztacza normalnie uzywanego do
programowania sterownika kluczem. Pozwalana na podtgczenie
sterownika do sieci nadzoru PlantVisor. Jest to opcja
pozwalajaca na podfaczenie do systemu monitoringu w
dowolnym momencie w ramach zapotrzebowania na monitoring
systemu. Model IROPZ485S0 posiada mikroprocesor i moze
automatycznie rozpoznac linie TxRx + oraz TxRx — (mozliwa
zmiana polaryzacji potaczenia bez szkody na dziataniu sieci).
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Komputer PC musi by¢ wyposazony w konwerter USB/RS485 Rys. 1.d
(CVSTDUMORO) oraz karte sieci szeregowej RS 485

Konwerter USB/RS485 (CVSTDUMORO)

Konwerter USB/RS 485 jest wyposazeniem elektronicznym

stuzacym do podtaczenia sterownika, poprzez sie¢ RS485 oraz

wejscie USB, do komputera PC.

Rys. 1.e

Karta RS485 (IROPZSER30)
Uzywana do podtaczenia sterownika DN33 poprzez sie¢ RS485
do systemu nadzoru i monitoringu PlantVisor.

Rys. 1.f

Modut wyj$¢ analogowych (CONVO/10A0)

konwertuje sygnat PWM przeznaczony dla przekaznikow
pétprzewodnikowych SSR na standardowy sygnat 0 do 10 Vdc
lub 4 do 20 mA. Tylko dla modeli IR/DN33A7**** oraz
IR33D7****,

Rys. 1.g

Modut ON/OFF (CONVONOFFO)

ten modut konwertuje sygnat PWM przeznaczony dla
przekaznikdéw potprzewodnikowych SSR na sygnat przekaznika
ON/OFF. Uzywany gdy sterownik IR/DN33A7**** |ub
IR33D7**** ma by¢ uzyty z jednym lub wiecej wyjs¢ dla regulacji
przekaznikdéw potprzewodnikowych i jednoczesnie jednym lub
wiecej wyj$¢ ON/OFF potrzebnych np. dla realizacji funkgcji
alarmoéw.
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2. INSTALACIA

21 | IR33: montaz na panel i wymiary

2.1.1 IR33 z wejéciami temperaturowymi

| 76.2 ,
| |
PP 7%
a0 & o 7
© o 1 otwdrw panelu [/
3 3 2
10 | A Z, 71x29 mm {
s
| 80.6 |
2.1.2 IR33 z wejsciami uniwersalnymi
, 76.2 :
| |
5,/ L z
© OO f o O (fe A\ 1 otwdr w panelu
] 3 O _MHE)
(0] OET \\u 71x29 mm '
g 1,
% 7
| 80.6 | 80
B 93
101

2.1.3. IR33 podtaczenia opcjonalne

wejscia temperaturowe wejscia uniwersalne

|

W
5 =@D
— IROPZ48500: IROPZKEY"":

@3 [ . Karta SiEEi

szeregowej RS485 Klucz programujacy
IROPZ48500: IROPZKEY™":

Karta sieci

szeregowe] RS48S Klucz programuigcy
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2.2 Montaz na szyne DIN i wymiary

2.2.1 DN33 - wejscia temperaturowe

70 60

222|222 222|22@)

1
QU000 TOTO ]
;5«“&33“.” 5 il

T

1000N_AAnAM o
LE% @@@@@@] Tii]

2.2.2 DN33 - wejscia uniwersalne
70 60

L |
I |
I i

UUUU oo

—

l/  5ir33.

110

144

[+ )
-/

nnnnn

2.2.3 DN33 - podtaczenia opcjonalne

IROPZSER30:
~  Karta sieciowa RS 485

”% Bzuw ‘\\
LA ¢«
I&Tm_f IROPZ485**:

=t Karta sieciowa RS 485

IROPZKEY**:

Klucz programujacy
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2.3

| IR33/DIN33 z wejsciami temperaturowymi — schematy elektryczne

2.3.1IR33

Modele z zasilaniem 115/230 Vac oraz 12/24 Vac maja ten sam schemat podtaczenia poniewaz polaryzacja przewododw zasilania nie

ma znaczenia.

IR33V7HR20 / IR33V7HB20/ IR33V7LR20

Do1
EN6O730-1 B (4)A
UL 873 ~250V Ba2FLA
12LRA - 7Egcze sieci szeregowej
i klucza programujacego

\e|7|s|9\10|11|12|‘

IR33Z7HR20 /IR33

c2
NO2 |
| |

I
NC2 NC4

Zasilanie £/

DI/ DIz

GND

IR33W7HR20 / IR33W7HB20 / IR33W7LR20

DOT..
ENG0730-1 8 (4)A
UL 73 =250V ga2F1A
12LRA zigcze sieci szeregowe]

i klucza programujacego

‘ |7q|ughwumﬂ
1

Zasilanie 7!

B2 | D) DI2

GND

Przekazniki

Z7HB20 /IR33Z7LR20

DO1...4

04
c4
| § ewsorser swa

Doz

bo1 bo3

|
13]14(15[16|17 |18

L 873 250V Ba2mA
12LRA  ztacze sieci szeregowej

bo4 i klucza programujacego

[1]2]3]4]

%\e|7|s\9\10|11|12\‘

T
4]
NC1 c3

LT ok |
NO1 NO3

B2 | DN D12

/

7asilaniet]*!

GND

IR33A7HR20/IR33A7HB20 /IR33A7LR20

+_A.02 Aot

ztgcze sieci szeregowej
i klucza programujacego

SSR

- + - +
AOT—(0 ao3[Eh ||
[1]2]3]a]s]s]7]8]o]10]n]1z]
] | ‘
Y1 vz 1
G0 co Zasilanief]81y|B2 | Dt D'Z/
GND
IR33B7HR20 /IR33B7HB20 / IR33B7LR20 IR33E7HR20 /IR33E7HB20 / IR33E7LR20
2 pot A02 —— w0 DO1/3 ——A02/4 —
% ENB0720-1 B (4)A 5 mA MAX ENGO730-1  8(4)A ¢ 5 mA MAX
Urers -0 VA IRA 0.0V 5] ore73 ~250V 3 ora 0.0V )
(=T 402 12LRA zfgcze sieci szeregowej Relays 12LRA zfacze sieci szeregowej
e i klucza programujacego  + 0-10 Vdc i klucza programujacego
po1 DO3 ==
—+t ;
[1]2]3] [6]7]8]o]w0]11]2] |1|2\3\4|5\ﬁ|7|a|9|10|11\12\‘
& ‘ ND1 L & | W | s
NCT Zasilanie {[81}7]B2 | Di1jDi2 NC1 @ Zasilanie Yf1pe2 | om0
-
GND GND
10
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24 | IR33/DIN33 z wejsciami temperaturowymi — schematy elektryczne

2.3.2DN33

DN33V7HR20 / DN33V7HB20
DN33W7HR20 / DN33W7HB20
DN3377HR20/DN33Z7HB20

ENGOT730-1 B(4)A
DOT..4 grams 2" qazma
12LRA

ND1 NCT  C1 NDO3 NC3 (3 NDZ NC2 2 NO4 NC4 4

[13]afs][6]17] 18] [19]20]21][22]23]24]
[~ _— [ +— [

Do1 DOz Doz DO4
Sieé szereg.
| Kluez progr. g
Zasilanie
1 2 6 | 7] 8]9]J1w0|N" ‘
l\ ’l 1 [ B2 Dn) Du)
| 1

GHND
AC 115,230V 50 mA MAX

DN33V7LR20
DN33W7LR20
DN33Z7LR20
EN60730-1 gi4)A
DO1..4 UL g7z -0y BA 2FLA
12LRA

HO1 N(lil (ll N(|)3 NT} C‘B N(|)2 N‘CE (‘2 Nt‘)d N(li-l 0‘1
[13]af1s][6]17[ 18] [19]20]21][22]23]24]
1 - f— 1

[oled) DO3 Doz DOo4
Przekainiki Sieé szereg.
| Klucz progr. g
Zasilanie

[4]5]6]7]8]of1e]11]

| aalam o) mz)
AC12.24

DC 12..30¥ 300 mA MAX GHD:

DN33A7HR20 / DN33A7HB20

20 mA MAX
AOT...4 sskoc IV AX

‘fll G‘O Vli Glﬂ ‘f"E G‘D ‘f"-l G‘D
[3]afs[e]7 18] [19Jao0]21][22]23]24]

+ - + - + - + -
Ao1 A03 A02 A04
Sie€ szereg.
|| Kluez progr. 4
Zasilanie |
1 2 6 7 8 9 |10

[
Lo
| 1
AC 115,230 50 mA MAX

81 [f 62 | O1) mz)

GND

DN33A7LR20
20 mA MAX
AOT...4 ssk ey
Y1 GO Y3 GO Y2 GO Y4 GO

| | | | | | |
[13]afasTea71s] [1e20]21]22] 23]24]

+ - + - ¥ - ¥ -
Ao1 A032 A02 A04

SSR =7+ Klucz progr. Sieé szereg.

Zasilanie j

45|86 |7 ]8]9[10 N
DO
AC12..24V

DC 12..30 300 mA MAX GND

DN33B7HR20 / DN33B7HB20
DN33E7HR20 / DN33E7HB20

BA JFLA
12(RA

ENB0T730-1 glala 5 mA MAX
DO1/3 W-EEJ\' A02/4 T

NO1 N(‘1 c‘w Ntle NTS cls ¥ G0 ¥4 G0

| | | |

[13]af1s ez 1a] [1eJ20 21 [22]23]z24]
+— B~

bo1 Doz “a02  Taos
Sieé szereg.
| Kluez progr.
[ Zasilanie J
[6 778709 [1o]11]
o e |
GND

AC 115..230V 50 mA MAX

DN33B7LR20
DN33E7LR20
ENGO0730-1 8(4)A 5 mA MAX
DOT/3 s "agm AO2/4 0=
12LRA
NOT NC1 Q1 NO3 NC3 3 Y2 G0 4 G0
1314 15][ 1617 [ 18] [19]20] 21 |[22]23]24
[+~ 1~ Lo Lo
Do1 Do3 A0z TaAo4
Klucz progr.  Sieé szereg.
Relay5+ Zasilanie ‘
0..10Vdc I [4aTc5Tel7T8 o 0]ir]
‘ | 8117 82 DH) o)
AC12..24V
GND

DC12..30V 300 mA MAX

o DN33 modele z 1,2 wyjsciami cyfrowymi, jednym wyjsciem cyfrowym i jednym analogowym , pokazane sg w petnym widoku

wraz z wyjsciami ktére w tej wersji nie s dostepne.

Legenda:

Zasilanie zasilanie

D01/D02/D0O3/D04 | wyjscia cyfrowe 1/2/3/4 (przekazniki 1/2/3/4)

AO1/A02/A03/A04 | wyjscie PWM dla zewnetrznych przekaznikdéw potprzewodnikowych (SSR) lub wyjscie analogowe 0 do 10 Vdc
GO PWM lub wyjscie analogowe 0 do 10 Vdc powrdt

Y1/Y2/Y3/Y4 PWM lyv wyjscie analogowe o do 10 Vdc sygnat

C/NC/NO wspdlne / normalnie zamkniete / normalnie otwarte

B1/B2 Czujnik 1 / czujnik 2

DI1/D12 wejscie cyfrowe 1 / wejscie cyfrowe 2
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25 | IR33/DIN33 Universale z wejSciami uniwersalnymi— schematy elektryczne

2.4.11R33
Modele z zasilaniem 115/230 Vac oraz 24 Vac posiadajg ten sam schemat potgczen.

W modelach 230 Vac zasilanie (L) jest podfgczane do zacisku 7 natomiast przewdd neutralny do zacisku 6. Dla modeli 24 Vac/Vdc
nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ polaryzacji (G,G0).

zasilanie
16171 ivacvac

G0 G
IR33V9HR20 / IR33V9HB20/ IR33VIMR20 ] IR33W9HR20 / IR33W9HB20 / IR33WIMR20 ]
= =
poi — = o1z~ =
ENEOT30-1 B(HA 2 B ENsuistl—zwswsmA S
orers 50V sFa o W o e uen A 3 E
v 3 1204 @
128 B g
ER H 18
D2 GND -B2 +B2 B2 +12V = Eﬂ D02 D2 GND -B2 +B2 B2 +12V :E E
po1 [ ot n a
— 25|26|27|28 29|30 Lt 5126127 |28 12930
[1]2]3] [e]7] [19]20]21]22]23]aa] Przekazniki \"\2|f| \§|7| \1‘9|29|2|1|2|2\2‘3\2|4| E|
T T T T T T T T . N
a NL HOt Zasilanie DIl GND 1 +E1 El +5V a le not Zasilanie D1 GND -B1 +B1 Bl 5V
IR33Z9HR20 / IR33Z9HB20/ IR33Z9MR20 u
=]
=
DOT..4° =
ENGO730-1 8 (4)4 g .
- 250 3
oz €2 N2 Nea NO4 UL &3 ??L?ALA E..-g’
[ =
DO2 DO4 D GND B2 B2 B2 12V .g Eﬂ
bpr ) P93 — 25262728 29]30] | © =
[1]2]3[afs[e]7] [19]z0]21]22]23]24] EI
, : L T
a o1 NO3 ilani DIt GHD -B1 481 B1 +5V
Nil & Zasilanie - +!
IR33A9HR20 / IR33A9HB20 / IR33A9MR20 .
3
=3
—AO0T.4— =
wmamax 3 o>
$SR DC 28 SSR
o W VMR 8
o
[he]  [uhe] G E
yp
+f‘°2 aoe [o] D2 GND B2 +f2 B2 +n2v | g
o P
R . R + »n o
Hor—Er-a0s [ 25| 26|27 (28|20 |30
[ T2]z]4s]6]7] [1o]20]21]22]23]24] EI
T T T T T T T T T T T
G0 1 | 15 zasilanie DI GND B1 <1 81 48V
GO
IR33B9HR20/IR33B9HB20/IR33BIMR20 ¥ IR33E9HR20/ IR33E9HB20/ IR33E9MR20 u
2 2
. POl — a4 = ———— D013 —A024— =
ENGO730-1 B (4] A 5 mA MAX g > ENG6O730-1 B()A | 5 mAMAX m -
ULE7s-B50Veaara “CuLtov B 2 ULET-BO0VEARRA Coniov 3 B
121RA ) Przekainiki e W oe 121RA o s
- rzekKazniki ,
85 v [s[ie]  [ohe] e
D2 GND B2 +B2 B2 +12V g Eﬂ +{‘°1’ Aoﬂ. 2 GND B2 B2 B2 412V | e E"
6]2r]28fas]30] | 2 % opr pos - 25262728 2030 | 2 *
|.5|‘7‘ \1|9\2|0\2‘||2‘2|2|3\2(1\ B lz]s]als]e]7] ‘19‘20|21|22‘23|24| EI
T T 1
Zasilanie DIl GND Bl 481 BI 45 A | b1 | NO3 Zasilanie O G D1 481 B1 45V
NC1 a

NC1
o Uwaga:

o Wszystkie sterowniki IR33 (z wejsciami temperaturowymi i wejsciami uniwersalnymi) oraz DN33 (z wejsciami
temperaturowymi i wejsciami uniwersalnymi) posiadaja odpowiednio rozmieszczone i ponumerowane zaciski.

. Wejscia dla czujnikow i wejscia cyfrowe sg takie same dla modeli IR33 oraz DN33 z wejsciami uniwersalnymi. Zmieniajg sie
jedynie numery zaciskéw.

. Aby podtaczy¢ dwa czujniki PT1000, nalezy wykorzystac B1 oraz +B1, B2 oraz +B2

Legenda:

Zasilanie zasilanie

D01/D02/D03/D04 | wyjscia cyfrowe 1/2/3/4 (przekazniki 1/2/3/4)

AO1/A02/A03/A04 | wyjscie PWM dla zewnetrznych przekaznikéw potprzewodnikowych (SSR) lub wyjscie analogowe 0 do 10 Vdc

GO PWM lub wyjscie analogowe 0 do 10 Vdc powrét
Y1/Y2/Y3/Y4 PWM lyv wyjscie analogowe o do 10 Vdc sygnat
C/NC/NO wspdlne / normalnie zamkniete / normalnie otwarte
B1/B2 Czujnik 1 / czujnik 2
DI1/D12 wejscie cyfrowe 1 / wejscie cyfrowe 2

12
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2.4.2 DN33
DN33V9HR20 / DN33V9HB20 DN33VaMR20
DN33W9HR20 / DN33W9HB20 DN33W9MR20
DN3379HR20 / DN33Z9HB20 DN33Z9MR20
EMBOT730-1 8 (4 A EN60730 1. BA
DOT..4 DO g s bo1..4 0V T
12LRA 12LRA
NOI NU U NDB N(B C3 NUZ NCZ CZ N04 NC4 C4 NCF NEI o Nl‘ﬂ NCZ G2 N?Z NC2 (|2 NPQ Nlc4 cla
5TTs Iwelwwl Delaolar] \22I23\24\ [a[ias] [6[17[18] [19]20[21] [22]23]24]
L L~ [~ [
Doz 0 B 2 Dot DO3 DO2 DO4
k"-'cz DR GND B2 +B2 B2 412V siec szeree. Przekainiki kluez - sied szereg
Zasilanie prog. J Zasllame prog. (S
[ ][z] 25 |26 |27 | 28 | 28 | 30
Vll IL on GVllD -B‘l +II3| B‘l +5‘V DIt GND -B1 +B1 Bl +5V
AC 115,230V 90 mA MAX AUDIZAVJS(;NAHAX
DN33A9HR20 / DN33A9HB20 DN33A9MR20
20 mA MAX
AO0T..4 ggm% AOT...4 SSROC5y
1 <1} ¥2 G0 Y2 G0 Y4 G0
V‘W GIU 2 G‘U V|2 G‘O ‘f‘d GIO ‘ | ‘ | ‘ | 1 | ‘ 1 | ‘ 1 | |2|‘|| ‘lel z;|z‘4|
[3T14T1s] [eTr7[ 18] [13Jz0 (21| [22]23]24] talalsflisl il 12120
O~ O~ O~ O~ a0t 03 oz Aoa T sieé szereg
Aot kIucong AD?GND ’:204325i=5 szereg. SSR sasilant klucz M2 GND B2 B2 B2 412V ’
. . :::: + + asilanie
s i : g |
; \2 = 2\6 2\7 Z|E Z|9 3|G GE) : D:I G!lll] —I%W +l;1 B‘I +5IV
A L DIt GND -B1 +B1 Bl +5V ACIDC 24V 450 mA MAX
AC 115230V 90 mA MAX
DN33B9HR20 / DN33B9HB20 DN33B9MR20
DN33E9HR20/ DN33E9HB20 DN33E9MR20
EN60730-1 B4 A 5 mA MAX ENEOT30-1 (B4 A 5 mA MAX
DO113 grgm "oz AO204 ve25 Ty Dot/ W'm‘g;;m AO214 pe5 e
12LRA 12LRA
NO MOl G neR Wa c 2 @ & HOT NCH Gl M3 g o n @ W &
Czlalas] [G6[17]18] [1a[2021] [22]23]24] “ﬂ"“”'ﬂ”‘“ Doe0Ta1] 22T 22T 24]
] [~ Lo +_C\_I_J - Przekainiki + Dot DO3 foa &
Dot DO3 Ao2 AOd . A04 sieé szereg.
klucz ] D GhD B2 42 B2 siec saeree. 0-10Vdc Zasilanie kluez +f2 BV
Zasilanie Prog.
prog.
=] 25 27 [ 28 |29 30 'THE—‘ 2226127128 23130
’;‘ ; it GIIIIJ -él +E|1 BII +5|V GU‘ IG DIl GND -B1 +B1 Bl 45V
AC 115..230 W 90 mA MAX ACDC 24 450 mA MAX
25 | IR33/DIN33 Universale z wejSciami uniwersalnymi— podtaczenie czujnikéw
IR33 B2 B2 . SN v -t
piz 4P D\zwﬁm‘\m e b2y G?D Iﬁl +2¥ o2 DIZ"_GTD mmz ey A° —
I25\26|27|28\29|30\ [25[26[27]28]23]30] | [25]26]27[28l29 0] \zs|26|z7|zs\29\ao\ 25]26[27]28[29[30] | [z5]26]27]28]23 30
[19]20(21|22]23]24]| [19]20]21]22]23]24 |1}9\20\2 [22]23]24] [19]20]21]22[23]24] J9\20|21|22 23[24] | [19]20]21[22]23]24]
/ -B1 |4B1 | B “
D")“_Grl\m ,E\‘—@—BL o IT“ID Lﬁj—l LT o ﬁ‘m - o ‘—67\11 U+ ! ot
0..1,0.10,-05..1,3 Vdc =
PTC / NTC / NTC(HT) T100 / PT1000 0..20, 0..20,4.20 mA TC-J/TCK 0.5V rat
4..20 mA (3 przewody) (2 przewody)
DN33 B2 82 +B2 N +nv -~ 0
oo }%ND mz{_ﬁr‘\m rmrm =l e o2y GND I;I +12V o \’_G‘ND " D\z\’_@“m 52 |ie2 . GND +
31[32[33[34[35]36]| [31[32[33[34[35[36] | [31[32[33[34[35]3¢| [31]32]33[34]353¢] 31[32[33[34[35(36] \3 [32]33]34[35]36]
25[2627|28]29[30]|  [25]25[27[2829[30] | [25]26]27]28]29]30 \%5\26\27\2_8\29\30| 25]26[27]28]29]30]| [25|26]27/28129]30]
7 + Bl 7 Fa1 [+B1 /4[_|i'_[i
vi—ap - I o d Lﬁ‘_‘fs o e " Lp— ot ﬁr‘wu_ [+ e S
0.1,0..10,05..1,3 Vdc -
PTC /NTC/ NTC(HT) PT100 / PT1000 0..20, 0..20,4..20 mA TC-J/TCK 0.5V rat
420 mA (3 przewody) (2 przewody)
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2.6 Schematy elektryczne

2.6.1 Podtaczenie modutéw CONVO/10VAO oraz CONVONOFFO (akcesoria)

Moduty CONVO/10VAO oraz CONVONOFFO konwertuja sygnat PWM przeznaczony dla przekaznikow potprzewodnikowych
odpwoiednio na sygnat 0-p10 Vdc lub sygnat ON/OFF. Poniezej pokazany jest przyktad aplikacji gdzie uzyty jest sterownik
DN33A7LR20. Nalezy pamietac ze ten sam sterownik moze miec trzy rézne wyjscia, jesli wymagane jest jedynie jedno wyjscia 0 do 10
Vdc i jedno wyjscie przekaznikowe wéwczas mozna zastosowaé modele DN33E7LR20 lub DN33E9MR20, schemat potaczen pokazano

na rysunku ponizej.

Sysn.. sygn. wejécia
AOT...4 ssr pcZnANAX G |Go| Y+ Y-| “Weea G| Go| Y+ Y-
Y G| Y3 GO| VIE GIO \"14 GID ? Cz) g 9 ? g ? E—l)
(3332115161718 [19]20]21[[22]23]24[‘
CONVO/T10A0 CONVONOFFO
“a01 - Taez ~  Ta02 0 Ta04 ?
Klucz jec 56 7 8 56 7 8
Si
| Zasilanie progr- SIZ::EE- I O O O O O O O O
[F15]e] 718 0]T0][11] G| \A C|
DI DIz 0 420m om
m_)._)._l sygn. wyjscia No Ne
@ GND GO um}f'df wyjscie
SYEN. wyjscia
230 Vac_(_() ] 24 Vac
Rys. 2.a
Legenda:
moduty CONVO/10A0 & CONVONOFF modut CONV0O/10A0 modut CONVONOFF
Zacisk | Opis Zacisk Opis Zacisk Opis
1 zasialnie 24 Vac 5 wyjscie 0 do 10 Vdc 5 normalnie otwarty
2 zasialnie 24 Vac 6 wyjscie 0 do 10 Vdc 6 wspdlny
3 sygnat PWM (+) 7 wyjscie 4 do 20 mA 7 normalnie zamkniety
4 sygnat PWM (-) 8 wyjscie 4 do 20 mA 8 nie podtaczony

Zaciski wejscia sygnatu sterowania 3 & 4 na modutach CONV0/10A0 oraz CONVONOFF sg optoizolowane. Oznacza to ze zasilanie

(G,G0) moze by¢ wspdlne dla moduu i dla sterownika.

element wykonawezy 1 element wykonawezy 2

Y G0 G Y G0 G
o oollcoo
=0
NOT NG1 C1  NO3 NC3 G3 Y2 G0 |va Go
13 [14]15][16]17]18] [19]20] 21] [22]22] 24
e T | 24Vac
poi DO3 *a02 Taos b=
Klucz Siet {
Zasilanie progr. Seeree: | \/r
l ) 6]7]8 011
AG 1224V qmaggl DI ] DI2
DC12..30V
300 mA MAX GND
12/24Vac @ 115/230 Vac
PE @
NIE!

Rys. 2.b

element wykonawczy 1 element wykonawezy 2

Y G Y G
O 0O O 00

24Vac
S

o o
A02

T
A04

DO3 i
Sied
szereg,

GND
DI2, -B2+B2 B2+12V

Klucz (7]

I progr. [31]32]33[34135]36]
[1f=] 25[26]27]28]29]30]
G G DIf GND -B1+B1 B1 45V
AC 24V/ DC 24V 450 mA MAX
. [0
24Vac | GO @BUVEC
rys. 2.c

14
Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

Wejscia temperaturowe

A w modelach B oraz E z bezposrednim lub posrednim
zasilaniem masa (GO) zasilania moze by¢ wspdlna z masg
wyjscia sygnatu od 0 0 do 10 Vdc. Oznacza to ze mozna uzy¢
tylko jednego transformatora.

Ajes’li elementy wykonawcze podtgczone do wyjsc
analogowych wymagajg podtaczenia do uziemienia (PE)
nalezy je wykona¢ do zacisku GO jak pokazano na rysunku

Wejscia uniwersalne

Aw modelach B oraz E z bezposrednim lub posrednim
zasilaniem masa (GO) zasilania moze by¢ wspdlna z masg
wyjsc¢ia sygnatu od 0 0 do 10 Vdc. Oznacza to ze mozna uzy¢
tylko jednego transformatora.

A w modelach z wej$ciami uniwersalnymi, upewnij sie co
do poprawnosci polaryzacji wejs¢ zasilania 24V (G, GO).
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2.7 Instalacja

aby zainstalowaé sterownik, nalezy postepowaé wg instrukcji
ponizej oraz schematéw potaczen elektrycznych.

1. podfacz czujniki i zasilanie elektryczne: czujniki mogg by¢
zainstalowane w odlegtosci do 100m od sterownika, przy uzyciu
przewodéw ekranowanych z minimalnym przekrojem 1mm?’.
Aby zwiekszy¢ odpornos¢ na zaktdcenia nalezy uzyé czujnikéw z
przewodem ekranowanym. Zakonczenie ekranu przewodu
nalezy podtaczy¢ do zacisku uziemienia na panelu elektrycznym).
2. zaprogramuj sterownik: patrz  rozdzial: ,Interfejs
uzytkownika”.

3. podtacz urzadzenia wykonawcze: urzadzenia wykonawcze
mozna podiaczy¢ dopiero po zaprogramowaniu sterownika.
Uwaznie sprawdzaj maksymalne obcigzenie przekaznikow,
wartosci oznaczone sg w rozdziale ,Specyfikacja techniczna”.

4. podtaczenie sieci szeregowej: jesli dostepne jest podtaczenie
do sieci monitoringu i nadzoru, przy uzyciu odpowiednich kart
(IROPZ485*0 dla IR33 oraz IROPZSER30 dla DN33), upewnij sie
system jest uziemiony. W przypadku modeli z wyjsciami
analogowymi 0 do 10 Vdc (modele B oraz E) upewnij sie, ze jest
tylko jedno przytacze uziemienia. Szczegdlnie drugi termostat
zasilajacy sterowniki nie moze by¢ uziemiony (modele tylko
temperaturowe). Jesli wymagane jest podtaczenie uziemienia dla
obwodu wtdrnego transformatora, konieczne jest zastosowanie
transformatora izolujacego. Kilka sterownikéw moze by¢
podtgczone do jednego transformatora izolujgcego, jednakze
zalecane jest uzycie po jednym transformatorze izolujgcym dla
kazdego sterownika.

Przypadek 1: kilka sterownikdw podtgczonych do sieci zasilanych
z tego samego transformatora (GO nie uziemione). Typowe
zastosowanie dla kilku sterownikéw podtgczonych w tym samym
panelu elektrycznym

I

e

= G

BHEE

B6EE

Rys. 2.d

Przypadek 2: kilka sterownikéw podtgczonych poprzez sie¢ do
réznych transformatoréow (GO nie uziemiony). Typowe
zastosowanie dla kilku sterownikéw podtgczonych w réznych
panelach elektrycznych.

Rys. 2.e
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A Unikaj instalowania sterownika w pomieszczeniach o
nastepujgcej charakterystyce:

* Wilgotnos¢ wzgledna do 90% bez kondensaciji;
Mocna wibracje lub uderzenia;
Ekspozycja na strumiers wody;
Ekspozycja na dziatanie substancji agresywnych lub duzego
zanieczyszczenia (np.: opary soli lub amoniaku, mgta solna,
dym) ktére moga powodowaé korozje lub/i utlenianie;
Pomieszczenia z silnym polem magnetycznym
radiowym (np.: przestrzenie blisko anten nadawczych);
Ekspozycja na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych i
innych warunkéw atmosferycznych.

i /lub

A Podczas podtaczania sterownik nalezy zwrdci¢ szczegdlng
uwage na ostrzezenia:

* Nieprawidtowe podtaczenie zasilania moze by¢ przyczyna
powaznego uszkodzenia sterownika;

Nalezy uzywac przewodéw o koricéwkach przeznaczonych
dla zaciskéw, ktére nalezy dokreci¢ a nastepnie delikatnie
pociggnad za przewdd sprawdzajac jego mocowanie

Nalezy oddzieli¢ tak daleko jak to mozliwe (min 3 cm)
przewody czujnikéw i wejs¢ cyfrowych od przewoddéw
przenoszacych obcigzenia indukcyjne lub zasilania, w celu
unikniecia zaktécen elektromagnetycznych. Nigdy nie uktadaj
przewodéw sygnatowych razem z przewodami zasilania w
jednym korytku (wtaczajagc w to przewody dla paneli
elektrycznych);

Przewodow czujnikdw nie nalezy instalowaé w poblizu
elementéw zasilania (styczniki, wytaczniki, itp.). Dtugosc
przewoddéw  czujnika powinna byé  maksymalnie
zredukowana.

Nalezy unikaé zasilania sterownika bezposrednio z gtéwnej
skrzynki zasilania, jesli jednoczesnie podtaczone s3 do niej

inne urzadzenia takie jak styczniki, zawory
elektromagnetyczne itp. ktére wymagaja osobnego
transformatora.
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2.8 Klucz programujacy
klucz nalezy podtaczyé do wejscia (4 pinowe AMP), w ktére Sygnat LED Btad Znaczenie i rozwigzanie
wyposazony jest sterownik. Wszystkie czynnosci mogg byc Czerwony Bateria Bateria jest
wykonane przy wytaczonym zasilaniu sterownika. Funkcja klucza migajacy roztadowana roztadowana, kopiowani
jest wybierana przy uzyciu dwdch mikroprzetacznikéw, na poczatku | nie moze by¢
dostepnych po zdjeciu ostony baterii: kopiowania wykonane. Wymien
baterie
Zielony Bateria Podczas kopiowania lub
migajacy roztadowana na jego koniec nastagpito
podczas lub | roztadowanie  baterii.
na koniec | Wymien baterie i
kopiowania powtdrz operacje
kopiowania
| Zielony/ Urzadzenia Parametry ustawien nie
\ czerwony nie s3 | moga by¢ skopiowane
o2y migajacy kompatybilne | poniewaz model
] (sygnat sterownika nie jest
p pomaranczowy) kompatybilny. Ten btad
moze wystapi¢ jedynie
/ / przy wgrywaniu
\ parametrow do
sterownika. Sprawdz
Rys. 2.f Rys. 2. kod i wykonaj kopie dla
ze sterownika do klucza z klucza do sterownika odpowiedniego
OFF OFF sterownika
1 ’__I__\z 1 ’_ ON+ Czerwony i | Bfad podczas | Btad danych. Dane
2 asss zielony sygnat | kopiowania zapisane na kluczu sg w
A9 ot ciggly danych catosci lub czesciowo
btedne. Nalezy
ponownie wgraé¢ dane
na klucz.
Czerwony Btad przesytu | Operacja  kopiowania
Rys. 2.h Rys. 2.i sygnat ciagty danych nie zostata
. Zgranie parametrow ze sterownika do klucza (rys 2.h) przeprowadzona do
. Wgranie parametréw z klucza do sterownika (rys. 2.i) konca w wyniku
wystgpienia btedu
A i . . . . podczas transferu lub
te same parametry moga by¢ kopiowane jedynie pomiedzy kopiowania danych.
sterownlkaml o tym sar]”lym kodzie. Operacja zgranla parametrow Jeéli problem wystepuje
ze sterownika moze by¢ przeprowadzona w kazdym przypadku. nadal sprawdz
. L. . 3 podtgczenie klucza do
2.8.1 Kopiowanie i wgrywanie parametréw sterownika
ponlze.j opisane op’eraqe s3 szywane do wykona.nla zgran@ Iu.b Diody nie | Odigczone Sprawdz baterie
wgrania parametréw funkcji pryz pomocy zmiany potozenia P baterie

mikroprzetgcznikéw.

1. otwérz pokrywe baterii klucza i ustaw mikroprzetgczniki w
zadanej pozycji;

2. zamknij ostone i podfacz klucz do wejscia sterownika;

3. nacis$nij przycisk i sprawdz diode sygnalizacyjng: czerwona
przez klika sekund a nastepnie zielona, oznacza, ze operacja
zostata przeprowadzona poprawnie. Inne sygnaty lub miganie
diody oznacza problem z wykonaniem operacji: patrz tabela;

4. na zakonczenie operacji zwolnij przycisk, po kilku sekundach
zgasnie dioda zielona;

5. wyjmij klucz z wejscia sterownika.
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3. INTERFEJS UZYTKOWNIKA

Panel przedni sterownika sktada sie z wyswietlacza oraz klawiatury 4 przyciskow uzywanych do programowania parametrow
sterownika.

panel przedni: IR33 uniwersal

3.1

D Hir33

T
X0,

=l
L8

Rys. 3.a

Wyswietlacz

DN33 uniw_ersal

———T

Rys. 3.b

Wyswietlacz pokazuje temperatury w zakresie od -50°C do +150°C w modelach z wejsciami tylko temperaturowymi i w zakresie od -
199°C do 800°C w modelach z wejéciami uniwersalnymi. Temperatury s wyswietlane z doktadnoscia do jednego miejsca po
przecinku w zakresie -19,9 do 99,9°C. alternatywnie wyéwietlacz moze pokazywaé wartos¢ mierzona wejécia analogowego lub stan
wejscia cyfrowego, lub punkt nastawy (parametr c52). Podczas programowania pokazuje kody i wartosci parametrow.

lkona Funkcja Normalna praca Uruchomie Uwagi
Wt WYL MIGANIE nie
1 Wyjscie 1 Wyj. 1 Wyj. 1 nie Zadanie pracy z Miga gdy aktywacja jest
aktywne aktywne wyj 1 opdzniona lub odliczany jest
czas zabezpieczenia,
wytgczenie zewnetrzne lub
inne procedury sg w trakcie
2 Wyjscie 2 Wyj. 2 Wyj. 2 nie Zadanie pracy z Jak dla pkt 1
aktywne aktywne wyj 2
3 Wyjscie 3 Wyj. 3 Wyj. 3 nie Zadanie pracy z Jak dla pkt 1
aktywne aktywne wyj 3
4 Wyjscie 4 Wyj. 4 Wyj. 4 nie Zadanie pracy z Jak dla pkt 1
aktywne aktywne wyj 4
& ALARM Brak alarméw Aktywny alarm Miga gdy aktywny jest
alarm, lub alarm z wejscia
cyfrowego, niezwtoczny lub
opdzniony
ZEGAR Alarm zegara WHt. jesli
Aktywny cykl jest obecny
pracy zegar czasu
rzecz.
Lﬂ ODWROTNIE Regulacja Regulacja Wyjscia PWM/ Sygnalizuje prace urzadzenia
— PROPORC. odwrotnie odwrotnie 0do 10 Vdc w trybie odwrotnie
proporcjonal proporcjonalna proporcjonalnym, gdy co
na nie aktywna najmniej jeden przekaznik
tej regulacji jest aktywny.
Miga jesli wyjscia PWM/ O
do 10 Vdc
Q\ SERWIS Brak usterek Usterka (np.
btad E2PROM
lub czujnika)
kontakt z
serwisem
TUNING REGULACIA Funkcja Aktywna Swieci gdy aktywna funkcja
autoregulacji nie funkcja auto autoregulacji
jest wiaczona regulacji

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. o.
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WPROST - Regulacja Regulacja wprost
fot
PROPORC. wprost proporcjonalna
proporcjonal nie jest aktywna
na

Wyjscia PWM/
0do 10 vdc

Sygnalizuje prace urzadzenia
w trybie wprost
proporcjonalnym, gdy co
najmniej jeden przekaznik
tej regulacji jest aktywny.
Miga jesli wyjscia PWM/ O
do 10 Vdc

oUiytkownik moze wybra¢ wielko$é standardowo wyswietlang poprzez odpowiednie ustawienie parametru c52, lub nacisniecie
W (DOWN) aby wybra¢ opcje (b1, b2, di1, di2, St1, St2) i potwierdzi¢ wybér naciskajac Set. Patrz rozdziat 3.4.11.

3.2 | Klawiatura

Nacisniecie tylko tego przycisku:

Prg

mute .

Nacisniecie wraz z innymi przyciskami:

Uruchomienie

domyslnych parametréw.

. Jesli wcisniety przez wiecej niz 5 sek, dostep do menu ustawien dla parametréw typu P (najczestsze)
. Wytaczenie sygnatu dZzwiekowego alarmu i dezaktywacja przekaznika alarmowego

. Podczas edycji parametréw, wcisniecie przez 5 sek, powoduje zapis nowo wprowadzonych wartosci
. Podczas ustalania czasu i czaséw wigczenia/wytgczenia — powrot do catej listy parametrow

. Wecisniecie razem z Set przez wiecej niz 5 sek, dostep do menu ustawier parametréow typu C (konfiguracja)
Wocisniecie razem z UP przez wiecej niz 5 sek, kasowanie wszystkich aktywnych alarméw z resetem recznym

(pojawi sie komunikat ,,rES” i alarm bedzie usuniety); ponownie aktywowane s3 i opdznienia alarméw

. Wocisniecie przez wiecej niz 5 sek powoduje uruchomienie, aktywacja procedury wgrania wartosci

(UP) wcisniecie tylko tego przycisku:

A

Nacisniecie z innymi przyciskami

. Zwiekszenie wartosci punktu nastawy lub innego wybranego parametru

. Jesli wcisniety przez wiecej niz 5 sek wraz z Prg/mute, powoduje reset alarméw z kasowaniem recznym
(pojawi sie komunikat ,,rES” i alarm bedzie usuniety); ponownie aktywowane s3 i opdznienia alarméw

(DOWN) wcisniecie tylko tego przycisku

v .

Zmniejszenie wartosci punktu nastawy lub innego wybranego parametru
o Podczas normalnej pracy dostep do wyswietlenia

Nacisniecie tylko tego przycisku:

Nacisniecie z innymi przyciskami:

Set

(konfiguracja)

. Przez wiecej niz 1 sek — wyswietlenie i/lub ustawienie wartosci punktu nastawy

o Nacisniety przez wiecej niz 5 sek wraz z Prg/mute, dostep do menu ustawien parametréw typu C

3.3 Programowanie

Parametry pracy moga by¢ modyfikowane przy uzyciu
klawiatury. Dostep do parametréw zalezy od ich typu: punkt
nastawy i parametry czesto uzywane (P) parametry konfiguracji
(c). Dostep do parametrow konfiguracji jest chroniony hastem
co zabezpiecza przed niepozgdanymi zmianami lub dostepem
0s6b niepowotanych. Hasto jest uzywane do uzyskania dostepu
i modyfikacji wszystkich parametrow.

3.3.1 Ustawienie punktu nastawy 1 (St1)
Aby zmieni¢ wartoé¢ punktu nastawy 1 (domyéinie 20°C):
. Nacis$nij Set: na ekranie pojawi sie symbol St1
nastepnie jego aktualna wartosé;
. Nacisnij & lub ¥ aby ustali¢ zgdang wartos¢;
. Nacisnij Set aby potwierdzi¢ wprowadzone zmiany;
o Na wyswietlaczu pojawi sie ekran standardowy.

D) Hir33

1177 lll
!& [

TE]L |

Tclear 3

Rys. 3.c

3.3.2 Ustawienie punktu nastawy 2 (St2)

W trybach pracy 6,7,8 i 9 (patrz rozdziat o funkcjach) oraz gdy
¢19=2,3,4 oraz 7 (patrz rozdziat o regulacji) sterownik pracuje z
dwoma punktami nastawy

Aby zmieni¢ wartoé¢ punktu nastawy 2 (domyélnie 40°C):

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

. Nacisnij dwukrotnie Set: na wyswietlaczu pojawi sie
symbol St2 a nastepnie jego wartos¢.

. Nacisnij & lub W aby ustali¢ zgdang wartos¢;

. Nacisnij Set aby potwierdzi¢ wprowadzone zmiany;

. Na wyswietlaczu pojawi sie ekran standardowy.

&) Hir33 w
Tl

Lo el
UV

ST B

Rys. 3.d

3.3.3 Ustawienia parametréw P
Parametry typu P (czesto uzywane) sg oznaczone |kodem
sktadajacym sie z literki P oraz dwéch cyfr.

1. Nacisnij muwedtuzej niz 5 sek (jesli jest aktywny alarm
spowoduje to wyciszenie sygnatu dzwiekowego), na wyswietlaczu
pojawi sie kod pierwszego z aparametrow modyfikowalnych z
grupy P: P1;

2. Nacisnij 4&lub Waby wybra¢ zadany parametr, podczas
przewijania listy parametréw na wyswietlaczu pojawiajg sie ikony
oznaczajagce kategorie danego parametru (patrz tabela
parametrow);

3. Nacisnij Set, aby wyswietli¢ warto$¢ danego parametru;

4., Zwieksz lub zmniejsz warto$¢ parametru uzywajac & lub W

5. Nacisnij Set aby tymczasowo zapisa¢ nowo wprowadzong
wartosc¢ i powrdci¢ do wyswietlanai kodéw parametrow;

6. Powtdrz czynnosci od 2) do 5) aby ustali¢ wartosci innych
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parametrow;
7. Aby na state zapisa¢ nowe wartosci parametréw, nacisnij i

przytrzymaj przez 5 sek przycisk mue, spowoduje to zapis zmian
i wyjscie z procedury programowania.

AWaine:

Jesli przez 10 sek nie zostanie wcisniety zaden
przycisk wéwczas ekran zaczyna migaé, po 1 minucie
sterownik automatycznie powraca do ekrany
standardowego, bez zapisywania wprowadzonych
zmian.

. Aby zwiekszy¢ predkos¢ przewijania parametréw,
nacisnij i przytrzymaj przycisk & lub W przez min 5
sek.

Rys. 3.e

3.3.4 Parametry ustawien typu c,d,F
Typy C,d lub F (konfiguracji) s3 oznaczone kodem skatadajacym
sie literki c,d, lub F oraz dwoch cyfr.

1. Nacisnij muwe oraz Setprzez czas dtuiszy niz 5 sek, na
wyswietlaczu pojawi sie symbol 0;
D Sird3

Rys. 3.f
2. Nacisnij & lub 'Waby wprowadzi¢ hasto: ,,77”;
€ Hir33

171 \E

[

L clear 4

- 10N

3. Potwierd? naciskajac Set;

4. Jesli wprowadzona wartos¢ jest porawna, pojawi sie pierwszy
modyfikowalny parametr z tej grupy: c0, w innym przypadku
sterownik powrdci do ekranu podstawowego.

5. Nacisnij & lub Waby wybra¢ zadany parametr, podczas
przewijania listy parametrow na wyswietlaczu pojawiajg sie
ikony oznaczajace kategorie danego parametru (patrz tabela
parametrow);

6. Nacisnij Set, aby wyswietli¢ wartos¢ danego parametru;

7. Zwieksz lub zmniejsz wartos¢ parametru uzywajac 4 lub W
8. Nacisnij Set aby tymczasowo zapisa¢ nowo wprowadzong
wartosé i powrdci¢ do wyswietlanai kodéw parametrow;

9. Powtdrz czynnosci od 5) do 8) aby ustali¢ wartosci innych

10. Aby na state zapisa¢ nowe wartosci parametréw, nacisnij i

- ., P . .
przytrzymaj przez 5 sek przycisk mwe, spowoduje to zapis
zamian i wyjscie z procedury programowania.

A Ta procedura moze by¢ uzywana do dostepu do
wszytskich mozliwych parametréw

A hasto 77 moze by¢ zmienione tylko poprzez system
monitoringu oraz za pomoca narzedzi konfiguracji (np.:
Comtool) w zakresie od 0 do 200.

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

KATEGORIE PARAMETROW

Kategoria | lkona Kategoria | lkona
Progra- % Wyijscie2 | 2
mowanie

Alarm A Wyjscie3 | 3

PID TUMIMNG Wyjscied | 4
Wyjsciel | 1 RTC @

Awszelkie zmiany wprowadzane ,tymczasowo” zapisywane w

pamieci RAM mozna anulowa¢ powracajagc do ekranu
podstawowego w wyniku nie naciskania zadnego z przyciskow
przez czas dtuzszy niz 60 sek.

A jesli przed zapisaniem na state zmian (przycisk mae)
odfaczone zostanie zasilanie sterownika, woéwczas wszystkie
wprowadzone modyfikacje zostang utracone.

w dwdch procedurach zmiany parametréow (P oraz C),
wartosci sg zaisywane powcisnigciu przycisku e przez min 5 sek.
Podczas ustawiania wartosci punktu nastawy, nowe ustawienei
jest zapisywane po wcisnieciu Set,
czasow

3.4 | Ustawienie aktualnej daty/czasu

wiaczenia i wytaczenia

oraz

Dotyczy modeli wyposazonych w zegar czasu rzeczywistego.

3.4.1 Ustawienie aktualnej daty/czasu
D Hird3
-’ -' Prg

(|

L clear 4

-]
Rys. 3.h

1. Przejdz do parametréw grupy C wg opisu z poprzedniego
rozdziatu;
2. Naci$nij & lub Wiwybierz parametr tc;

=S ED

Lo

L dear 4

-1l

Rys. 3.i

3. Naciénij S$et pojawi sie symbol parametru oraz dwucyfrowa
wartosc¢ okreslajaca rok;

4. Naciénij Set justal prawidtowa wartosé roku (np.: 8=2008)
Naciénij ponownie 5et aby zatwierdzi¢ wybér;

5. Nacisnij & aby wybra¢ kolejny parametr — miesigc, nastepnie
powtdrz kroki 3 i 4 dla pozostatych parametréw:

M=miesigc, D=dziern miesigca, u=dziern tygodnia, h=godziny,
n=minuty;

6. Aby powrdci¢ do listy parametréw, nacisnij :rTf i przejdz do
parametrow ton oraz toF (kolejny rozdziat), lub:

7. Aby zachowa¢ na state wprowadzone zmiany nacisnij i
przytrzymaj przez min 5 sek przycisk :rTf spowoduje to zapis i
wyjscie z procedury programowania.

3.4.2 Ustawienie czaséw wiaczenia/wytaczenia

1. Przejdz do parametréw grupy C wg opisu z poprzedniego
rozdziatu;

2. Naci$nij & lub Wi wybierz parametr ton = czas wtaczenia
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3. Naciénij et pojawi sie symbol parametru dnia (d)oraz jedno
lub dwu cyfrowe oznaczenie dnia tygodnia wiaczenia
urzadzenia:

0= funkcja nie aktywna

1 do 7 = poniedziatek do niedzieli

8= poniedziatek do pigtku

9= poniedziatek do soboty

10 = sobota i niedziela

11= kazdy dzien;
4. Naciénij Set aby potwierdzi¢ wybér i przejdz do pozostatych
parametréw wtgczenia h/m= godziny/minuty

5. Aby powrdci¢ do listy parametréw gtéwnych, nacisnij mue6.
Ustal wartosci parametru toF = czas wytgczenia, wraz z
minutami i godzinami, powtarzajac procedure punktéw 2 do 5.

Rys. 3.k

7. Aby zachowaé na state wprowadzone zmiany nacisnij i
przytrzymaj przez min 5 sek przycisk :rTf spowoduje to zapis i
wyjscie z procedury programowania.

3.4.3 Powro6t do wartosci domysinych parametrow.
Aby powrdci¢é do wartosci domysinych  (fabrycznych)
parametrow:

. Wytacz zasilanie sterownika;

. Nacisnij mue;

. Wtacz zasilanie trzymajac wcisniety == az do
pojawienia sie symbolu ,Std”.

Aspowoduje to skasowanie wszytskich wprowadzonych
zmian i powrdt do wartosci fabrycznych (pokazanych w tabeli
parametréw), za wyjatkiem hasta ktére nie ulegnie zmianie jesli
zostato zminione za posrednictwem monitoringu lub narzedzie
ComTool.

3.4.4 Test wyswietlacza i klawiatury podczas uruchomienia

Krok Wyswietlacz | Klawiatura Uwagi
Pierwszy Wyswietlacz | Naci$nij PRG
wytgczony przez 5 sek
przez 5 sek aby ustawic
wartosci
fabryczbe
Drugi Caty Bez wptywu
wyswietlacz
wtgczony
przez 2 sek
Trzeci Witaczone 3 | Po wecisnieciu | Jesli  pojawi
segemnty ktéregos z | sie  ikona®
(,,—») przyciskéw oznacza to ze
wiaczy sie¢ | sterownik
przypisany do | posiada zegar
niego czasu
segment rzeczywistego
Czwarty Normalna Normalna
praca praca
Tab. 3.c

[ %’*P 3 =

—
Msalloall 1=t
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Rys. 3.1

3.4.5 Alarmy kasowane recznie

Kasowanie alarméw, ktére mozna kasowac recznie, odbywa sie
poprzez nacisniecie jednoczesne m= oraz &

przez min 5 sek.

i przytrzymanie

3.4.6 Aktywacja cyklu pracy

Tryb aktywacji cyklu jest wybierany przy uzyciu parametru P70
(patrz rozdziat regulacja). Ponizej znajduje sie opis procedury
aktywacji z klawiatury (recznie), wejscia cyfrowego oraz RTC
(automatyczne).

3.4.7 Aktywacja reczna (P70=1)

Podczas normalnej pracy sterownika, naciskajac & przez min 5
sek, na wyswietlaczu pojawi sie symbol CL, ktéry oznacza ,cykl
pracy”. Cykl pracy zawiera 5 krokdw temperatury/czasu, ktére
muszg byé ustawione (patrz rozdziat regulacja). Podczas
aktywnego cyklu pracy ikona zegara miga.

@ FHir33

I~ &l

N

Rys. 3.m

Cykl pracy konczy sie automatycznie, gdy osiaga piaty krok. Aby
zatrzymac cykl przed jego zakoriczeniem, nacisnij 4 przez min 5
sek. Na ekranie pojawi sie komunikat ,,StP” (stop).

[ @ Fira3
TaGiE

O i

Rys. 3.n

3.4.9 Aktywacja z wejscia cyfrowego % (P70=2)

Aby aktywowac¢ uktad z wejscia cyfrowego 1, ustaw P70=2 oraz
¢29=5. Dla wejscie cyfrowego 2 ustaw: P70=2 oraz c30=5. Podtgcz
wybrane wejscie cyfrowe do przycisku (nie przetacznika). Aby
aktywowac cykl wystarczy przycisngé przycisk: spowoduje to
uruchomienie i miganie ikony zegara. Aby zatrzymaé cykl pracy
przed jego zakoriczeniem naciénij & przez min 5 sek. Na ekranie
pojawi sie komunikat ,StP” (stop).

20
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3.4.10 Aktywacja automatyczna
Automatyczna aktywacja cyklu pracy jest mozliwa tylko dla
modeli wyposazonych w zegar czasu rzeczywistego.
Aby aktywowac cykl pracy automatycznie:
. Ustal parametry trwania kroku i punkt nastawy (P71-
P80);
o Zaprogramuj czasy automatycznego wiaczenia i
wytgczenia — parametry ,ton” oraz ,toF”;
. Ustal parametr P70=3.

Cykl pracy uruchomi sie automatycznie kiedy setrownik bedzie
wtgczony. Aby wymusi¢ zakoriczenie pracy nalezy wcisngé i
przytrzymaé przez min 5 sek przycisk 4 . Na ekranie pojawi sie
komunikat ,,StP” (stop).

3.4.11 Aktywacja autoregulacji
Patrz rozdziat o regulacji. Autoregulacja jest niekompatybilna z
praca niezalezng (c19=7).

3.4.12 Wyswietlanie stanow wyjs¢

Nacisnij ¥ : na ekranie pojawi sie symbol wejscia na przemian z
jego wartoscia:

B1: czujnik 1

B2: czujnik 2

dil: wejscie cyfrowe 1

di2: wejscie cyfrowe 2

Stl1: punkt nastawy 1

St2: punkt nastawy 2

< 5ir33
RE
_— L dlear 4

=l

Prg| | a

e

L clear 4

-1l

Rys. 3.p

Naciénij & lub ¥ aby wybraé zadane wejscie;
Naciénij 3€T przez 3 sek aby zatwierdzi¢ wybor.

Ajeéli skanowanie  wej$¢ cyfrowych nie  zostato
skonfigurowane na ekranie pojawi sie komunikat ,nO” (oznacza
ze wejscie nie istnieje lub nie jest skonfigurowane), podczas gdy
»OPN” lub ,CLO” beda wyswietlane odpowiednio gdy wejscie
jest otwarte lub zamkniete. Dla czujnikdéw, wyswietlana wartos¢
oznacza aktualnie zmierzong, jesli czujnik nie jest podtaczony lub
nie jest skonfigurowany wéwczas ekran pokaze ,,nO”.

Dla St2, wyswietlenie nastepuje tylko gdy sterownik posiada to
wejscie w innym wypadku pojawi sie symbol ,n0”.

3.4.12 Kalibracja czujnikéw

Parametry P14 oraz P15 sg uzywane do kalibracji pierwszej i
drugiej czujki. Patrz rozdziat 5.2 dla znalezienia réznicy pomiedzy
kalibracjg czujnikéw temperatury oraz wejs¢ napieciowych.
Nalezy uzyskaé dostep do 2 poziomu programowania i ustali¢
7adane  wartoéci parametréw. Po  naciénieciu  Jet,
wczesniejszym wprowadzeniu wartosci , wyswietlacz nie pokaze
parametru lecz od razu wartos¢ odczytu czujnika po kalibracji.

Oznacza to ze rezultat zmian moze by¢ sprawdzony
niezwtocznie.  Naciénij ponownie  S€t  aby zachowat
wprowadzong wartos¢.

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

3.5 Uzywanie zdalnego sterowania (akcesoria)

Kompaktowy sterownik zdalny z 20 przyciskami pozwala na
bezposredni dostep do nastepujgcych parametréw:
St1 — punkt nastawy 1
St2 — punkt nastawy 2
P1 dyferencjat dla St1
P2 dyferencjat dla St2
P3 (strefa martwa)
Umozliwia rowniez dostep do funkgji:
- Ustawienie czasu
- Wyswietlenie wartosci mierzonych przez czujniki
- wyswietlanie kolejki alarméw i ich resetowanie reczne po
usunieciu przyczyny
- ustalenie przedziatéw czasowych (patrz odpowiedni rozdziat)
Prg

Starownik zdalny posiada 4 przyciski e 5% Aoraz ¥ ktére
pozwalajg na dostep niemalze do wszystkich funkcji sterownika.
Przyciski mozna podzieli¢ na 3 grupy, pod wzgledem ich funkcji:

o Aktywacja/wytaczenie zdalnego sterowania (rys 1)

. Zdalna symulacja klawiatury sterownika (rys 2)

. Bezposrednie wyswietlanie/edycja najczesciej

uzywanych parametrow (rys. 3)

@ [ remote control

e efc
@
>

€

D DD 3
i

Tims N Time OFF
product part number IRTRUES000

Rys. 3.q

3.5.1 Kod aktywacji zdalnego sterowania (parametr c51)

Parametr c51 okresla kod dla dostepu do sterownika. Oznacza to
ze zdalne sterowanie moze by¢ uzyte nawet gdy kilka
sterownikéw jest umieszczonych obok siebie, bez ryzyka

zaktécania pracy sterownikéw ktérych parametréw nie
zmieniamy.
Par. | Opis Fabrycznie | Min Maks | j.m.
c51 Kod da | 1 0 255
aktywacji
zdalnego

sterowania 0=
programowanie
bez uzycia kodu

Tab 3.d

3.5.2 Aktywacja/wytaczenie uzycia zdalnego sterowania.

Przycisk Funkcja niezwtoczna Funkcja opéZniona
Q Aktywacja zdalnego
sterowania; kazdy

sterownik wyswietli swoj
kod aktywacji
Zakoriczenie pracy przy

o)

uzyciu zdalnego
sterowania usuniecie
wszystkich

wprowadzonych zmian
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Wcisniecie i
przytrzymanie
przez 5 sek
spowoduje
zakoniczenie pracy
zdalnego
sterowania,
zapisanie
zmienionych
parametrow

e

oraz

Uzywany do wyboru
sterownika  poprzez
whpisanie jego kodu

NUMS.

@- A remose control
|
c)

99

-

v 9 o

3

>

TR Vst

v

Rys. 3.r
Przyciski pilota zdalnego sterowania s pokazane na rysunku.

Wocisniecie  przycisku a, spowoduje  wyswietlenie na
sterowniku jego kody do zdalnego sterowania (parametr c51).
Klawiatura numeryczna jest uzywana do wprowadzenia kodu
zadanego sterownika. Po wprowadzeniu kodu tylko na dany
sterownik bedzie miat wptyw pilot zdalnego sterowania,
wszystkie pozostate powrdcg do normalnej pracy. Zmiany beda
wprowadzane tylko na wybranym sterowniku bez wptywu na
inne sterowniki znajdujace sie w poblizu. Sterownik wtgczony do
programowania zdalnego pokaze komunikat rCt. Ten status jest

nazywany poziomem 0. Naci$nij “aby wyjs¢ z programowania
przy pomocy zdalnego sterowania, bez zachowania zmian.

3.5.3 Zdalna symulacja klawiatury sterownika

Uzywane przyciski pokazywane sg na rysunkach. Na poziomie 0
(na wyswietlaczu odczyt i informacja rCt), aktywne s3
nastepujace funkcje:

Przycisk | Funkcja niezwtoczna
prg) Wyciszenie buzera, jesli jest aktywny

W tym poziomie, przyciski Setoraz :rTf stuzg do przejscia na
poziom programowania punktu nastawy (poziom 1) oraz do
konfigurowania parametréw (poziom 2).

Przycisk | Funkcja niezwtoczna Funkcja opdzniona
prg) Nacisniecie przz min 5
= sek zapisuje zmiany
wartosci parametrow i
koriczy prace pilota
zdalnego sterowania

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. o.

e Zmiana
nastawy

punktu

Prg
W poziomach 1 i 2 przyciski i e’ €t Aoraszosiadajq

doktadnie tg samg funkcje co analogiczna na klawiaturze
sterownika. W ten sposéb mozna wyswietli¢ i ustawi¢ wszystkie
parametry sterowania, baz koniecznosci uzywania skrétow
klawiszowych.

]'_f;? remofe controd

3.5.4 Bezposrednie  wyswietlanie/edycja parametréow

najczesciej uzywanych.

Dostep do niektdrych parametréw mozna uzyskaé bezposrednio:
St1 — punkt nastawy 1
St2 — punkt nastawy 2
P1 dyferencjat dla St1
P2 dyferencjat dla St2
P2 (strefa martwa)
P3 (dyferencjat dla strefy martwej)
Mozliwy jest rowniez dostep do nastepujacych funkcji:
. Ustawienie aktualnego czasu;
. Wyswietlenie wartosci pomiaru czujnika (1 lub 2)
. Wyswietlenie kolejki alarméw (ALO-AL4)
. Kasowanie alarmoéw z recznym resetem, po usunieciu
przyczyny alarmu;
. Ustawienia czaséw wiaczenia
odpowiedni rozdziat.

@ E; remnfe canfen!

(ton, toF), patrz

rs
T
v

:vﬂpo-l:li ok
g
» D D
ot pEr ez
T B 2 )
A DD
Town OH Tewe OEF
Womepar nnba ATRILSHGE
Rys. 3.t
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4. URUCHOMIENIE

4.1 Konfiguracja

Parametry konfiguracji powinny by¢
uruchamiania urzadzenia i zawieraja:
. Adres sieciowy dla sieci monitoringu;
. Aktywacje klawiatury, buzera i zdalnego sterowania
(akcesoria)
. Ustalenie opdzinienie dla rozpoczecia regulacji po
wtaczeniu zasilania (opdzZnienie startu);
o Stopniowanie wzrostu wartosci punktu nastawy
(odciazenie rozruchu).

ustawione podczas

4.1.1 Adres sieciowy (parametr c32)
Parametr c32 przypisuje sterownikowi adres dla potaczenia
sieciowego systemy monitoringu.

Par. | Opis Fabr. | Min | Maks | j.m.

c32 | Adres potaczenia | 1 0 207 -
sieciowego

Tab. 4.a

4.1.2 wytaczenie klawiatury/zdalne sterowanie (parametr c50)
Niektore funkcje przypisane dla klawiatury moga by¢ wytgczone,
no: ustawienie parametréw i punktu nastawy sterownika jesli
jest umieszczony w miejscu ogdlnie dostepnym.

Par. | Opis Fabr. | Min | Maks | j.m.
C50 | Wytaczenie 1 0 2 -
klawiatury i
sterowanie zdalne
Tab. 4.b

Ponizej znajduje sie spis trybéw jakie mogg by¢ wytgczone:

Par Edycja Zmiana punktu | Ustawienia
c50 parametréw P nastawy zdalne
0 Nie Ne Tak
1 Tak Tak Tak
2 Nie Nie Nie
Tab. 4.c

Przy ustawieniu wyfaczenia zmiany punktu nastawy i edycji
parametréw P, wartosci tych parametréw nie mozna zmieni¢
jednak mozna je wyswietli¢. Z drugiej strony parametry typu C sg
chronione hastem i moga by¢ zmienione poprzez klawiature przy
zachowaniu standardowej procedury. Przy wytgczonym zdalnym
sterowaniu wartos$ci parametrow mogg by¢ wyswietlone jednak
nie mogq by¢ zmienione. Patrz rozdziat o uzytkowaniu zdalnego
sterowania.

A jesli c50 jest ustawiony na warto$¢ 2 wodwczas zdalne
sterowanie jest wytaczone. Aby je aktywowaé ustal ¢50=0 lub
c50=1.

4.1.3 Ekran standardowy/wytaczenie buzera

(parametry ¢52,c53)
Par. | Opis Fabr. | Min | Maks | j.m.
¢52 | Ekran: 0 0 3 -
0= czujnik 1
1= czujnik 2

2= wejscie cyfrowe 1
3= wejscie cyfrowe 2
4= punkt nastawy 1
5= punkt nastawy 2
6= czujnik

1= czujnik/2-
alternatywnie

Napieciowe lub prgdowe);

c53 | Buzer 0 0 1 -
O=aktywny
1= nieaktywny
Tab. 4.d

4.1.4 Opodinienie uruchomienia (c56)

Jest to funkcja uzyteczna w przypadku braku napiecia zasilania.
Po przywrdéceniu zasilania pozwala na unikniecie jednoczesnego
uruchomienia wszystkich sterownikéw w ukfadzie, zapobiegajac
tym samym przecigzeniu sieci elektrycznej.

Par. | Opis Fabr. | Min | Maks | j.m.

c56 | Opdinienie 0 0 225 s
uruchomienia

Tab. 4.e

4.1.5 Odciagzenie rozruchu (c57, d57)

Jest funkcja ktéra pozwala na stopniowe zwiekszanie lub
zmniejszanie punktu nastawy do osiagniecia wartosci nastawy
parametru. Jest funkcja uzyteczna jesli sterownik jest uzywany w
chtodniach lub przechowalniach sezonach, lub w podobnych
sytuacjach gdy uruchomienie przy petnym obcigzeniu moze nie
by¢ kompatybilne z technologia procesu przechowywania.
Jednostka miary jest wyrazona w minutach /°C. parametr d57
dotyczy uktadu 2 jesli aktywna jest praca niezalezna.

Par. | Opi Fabr. | Min | Maks | j.m.
c57 Odcigzenie 0 0 99 Min/OC
rozruchu
d57 | Odciazenie 0 0 99 Min/°C
rozruchu ukt. 2
Tab. 4.f
c A ———— punkt nastawy
wartosc zmiennej
status wyjscia
>

Rys. 4.a

Przyktad: gdy c57=5, punkt nastawy 30°C a dyferencjat 2°C,
temperatura w pomieszczeniu 20°C, przy uruchomieniu
wirtualny punkt nastawy bedzie taki sam jak mierzona
temperatura i pozostanie w takiej wartosci przez 5 min. po 5 min
wirtualny punkt nastawy bedzie wynosit 21 stopni, wyjscie nie
bedzie aktywowane az do uptyniecia kolejnych 5 min do zmiany
wartosci na 22 stopnie (dyferencjat). Po osiggnieciu temperatury
wirtualnego punktu nastawy funkcja jest zatrzymywana i proces
jest kontynuowany.

4.2 Przygotowanie do pracy.

Po zakoriczeniu instalacji konfiguracji i programowania a przed
uruchomieniem sterownika nalezy sprawdzic:

Czy potaczenia elektryczne sa wykonane poprawnie

Logika programowania jest odpowiednia dla regulowanej
jednostki i zarzadzanego systemu: poczawszy od wersji 2.0
mozna ustawi¢ dla oddzielne cykle regulacji PID dla
oddzielnych obiegdw;

Jesli sterownik posiada zegar czasu rzeczywistego, ustal
aktualny czas oraz czasy wtaczenia i wytaczenia.

Ustaw ekran standardowy

Ustaw typ czujnika w zaleznosci od zastosowanego czujnika
(NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, termopara J/K wejscie

4.3 Wtaczanie i wytaczanie sterownika
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Ustal typ regulacji: ON/OFF, lub proporcjonalno catkujgca lub
PID

Jesli sterownik uzywany jest jako termostat ustal jednostke
miary temperatury (°C lub °F), patrz rozdziat 5.1;

Czy wszystkie cykle pracy sg odpowiednio zaprogramowane;
Czy funkcje ochrony (opdznienie przy uruchomieniu, rotacja,
minimalne czasy wtaczenia i wytaczenia dla wyjs¢)sa aktywne
Czy ustalono kod aktywacji zdalnego sterowania jesli kilka
sterownikdw jest umieszczonych w jednym miejscu;

Jesli podtaczony jest modut CONVO/10AO0 czas cyklu powinien
by¢ ustawiony na min (c12=0,2s)

Czy tryby specjalne zostaty ustawione w odpowiedniej
kolejnosci np.: pierwszy parametr cO jest ustawiony a
nastepnie parametr ¢33 (patrz rozdziat o funkcjach).

Istnieje kilka mozliwosci wtaczenia/wytgczenia urzadzenia:
system nadzoru, wejscie cyfrowe (parametry c29,c30) oraz
zdalnie. Najwyzszy priorytet ma wejscie cyfrowe. Poczawszy od
wersji 2.0 mozliwe jest ustawienie jednego wyjs¢ jako statusu
wigczony/wytaczony (patrz ,,zaleznosci”).

jesli wybrano wiecej niz jedno wejscie cyfrowe jako ON/OFF
wowczas status bedzie wiaczony (ON) tylko gdy wszystkie
wybrane wejscia beda w stanie zamknietym.
W przypadku aktywnego wtaczenia/wytaczenia poprzez wejscie
cyfrowe wytgczenie/wigczenie przez pilota zdalnego sterowania
lub system monitoringu nie jest mozliwe, jednoczesnie aktywne
sg funkcje:
e Edycja i wyswietlanie najczesciej uzywanych parametréw
konfiguracji i punktu nastawy
Wybdr czujnika, z ktérego wartosé
wyswietlana
Btad czujnika 1 (EO1), czujnka 2 (E02), alarm zegara (E06),
alarm EEPROM (EO7 oraz EO8);
Przy wiaczaniu i wylaczaniu brane s3 pod uwage czasy
zabezpieczen

pomiaru bedzie

5. FUNKCIE

OZawarte w tabelach parametry powtdrzone z ttem niebieskim

sg rézne dla sterownikéw z wejsciami temperaturowymi
sterownikéw z wejsciami uniwersalnymi.

5.1 Jednostki pomiaru temperatury.

Dla sterownikéw IR33 universale istnieje mozliwos¢ zmiany
jednostki pomiaru temperatury ze stopni Celsiusa na stopnie

Fahrenheita, parametr c18.

Par. | Opis Fabr. | Min | Maks | j.m.
c18 | Jednostki pomiaru | O 0 1 -
temperatury.
0="C
1=°F
Tab. 5.a

Modele z wejsciami uniwersalnymi moga by¢ potaczone

z

czujnikami PT100 lub PT1000 oraz termoparami J/K i pracowaé w
zakresie temperatur -199°C do 800°C, w zwigzku z tym limity
wartosci temperatur sg rézne dla roznych jednostek pomiaru

temperatury. Patrz tabela ponizej.
Funkcja dziata nastepujaco:

1. w stopniach Celsjusza nastawa temperatury jest mozliwa w

zakresie -199°C do 800°C;

2. w stopniach Fahrenheita nastawa temperatury jest mozliwa w

zakresie -199 do 800°F.
Przeksztatcajac jednostki wg formuty:

T(°F)=T(°C) x 1.8+32 zakres nastawy temperatury w °C jest szerszy

.e 0,
niz zakres nastawy w F.

199 -128 426 g0 TCO

i H

1490 sho TCP
Rys. 5.a

Ajes’li odczyt z czujnika 1 lub 2 jest w zakresie pomiedzy

199°C oraz -128°C lub pomiedzy 426°C oraz 800°C, a ustalono

jednostki pomiaru °F, wéwczas pojawi sie btad EO1 lub E02.;
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Jesli sterownik pracuje z jednostkami °C a punkt nastawy
temperatury jest powyzej 426°C lub ponizej 128°C, po
przefaczeniu na jednostki °F punkt zostanie automatycznie
ograniczony do wartosci 800°F lub -199°F.

5.2 Czujniki (wejscia analogowe)

Parametry czujnikdw sg uzywane do:

* Ustawienia typu czujnika
Kalibracji czujnika
Ustalenia min i maks wartosci pomiaru pradu/napiecia
Aktywacji filtra w celu stabilizacji odczytu
Ustalenia jednostki pomiaru
Aktywacji drugiego czujnika i funkcji kompensacji. IR33
universale modele z wejSciami uniwersalnymi posiadaja
szerszy zakres dla czujnikdbw NTC oraz PT1000 niz IR 33
universale modele z wejsciami tylko temperaturowymi.
Dodatkowo z wejsciami uniwersalnymi mogg pracowac z

termoparami, czujnikami aktywnymi oraz sygnatami
pradowymi lub napieciowymi, wg tabeli ponizej.
Par. | Opis Fab Mi Ma | j.m.
r n ks
cl3 Typ czujnika 0 0 3 -
0= standardowe NTC
(-50 do 90°C)
1= NTC-HT (-40 do 150°C)
2= PTC (-50 do +150°C)
3= PT1000 (-50 do +150)
cl3 Typ czujnika 0 0 16 -

0= standardowe NTC

(-50 do 110°C)

1= NTC-HT (-10 do 150°C)
2= PTC (-50 do +150°C)

3= PT1000 (-50 do +200)

4= PT1000 (-199 do +800)

5= PT100 (-50 do 200°C)

6= PT100 (-199 do 800°C)
7=termopara J (-50 do 200°C)
8=termopara J (-100 do 800°C)
9= termopara K (-50 do 200°C)
10= termopara K (-100 do 800°C)
11=0do 1 Vdc

12=-0,5do 1,3 Vdc

13= 0 do 10 Vdc

14= 0 do 5 Vdc logarytmiczny
15= 0 do 20 mA

16= 4 do 20 mA
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Par. | Opis Fabr Min Maks j-m.  5.2.1 Parametry drugiego czujnika (c19)
P14 | Kalibracja czujnika 1 0(0) -20(-36) | 20(36) oc,°F
P15 | Kalibracja czujnika 2 0(0) -20(-36) | 20(36) °CF  par. | Opis Fab | M | Mak | j.m.
P14 | Kalibracja czujnika 1 0(0) 99,9 99,9 °c,°F r in | s
(-179) (179) c14 | Pracaczujnika 2 0 0 | 11 -
P15 | Kalibracja czujnika 2 0(0) 99,9 99,9 °c.%F 0= nie aktywny
(-179) (179) 1= réznica odczytéw
cl5 Minimalna wartos¢ | 0 -199 cl6 2= kompensacja w trybie
dla czujnika 1 z chtodzenia
sygnatem 3= kompensacja w trybie
pradowym/napigcio grzania
wym 4= kompensacja  aktywna
clé Maksymalna wartos¢ | 100 cl5 800 zawsze
dla czujnika 1 z 5= aktyw.logiki absolutnego
sygnatem punktu nastawy
pradowym/napigcio 6= aktyw.logiki roznicy punktu
wym nastawy
di5 Minimalna  wartos¢ | 0 -199 cl6 7= niezalezne (uktad + uktad2)
dla czujnika 2 z 8= regulacja czujnikiem o
sygnatem wyzszej temperaturze
pradowym/napigcio 9= regulacja czujnikiem o
wym nizszej temperaturze
d16 | Maksymalna wartoéé¢ | 100 c15 800 10= punkt nastawy regulacji z
dla czujnika 2 z czunika B2
sygnatem 11= automatyczna zamiana
pradowym/napiecio chtodzenie/grzanie z czujnika
wym B2
c17 | Filtr czujnika 4 1 15 Wazne dla c0=1,2,3,4
Tab.5.b Tab. 5.c

Ajes’li wybrano czujnik z sygnatem napieciowym/pragdowym,
jednostka pomiaru musi by¢ ustawiona na °C (C18=0).

Parametr c13 definiuje typ czujnika 1 (B1) oraz czujnika 2 (B2).
Dla sterownikéw z wejsciami uniwersalnymi odpowiednie opcje
s opisane w tabeli z komérkami z ttem niebieskim. Parametry
P14 oraz P15 dotyczg odpowiednio czujnikow 1 oraz 2 i s3
uzywane do wprowadzenia korekty pomiaru temperatury,
wartos¢ tego parametru jest dodawana (jesli dodatnia) lub
odejmowana (jesli ujemna) od wartosci pomiaru czujnika. Po
okresleniu tego parametru i wcisnieciu przycisku Set, ekran nie
powrdci do listy parametréw, lecz pokaze nowa wartos¢ odczytu
— po korekcie. Powoduje to, ze mozliwe jest niezwioczne
sprawdzenie pomiaru po wprowadzeniu kalibracji czujnika
kolejne naciéniecie Set spowoduje zapisanie wprowadzonej
wartosci dla kalibracji czujnika. Dla czujnikédw z sygnatami
pradowymi/napieciowymi, parametry c15, c16 dla czujnika 1
oraz d15,d16 dla czujnika 2 sg uzywane do skalowania sygnatu
wyjécia czujnika. Wartosci parametréw P14 oraz P15 s3
dodawana do wartosci pomiaru.

Np.: 0 do 10 Vdc dla czujnika B1, ¢ 15=30, c16=90,P14=0

wizualizacana 4
wyswietlaczu 90 ;
(P14=0) 5
60 E
30 |
N
0 5V 1ov B1
Rys. 5.b

W konsekwencji wartos¢ OV bedzie wyswietlana jako 30 a
wartos¢ 10V jako 90. S3 to wartosci réwniez uzywane dla
regulacji.

Parametr c¢17 definiuje wspodtczynnik stabilizacji odczytu
temperatury. Niska warto$¢ tego parametru zapewnia szybka
odpowiedz czujnika na zmiany temperatury, lecz odczyt jest
bardzo wrazliwy na zaktécenia. Wysokie wartosci spowalniajg
odpowied? lecz odczyt jest bardziej stabilny i precyzyjny.
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Adrugi czujnik musi by¢ tego samego typu co pierwszy, wg
ustawienia parametru c13, ponadto regulacja moze sie
odbywa¢ na dwdch réinych fizycznych wartosciach, np.:
temperatura-wilgotnosé¢ przy niezaleznej pracy (c19=7) z
mieszanym czujnikiem aktywnym (np.: CAREL DPWC¥*) z
wyjsciami 4 do 20 mA.

Objasnienie typow regulacji dla parametru c19 sa opisane w
rozdziale ,regulacja”.

5.3 Standardowe trybu pracy (parametry St1, St2, c0, P1, P3)

Sterownik moze pracowa¢ w 9 réinych trybach, wybieranych
parametrem c0. Podstawowe to odwrotnie proporcjonalny i
wprost proporcjonalny. W trybie wprost proporcjonalnym
wyjscie jest aktywowane, jesli warto$¢ mierzona jest wieksza
niz wartos¢ punktu nastawy plus wartos¢ dyferencjatu. W trybie
odwrotnie proporcjonalnym wyjscie jest aktywowane gdy
wartos¢ mierzona jest mniejsza niz warto$¢ punktu nastawy
plus wartos¢ dyferencjatu. Inne tryby s3 kombinacja
wymienionych powyzej, z mozliwoscig 2 punktéw nastawy (St1
& St2) oraz 2 dyferencjatéw (P1 & P2) bazujacych na trybach
wprost lub odwrotnie proporcjonalnych, lub statusie wejscia
cyfrowego 1. Inne trybu posiadajg strefe martwg (P3), PWM
oraz alarm. llos¢ aktywowanych wyjs¢ zalezy od modelu
(V/W/Z=1,2,4, A=4 wyjscia SSR, B/E= 1 lub 2 wyjscia analogowe
oraz 1 lub 2 wyjscia przekaznikowe). Wybér poprawnego trybu
pracy jest pierwszg czynnoscig podczas konfiguracji sterownika.
Opis dziatania timera jest zawarty w rozdziale 5.6.1 (powigzany
parametr =15)

Par. Opis Fabr Min Maks j.m.
Stl1 | Punkt nastawy 1 20 c21 c22 oc/
st2 | Punkt nastawy 2 40 c23 c24 °c/°F
c0 1= wprost proporc. 2 1 9 -

2= odwr. proporc.

3= strefa martwa

4= PWM

S5=alarm

6= wprost/odwr.z
wejscia cyfrowego 1
7= wprost/wprost.z
wejscia cyfrowego 1
8= odwr/odwr.z
wejscia cyfrowego 1
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9=0dwr/wprost z Legenda:
réznymi - punktami St1 Punkt nastawy 1
naStawy' =7 P1 Dyferencjat punktu
P1 Dyferencjat punktu | 2 0,1 50 C/'F
nastawy 1
nastawy 1 — —
P2 Dyferencjat punktu | 2 0,1 50 °c/°F Wyjscie 1/2/3/4 Wyjscie 1/2/3/4
nastawy 2 Bl Czujnik 1
P3 Dyferencjat strefy | 2 0 20 °c/°F
martwej 5.3.2 Tryb odwrotnie proporcjonalny c0=2 (fabrycznie
P1 Dyferencjat punktu | 2 0,1(0,2) | 99,9 °c/°F ustalony).
nastawy 1 (3,6) (179)
" 0,
2 Sifgsvr;qza' L (23 6) 01(0.2) ?197’2) </ Tryb odwrotnie proporcjonalny jest podobny do trybu
3 DiaaEE | sy | 2 0(0) 99,9 %/ wprost pr<3[porqona|nego, Jeﬂnalf Wij'C-Ie. sa aktywowane
martwej (3.6) (179) gdy wartos¢ regulowana obniza sie ponizej punktu nastawy
€21 | Min wart pkt nastawy | -50 50 22 °c/°F (St1). Gdyw warto$¢ mierzona jest mniejsza lub réwna
1 wartosci STl —-P1 (tylko w przypadku regulacji
C22 | Maks  wart pkt [ 60 c21 150 °c/°F proporcjonalnej), wszystkie wyjscia sa aktywowane,
nastawy 1 podobnie gdy wartos¢ osiggnie St1 wszystkie wyjscia sa
€21 | Minwart pkt nastawy | 50 (- | -199 (- | c22 °c/°F wyltaczane.
1 58) 199)
€22 | Maks wart pkt | 110 c21 800 °c/°F Mod. v Mod. w
nastawy 1 (230) (800)
c23 Min wart pkt nastawy | -50 -50 Cc22 °c/°F oun oN oum oun Jon
2 [ 3 A [ 3
c24 | Maks wart pkt | 60 c21 150 °c/°F n \
OFF OFF
nastawy 2 { H 1
€23 | Minwart pkt nastawy | -50 (- | -199 (- | c22 °c/°F Tt B o B
2 58) 199) s 50
C24 | Min wart pkt nastawy | 110 c21 800 °c/’F
2 (230) (800) Mod.Z
Tab. 5.d ouT+ out3 ourz oun
ON
A aby madc ustali¢ co, wartos$¢ ¢33 mus byc¢ 0, jesli c33=1, zmiana 4 / 1
c0 nie ma efektu. Y Y A oFF
Aaby ustali¢ tryb pracy i niezwtocznie przejs¢ do dziatania " o
sterownik musi by¢ wytgczony i wiaczony ponownie. W innym St
wypadku nie ma gwarancji poprawnej pracy sterownika. Rys. 5.d
znaczenie parametrow Pl & P2 zmienia sie w zaleznosci od Lesginda: Punk 1
wybranego trybu dziatania. Np.: w trybach 1 & 2 dyferencjatem jest t unkt naﬁtawy
zawsze P1. Z drugiej strony P2 jest dyferencjatem dla trybdow Pl Dyferencjat punktu
nastawy 1

dziatania odwrotnie proporcjonalnego 6 9.

5.3.1 Tryb 1: wprost proporcjonalny c0=1

W regulacji wprost proporcjonalnej sterownik zapewnia ze
kontrolowana warto$¢ (w tym przypadku temperatura) nie
przekroczy poziomu punktu nastawy (Stl1). Jesli tak sie stanie
wowczas aktywowane jest wyjscia. Aktywacja wyjs¢ jest uzalezniona
od wartosci dyferencjatu. Gdy wartosé¢ mierzona jest wieksza niz
wartosé dyferencjatu + wartos¢ punktu nastawy St1+P1 aktywowane
sg wszystkie wyjscia. Gdy warto$¢ mierzona jest coraz mniejsza
wyjscia sg wytgczane w odpowiedniej kolejnosci po osiggnieciu
wartosci St1 wszystkie wyjscia sg wytgczane.

Wyjscie 1/2/3/4 Wyjscie 1/2/3/4
B1 Czujnik 1

5.3.3 Tryb 3: Strefa martwa c0=3

Ideg tego trybu sterowania jest wytworzenie obszaru wokot
punktu nastawy zwanego strefa martwa. Szeroko$¢ strefy
zalezy od wartosci parametru P3. W obrebie strefy martwej
sterownik nie moze aktywowac zadnego z wejs¢, podczas
gdy poza strefa pracuje w trybie wprost proporcjonalnym
gdy temperatura wzrasta i odwrotnie proporcjonalnym gdy
temperatura maleje, aktywacja wej$¢ zachodzi podobnie jak
w trybach 1 & 2w zaleznosci od wartosci St1, P1 oraz P2.

Mod. V Mod. W vodv Mod w
ouT ouT! ouT2 win . wun Ut
ON ON 'y y y
A L 3 3
Y k4
Y A J v OFF
OFF OFF
1 Pl P Bl Pl ] =} Pi Bl
Pl Bl Pl B1 s o
st1 st1
Mod. T
Mod. Z o [Ein} s T} o
» L 4
ouTt ouT2 ouT3 ouT4
N y Y v A J
A F 3 A Iy

X X A J 4 Fl P F3 F2 B

CFF 4 /
st1
o S Rys. 5.e
st1
Rys. 5.c

26
Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

ir33 universale +030220801 - wer. 2.0 - 16.04.2010



CAREL

Legenda:
Stl Punkt nastawy 1
P1/P2 Dyferencjaty trybdw wprost i

odwrotnie proporcjonalnego
P3 Dyferencjat strefy martwej
Wyjscie 1/2/3/4 Wyjscie 1/2/3/4

B1 Czujnik 1

Ogdy sterownik posiada tylko 1 wyjscie wéwczas pracuje w
trybie odwrotni proporcjonalnym ze strefg martwa.

5.3.4 Tryb 4: PWM c0=4

Logika regulacji w trybie PWM uzywa strefy martwej oraz wyjs¢
aktywowanych bazujgc na modulacji impulsowej (PWM). Wyjscie
jest aktywne przez okres uzalezniony od wartosci parametru c12
w réoznym czasie, skalkulowanym jako procentowo, czas
aktywnosci jest proporcjonalny do wartosci mierzonej Blw
zakresie dyferencjatu. Dla matych odchylen wyjscie bedzie
aktywowane na krotka chwile, gdy wartos¢ mierzona przekroczy
dyferencjat wéwczas wyjscie jest caty czas aktywne. Taka praca
wyjscia pozwala na regulacje proporcjonalng elementéw
wykonawczych typowych dla pracy ON/OFF (np. grzatki
elektryczne) co zwieksza doktadnos¢ regulacji temperatury. Cykle
PWM mogg by¢ réwniez wykorzystywane do generowania
sygnatu 0 do 10 Vdc lub 4 do 20 mA dla modeli Ir33 (DN33)
Universal A,D bez wyjs¢ przekaznikowych SSR. W takim wypadku
konieczne jest zastosowanie konwertera (akcesoria) o kodzie:
CONVO/10A0. W trybie pracy PWM ikony wprost/odwr. migaja.

Mod. ¥ Mod. W /B
- 100%
S —
oumn oum
0% 2]
P P3 B1 P1 P3 P2 P2 B1
st1 5t1
Mod. Z/AJE
100%:
ouT2 ouT ouT3 ouT4
(]
P12 P12 P3 P3 P22 P22 B1
5t1
Rys. 5.f
Legenda:
Stl Punkt nastawy 1
P1/P2 Dyferencjaty trybw wprost i

odwrotnie proporcjonalnego
P3 Dyferencjat strefy martwej
Wyjscie 1/2/3/4 Wyjscie 1/2/3/4

B1 Czujnik 1

o gdy sterownik posiada tylko 1 wyjscie wowczas pracuje w
trybie odwrotni proporcjonalnym ze strefg martwa.

Atryb PWM nie moze by¢ wykorzystywany dla urzadzen typu

sprezarka lub innych, ktére nie sg przystosowane do czestego
wtgczania wytaczania. Dla wyjs¢ przekaznikowych parametr c12
nie moze by¢ ustalony zbyt nisko, tak aby nie wptynaé¢ na
zywotnos¢ elementdw.

5.3.5 Tryb 5: Alarm c0=5

W trybie 5 jedno lub wiecej wyjs¢ sg aktywowane w celu
sygnalizacji odtaczenia lub zwarcia czujnika regulacji lub alarmu
wysokiej lub niskiej temperatury. Modele V oraz W posiadaja
tylko jeden przekaznik alarmowy podczas gdy model Z posiada
dwa: przekaznik 3 — aktywowany dla alarméw ogdlnych, alarméw
niskiej temperatury, 4- aktywowany dla alarméw
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Ogdlnych i alarméw niskiej temperatury. Aktywacja przekaznika
alarmowego jest taczna z innymi sygnatami w innych trybach
pracy, czyli sygnatem diwiekowym i wyswietleniem kodu
alarmu na ekranie sterownika. Dla modeli W & Z sygnaty z tych
przekaznikéw nie sg stosowane do sygnalizacji alarméw lecz dla
regulacji jak w trybie 3 pokazanym na ponizszym diagramie. Ten
rodzaj pracy nie jest odpowiedni dla modeli B oraz E.

Parametry dotyczace czujnika 2 staja sie aktywne dla pracy
niezaleznej (c19=7).

Par. Opis Fabr Min Maks j.m.

P25 Prég alarmu niskiej | -50 -50 P26 °c/°F
temp czujnika 1 (-58) (-58)
P29=0,P25=0:
wytaczony
P29=1,P25=-50: prog
wytaczony

prég

P26 Prog alarmu wysokiej | 150 P25 150
temp czujnika 1 (302) (302)
P29=0,P26=0:
wytaczony
P29=1,P26=150: prég
wytaczony

prég

P27 Dyferencjat alarmu | 2(3,6) 0(0) 50(90
czujnika 1 )

P25 Prég alarmu niskiej | -50 -199 P26
temp czujnika 1 (-58) (-
P29=0,P25=0: 199)
wytaczony
P29=1,P25=-199:
prog wytgczony

prég

P26 Prég alarmu wysokiej | 150 P25 800
temp czujnika 1 (302) (800)
P29=0,P26=0:
wytaczony
P29=1,P26=800: prég
wytaczony

proég

°c/°F

P27 Dyferencjat
czujnika 1 (17,9)

alarmu | 2(3,6) 0(0) 99,9

P28 Czas opdznienia | 120 0 250
alarmu czujnika 1 (*)

Min(s)

P29 Typ progu 1 0 1 -
alarmowego
0= wzgledny
1= absolutny

P30 Prég alarmu niskiej | -50 -50 P31
temp czujnika 2 (-58) (-58)
P34=0,P30=0:
wytaczony
P34=1,P31=-50: prog
wytaczony

prég

P31 Prég alarmu wysokiej | 150 P25 150
temp czujnika 2 (302) (302)
P34=0,P31=0:
wytaczony
P34=1,P31=150: prég
wytaczony

prég

P32 Dyferencjat alarmu | 2(3,6) 0(0) 50(90
czujnika 2 )

P30 Prég alarmu niskiej | -50 -199 P31
temp czujnika 2 (-58) (-
P34=0,P30=0: 199)
wytaczony
P34=1,P30=-199:
prég wytaczony

prég

P31 Prég alarmu wysokiej | 150 P25 800
temp czujnika 2 (302) (800)
P34=0,P31=0:
wytaczony
P34=1,P31=800: prég
wytaczony

prog

alarmu

°c/°F

P32 Dyferencjat
czujnika 2

2(3,6) | 0(0) | 99,9

(17,9)

P33 Czas
alarmu

(**)

opdznienia | 120 0 250
czujnika 2

Min(s)

P34 Typ progu alar. 1 0 1 -
0= wzgledny
1= absolutny
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(*) jesli zdarzenie alarmowe pochodzi z wejscia cyfrowego
wowczas jednostkg miary sg sekundy (s)

Aalarmy wysokiej | niskiej temperatury sg resetowane
automatycznie; jesli na danym czujniku regulacji wystapi alarm

Mod. vV Mod. W . . . . .
woweczas ten alarm jest wytgczony i powraca monitorowanie.
WSSO | b on  THZLVYSNISKALRMI | N O gdy alarmy E04/E15 oraz E05/E16 s3 aktywne, sygnat
1 1 1 dzwiekowy moze byé wytaczony przyciskiem Prg/mute.
v oFF y oF oFF Wyswietlacz pozostanie aktywny.
il Bl P P d B 5.3.6 Tryb 6: wprost/odwrotnie proporcjonalny ze zmiang z
P25/P26 P25/P26 ez e
stl wejscia cyfrowego DI1 c0=6
Mod.Z
WYI3 (NISKCALARM)  WYI1 WYIZ WYIA(WYSALARM) Sterownik pracuje w trybie wprost proporcjonalnym bazujac na
A A y Y St1 gdy wejscie cyfrowe jest otwarte, w trybie odwrotnie
proporcjonalnym bazujgc na St2 gdy wejscie cyfrowe jest
Y / A4 X zamkniete.
P27 P1 P3 P3 P2 P27 B1
P25 o P26 WEJSCIE DI1 OTWARTE WEISCIE DI1 ZAMKNIETE
Rys. 5.8 . Mod.V Mod. V ;
Mod. E . .
WYISCIE 1 WYISCIE 1
WYJ}(NISK.ALARM]- wyl4 WyI2 —WYJl(WYs.NISK.ALARM] ON A J \ ON
A A
Y o% Y OFF Y Y OFF
B1
P27 Pl P3 P3 P2 P27 P1 B P2 B1
P25 st1 P26 st St2
Rys 5.h Rys. 5.i
Legenda:
St1 Punkt nastawy 1 Legenda:
P1 Dyferencjaty trybu odwrotnie St1/St2 Punkt nastawy 1/2
proporcjonalnego P1 Dyferencjaty trybu odwrotnie
P2 Dyferencjaty trybu wprost proporcjonalnego
proporcjonalnego P2 Dyferencjaty trybu wprost proporcjonanego
P3 Dyferencjat strefy martwej Wyijscie 1 Wyjscie 1
Wyijscie 1/2/3/4 | Wyjscie 1/2/3/4 Bl Czujnik 1
B1 Czujnik 1
Dla modeli W & Z aktywacja wyjs¢ jest rbwnomiernie roztozona
Parametr B28 reprezentuje opdznienie aktywacji alarmu, wewnatrz przedziatu dyferencjatu (P1/P2).

wyrazone w minutach, w odniesieniu do czujnika 1 alarm niskiej
temperatury (EO5) jest aktywowany tyko, gdy temperatura
pozostaje ponizej wartosci P25 przez czas dtuzszy niz P28. Prog
alarmu moze by¢ rzeczywisty lub wzgledny w zaleznosci od
wartosci parametru P29. W pierwszym przypadku (P29=0),
wartos¢ P25 oznacza odsuniecie od punktu nastawy i okresla
punkt aktywacji alarmu niskiej temperatury — P25. Jesli zmienia
sie punkt nastawy woéwczas automatycznie zmieniaja sie punkty
aktywacji alarméw. W kolejnym przypadku (P29=1), wartos¢ P25
okresla prég alarmu niskiej temperatury. Aktywny alarm niskiej
temperatury jest sygnalizowany przez sygnat dZzwiekowy oraz kod

A Parametr c29 jest nieaktywny w trybie 6.

5.3.7 Tryb 7: Wprost proporcjonalny z punktem nastawy &
dyferencjatem zmiennym w zaleznosci od DI1 c0=7

Sterownik zawsze pracuje w trybie odwrotnie proporcjonalnym,
bazujac na St1 gdy DI1 otwarte lub St2 gdy DI1 zamkniete.

WEISCIE DI1 OTWARTE WEISCIE DI1 ZAM KNIETE

Mod.V Mod.V
EO5 na ekranie sterownika, to samo dotyczy alarmu wysokiej
temperatury lecz zamiast P25 uzywany jest P26. Podobnie WYISCIEL WYISCIEL
parametry P30 i P34 dla drugiego czujnika. ON A ON A
Punkt nastawy alarmu wzgledem punktu pracy P29=0
Al.nisk.temp. Al.wys.temp. OFF Yy OFF Y
Aktywny Nieakt. Aktywny Nieakt.
Czujnik 1 | St1-P25 St1- St1+P26 St1+P26- P1 B1 P2 B1
P29.=(.J P25+P27 P27 a1 st2 Rys.
Czujnik 2 St2-P30 St2- St2+P31 St2+P31- 5]
P34=0 P30+P32 P32
Legenda:
Tab. 5.f St1/St2 Punkt nastawy 1/2
Bezwzgledny punkt nastawy alarmu P29=1 P1 Dyferencjaty trybu odwrotnie roporcjonalnego
Al.nisk.temp. Al.wys.temp. P2 Dyferencjaty trybu wprost proporcjonalnego
Aktywny Nieakt. Aktywny Nieakt. Wyjscie 1 Wyijscie 1
Czujnik 1 P25 P25+P27 P26 P26-P27 B1 Czujnik 1
P29=1 Dla modeli W & Z aktywacja wyjs¢ jest rownomiernie roztozona
Czujnik2 | P30 P30+P32 | P31 P31-P32 wewnatrz przedziatu dyferencjatu (P1/P2).
P34=1
Tab. 5.g
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A Parametr c29 jest nieaktywny w trybie 7.

5.3.8 Tryb odwrotnie proporcjonalny z punktem nastawy i
dyferencjatem zmiennym w zaleznosci od DI1 c0=8

Sterownik pracuje zawsze w trybie odwrotnie proporcjonalnym,
bazujac na St gdy wejscie cyfrowe 1 jest otwarte oraz na St2 gdy
wejscie cyfrowe jest zamkniete.

WEISCIE 1 OTWARTE WEISCIE 1 ZAMKNIETE

Mod.V Mod.V
wyi wysL
ON oN
A A
y OFF y OFF
P1 B1 P2 B1
5t1 512
Rys. 5.k
Legenda:
St1/St2 Punkt nastawy 1/2
WYJ1 Wyijscie 1
P1 Dyferencjaty trybu odwrotnie
proporcjonalnego
P2 Dyferencjaty trybu odwrotnie
proporcjonalnego
B1 Czujnik 1

Dla modeli W & Z aktywacja wyjs¢ jest rownomiernie roztozona w
obszarze dyferencjatu (P1/P2).

A Parametr c29 jest nieaktywny w trybie 8.
5.3.9 Tryb odwrotnie/wprost dwoma
punktami nastawy c0=9
W tym trybie, dostepnym tylko dla modeli z 2 lub 4 wyjsciami,
potowa wejs¢ jest aktywna w trybie bezposrednim, potowa w
trybie odwrotnie proporcjonalnym. Unikalna wtasno$¢ powoduje
ze mozna ustali¢ dwa niezalezne punktu nastawy. Jest to sytuacja
w ktorej jeden sterownik pracuje jako dwa niezalezne kontrolery
przy uzyciu tego samego czujnika.

proporcjonalny z

Mod. W
wyJ1 WYJ2
ON
A A
Y Y
- --{ OFF
P PR B1
st sw2
Mod. Z
A
wyi2 Wy wyi3 wyia
ON
A A A A
Y Y Y Y
OFF
P1 P2 B1
st s
Rys. 5.1
Legenda:
St1/St2 Punkt nastawy 1/2
P1 Dyferencjaty trybu odwrotnie
proporcjonalnego St1
P2 Dyferencjaty trybu wprost
proporcjonalnego St2
P3 Dyferencjat strefy martwej
Wyjscie 1/2/3/4 | Wyijscie 1/2/3/4
B1 Czujnik 1
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AParametr c29 jest nieaktywny w trybie 9. (alarm bazuje
jedynie na bezwzglednym progu alarmowym).

5.4 Waznosé
St1,5t2,P1,P2,P3).

parametréow regulacji (parametry

Parametry definiujgce tryb pracy majg waznos¢ opisana w
ponizszej tabeli:

Parametr | Waznos$¢ Uwagi

Stl Wszystkie modele

St2 C0=6,7,8,9 lub inna | W trybie pracy
wartos¢  c0 jesli | specjalnej (c33=1), St2
c33=1 (praca | jest ustawiany z
specjalna). Jesli | klawiatury w kazdym z
c19=2,3, lub 4, St2 | trybdow, jednak jest
jest uzywany w celu | aktywny tylko dla
kompensacji.  Jesli | wyj$¢ powigzanych z 2.
c19=2,3,4,7,11, St2
jest uzywany dla
regulacji. Jesli c19=7
St2  jest punktem
nastawy dla uktadu
2.

P1 Wszystkie modele

P2 C0=3,4,5,6,7,8,9 Nalezy zauwazy¢ ze w
Aktywny réwniez w | trybach 3,4 oraz 5, P2
innych modelach | jest dyferencjatem dla
jesli ¢33=1 (praca | pracy wprost
specjalna) lub c19=4 | proporcjonalnej i

odnosi sie do St1.

P3 Co=3,4 & 5, gdy
c0=5, tylko modele
W&Z

Tab. 5.h

5.5 Wybdr specjalnego trybu pracy

Parametr c33 oferuje mozliwos¢ ustalenia indywidualnej logiki
dziatania — pracy specjalnej. Zaprojektowana logika moze by¢
prostg regulacja lub catkowicie wykorzystywaé jeden z
dziewieciu modeli sterownika, w kazdym przypadku:

e Tryby 1,2,9: nie ustalaj strefy martwej P3 jedynie mamine
logiki z wejscia cyfrowego.

¢ Tryby 3,4,5: uaktywnij dyferencjat strefy martwej P3. Nie ma
zmiany logiki z wejscia cyfrowego.

e Tryb 6: nie zawiera dyferencjatu P3. Zmiana stanu wejscia
cyfrowego 1 oznacza powigzanie wyjscia z St2 wzglednie St1,
tryb pracy zostanie zmieniony na przeciwny, cztery wyjscia z
powigzaniem =2, tylko odwrécenie w logice jest aktywne,
oznacza to ze zamkniecie zestykéw cyfrowych dotyczy
powigzania =2 (St2), lecz odwrdcenie logiki zmienia znaki
wartosci ,aktywacji” i ,logiki/dyferencjatu” na przeciwne
(patrz wyjasnienie ponizej).

* Tryby 7,8: nie zawierajg strefy martwej P3. Cztery wyjscia z
powigzaniem =1, wejscie cyfrowe jedynie przetacza
odniesienie z St1/Pa na St2/P2, pozostawiajac logike regulacji
(bez zmiany znaku wartosci na przeciwny). Wejscie cyfrowe
nie ma zadnego wptywu na inne wyjscia regulacji, czyli z
powigzaniem =2 lub alarmami.

OWyjas'nienie ,powigzania”, ,aktywacji” oraz

dyfrenecjatu/logiki” zawarte jest w kolejnych rozdziatach.

Aprzed wybraniem c¢33=1: dla trybdw startowych innych niz
c0=2 (domysInie) musi by¢ ustawione przed wtaczeniem pracy

specjalnej (c33=1): zmiana c0 musi byé zapisana poprzez
Prg
nacisniecie przycisku mute
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Agdy c33=1, zmiana c0 nie ma wplywu na parametry
specjalne. Oznacza to ze c0 moze byc¢ ustawione zaréwno gdy
ustawiono parametry specjalne (c34 do c49) jak i typowe funkcje
poprzednio zablokowane w trybie c33=1. Gdy parametry moga
by¢ ustawiane indywidualnie, typowe funckje nie moga byc
aktywowane. Podsumowujac tylko po ustaleniu i zapisaniu trybu
startowego parametry moga by¢ edytowane ponownie o c33
ustalone na 1.

A jesdli istnieje konieczno$¢ zmiany po ustaleniu ¢33 na
wartosé 1, nalezy wpierw powrdci¢ do wartosci ¢33=0, nacisna¢

P

Frg aby zatwierdzi¢, wybra¢ zadany tryb i zapisaé zmiany mue,
nastepnie powréci¢ do pracy specjalnej z c¢33=1. Zmiana
ustawienia ¢33 z 1 na 0 kasuje wszystkie zmiany wprowadzone w
,parametry  specjalne”  ktére powracajg do  wartosci
dedykowanych przez c0...

5.6 Specjalne tryby pracy.

Gdy c33=1, 44 inne parametry stajg sie aktywne, nazywane s3
one parametrami specjalnymi. Parametry te s3 uzywane do
kompletnego zdefiniowania pracy kazdego wyjscia dostepnego w
sterowniku. W normalnej pracy, wybieramy tryb pracy poprzez
parametr c0, w tym przypadku ten parametr jest automatycznie
ustalany przez regulator. Gdy c33=1 uzytkownik moze regulowac
t3 nastawe uzywajagc 8 parametrow definiujacych kazde
indywidualne wyjscie:

. Powigzanie

. Typ wyjscia

o Aktywacja

. Dyferencjat/logika

o Restrykcje aktywacji

. Restrykcje dezaktywacji

. Maks/min warto$¢ wyjscia modulacyjnego (PWM

lub 0-10Vdc)

. Odciecie

. Czas wzbudzenia

. Typ wymuszenia

Parametry specjalne w odniesieniu do réznych wyjs¢

Wyij1 Wyj2 | Wyj3 | Wyj4

Powigzanie c34 c38 c42 c46
Typ wyjscia c35 c39 c43 c47
Aktywacja c36 c40 c44 c48
Dyferencjat/logika c37 c4l c45 c49
Restrkcje aktywacji d34 d38 da2 da6
Restrykcje dezaktywacji d35 d39 da3 da7
Min  warto$¢ wyjscia | d36 d4a0 da4 dag
modulacyjnego

Max warto$¢ wyjscia | d37 da1 das d49
modulacyjnego

Odciecie F34 F38 F42 F46
Czas wzbudzenia F35 F39 F43 F47
Typ wymusznia 36 F40 F44 F48

tab. 5.j

0wartos'ci domysine, minimalne i maksymalne parametréw
specjalnych zalezne sg od ilosci i typdw wyjsé¢ na danym modelu
sterownika.

A przed ustaiweniem parametru ¢33, upewnij sie ze
wymagany parametr startowy cO — zostat ustawiony

A gdy c33=1, parametry pracy specjalnej nie s widoczne i
niemogg by¢ ustawiane

podczas ustawiania parametréw specjalnych, zawsze
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sprawdzaj powigzania z innymi
zgodnie z wybranym ytrybem pracy.

parametrami specjalnymi

5.6.1 Powigzanie (aparametry c34,c38,c42,c46)

jest to parametr determinujacy funkcje kazdego z wyjsc.

Wiaze wyjscie z punktem nastawy (wyjscie regulacji) lub z
alarmem  (wyjscie alarmowe). Parametr c34,c38,c42,c46
odpowiedajg wyjsciom 1,2,3,4 wybdr wartosci parametru od 0
do 29.

ukfad 1 jest uktadem regulacji gdy regulacja niezalezna jest
wytaczona, kiedy to regulacja odbywa sie zaréwno na obiegu 1
jak i 2. Gdy praca niezalezna nie jest aktywna wowczas lecz
wybrane jest jedno z ustawien w odniesieniu do alarmu uktadu
2, alarm jest wyswietlany na ekranie lecz nie ma wptywu na
proces regulacji.

powigzanie =0: wyjscie nie jest aktywne. Jest to wartos¢ dla
wersji V oraz W dla wyjs¢ ktdre nie sa dostepne (to jest 2,3,4 dla
wersji V oraz 3,4 dla wersji W).

powigzanie =1 & 2: wyjscie jest wyjsciem regulacji i odnosi sie
odpowiednio do  St1/P1/PID1 oraz St2/P2/PID2. W
konsekwencji parametry specjalne ,typ wyjscia”, ,aktywacja”
oraz ,dyferencjat/logika” moga by¢ definiowane.

powigzanie 3 do 14 oraz 19 do 29: wyjscie jest powigzane z
jednym lub wiecej alarméw. Petna lista alarmoéw jest zawarta w
rozdziale ,alarmy”.

powigzanie 15: ,czasdwka” wyjscie jest niezalezne od punktu
nastawy, pomiaréw i dyferencjaty itp. wiacza sie okresowo w
okresach okreslonych przez c12 (czas cyklu). Czas wtgczenia
(T_ON) jest definiowany przez parametr ,aktywacja” jako
procent czasu cyklu. Jesli wystgpi alarm lub sterownik zostanie
wytgczony wéwczas praca czasowa zostanie wytaczona. Wiecej
informacji zawarte jest w opisie parametrow ,typ wyjs¢”,
»aktywacja”.

powigzanie 16: wyjscie jest wyjsciem regulacji: powigzanie z
St1/P1 oraz St2/P2 w zaleznosci od statusu wejscia cyfrowego
1. Jesli wejscie jest otwarte wowczas St1/P1 jesli zamkniete to
St2/P2. Zmiana punktu nastawy jednoczesnie odwraca logike
pracy.

powigzanie =17: wyjscie jest wyjsciem regulacji: powigzanie
St1/Pa oraz St2/P2 zalezy od statusu wejscia cyfrowego 1. Jesli
wejscie jest otwarte wowczas St1/P1 jesli zamkniete to St2/P2.
Zmiana punktu nastawy jednoczesnie odwraca logike pracy.
powigzanie =18: wejscie cyfrowe ktdre jest wybrane do zmiany
statusu regulatora ON/OFF (c29,c30=4)jesli sterownik jest
wytgczony wowczas wejscie jest zamkniete, jesli sterownik jest
wigczony wéwczas wejscie jest otwarte. Gdy sterownik jest
wytgczony wytgczone sg réwniez wyjscia alarmowe.

przekaznik
alarmowy

powig normalnych

zanie |wyjscie warunkach

0 nie aktywne -

1 odniesienie do St1 -

2 odniesienie do St2 -
aktywne gdy alarm z wejscia

3 cyfrowego WYL
aktywne gdy alarm 2z wejscia

4 cyfrowego WE
aktywne gdy alarm powazny lub

5 "Wysoki" E04 WYL
aktywne gdy alarm powazny lub

6 "Wysoki" E04 WL
aktywne gdy alarm powazny lub

7 "Niski" EO5 WYL
aktywne gdy alarm powazny lub

8 "Niski" E05 WE

9 aktywne gdy alarm ,Niski” (E05) WYL

10 aktywne gdy alarm ,Niski” (E05) WL

11 aktywne gdy alarm ,Wysoki” (E04) | WYL
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12 aktywne gdy alarm ,Wysoki” (E04) | WL Przyktad 1:
13 aktywne gdy alarm powazny WYL wykres ponizej pokazuje punkty aktywacji sterownika z 2
14 aktywne gdy alarm powazny WL wyjéciami, z nastepujgcymi parametrami:
15 paca TIMER - St1=10, St2=20, P1=p2=6
praca wyjécia zalezy od statusu WYJ1 (punkt A): powigzanie c34=1, aktywacja c36=-100
wejscia cyfrowego 1 z odwrdécona WYJ2 (punkt B): powigzanie c34=2, aktywacja c36=+75, A=4,
16 logikg pracy - B=2.5
praca wyjscia zalezy od statusu o A
wejscia cyfrowego 1 z
17 pozostawiong logikg pracy - ON
18 status sygnatu ON/OFF - outm our2
alarm ogolny uktadu 2 (przekaznik
19 wylgczony) WYL
alarm ogolny uktadu 2 (przekaznik
20 wigczony) WL A B
powazny alarm uktadu 2 oraz E15 f T r T - S OFF
21 przekaznik wylgczony WYL ; ; ; : ; P
powazny alarm uktadu 2 oraz E15 1 i 1 1 ; i >
22 przekaznik wigczony Wt 1c36=-100} i D aphags bl B1
powazny alarm ukladu 2 oraz E16 TP1=6 | P1=6 ! | P2=6! P26 |
23 przekaznik wylgczony WYL e R
powazny alarm uktadu 2 oraz E16 H '
24 przekaznik wtgczony WL 5t1=10 5t2=20
25 alarm E16 (przekaznik wytgczony) | WYL
26 alarm E16 (przekaznik wigczony) WL Rys. 5.m
27 alarm E15 (przekaznik wytgczony) | WYL
28 alarm E15 (przekaznik wigczony) WL Legenda:
29 alarm E17 (przekaznik wyltgczony) | WYL St1/st2 Punkt nastawy 1/2
tab. 5.k P1 Dyferencjaty wyjscia 1
P2 Dyferencjaty wyjscia 2
Oprzekaz'nik alarmowy wyfaczony = wyjscie normalnie P3 Dyffelrénqai strefy martwej
nieaktywne, zasilane gdy jest aktywny alarm WYl % Wyjscie 1/2
o . . ) B1 Czujnik 1
przekaznik alarmowy wiaczony = wyjscie normalnie aktywne,
nie zasilane, gdy jest aktywny alarm Prazyktad 2:

gdy wt. przekaznik jest normalnie aktywny, dezaktywowany
gdy jest alarm, nawet gdy brak jest zasilania, powazne
uszkodzenia sterownika, pamieci danych (E07/E08). W modelach
B oraz E wyjscia 2 i 4 moga by¢ z powigzaniem jedynie 0,1,2.

5.6.2 Typ wyjscia (parametry c35, c39, c43, c47)

parametr jest aktywny tylko gdy dane wyjscie jest wyjsciem
regulacji (powiazanie 1,2,16,17) lub TIMER (powigzanie =15)

Typ wyjscia =0 wyjscie ON/OFF

Typ wyjscia =1 wyjscie jest typu PWM, timer.

Praca TIMER jest skojarzona z powigzaniem =15.

A W modelach B oraz E wyjscie bedzie zawsze typu 0 do 10
Vdc niezaleznie od wartosci tego parametru.

5.6.3 Aktywacja (parametry c36, c40, c44, c48)

parametr jest aktywny tylko gdy wyjscie jest wyjsciem regulacji
(powigzanie 1,216,17) lub TIMER (powigzanie =15)

jesli powigzanie 1,2,16 i 17, dla pracy ON/OFF, reprezentuje
punkt aktywacji podczas gdy dlaPWM oraz 0 do 10 Vdc okresla
punkt gdzie wyjscie posiada wartos¢ maksymalng. Parametr
aktywacji jest wyrazony w procentach , od -100 do 100 i odnosi
sie do dyferencjatu pracy i punktu nastawy do ktérego odnosi sie
wyjscie. Jesli wyjscie odnosi sie do Stl (powigzanie 1),
,aktywacja” jest wyrazona w wartosci procentowej P1; jesli
wyjécie odnosi sie do St2 (powigzanie =2) ,aktywacja” jest
okreslana procentowo w odniesieniu do P2. Jedli wartosé
aktywacji jest dodatnia, punkt aktywacji jest na prawo od punktu
nastawy, jesli ujemna woéwczas punkt aktywacji jest na lewo od
punktu nastawy.

jesli powigzanie =15 & typ wyjscia = 1, aktywacja definiuje
czas wiaczenia procentowo jako czas cyklu (c12), w tym
przypadku aktywacja moze przyjmowaé jedynie wartosci
dodatnie (1 do 99).
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wyjscie timer jest ma powigzanie =15, typ wyjscia 1, aktywacja
(w procentach) pomiedzy 1 a 99, w czasie cyklu okreslonego
przez c12. Ponizej WYJ1 oraz WYJ2 sa zaproponowane jako
»TIMER” z ¢36 wiekszym niz c40:

OUT1: c35=15, c35=1, c36=50, WYJ2: c38=15, c39=1, c40=25

A
ON
wWyJ2
OFF ! T TON_1T
S I
ON
wvyJ1
OFF TON 2
i cl2 i
t
rys. 5.n
Legenda:
t czas
cl2 czas cyklu
OUT % wyjscie %
TON_1 (c36*c12)/100
TON_2 (c40*c12)/100

5.6.4 Dyferencjat/logika (parametry c37,c41, c45, c49)
parametr jest aktywny tylko gdy wyjscie jest wyjsciem regulacji,
parametr jest wyrazony w procentach i okredla histereze
wyijscia, to jest dla pracy ON/OFF, punkt dezaktywacji wyjscia ,
lub dla PWM punkt w ktérym wyjscie ma wartos¢ minimalng
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(Czas wiaczenia =0). Jesdli wyjscie odnosi sie do Stl (powigzanie
=1), dyferencjat/logika jest okreslany procentowo w odniesieniu
do P1, jesli wyjscie odnosi sie do St2 (powigzanie =2)
dyferencjat/logika okreslany jest procentowo w odniesieniu do
P2. Jesli wartos¢ dyferencjat/logika jest dodatnia, punkt
dezaktywacji jest wiekszy niz punkt aktywacji i realizowana jest
logika odwrdécona.

Jesli wartos¢ jest ujemna punkt dezaktywacji jest mniejsza niz
punkt aktywacji wtedy realizowana jest logika regulacji wprost
proporcjonalnej.  Wspdlnie z  poprzednim  parametrem
»,aktywacja” definiuje zakres regulacji

Przyktad 3:

przyktad 3 zawiera przyktad 1, plus punkty dezaktywacji. Dla
pierwszego wyjscia praca wymagana jest praca ,odwrécona” i
dyferencjat P1, dla drugiego praca wprost proporcjonalna, logika i
dyferencjat o wartosci 1/2P2.

Parametry:

Wyjscie 1: dyferencjat/logika c37=+100(A")

Wyjscie 2: dyferencjat/logika c41=-50(B")

A’=10, B'=21,5
A
WY Wyl2
--{ OoN
A A B’ B
T T T T L L OFF
i : i : P
i : i i N >
je7=+100 : : b lenn=so | B1
1 L} 1 ] ] L
el e
i P1=6_1 P1=6_1 i P2=6_1 P2=6_.
M—P:ﬂ—bl IA(—)-I(—H
1 1
[ 1
St1=10 St2=20
rys. 5.0
Legenda:
St1/5t2 Punkt nastawy 1/2
c36/c40 aktywacja wyjscia %
c37/c41 dyferencjat/logika dla wyj$¢ %
WYJ % wyjscia %
P1 Dyferencjaty wyjscia 1
P2 Dyferencjaty yjscia 2
B1 Czujnik 1
Jako przyktad mozna zrealizowa¢ odwrdcenie wartosci
dyferencjatu/logiki, co da nam nowe punkty dezaktywaciji:
wyjscie 1: dyferencjat/logika™ c38=-50(A")
wyijscie 2: dyferencjat/logika™ c41=+100 (B")
A =1,B"=30,5
h
wysL wy2
ON
A" A B B"
— : : — T e OFF
P R R A 1]
o i i 1c40=475
N Sy ! ! N
E i P1=6 | P1=6_\ | P2=6,P2=6 |
St1=10 $t2=20
rys. 5.p
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5.6.5 Restrykcje aktywacji (d34,d38,d42,d46)

W normalnych warunkach pracy, sekwencja uruchomien
powinna przebiegaé nastepujaco: 1,2,3,4. Jednakze okreslajac
minimalne czas wiaczenia i wyfaczenia lub czasy pomiedzy
kolejnymi uruchomieniami, sekwencja ta moze nie by¢
zachowana. Ustawiajac restrykcje uruchomiania istnieje
mozliwo$¢ zachowania poprawnej sekwencji uruchomienia
nawet przy ustalonych czasach. Wyjscie z restrykcja ustawiong
na ,x” (1,2,3) bedzie aktywowane tylko po aktywacji wyjscia
X", wyjscie z aktywacja =0 bedzie aktywowane bez ograniczen
co do innych wyjs¢.

5.6.6 Restrykcje dezaktywacji (d35,d39,d43,d47)

W normalnych warunkach pracy, sekwencja wytaczen powinna
przebiega¢ nastepujaco: 4,3,2,1 Jednakze okreslajac minimalne
czas wiaczenia i wytaczenia lub czasy pomiedzy kolejnymi
uruchomieniami, sekwencja ta moze nie by¢ zachowana.
Ustawiajac restrykcje wytgczania istnieje mozliwos$¢ zachowania
poprawnej sekwencji nawet przy ustalonych czasach. Wyjscie z
restrykcja ustawiong na ,x” (1,2,3) bedzie wyfaczane tylko po
wytaczeniu wyjscia ,x”. wyjscie z restrykcjg wytaczenia =0
bedzie wytaczane bez ograniczen co do innych wyjsc.

5.6.7 Minimalna  wartos¢
(d36,d40,d44,d48).

wyjscia  modulacyjnego

Wazne jesli wyjscie jest wyjscie regulacji i jego typ ustawiony
jest na wartos¢ 1, czyli jest wyjscie PWM lub 0 do 10 Vdc.
Wyjscie takie moze by¢é ograniczone do jego wartosci
minimalne;j.

Przyktad: regulacja proporcjonalna: tryb odwrécony dla
St1=20°C oraz P1=1°C. jedli tylko jedno wyjécie modulacyjne jest
uzywane z dyferencjatem 1°C, ustawienie tego parametru na
wartos¢ 20 (20%) oznacza ze wyjscie jest aktywowane tylko gdy
mierzona temperatura jest wieksza niz 20% wartosci punktu
nastawy, czyli dla wartosci 19,8 0C, jak pokazano na wykresie
ponizej.

A
WYI1
100%
d36=20%
A }0%
P1 B1
St1
rys. 5.q
Legenda:
St1 punkt P1
nastawy St1
WYJ1 Wyijscie 1 d36 min wartos$é w
B1 czujnik 1

5.6.8 Maksymalna wartos¢ wyjscia modulacji (d37, d41, d45,
da9)

Parametr wazny gdy wyjscie jest wyjsciem regulacji, typ wyjscia
=1, to oznacza wyjscie PWM lub 0 do 10Vdc. Sygnat wyjscia
modulacyjnego moze by¢ ograniczony wartoscig maksymalna.
Przyktad regulacji proporcjonalnej: tryb odwrécony z St1=20°C
oraz P1=1°C. jesli tylko jedno wyjscie modulacyjne jest w uzyciu
oraz dyferencjat =1°C, ustawienie tego parametru na wartos¢
80 (80%) oznacza ze wyjscie jest aktywowane gdy temperatura
mierzona osigga wiecej niz 80% wartosci punktu nastawy czyli
19,2°C. po osiagnieciu tej wartosci, sygnat wyjscia pozostaje
staty, jak na rysunku ponize;j.
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Zastgpienie wyjscia

Typ zastgpienia Przekaznik Modulacyjne
0 - -
1 WYt,  respektujac | 0%, OVdc
c6,c7
2 Wt 100%, 10Vdc
3 - min nstwa
(d36,d40,d44,d48)
4 - maks nastawa
(d37,d41,d45,d49)
5 WYt respektujac c6, | -
c7,d1,c8,c9

1 100%
e d37=80%
|
0%
i P1 B1
]
St1
Rys. 5.r
Legenda:
St1 punkt nastawy 1
P1 dyferencjat trybu odwréconego
d37 maksymalna wartos¢ wyjscia modulacyjnego 1
WYJ1 wyjscie 1
Bl czujnik 1

5.6.9 Odciecie wejscia modulacyjnego (F34, F38, F42, F46)

Te parametry sg uzyteczne, gdy istnieje potrzeba utrzymania
minimalnej wartosci napiecia dla pracy elementu wykonawczego.
Parametry te aktywujg prace z minimalnym limitem dla wyjscia
PWM lub 0 do 10 Vdc.

Przyktad: regulacja z dwoma wyjsciami, pierwsze (OUT1) ON/OFF,
oraz drugie (OUT2) 0 do 10 Vdc.

minimalna wartos$¢ dla wyjscia modulacji, dla wyjscia 2=50 (50%
wartosci wyjscia), d40=50

Przypadek 1: odciecie

ouTz2 oum
100% a0=2
A
d40=50% —=--meeee
- A 4
= T I
. B E
P12 ; P12
P1
—_— .

&
rys. 5.s
Przypadek 2: F38=1 minimalna predkosc¢ pracy

ouT2 cum
100% c0=2
\ f
d40-500%
4
0% A I >
P17 P2 Bl
Pl
511

A gdy aktywna jest funkcja odciecia wyjscia modulacji (d34,
d38, d42, d46) oraz limity wytgczenia (d35, d39, d43, d47) musza
by¢ ustawione poprawnie.

5.6.10 Czas wzbudzenia wyjscia modulacji (F35, F39, F43, F47)

te parametry sg uzywane do aktywacji wyjscie modulacyjnego do
maksymalnej dozwolonej wartosci (d37, d42, d45, d49) przez
okreslony czas, poczynajac od momentu aktywacji wyjscia.
Ustawienie wartosci na 0 powoduje wyfaczenie tej funkcji.

5.6.11 Zastgpienie wyjs¢ (F36, F40, F44, F48)

Te parametry okreslajq jak przekaznik lub wyjscie modulacyjne sa
zastgpione, aktywowane przez wejscie cyfrowe (c29=6, c30=6).
Efekt jest uzalezniony od tego czy wyjscie jest przekaznikiem czy
wyjsciem modulacyjnym.
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tab. 5.1

5.7 Dodatkowe uwagi odnosnie specjalnych trybéw pracy
strefa martwa

W trybach 3,4 i 5 strefa martwa jest definiowana przez P3.
Punkty aktywacji i wytaczenia nie mogg znajdowac sie
wewnatrz strefy martwej, jesli zostang one zidentyfikowane w
strefie przed i za punktem nastawy, sterownik automatycznie
zwiekszy histereze wyjscia poprzez podwojenie wartosci P3.

oN
A
A J
OFF
k a Bl
Pl Pl
5t1
ON
A
orr A 4
b a Bl
Pl L P1
st
Rys. 5.u

Wyjscia analogowe lub PWM pracuja wedtug ponizszego
wykresu. W praktyce w strefie martwej poziom aktywacji
pozostaje niezmienny.

WYJ1
100%
0% \
b a | -
Pl Pl
st1
wYJ1
100%
0%
b a !
P1 P3 | P3 P1
st1
Rys. 5.v

tryb 6 widzi wyjscia powigzane do St1 z logika bezposrednia
(aktywacja pozytywna i dyferencjat/logika negatywne) gdy
wejscie cyfrowe 1 jest otwarte. Zamkniecie wyjscia cyfrowego 1
wymusza uzaleznienie wyj$¢ od St2 i P2, i odwrdcenie logiki
sterowania poprzez zmiane znaku wartosci aktywacji oraz
dyferencjatu/logiki (odczyt warto$ci parametrow nie zalezy od
statusu wejscia cyfrowego: zmiana uzaleznione sg od
algorytmu). Gdy c33=1.

wyjscia z powigzaniem 16 pracujg jak na wykresie ponizej gdy
wejscie cyfrowe 1 jest przetaczane:
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POWIAZANIE =16
WEJSCIE CYFROWE 1 OTWARTE WEJSCIE CYFROWE 1 ZAMKNIETE

4

ON ON

OFF OFF

P1 B1 P2 B1

5t 5t2

Rys. 5.w

tryby 7 i 8. Wyjscia z powigzaniem =17 pracujg jak pokazano na
wykresach ponizej gdy przetgcza sie wejscie cyfrowe 1.

w rzeczywistosci te tryby nie zezwalajg na zmiane logiki regulacji.
Wyjscia alarmowe (powigzanie =3 do 14, 19 do 29) nie zalez3 od
wejscia cyfrowego 1.

POWIAZANIE =17

WEJSCIE CYFROWE 1 OTWARTE WEJSCIE CYFROWE 1 ZAMKNIETE

A A
ON ON
J | A
OFF V OFF V
P1 B1 P2 B1
511 5t2
Rys. 5.x

Tryby 1 & 2 w pracy z dyferencjatem (c19=1).
Podobnie do poprzedniego przypadku , gdy c33=1 wyjscia z
powigzaniem =2 nie posiadaja funkcji kompensacji.

Tryby 1i 2 z kompensacja (c19=2,3,4)
Podobnie jak poprzednim przypadku, gdy c33=1 wyjscia z
powigzaniem =2 nie posiadaja funkcji kompensacji.

5.8 Wyjscia i wejscia

5.8.1 Wyjscia cyfrowe, przekaznikowe (c6,c7,d1,c8,c9,c11)
Parametry w zapytaniu dotyczg minimalnych czaséw wtaczenia i
wytgczenia tego samego wyjscia lub réznych wyjsé, stuzg do
zabezpieczenia urzadzen i zapobiegania zaktécen w regulacji .
Aaby ustali¢ czas tak by urzadzenie pracowato niezwtocznie,
konieczne jest wytgczenie i ponowne wtgczenie sterownika. W

innym przypadku ustawienia czasowe bedg respektowane przy
kolejnym uzyciu sterownika, gdy czas wewnetrzny jest ustawiony.

5.8.2 Zabezpieczenie wyjscia przekaznikowego (c7,c8,c9)

Par. Opis Fabr Min Maks j.m.

5.8.3 Inne zabezpieczenia wyjs¢ przekaznikowych (parametry
c6,d1)

Par. Opis Fabr Min Maks j.m.

c6 minimalny czas | 5 0 255 s
pomiedzy
aktywacjami 2
réznych wyjsé¢
waznos¢: c0z4

dl minimalny czas | O 0 255 s
pomiedzy
wytaczeniami 2
réznych wyjsé¢
waznosé: c0z4

c7 minimalny czas | O 0 15 min
pomiedzy
aktywacjami
samego wyjscia
waznos¢: c024

tego

c8 minimalny czas | O 0 15 min
wytaczenia wyjscia
waznosé: c0z4

c9 minimalny czas | O 0 15 min
wiaczenia wyjscia

waznos¢: c024

tab. 5.m

C9 definiuje minimalny czas aktywacji wyjscia niezaleznie od
Zadania pracy

C8 definiuje minimalny czas dezaktywacji wyjscia, niezaleznie
od zadania pracy

C7 ustala minimalny czas pomiedzy kolejnymi aktywacjami
tego samego wyjscia
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Tab. 5.n
c6 okresla minimalny czas jaki musi uptyng¢ pomiedzy
uruchomieniem kolejnych wyjs¢. Aktywacja jest opdzniana
aby zapobiec przecigzeniom mogacym nastapic gdy
urzadzenia wiaczatby sie jednoczesnie.
d1 ustala minimalny czas jaki musi uptyna¢ pomiedzy
wytgczeniami kolejnych wyjs¢ przekaznikowych

7
9 [«
OFF o
ON
WYJ 2
OFF
>
6 d1
Pt AL
Legenda:
t-czas

ACG,C7,08,69 & d1 nie maja wptywu na prace wyjs¢ PWM.

5.8.4 Rotacja (c11)

Parametry pozwalajgce okresli¢ priorytety aktywacji i
wytgczenia: bazujgc na zadaniach pracy, wyjscie ktore jest
dtuzej aktywne jest wytgczane, wyjscie najdtuzej pozostajace
nieaktywne jest wtgczane.

Par. Opis Fabr Min Maks j.m.
cl1 rotacja wyjs¢ 0 0 7 -

O=nie aktywna

1=standardowa (2 lub

4 przekazniki)

2=rotacja 2+2

3= rotacja 2+2

(COPELAND)

4= rotacja wyjs¢ 3&4

nie 1&2

5= rotacja wyjs¢ 1&2

nie 3&4

6= odseparowana

rotacja parami 1,2

(pomiedzy kazda)

oraz 3,4

7= rotacja wyjs¢ 2,3,4

nie 1 waznos¢:

c0=1,2,7,8 & c33=0

8= rotacja wyjs¢ 1i 3

nie 2 i 4 waznos¢:

c0=1,2,7,8 & c33=0

tab. 5.0

Rotacja 2+2 wyjs¢ (c11=2) zostata zaprojektowana do
zarzadzania wydajnoscia sprezarki. Wyjscia 1 i 3 aktywuja
sprezarki, wyjscia 2 i 4 zawory regulacji wydajnosci. Roatacja
zachodzi pomiedzy wyjsciami 1i 3 gdy zawory s3 zasilane
(przekazniki wiaczone) aby zapewnic prace sprezarki przy
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najwyzszej wydajnosci. Zawor 2 jest powigzany z wyjsciem 1 a
zawor z wyjsciem 3.

Rotacja 2+2 DWM Copeland na 4 wyjscia (c11=3) jest podobna do
poprzednio opisanej, jednak z przeciwng logika dla zarzadzania
zaworami. Zawory s3 normalnie zasilane (sprezarka z regulacja
wydajnosci) i nie zasilane (przekazniki wytaczone) gdy sprezarka
musi pracowaé z petng wydajnoscia. Normalna sekwencja
aktywacji :

1 wyt, 2 wyt, 3 wyt, 4 wyt

1wt 2 wit, 3 wyt, 4 wyt

1 wt, 2 wyt, 3 wyt, 4 wyt

1wt 2 wyt, 3wt, 4wt

1wt 2 wyt, 3 wt, 4 wyt

jak w poprzednim przypadku wyjscia 1 i 3 aktywuja sprezarki a
wyjscia 2 i 4 zawory regulacji.

Oparametr ten nie ma wptywu na prace sterownika z jednym
wyjsciem

OW modelach z 2 wyjsciami (W), rotacja jest standardowa
nawet gdy c11=2 lub 3

Opo{qczenie w konfiguracji 2+2 jest nastepujace: WYJ 1 =
sprezarka 1, WYJ 2 = zawdr, WYJ 3 = sprezarka 2, WYJ 4 = zawor 2

AZwréc’ szczeg6lna uwage przy programowaniu parametrow,
poniewaz sterownik rotuje wyjsciami niezaleznie od tego czy s3 to
wyjscia regulacji czy alarmowe. Jedli istnieje co najmniej jedno
wyjscie PWM lub 0 do 10 Vdc rotacja nie bedzie aktywna, za
wyjatkiem DN/IR33 model E z c11=8.

Przyktad a: jesli istnieja dwa wyjscia alarmowe i dwa wyjscia
regulacyjne, rotacja musi by¢ tak ustawiona aby rotowac jedynie
wyjsciami regulacji .

Przyktad b: aby regulowac prace agregatu wody lodowej z 3
sprezarkami, mozna ustawié¢ tryb regulacji 7, przeznaczajac
wyjscia 2,3 4 dla sprezarek podczas gdy wyjscie 1 pozostanie nie
podtaczone lub uzyte jako dodatkowe lub alarmowe.

5.8.5 Wyjscie przekaznika potprzewodnikowego (SSR).

Jesli wymagana jest regulacja przy uzycia jednego lub wiecej
wyjs¢ PWM, rozwigzanie z wyjsciami przekaznikowymi staje sie
niepraktyczne jesli czas zmian nie sg wystarczajgco dtugo (min 20
sek), w innym przypadku zywotno$¢ przekaznika bedzie mocno
zredukowana. W takim przypadku, moina uzy¢ przekaznikéw
pétprzewodnikowych  (SSR)  zarzgdzanych w zaleznosci od
specyfiki aplikacji.

5.8.6 Czas cyklu PWM (parametr c12)

parametr ten reprezentuje catkowity czas cyklu PWM , w
rzeczywistosci suma czasu wigczenia i wytgczenia jest stata i
wynosi c12. Stosunek pomiedzy czasami witaczenia i wytaczenia
jest ustalany przez bfad regulacji to jest odchylenie od punktu
nastawy (procentowe) danego wyjscia 7. Szczegdty opisano w
trybie 4.

Par. Opis Fabr Min Maks j.m.
cl2 Czas cyklu PWM 20 0,2 999 s
waznos¢: c0=4
w pracy specjalnej
cl2
aktywny w kazdym
trybie jesli typ
wyjscia =1
tab. 5.p
ON p—
OFF _—
t
ton toff
€12
Rys. 5.z
t=czas
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OW wyniku modulacji pracy wyjscia PWM mozna zrealizowaé
petng regulacje PID tak aby wartos¢ regulowana zbiegta sie z
punktem nastawy lub pozostata w strofie martwe;j.

O minimalny czas wiaczenia, obliczany i jego osiggalne
maksimum jest 1/100 z c12 (1%).

5.8.7 Wyjscia analogowe 1 do 10 Vdc
jesli aplikacja wymaga jednego lub wiecej wyjsc analogowych 0
do 10 Vdc konieczne jest wybranie jednego ze sterownikdw.

IR33B7**** (1 przekaznik + 1 x 0 do Vdc)

IR33E7**** (2 przekazniki + 2 x 0 do Vdc)

DN33B7**** (1 przekaznik + 1 x 0 do Vdc)

DN33E7**** (2 przekazniki + 2 x 0 do Vdc)

w takim przypadku system réwniez pracuje na napieciach od 0
do 10 Vdc.

5.8.8 Wejscia analogowe
Patrz poczatek rozdziatu, czes$é o czujnikach.

5.8.9 Wejscia cyfrowe

Parametr c29 okresla funkcje wejscia cyfrowego 1 jesli nie jest
juz uzyte w trybach 6,7 i 8 lub w trybie pracy specjalnej (c33=1),
z powigzaniem =16 i 17. Jesli ustawione jako wejscie alarmowe,
to jest c29=1,2,3 jedno lub wiecej wyjs¢ alarmowych zostanie
aktywowanych bazujac na uzytym trybie (patrz tryb 5).podczas
gdy praca wyjs¢ regulacyjnych jest definiowana przez c31 (patrz
rozdziat alarmy). Parametr c30 ma podobne znaczenie jak c29 i
odnosi sie do wejscia cyfrowego 2.

A Ukfad 1 jest uktadem regulacji gdy nie jest aktywna praca

niezalezna, kiedy to sterownik pracuje na obu uktadach 1 i 2.
Jesli praca niezalezna jest nie aktywna, ale ustawiono jeden z
alarméw dotyczacych uktadu 2, pojawienie sie tego alarmu nie
bedzie miato wptywu na regulacje, pokazany zostanie jedynie
kod alarmu na ekranie sterownika.

Par. | Opis Fab | Mi Ma | j.m.
r n ks
c29 wejscie cyfrowe 1 0 0 12 -

O=nie aktywne

1= niezwtoczny alarm zew, reset
automat. (uktad 1)

2= niezwtoczny alarm zew, reset
reczny (uktad 1)

3= opdzniony alarm zewn (P28),
reset reczny (uktad 1)

4= ON/OFF w odniesieniu do
statusu wejscia cyfrowego

5= aktywacja/wytgczenie cyklu
pracy przyciskiem

6= nadpisanie wyjs¢ (uktad 1)

7= tylko sygnat alarmu E17,
opdzniony (P33)

8= tylko sygnat alarmu E17,
niezwtoczny

9= niezwloczny alarm zew, Rest
automat. (uktad 2)

10= niezwtoczny alarm zew, reset
reczny (uktad 1)

11= opdzniony alarm zewn (P28),
reset reczny (uktad 1)

12= nadpisanie wyjs¢ (uktad 2)
waznosé: cOinne niz 6,7, oraz jesli
c33=1 z powigzaniem =16 lub 17.
W przypadku alarmu, status
przekaznika zalezy od c31 lub
d31

Tab. 5.q

€29=0 wejscie nie aktywne
€29=1 niezwtoczny alarm
resetem (ukfad 1)

zewnetrzny z automatycznym
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Jesli wystapig warunki alarmowe spowoduje to otwarcie zestyku
przekaznika. Po usunieciu warunkéw alarmowych zestyk jest
zamykany, powraca normalna regulacja i wyjscia alarmowe sa
nieaktywne.

€29=2 niezwtoczny alarm zewnetrzny z recznym resetem (uktad 1)
Jesli wystapig warunki alarmowe spowoduje to otwarcie zestyku
przekaznika. Po usunieciu warunkéw alarmowych zestyk nie
wraca automatycznie, wyjscie alarmowe i sygnat pozostajg
aktywne. Regulacja jest przywracana jedynie po wykonaniu
recznego resetu, to jest po wcisnieciu Prg/mute i przycisku UP
jednoczesnie przez 5 sek.

c29=3 Zewnetrzny alarm z opdzinieniem (opdinienie =P28) z
resetem recznym (uktad 1)

warunki alarmowe nastgpiag gdy zestyk wejscia pozostanie przez
czas wiekszy niz P28. Po aktywacji alarmu EO3, jesli warunki
alarmowe zostang usuniete, zestyk nie wraca automatycznie,
wyjscie alarmowe i sygnat pozostaja aktywne. Regulacja jest
przywracana jedynie po wykonaniu recznego resetu, to jest po
wcisnieciu Prg/mute i przycisku UP jednoczesnie przez 5 sek.
€29=4 ON/OFF

wejscie cyfrowe okresla status jednostki

- gdy wejscie jest zamkniete, sterownik jest wiaczony

- gdy wyjscie jest otwarte sterownik jest wytgczony.
Konsekwencje wytaczenia:

- na ekranie pojawi sie informacja OFF, zamiennie z odczytem
wartosci czujnika lub kodem aktywnego przed wytaczeniem
alarmu (EO1, EO2, EO6, EQ7, E08);

- wyjscie regulacji jest dezaktywowane (WYL), podczas
minimalnego czas witaczenia (c9)

- buzer jesli byt aktywny zostanie wyciszony

- wyjscie alarmowe jest byto aktywne zostanie wytaczone

- jakiekolwiek nowe alarmy ktére moga sie pojawié¢ nie beda
sygnalizowane, za wyjatkiem (E01, E02, EO6, EQ7, E08);

€29=5 Rozpoczecie cyklu pracy

Aby rozpocza¢ cykl pracy przy pomocy przycisku, P70 musi by¢ =2
oraz P29=5 dla wejscie cyfrowego 1 oraz P70=3 i P30=5 dla
wejscie cyfrowego 2

€29=6 nadpisanie wyjs¢, uktad 1

warunki nadpisania sg aktywne gdy zestyk jest otwarty. Wyjscia
powigzane z uktadem 1 (patrz ,praca niezalezna) zostang
napisane bazujac na ustawieniach ,typu nadpisania” parametry
(patrz rozdziat 5.6.11)

€29=7 opOiniony sygnat alarmu E17 (P33, mierzony w
sekundach). Warunki alarmowe wystepujg, gdy zestyk jest
otwarty. Jest to jedynie sygnat alarmu wraz z migajaca ikong nie
majacy wptywu na proces regulacji. Powigzane parametry (c34,
c38, c42, c46=29) mogg by¢ uiyte do wyboru wyjscia w
normalnych warunkach nie spetniaja funkcji regulacyjnych, w
przypadku alarmu wtacza Wt/100%/10Vdc.

€29=8 niezwtoczny sygnat alarmu E17

Tak samo jak dla c29=7, bez podznienia

dla nastepujacych ustawien konieczne jest ustalenia pracy
niezaleznej (c19=7)

€29=9 niezwtoczny alarm zewnetrzny z automatycznym resetem
(uktad 2). Podobnie jak dla c29=1 dla uktadu 2

€29=10 niezwtoczny alarm zewnetrzny z recznym resetem (uktad
2) podobnie jak dla c29=2, dla uktadu 2

€29=11 opdzniony alarm zewnetrzny (P33), reczny reset (uktad 2)
podobnie jak dla c29=3, dla uktadu 2

€29=12 nadpisanie wyjs¢ uktadu 2

podobnie jak dla ¢29=6, dla uktadu 2.
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6. REGULACIA

Regulacja ON/OFF oraz PID
sterownik moze pracowac z dwoma typami regulacji:

* ON/OFF (proporcjonalna) w ktdrej urzadzenie wykonawcze
pracuje z petna moca lub jest wytgczone. Prosty sposob
regulacji mogacy zapewni¢ zamierzone rezultaty;

e PID, uzyteczna w systemach gdzie odpowiedz? regulatora na
warto$¢ regulacji nie pozwala na eliminowanie btedéw
podczas stabilnej pracy — regulacja znacznie doktadniejsza.

A regulacja PID, zakres regulacji pokrywa sie z parametrami
(P1/P2)

6.1 Typ regulacji (c32)

jest wprowadzenie wspdtczynnika rézniczkowania ktéry dziata
jak ttumik dla efektu falowania. Jednakze zbytnie zwiekszenie
wartosci tego wspotczynnika moze spowodowaé (zwiekszenie
czasu ,td”) zwieksza czas niezbedny do regulacji w wyniku
zmiany warunkéw co moze réwniez spowodowac niestabilna
prace systemu. Wspdtczynnik ten nie ma wptywu na btedy
powstajace podczas stabilnej pracy.

6.3 Auto - regulacja (c64)

Par. Opis Fabr Min | Maks | jar
c5 typ regulacji 0 0 1 -
0= ON/OFF (proporcjonalna)
1= proporcjonalno +
catkujgca + rdzniczkujaca(
(PID)
tab. 6.a

ten parametr jest uzywany do ustalenia trybu regulacji

o Z regulacja typu PID, efektywna regulacja oznacza zbieganie
sie wartosci regulowanej z wartoscig punktu nastawy lub
utrzymywanie jej w strefie martwej; w takich warunkach
poszczegdlne wyjscia moga by¢ aktywowane nawet jesli nie s
przewidziane na oryginalnym wykresie regulacji. Regulacja typu
PID gwarantuje maksymalng efektywnos¢.

6.2 ti_PID, td_PID (c62,c63,d62,d63)

parametry regulacji PID konieczne do ustawienia w aplikacji

Par. Opis Fabr Min | Maks | jar

c62 ti_PID1 600 0 999 s

c63 td_PID1 0 0 999 s

d62 ti_PID2 600 0 999 s

d63 td_PID2 0 0 999 s
tab. 6.b

tabela ponizej pokazuje czujniki uzyte przez PID1 i PID 2 bazujace
na ustawieniach c19

c19 PID1 PID2
(powigzanie=1) (powigzanie=2)

1 B1-B2 B1

7 B1(uktad 1) B2 (ukfad 2)

8 max (B1, B2) B1

9 min (B1, B2) B1
0,2,3,4,5,6,10,11 | B1 Bl

tab. 6.c

°wyja5'nienie pracy regulacji bazujgc na ustawieniach c19, patrz
rozdziat 6.5.

Aby wyeliminowa¢ efekt dziatania wspdtczynnikdow
catkujgcych i rézniczkujacych, ustal wartos¢ odpowiadajacych im
parametréw Ti oraz td=0.

Qustawienie td=0 oraz ti#0 pozwoli na uzyskanie regulacji P+,
czesto uzywanej do regulacji temperatury w pomieszczeniach w
ktérych nie podlega ona duzym wahaniom.

Oaby uniknaé¢ btedéw podczas stabilnej pracy mozliwe jest
uzyskanie regulacji P, przy wspdtczynniku catkowania zblizonym
wartoscia do wartosci btedu. Jednak duzy wptyw tego
wspotczynnika (pamietaj ze dziata w sposob odwrotnie
proporcjonalny do wspdtczynnika ,ti”) moze spowodowac
zwiekszenie wahan temperatury, i przekroczen co spowoduje
niestabilnos¢ regulacji do wartosci zadanej.

Oaby znie$¢ efekt falowania wokét punktu nastawy mozliwe

A Funkcja auto regulacji jest niezgodna z pracg niezaleing

(c19=7).

sterownik opuszcza fabryke z nastawami domysinymi
parametrow regulacji PID, pozwala t ona uzyskanie
standardowej regulacji PID, ale nie jest to regulacja

zoptymalizowana dla systemoéw regulacji IR33. W zwigzku z tym
istnieje mozliwos¢ wykorzystania funkcji auto regulacji tak aby
ustali¢ wartos¢ 3 parametréw w celu optymalizacji regulacji dla
danego systemu w ktérym sterownik jest zainstalowany: rézna
dynamika systeméw moze powodowaé znaczne rdinice w
wartosciach parametréw.
Funkcja auto regulacji sktada sie z dwdch procedur:

* Regulacji sterownika podczas pierwszego uruchomienia

systemu
* Ostatecznej regulacji podczas normalnej pracy

W obu trybach, parametry wymienione ponizej musza by¢
zaprogramowane:

c0=1 lub 2 — regulacja wprost lub odwrotnie proporcjonalna
c5=1, aktywacja regulacji PID

c64=1, aktywacja auto regulacji

St1= punkt nastawy

Regulacja sterownika podczas uruchamiania systemu.

ta procedura jest wykonywana podczas pierwszego
uruchamiania systemu i zawiera wstepna regulacje parametrow
regulacji PID w celu analizy dynamiki catego ukfadu, informacje
uzyskane e ten sposéb s3 niezbedne dla tej procedury jak
rowniez dla pdzniejszego procesu regulacji.

Podczas pierwszego uruchomienia systemu, system powinien
by¢ w réwnowadze tzn bez zasilania i w rownowadze termicznej
W pomieszczeniu, ten stan musi by¢ osiggniety przed
rozpoczeciem procedury auto-regulacji. Sterownik musi mie¢
zaprogramowane parametry wymienione powyzej, nalezy
réowniez upewnic sie, ze nie rozpocznie sie proces regulacji w
wyniku  zwiekszenia lub  zmniejszenia temperatury w
pomieszczeniu. Mozna to uzyska¢ poprzez nie podtaczanie
elementéow wykonawczych do wyjs¢ sterownika lub nie
wtgczanie ich zasilania. Po zaprogramowaniu, sterownik musi
by¢ wytaczony, jesli to konieczne nalezy ponownie podtaczyc
elementy wykonawcze do sterownika. Zasilanie nalezy
doprowadzi¢ zaréwno do sterownika jak i elementéw
wykonawczych. Wéwczas sterownik rozpocznie procedure auto
regulacji, oznaczanej jako miganie ikony TUNING na
wyswietlaczu. Rozpocznie sie wstepne sprawdzenie warunkéw
startowych i oceny ich poprawnosci, to znaczy: w trybie regulacji
wprost proporcjonalnej temperatura mierzona przez czujnik
regulacji musi by¢:

- wieksza niz punkt nastawy

- wieksza o wiecej niz 5°C od punktu nastawy

w trybie regulacji odwrotnie proporcjonalnej, temperatura
mierzona przez czujnik regulacji musi by¢:

- nizsza niz punkt nastawy

- nizsza o wiecej niz 5°C od punktu nastawy

Jesli warunki poczatkowe nie s3 odpowiednie procedura nie
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zostanie wykonana a sterownik wygeneruje alarm ,E14”,
sterownik nie zmieni statusu i ni bedzie wykonywat zadnych
czynnosci czekajgc na reset lub ponowne wiaczenie. Procedura
moze by¢ rozpoczeta ponownie po zmienia warunkéw
startowych. Jesdli warunki startowe s3 odpowiednie sterownik
rozpocznie szereg czynnosci modyfikujgcych aktualny stan
systemu wprowadzajac zmiany, podczas pomiaréw, wartosci
parametrow regulacji PID. W tym etapie temperatura
uzyskiwana w systemie moze znaczeni réznic sie od punktu
nastawy, moze réwniez powrdci¢ do wartosci poczatkowej. Na
zakoriczenie procesu (maksymalnie 8h), jesli catos¢ zostata
zrealizowana bez zaktdcen, wartosci obliczone dla parametréw
regulacji zostang zapisane i zastgpia wartosci domysine. W
innym przypadku zadna z wartosci nie zostanie zapisana a
sterownik wygeneruje alarm (patrz tabela alarmoéw) i wyjdzie z
procedury autoregulacji. W takim wypadku sygnat alarmowy
mozna skasowac recznie lub poprzez wytaczenie i ponowne
wtaczenie sterownika. Procedura autoregulacji moze byé w
kazdym przypadku przerwana wodwczas parametry nie bedg
zapisywane.

Ostateczna regulacja parametrow po wczesniejszej regulacji
wstepnej, podczas normalnej pracy ukfadu.

jesli sterownik byt ustawiany wstepnie, procedura autoregulacji
moze byé uruchomiona ponownie. Jest to uzyteczne jesli
zmienito sie obcigzenie uktadu w poréwnaniu z obcigzeniem
jakie byto obecne podczas pierwszej regulacji, lub gdy konieczne
jest ostateczne ustalenie wartosci parametrow. W takim
przypadku sterownik moze zarzadzaé systemem przy uzyciu
parametréw PID i w konsekwencji pozwoli¢ na zwigkszenie
efektywnosci regulacji.

Tym razem procedura jest uruchamiana podczas normalnej
pracy systemu (dla c0=1 lub 2, regulacja odwrotnie lub wprost
proporcjonalna, ¢5=1, aktywacja regulacji PID) w tym przypadku
sterownik nie musi by¢ wytagczany i wtgczany ponownie,
wystarczy:

- ustali¢ c64 na wartosc 1;

- nacisna¢ przycisk 4 przez 5 sek po ktérych na ekranie pojawi
sie komunikat ,tun” — rozpocznie sie proces autoregulacji.
Sterownik przeprowadza proces autoregulacji wg procedury
opisanej powyzej. W kazdym z opisanych przypadkéw jesli
procedura zakoniczy sie pozytywnie sterownik automatycznie
zmieni warto$¢ parametry c64 na 0 i aktywuje regulacje PID z
nowymi wartosciami parametréw.

Oprocedura autoregulacji nie powinna by¢ uwazana jako
decydujaca do uzyskania optymalnej kontroli systemu,
doswiadczeni uzytkownicy réwniez mogg uzyska¢ doskonate
rezultaty recznie ustalajgc wartosé poszczegdlnych parametréw.

Qdia uzytkownikéw z  doswiadczeniem w  uzywaniu
sterownikdw IR32 w trybie PI, nalezy ustali¢ c5=1 (aktywacja
regulacji PID) i uzyc domysinych nastaw parametréw, spowoduje
to zastgpienie zachowania sterownika poprzedniej serii.

6.4 Cykl pracy.

Ajes’li czas trwania kroku x, (P73,P75,P77,P79), jest ustawiony
na 0, oznacza to ze sterownik jedynie zarzadza temperatura.
Sterownik bedzie prébowat uzyska¢ ustalona temperature w
mozliwie jak najkrétszym czasie, po ktérym przejdzie do
nastepnego kroku. W przeciwnym wypadku, P71 musi by¢
ustawiony #0. Z dtugoscig trwania kroku #0, wowczas sterownik
stara sie osiggnac¢ zadana temperature w okreslonym czasie, po
czym przechodzi do nastepnego kroku.

OJes'Ii podczas cyklu pracy urzadzenie zostanie wytaczone, po
ponownym witgczeniu cykl bedzie kontynuowany.

A cykl pracy jest automatycznie zatrzymywany jesli
uszkodzeniu ulegt czujnik, lub zaistniat bfad sygnalizowany z
wejscia cyfrowego.

Par. | Opis Fabr Min Maks | j.m.

P70 Aktywacja cyklu pracy 0 0 3 -
O=niekatywny
1=z klawiatury
2= wejscie cyfrowe
3= zegar czasu
rzeczywistego

P71 Czas trwania 1 kroku cyklu | O 0 200 min
pracy

P72 | Punkt nastawy temp. 1 | 0(32) | -50 150 °c(°F)
kroku cyklu pracy (-58) (302)

P72 | Punkt nastawy temp. 1 | 0(32) | -199 800 °c(°F)
kroku cyklu pracy (-199) | (800)

P73 Czas trwania 2 kroku cyklu | O 0 200 min
pracy

P74 Punkt nastawy temp. 2 | 0(32) | -50 150 0C(OF)
kroku cyklu pracy (-58) (302)

P74 | Punkt nastawy temp. 2 | 0(32) | -199 800 °c(°F)
kroku cyklu pracy (-199) | (800)

P75 Czas trwania 3 kroku cyklu | O 0 200 min
pracy

P76 Punkt nastawy temp. 3 | 0(32) | -50 150 0C(OF)
kroku cyklu pracy (-58) (302)

P76 | Punkt nastawy temp. 3 | 0(32) | -199 800 °c(°F)
kroku cyklu pracy (-199) | (800)

P77 Czas trwania 4 kroku cyklu | O 0 200 min
pracy

P78 Punkt nastawy temp. 4 | 0(32) | -50 150 0C(OF)
kroku cyklu pracy (-58) (302)

P78 | Punkt nastawy temp. 4 | 0(32) | -199 800 °c°F)
kroku cyklu pracy (-199) | (800)

P79 Czas trwania 5 kroku cyklu | O 0 200 min
pracy

P80 Punkt nastawy temp. 5 | 0(32) | -50 150 0C(OF)
kroku cyklu pracy (-58) (302)

P80 | Punkt nastawy temp. 5 | 0(32) | -199 800 °c(°F)
kroku cyklu pracy (-199) | (800)

A funkcja cyklu pracy nie jest zgodna z funkcja pracy
niezaleznej (c19=7)

Cykl pracy jest automatycznym programem ktéry moze miec
maksymalnie 5 punktéw nastawy osigganych w 5 rdznych
interwatach czasowych. Moze to by¢ uzyteczne przy procesach
automatycznych podczas ktérych temperatura musi sie zmieniaé
w okreslonych przedziatach czasowych (np. pasteryzacja mleka).

A czasy trwania i temperatury musza by¢ ustalone dla
wszystkich 5 krokdw.

© cykl pracy mozna rozpoczaé z klawiatury, poprzez wejscie
cyfrowe lub automatycznie poprzez zegar czasu rzeczywistego.
Patrz rozdziat , Interfejs uzytkownika”
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tab. 6.d
Przyktad 1: cykl pracy z nieskoriczong regulacjg temperatury

W tym przyktadzie , krok 1 jest uzywany do utrzymania systemu
w temperaturze SatA, podczas gdy kolejny krok zapewnia
utrzymanie tej temperatury w nieskoriczono$¢. W takim
przypadku konieczne jest uzycie jedynie 2 krokéw oraz nastawy
temperatury i czaséw dla tych dwéch krokédw. Z tego powodu
kroki 2,3 oraz 4 majg ustawiong temperature na poziomie SetA
dla czasu 1 (ten powinien byé ustawiony na warto$¢
maksymalng, aby uzyskaé ciagta regulacje zadanej temperatury),
podczas gdy dla 5 i ostatniego kroku regulacji czas jest ustawiony
na 0. Oznacza to ze cykl regulacji nie zostanie przerwany az do
interwencji uzytkownika.
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T
SetAr- T
: :
z z
KROK1 KROK2 KROK3 | KROK4 | KROKS
P71=45' P73=1 P7s=1 | Pr7=1 | P79=0
P72=SetA | P74=SetA P76=SetA | P78=SetA | PBO=SetA
e T " 1, t
rys. 6.a

Przyktad 2: cykl ogrzewania z przerwami
Na koniec kroku 5, sterownik automatycznie koriczy regulacje i
powraca do nastawy Set1.

T zakoficzenie cyklu
regulacji
SetC
SetB
SetA
Set1
KROK1 KROK2 KROK3 KROK4 KROKS
P71=30" P73=40" P75=30" P77=40" P79=30"
P72=SetA P74=SetA P76=SetB P78=SetB PB0=SetC
. t
30 40 30" 40 30
rys. 6.b

Przyktad 3: cykl niskiej pasteryzacji
Na koniec kroku 5, sterownik automatycznie koriczy regulacje i
powraca do nastawy Set1.

T
SetA zakoriczenie cyklu
regulacji
Setl A
KROKL i KROK2 KROK3 | KROK4 | KROKS
P71=30" P73=45" P75=30" P77=1" P79=1"
P72=5et2 P74=5¢t2 P76=Set1 1 P78=5et1: PB0=Setl
, . t
30 45 30 1 T
rys. 6.c

Przyktad 4: cykl wysokiej pasteryzacji

w tym przyktadzie ustalenie czasu ostatniego kroku na 0
powoduje ze cykl nie zakoriczy sie az do interwencji operatora,
temperatura jest wowczas regulowana w sposob ciagly.
Temperatura regulowana w nieskoriczono$é¢ jest rowna
temperaturze poczatku cyklu, system zachowuje sie jak podczas
normalnego procesu regulacji, jednak na wyswietlaczu pojawia
sie komunikat CL5 oznaczajacy, ze cykl jest niezakoriczony.

T
LETL.
i
a T
Setl H
i
KROK1 KROK2 | KROK3 | KROK4 | KROKS
P71=60" P73=30" P75=1" P77=1" | P79=0
P72=5etA P74=Set1 1| P76=Set1 | P78=Set1 i Pgo=Set1
t
60" 30 1 1
Rys. 6.d
T=temperatura
t=czas

6.5 Praca z czujnikiem 2.

Zainstalowanie 2 czujnika pozwala na uzycie wielu trybdw pracy,
wybieranych przy pomocy parametru c19.

6.5.1 Praca na roznicy temperatur (c19=1)

Konieczne jest zainstalowanie 2 czujnika (B2). Sterowanie jest
wykonywane na podstawie poréwnania punktu nastawy do
réznicy pomiedzy warto$ciami mierzonymi poprzez czujniki (B1-
B2). W praktyce sterownik dziata tak aby utrzymaé rdinice
wskazan na poziomie punktu nastawy Stl. Jak juz wspomniano
zarzadzanie drugim czujnikiem jest mozliwe tylko w trybach

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

c0=1& 2.

Regulacja wprost proporcjonalna (cO=1) jest przeznaczona dla
aplikacji w ktorych sterownik ma za zadanie nie dopusci¢ do
wzrostu réznicy wskazan czujnikéw

Regulacja odwrotnie  proporcjonalna  (c0=2)
zmniejszaniu sie wartosci réznicy wskazan czujnikow.

zapobiega

Przyktad 1:
jednostka z 2 sprezarkami musi utrzymywac temperature wody
na poziomie 5°C.

Wprowadzenie: po wybraniu sterownika z 2 wyjsciami do
zarzadzania 2 sprezarkami, pierwszym problemem bedzie
odpowiednie umieszczenie czujnikéw Bl oraz B2. Pamietaj, ze
wszystkie alarmy temperaturowe bazujg na wskazaniu czujnika
Bl. W przyktadzie oznaczono temperature na wlocie T1 oraz
temperature na wylocie T2.

Rozwigzanie 1a: umies¢ czujnik B1 na wlocie wody jesli jest on
bardziej znaczacy dla regulacji temperatury na wlocie T1;
pozwoli to na sygnalizowanie sytuacji alarmowych, gdzie
konieczne jest opdinienie w odniesieniu do wysokiej
temperatury na wlocie T1. Na przyktad gdy B1=T1 punkt nastawy
odpowiada B1-B2, T1-T2 musi by¢ zblizone do +5°C. tryb pracy
moze by¢ odwrotnie proporcjonalny (c0=2), dajac regulacje
aktywujaca wyjscia gdy wartosci T1-T2 dazy do 0. Wybierajac
dyferencjat na poziomie 2°C (P1=2), prég wartosci wysokiej
temperatury zblizony do 40°C (P26=40) oraz op&znienie 30 min
(P28=30), praca sterownika bedzie jak na rysunku ponizej:

g1 CHILLER | B2
Mod. W
oum2 out
oN
A F
A J Y
OFF
! 5 o
st1=5
Rys. 6.e
Rozwigzanie 1b: jesli z drugiej strony priorytetowa jest
temperatura T2 (np. prég niskiej temperatury 6°C z

opdznieniem 1 min), czujnik gtéwny B1, musi by¢ ustawiony jako
czujnik temperatury na wylocie. W tych nowych warunkach
punkt nastawy Stl1, zblizony do B1-B2 oraz T2-T1, musi by¢
ustawiony na -5°C. regulacja bedzie wprost proporcjonalna
(c0=1) czyli aktywujaca wyjscia gdy wartosci T2- T1 zwieksza sie i
zdaza od -5°C do 0. P25=6 oraz P28=1 (min) aktywuje alarm
niskiej temperatury. Uktad dziata wg schematu ponizej:

B2(TY) CHILLER B1(T2)
Mod.W
oumn ouT2
OoN
A A
4 ¥
OFF
Pl B1-B2
S11=-5
Rys. 6.f

Przyktad 1 (kontynuacja)
Przykatd 2 mozna rowniez zrealizowac przy pomocy pracy
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trybu pracy specjalnej (c33=1). Rozpoczynajac od rozwigzania 1b

(T2 musi by¢ 5°C mniejsze niz t1). Czujnik gtéwny jest

umieszczony na wylocie (T2=B1).

konieczne jest réwniez spetnienie warunkdéw:

¢ Temp na wylocie T2 musi pozostawac powyzej 8°c

« Jesli T2 pozostaje ponizej 6°C przez czas dtuzszy niz 1 min ,
sygnalizowany jest alarm niskiej temperatury.

Rozwigzanie: uzyj sterownika z 4 wyjsciami (IR33Z****); dwa
uzyte do regulacji (OUT3 oraz OUT4) i jedno dla zdalnej
sygnalizacji alarmu (OUT1). OUT2 bedzie wytaczato wyjscia OUT3
oraz OUT4, nastepnie aktywowato OUT2 tylko gdy B1 (T2) jest
wyzsze niz 8°c.

Ustaw c33=1: zmiany w parametrach pracy specjalnej jakie
nalezy wykona¢:

—O/

ouTz

compressor 1

rys. 6.g

Wyjscie 1: musi byé zaprogramowane jako wyjscie alarmowe
aktywne tylko dla alarmu niskiej temperatury. Ustawienie
powigzania =c34, ze zmianami od 1 do 9 (lub 10 w przypadku
uzycia przekaznikéw normalnie otwartych). Inne parametry dal
wyjscia 1 nie maja wptywu i moga pozostaé niezmienione.
Wyjscie 2: jest odtgczone od regulacji na podstawie rdznicy,
zmiana powigzania od 1 do 2: powigzanie =c38=2. Logika
regulacji jest wprost proporcjonalna i zawiera wszystkie
parametry P2, dlatego tez aktywacja =c40 przyjmie warto$¢ 100,
a dyferencjat/logika = c41 przyjmie wartos$¢ -100. St2 oczywiscie
przyjmie wartosci 8 a P2 reprezentuje minimalng zmiane
wymagang do restartu regulacji, po wytaczeniu w wyniku alarmu
niskiej temperatury, np.: P2=4.

Wyjscie 3: i wyjscie 4: w sterownikach z 4 wyjsciami tryb 1
przypisuje dla kazdego z wyjs¢ histereze 25% dyferencjatu P1. W
przyktadzie 2 wyjscia sg uzywane do regulacji, histereza dla obu z
nich musi by¢ w wielkosci 50% wartosci P1. Aktywacja i
dyferencjat/logika dla wyjs¢ musza by¢ zmienione, aby
dostosowac sie do nowej sytuacji.

W praktyce oznacza to ustawienie:

Wyjscie 3:

aktywacja =c44 zmiana z 75 na 50

dyferencjat/logika =c45, zmiana z -25 na -50

Wyjscie 4:

aktywacja =c48 pozostaje na poziomie 100

dyferencjat/logika =c49 zmiana z -25 na -50

schematy pokazujace logike regulacji:

Mod. Z

WYJ1 (alarm nisk. temp.) WYI2

A A

ON

OFF

P27 P2 B1(T2)

ON

OFF

Pl B1-B2

St1=-5
rys. 6.h

6.5.2 Kompensacja

funkcja kompensacji jest uzywana do modyfikacji punktu
nastawy St1 zgodnie z odczytami drugiego czujnika B2 i nastawy
punktu ST2. Waznos¢ kompensacji jest okreslana parametrem c4
i nazywana ,autoryzacjy”.

A funkcja kompensacji moze by¢ aktywowana tylko gdy
c0=1,2

A Gdy kompensacja jest w trakcie, parametr St1 pozostaje bez
zmian, z drugiej strony warto$¢ robocza Stl zmienia sie, Stl
efektywne, czyli warto$¢ uzywana przez algorytm regulaciji.
Efektywne St1 jest takze ograniczone limitami c21 oraz c22
(minimalna i maksymalna warto$¢ Stl); te dwa parametry
gwarantujg ze St1 nie osigga niepozadanych wartosci.

6.5.3 Kompensacja w trybie chtodzenia (c19=2)

kompensacja w trybie chtodzenia moze zaréwno powodowac
wzrost jak i spadek wartosci St1, w zaleznosci od wartosci c4
(ujemna lub dodatnia).

St1 zmienia sie tylko gdy temperatura B2 przekroczy St2:
- jesli B2 jest wieksze niz St2 wéwczas: efektywne St1=St1 +(B2-
St2)*c4
- jesli B2 mniejsze niz St2: efektywne St1= St1
St'l_comp‘
22

stl

21

rys. 6.i

Legenda:
St2 punkt aktywacji 2 punktu nastawy
St1_comp efektywny punkt nastawy
B2 czujnik zewnetrzny
c4 autoryzacja
c21 min warto$¢ punktu nastawy 1
c22 maks wartos$¢ punktu nastawy 1

Przyktad 1: pomieszczenie w stacji serwisowej musi byé
klimatyzowane, utrzymywana jest w nim temperatura 24°C. aby
zapobiec narazaniu klientéw przebywajacych tam jedynie przez
chwile na szybkie zmiany temperatury, regulacja temperatury
wewnetrznej jest powigzana z wartoscia temperatury
zewnetrznej, rosnie proporcjonalnie do wartodci 27°C gdy
temperatura zewnetrzna jest na poziomie 34°C lub wyzsza.

Rozwigzanie:

sterownik reguluje prace jednostki powietrze/powietrze na
bezposrednie  odparowanie.  Czujnik gtéwny Bl jest
zainstalowany w belce chtodzacej, sterownik pracuje w trybie
wprost proporcjonalnym c0=1 z punktem nastawy =24°C
(St1=24) i dyferencjatem 1°C  (P1=1). Aby zrealizowal
kompensacje w trybie chtodzenia nalezy zainstalowaé czujnik
temp zewnetrznej B2 i ustawi¢ c19=2. Nastepnie ustali¢ St2=24,
dajac zezwolenie na kompensacje St1 tylko, gdy temperatura
zewnetrzna przekroczy wartoéé¢ 24°C. autoryzacja musi by¢ 0.3
wéweczas przy zmianach B2 od 24 do 34 °C, punkt nastawy St1
zmieniaé sie bedzie od 24 do 27°C. Na koniec nalezy wybraé¢
wartos¢ ¢22=27 aby ustali¢ maksymalng warto$¢ dla
efektywnego punktu nastawy Stl. Wykres ponize pokazuje jak
zmienia sie wartos¢ St1 w zaleznosci od temperatury B2.
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A
St1_comp

€22=27

24
512=24 4 B2

Legenda:

St2 punkt aktywacji 2 punktu nastawy

St1_comp efektywny punkt nastawy

B2 czujnik zewnetrzny

c4 autoryzacja

c22 maks wartos¢ punktu nastawy 1
Przyktad 2:

ten przyktad pokazuje kompensacje w trybie chtodzenia z
ujemna wartoscig c4. System klimatyzacji sktada sie z agregatu
wody lodowej oraz klimakonwektoréw. Gdy temperatura
zewnetrzna jest ponizej 28°C, temperatura wody na wlocie do
agregatu moze by¢ stata St1=13°C. Gdy temperatura zewnetrzna
rosnie, w celu kompensacji dla wiekszego obcigzenia cieplnego,
temperatura na wlocie moze zosta¢ obnizona do 10°C,
osigganych gdy zewnetrzna jest na poziomie 34°C.

Rozwigzanie:

parametry jakie nalezy ustali¢ dla sterownikéw z jednym lub
wiekszg iloscig wyjs¢ w zaleznosci od charakterystyki agregatu
wody lodowej:

- ¢0=1, czujnik gtéwny Bl na wlocie wody do agregatu, z
gtéwnym punktem nastawy regulacji

St=13°C oraz dyferencjat P1=2.0°C.

Dla kompensacji w chtodzeniu: ¢19=2, aktywowane dla
temperatur zewnetrznych mierzonych przez B2 wiekszych niz
28°C, woweczas St2=28. Autoryzacja dla St1 musi by¢ mniejsza niz
3°%cw odpowiedzi na zmiany B2 o 6°C (34-28), c4=-0,5.
Ostatecznie w celu ochrony przed spadkiem temperatury ponizej

St1_comp
=]
B2
rys. 6.1
Legenda:
St2 punkt aktywacji 2 punktu nastawy
St1l_comp efektywny punkt nastawy
B2 czujnik zewnetrzny
c4 autoryzacja
c21 min warto$¢ punktu nastawy 1
c22 maks wartos$¢ punktu nastawy 1
Przyktad 4:

Specyfikacja projektowanej instalacji: aby zoptymalizowad
efektywnos$¢ dziatania bojlera w systemie ogrzewania domu,
temperatura pracy Stl moze byé¢ ustawiona na 70°C dla
temperatur zewnetrznych powyzej 15°C. gdy temperatura
zewnetrzna spada, temperatura pracy boilera musi wzrastac
proporcjonalnie, do osiaggniecia temperatury maksymalnej 85°C
gdy temperatura zewnetrzna jest mniejsza lub réwna 0°C.

Rozwigzanie:

uzycie sterownika z czujnikiem gtéwnym B1 na uktadzie
wodnym, tryb 2 (grzanie), punkt nastawy St1=70 oraz
dyferencjat P1=4. Dodatkowo czujnik B2 musi by¢ zainstalowany
na zewnatrz przy aktywowanej funkcji kompensacji w trybie
grzania (c19=3) dla St2=15, dlatego funkcja bedzie aktywna tylko
gdy temperatura zewnetrzna spadnie ponizej 15°C. w celu
obliczenia autoryzacji odpowiedzi na zmiany B2 o -15°C (od 15
do 0°C) St1 musi by¢ zmienione o +15°C (od 70 do 85°C), dlatego
tez c4=-1. Na koniec nalezy ustali¢ limit maksymalnej
temperatury dla Stl, wybierajagc c22=85°C. ponizszy wykres
prezentuje zmiany St1 dla spadku temperatury zewnetrznej
mierzonej przez B2.

10°C, konieczne jest ustalenie minimum dla St1, poprzez c21=10. st1_comp A
Wykres ponizej pokazuje charakterystyke regulacji St1. -
22=85
St1_comp 4
13| c4=-05
70
ST TRRTY SR S 0 su=15 B2
i = rys. 6.m
5t2=28 4 B2 Legenda:
rys. 6.k St2 punkt aktywacji 2 punktu nastawy
St1_comp efektywny punkt nastawy
Legenda: B2 czujnik zewnetrzny
St2 punkt aktywacji 2 punktu nastawy c4 autoryzacja
Stl_comp efektywny punkt nastawy c22 maks warto$¢ punktu nastawy 1
B2 czujnik zewnetrzny
c4 autoryzacja 6.5.5 Kompensacja ciagta (c19=4)
c21 min warto$é punktu nastawy 1 kompensacja St1 jest aktywna dla wartosci B2 innych niz St2: z ta

6.5.4 Kompensacja w trybie grzania (c19=3)

kompensacja w trybie grzania moze zwiekszy¢ lub zmniejszy¢
wartosé St1 w zaleznosci od wartosci c4 (ujemna czy dodatnia).
Stl zmienia sie jedynie gdy temperatura B2 jest nizsza niz St2:

- B2 jest nizsza niz St2: efektywne St1 = St1+(B2-St2)*c4

- B2 jest wieksza niz St2: efektywne St1=St1

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

wartoscig okreslong parametrem c19, parametr P2 moze by¢
uzyty do zdefiniowania stery martwej wokdt St2 w ktorej
kompensacja nie bedzie aktywna, to jest gdy wartosci odczytu
B2 jest pomiedzy St2-P2 oraz St2 +P2, kompensacja jest
nieaktywna a St1 pozostaje bez zmian:

- jesli B2 wieksze niz (St2+P2), efektywne Stl= Stl =[B2-
(St2+P2)]*ca

- jesli B2 pomiedzy (St2-P2) oraz (St2+P2), efektywne St1 =St1

- jesli B2 mniejsze niz (St2-P2), efektywne St1 = St1+[B2-(St2-
P2)]*c4
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OKompensacja przy parametrze c19=4 jest potfaczeniem
kompensacji przy chtodzeniu i kompensacji przy grzaniu.
Ponizszy wykres pokazuje kompensacje dla dodatnich i
ujemnych wartosci c4. Jesli c4 jest dodatnia Stl zwieksza sie,
gdy B2>St2 i zmniejsza sie gdy B2<St2. | odwrotnie jesli c4 jest
ujemne St2 zmniejsza sie gdy B2 >St2 i zwieksza gdy B2 jest
ponizej St2.

<4>0

A st1 _comp

c4<0

5t2
rys. 6.n
Legenda:
St2 punkt aktywacji 2 punktu nastawy
St1l_comp efektywny punkt nastawy
B2 czujnik zewnetrzny
c4 autoryzacja
c21 min warto$¢ punktu nastawy 1
c22 maks wartos¢ punktu nastawy 1

6.5.6 Aktywacja logiki absolutnego punktu nastawy &
dyferencjatu punktu nastawy (c19=5,6).

gdy c19=5 warto$¢ odczytywana z czunjika B2 jest uzywana do
aktywacji logiki regulacji zaréwno w trybie wprost jak i
odwrotnie proporcjonalnym. Jesli c19=6 wartos¢ jest réwna B2-
B1.

Par. | Opis Fabr Min Maks | j.m.

c19 praca czujnika 2 0 0 6 -
5= aktywacja logiki punktu
absolutnego

6= aktywacja
dyferencjatu
Waznos¢: c0=1 lub 2

logiki

out
ouT2 ouT1
1003
A
Y 0%
B1
P1
st
aktywacja
C19=5
ON
A A
y
Y A OFF
B2
66 66465 a67-c65 o7
aktywacja
C19=6
ON
A A
v h J OFF
B2-B1
i
c66 CB6+C65 C67-C65 67

rys. 6.0

Logika wprost proporcjonalna:

w tym przypadku réwniez sterownik z dwoma wyjsciami, jedno
typu ON/OFF drugie 0 do 10 Vdc. Gdy temperatura odczytana
przez czujnik B2, jesli c19=5, lub réznica B2-B1, jesli c19=6, jest
pomiedzy c66 a c67 aktywowana jest regulacja wprost
proporcjonalna dla St1 i P1; poza tym zakresem regulacja jest
wytgczona.

6.5.7 Praca niezalezna (uktad 1+ uktad 2) (c19=7)

Ustawienie ¢19=7 umozliwia regulacje dwdch niezaleznych
uktadéw, nazwanych uktad 1 i uktad 2, kazdy znich posiada
wtasny punkt nastawy (Stl, St2), dyferencjat (P1, P2) oraz
parametry PID (ti_PID, td_PID).

taka praca moze by¢ ustawiona tylko, gdy cO=loraz 2,
jednoczesnie jest niezgodna z funkcja cyklu pracy.

Jesli ¢33=0, oraz c19=7 wyjscie regulacji, zostana przypisane do
ukfadu 1 lub uktadu 2, w zaleznosci od modelu, wg ponizszej
tabeli:

powiazanie wyjs¢:

Model Uktad 1 | Uktad 2 (St2,
(St1,P1) P2)

1 przekaznik - -

2 przekazniki WYJ1 WYJ2

4 przekazniki WYJ1, WYJ2 WYJ3, WYJ4

4 SSR WYJ1, WYJ2 WYIJ3, WYJ4

1 przek+ 0 do 10 Vdc WYJ1 WYJ2

2 przek+ 0 do 10 Vdc WYJ1, WYJ2 WYIJ3, WYJ4

c66 Aktywacja progu w trybie | -50 -50 150 °c/°F
wprost proporcjonalnym (-58) (-58) (302)
Waznos¢: c0=1 lub 2

c67 Aktywacja progu w trybie | 150 -50 150 °c/°F
odwrotnie proporc. (302) | (-58) (302)
Waznosé: c0=1 lub 2

c66 Aktywacja progu w trybie | -50 -199 800 °c/°F
wprost proporcjonalnym (-58) (-199) | (800)
Waznos¢: c0=1lub 2

c67 | Aktywacja progu w trybie | 150 -199 800 °c/°F
odwrotnie proporc. (302) | (-199) | (800)

Waznosé: c0=1 lub 2

tab. 6.g

Regulacja odwrotnie proporcjonalna z aktywacjq logiki

przyktad sterownika z dwoma wyjsciami jedno typu ON/OFF
natomiast drugie 0 do 10 Vdc. Gdy temperatura odczytana przez
czujnik B2, jesli c19=5, lub réinica B2-B1, jesli c19=6, jest
pomiedzy c66 a c67 aktywowana jest regualcja odwrotnie
proporcjonalna Stl praz P1; poza tym zakresem regulacja jest
wytgczona.

tab. 6.h

Ogdlnie wyjscie 1 zawsze jest przypisane dla uktadu 1, podczas
gdy wyjscie 2 moze by¢ przypisane do ukfadu 1 lub uktadu 2. Aby
przypisa¢ pozostate wyjscia dla uktadéw nalezy przejs¢ do
parametréw pracy specjalnej (powigzanie =1 aby przypisac
wyjscia do uktadu 1 oraz powigzanie =2 dla przypisania wyjs¢ do
ukfadu 2).

Przyktad:

wyjscia 1,2 skonfigurowane do pracy w trybie wprost
proporcjonalnym przy uzyciu punktu nastawy 5, wyjscia 3 4 w
trybie odwrotnie proporcjonalnym z punktem nastawy -5 i
dyferencjatem 5.

Rozwigzanie:

ustaw c0=1, c19=7, w ten sposdb Stl oraz P1 zalezg od czujnika
B1 oraz St2, P2 zalezg od czujnika B2. Dodatkowo St1=+5, P1=5
oraz St2=-5, P2=5
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Nastepnie nalezy aktywowad prace specjalng (c33=1) oraz
ustawic aktywacje i dyferencjat/logike dla wyj$¢ 3i4 :

WYJ1 WYJ2
Aktywacja c44=-50 c48=-100
Dyferencjat/logika | c45=+50 c49=+50
tab. 6.i
on ouT outn2
3 ~
OFF y ¥
B
sti=5 5 10
h
oUT4 ouT3 oN
A .
Y \ 4 OFF
2
an 73 St9=-5
rys. 6.p
6.5.8 Regulacja na postawie czujnika wskazujacego
nizsza/wyisza wartos$¢ (c19=8/9)
Ustawienie ¢19=8, powoduje uzycie do regulacji czujnika
mierzacego wyzszg wartosc.
Regulacja z ! Regulacjaz | Regulacjaz
T B1 i B2 -1
P ! === B1
! i
i
OFF B2
>
c0=2
c19=8
model. W
A
oUT2 ouT ON
A A
Y Y OFF
. P1 . max(B1,B2)
st1
rys. 6.q
Legenda:
T=temperatura
t=czas
Ustawienie c¢19=9, powoduje uzycie do regulacji czujnika
mierzacego nizszg wartosc.
Regulacja z Regulacja z i Regulacja z
B2 H H
i B1 . B2 81
A i
N ) E b j B2
‘ H >
c0=2
c19=9
model. W
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A
DUT2 ouT1 OoN
A ~
\ 4 oFF
Pl min({B1,B2)
Stl

rys. 6.r

Legenda:

T=temperatura

t=czas

6.5.9 Punkt nastawy regulacji ustawiany z czujnika 2 (c19=10)
punkt nastawy regulacji nie jest ustalony na state, lecz zmienia
sie w zaleznosci od pomiaru czujnika B2. Dla wejs¢ pradowych
lub napieciowych, St1 nie bedzie wyrazony w wartosciach pradu
lub napiecia, warto$¢ wyswietlana na ekranie sterownika zalezy
od wartosci parametréw d15 oraz d16.

5t1 B2
>
cl=2
c19=10
Mod. W
ouT2 OUT1 on
A A
Y \ OFF
Pl 8
5t1=B2
Rys. 6.5
Legenda:
T=temperatura
t=czas

6.5.10 Zmiana grzanie/chtodzenie
czujnika B2 (parametr c19=11)

na podstawie pomiaru

Gdy c19, jesli warto$é czujnika B2 jest w przedziale od c66 do
c67, sterownik pozostanie w trybie oczekiwania. Gdy wartos¢
czujnika B2 jest nizsza od c66, regulacja jest wykonywana
bazujac na parametrach ustalonych przez uzytkownika. Gdy
warto$¢ B2 jest wyzsza niz c¢67, automatycznie zmieniajg sie
zakres regulacji oraz logika regulacji.

W typowych przyktadach jest to zmiana w klimakonwektorze

bazujaca na temperaturze wody zasilajgce;j.
<19=11

=1
ON
coolng stanchy Heating
11,P1) 1 E [=19 7))
OFF
[<-) b B2
ré;«—’ '—¢.7
Rys. 6.t
A Nie nalezy uzywac tej funkcji z ustawieniami powigzania 16 i

17.

6.5.11 Uzycie modutu CONV0/10A0 modut (akcesoria)

Ten modut konwertuje sygnat 0 do 12 Vdc PWM przekaznika
potprzewodnikowego na sygnat analogowy 0 do 10 Vdc lub 4 do
20 mA.

Programowanie: aby uzyskaé¢ sygnat modulacyjny na wyjsciu
nalezy uzy¢ trybu regulacji PWM (patrz wyjasnienie parametry
c12). Sygnat PWM jest tworzony doktadnie tak samo jak sygnat
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analogowy: procentowy czas wiaczenia odnosi sie do
maksymalnego sygnatu na wyjsciu. Modut CONVO/10A0
integruje sygnat PWM dostarczany przez sterownik: cykl c12
musi by¢ zredukowany do minimalnej dostepnej wartosci, czyli
c12=0.2s. Aby zachowa¢ logike regulacji wprost lub odwrotnie
proporcjonalng nalezy ustali¢ parametry podobnie jak dla PWM
(patrz tryb 4). Jesli wymagane sa niestandardowe ustawienia
wowczas nalezy odnies¢ sie do rozdziatu o pracy specjalnej
sterownika (parametry: typy wyjsé, aktywacja,
dyferencjat/logika).

7. TABELA PARAMETROW

O W tabeli parametrow, powtarzajace sie parametry na btekitnym tle dotycza modeli z wej$ciami uniwersalnymi, ktérych parametry
réznig sie nieco od modeli z wejsciami tylko temperaturowymi.

R- parametr do odczytu

W- parametr do zapisu (modyfikowalny)

Par. | Opis Fabr. Min Maks | Jedn. Typ CAREL Mod R/W lko
miary SPV Bus ® na
St1 | Punkt nastawy 1 20(68) | c21 c22 °c/°F A 4 4 R/W | &
St2 | Punkt nastawy 2 A R/W A
c0 Tryb pracy 2 1 9 - | 12 112 R/W RN
1- wprost proporcjonalny
2- odwrotnie proporcjonalny
3- strefa martwa
4- PWM
5-alarm
6- wprost/odwrotnie proporc. w
zaleznosci od wejscia cyfrowego 1
7- wprost proporc. pkt.nastwy oraz
dyferencjat zalezne od wejscia
cyfrowego 1
8- odwrotnie proporc. pkt.nastwy oraz
dyferencjat zalezne od wejscia
cyfrowego 1
9- wprost/odwrotnie proporc. z réznymi
punktami nastawy
P1 Dyferencjat punktu nastawy 1 2(3,6) 0,1 50 °c/°F A 6 6 R/W A
(0,2) | (90)
P2 Dyferencjat punktu nastawy 2 2(3,6) 0,1 50 °c/°F A 7 7 R/W RN
(0,2) | (90)
P3 | Dyferencjat strefy martwej 2(3,6) | 0(0) | 20 °c/°F A 8 8 R/W | &
(36)
P1 | Dyferencjat punktu nastawy 1 236) |01 |[999 |°c/F A 6 6 RIW | &
(0,2) | (179)
P2 | Dyferencjat punktu nastawy 2 236) |01 99,9 | °c/°F A 7 7 RIW | &
(0,2) | (179)
P3 | Dyferencjat strefy martwej 2(36) |0 |[999 |°c/F A 8 8 RIW | &
(179)
c4 | Autoryzacja 0,5 -2 2 - A 9 9 R/W | &
Waznos$¢: tryb 1 lub 2
c5 Typ regulacji 0 0 1 - D 25 25 R/W A
0= ON/OFF (proporcjonalna)
1=PID
c6 Opodinienie pomiedzy aktywacjg 2 5 0 255 s | 13 113 R/W RN
réznych przekaznikéw
Waznos¢: c0#4
c7 Minimalny czas pomiedzy aktywacja 0 0 15 min | 14 114 R/W A
tego samego przekaznika
Waznos¢: c0z24
di Minimalny czas pomiedzy dezaktywacja 0 0 255 s | 15 115 R/W RN
tego samego przekaznika
Waznos¢: c0z4
c8 Minimalny czas wytgczenia wyjscia 0 0 15 min | 16 116 R/W
Waznos¢: c0#4
c9 Minimalny czas wiaczenia wyjscia 0 0 15 min | 17 117 R/W
Waznos¢: c0z4

44
Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. o. ir33 universale +030220801 - wer. 2.0 - 16.04.2010



CAREL

c10 | Status wyjsc¢ regulacji uktadu 1 w 0 0 3 - | 18 118 R/W RN
przypadku alarmu czujnika 1

0= wszystkie wyj. wytaczone

1= wszystkie wyj. wigczone

2= wyjscie wprost proporc. wiaczone,
wyjscia odwrotnie propor. wytaczone

d10 | Status wyjsé regulacji uktadu 1 w 0 0 3 - | 112 212 R/W A
przypadku alarmu czujnika 1
Patrz c10

cll | Roatcja wyjé¢ 0 0 8 - I 19 19 R/IW | &

0= nie aktywna

1= standardowa (na 2 lub 4
przekaznikach)

2=2+2

3=2+2 COPELAND

4= rotacja wyjs¢ 3 i 4, nie wyjs¢ 1i2
5= rotacja wyjs¢ 12, nie wyjs¢ 3i4
6= rotacja oddzielonych par 1,2
(pomiedzy sobg) oraz 3 i4 (pomiedzy
sobg)

7= rotacja wyjs¢ 2,3,4 bez wyjscia 1
8= rotacja wyjs¢ 1i 3, bezwyjs¢ 2i4
Waznos¢: ¢0=1,2,7,8 orfaz c33=0

cl2 Czas cyklu PWM 20 0,2 999 S A 10 10 R/W

vl

c13 | Typ czujnika 0 0 3 - | 20 120 R/W
0= standardowy NTC (-50 do 90°C)

1= NTC-HT rozszerzony zakres (-40 do
150°C)

2= standardowy PTC (-50 do 150°C)

3= standardowy PT1000 (-50 do 150°C)

c13 | Typ czujnika bN
0= standardowy NTC (-50 do 90°C)

1= NTC-HT rozszerzony zakres (-40 do
150°C)

2= standardowy PTC (-50 do 150°C)

3= standardowy PT1000 (-50 do 150°C)

ci3 Typ czujnika 0 0 16 - | 20 120 R/W N
0= standardowe NTC

(-50 do 110°C)

1= NTC-HT (-10 do 150°C)
2= PTC (-50 do +150°C)

3= PT1000 (-50 do +200)

4= PT1000 (-199 do +800)

5= PT100 (-50 do 200°C)

6= PT100 (-199 do 800°C)

7= termopara J (-50 do 200°C)

8= termopara J (-100 do 800°C)

9= termopara K (-50 do 200°C)

10= termopara K (-100 do 800°C)

11=0do 1 Vdc

12=-0,5do 1,3 Vdc

13=0do 10 Vdc

14= 0 do 5 Vdc logarytmiczny

15=0do 20 mA
16=4 do 20 mA
P14 | Kalibracja czujnika 1 0(0) 20 (- | 2036 | °c%F A 11 11 R/W RN
36) )
P15 | Kalibracja czujnika 2 0(0) 20 (- | 2036 | °c%F A 12 12 R/W Q
36) )
P14 | Kalibracja czujnika 1 0(0) 99,9 | 99,9 oc % A 11 11 R/W N
(-179) | (179)
P15 | Kalibracja czujnika 2 0(0) 99,9 | 99,9 °%c%F A 12 12 RIW | &
(-179) (179)
cl5 Minimalna warto$¢ dla czujnika 1 z sygnatem | 0 -199 cl6 ) A 13 13 R/W QL
pradowym/napieciowym
cl6 Maksymalna wartos¢ dla czujnika 1 z sygnatem | 100 cl5 800 : A 14 14 R/W N
pradowym/napieciowym
di5 Minimalna wartos$¢ dla czujnika 2 z sygnatem | O -199 cl6 : A 29 29 R/W N
pradowym/napieciowym
di6 Maksymalna wartos$¢ dla czujnika 2 z sygnatem | 100 c15 800 : A 30 30 R/W N
pradowym/napieciowym
cl7 Filtr czujnika 4 1 15 ) | 21 121 R/W N
cl8 Jednostka miary temperatury 0 0 1 - | 26 126 R/W A
0="c, 1=°F
cl4 Praca czujnika 2 0 0 11 - | 22 122 R/W A
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0= nie aktywny
1= rdznica odczytéw
2= kompensacja w trybie chtodzenia
3= kompensacja w trybie grzania
4= kompensacja aktywna zawsze
5= aktyw.logiki absolutnego punktu nastawy
6= aktyw.logiki roznicy punktu nastawy
7= niezalezne (uktad + uktad2)
8= regulacja czujnikiem o  wyiszej
temperaturze
9= regulacja czujnikiem o nizszej temperaturze
10= punkt nastawy regulacji z czunika B2
11= automatyczna zamiana chtodzenie/grzanie
z czujnika B2
c21 Min wart pkt nastawy 1 -50 -50 Cc22 °c/°F A 15 15 R/W PN
Cc22 Maks wart pkt nastawy 1 60 c21 150 °c/°F A 16 16 R/W bN
C21 | Min wart pkt nastawy 1 50 (-58) | -199 c22 °c/°F A 15 15 R/W N
(-199)
C22 | Maks wart pkt nastawy 1 110 c21 800 °c/’F A 16 16 R/W EN
(230) (800)
Cc23 Min wart pkt nastawy 2 -50 -50 Cc22 °c/°F A 17 17 R/W bN
C24 Maks wart pkt nastawy 2 60 c21 150 °c/°F A 18 18 R/W PN
c23 | Min wart pkt nastawy 2 50 (-58) | -199 c22 °c/°F A 17 17 R/W PN
(-199)
€24 | Min wart pkt nastawy 2 110 c21 800 °c/’F A 18 18 R/W N
(230) (800)
P25 | Prégalarmu niskiej temp czujnika 1 -50 -50 P26 °c/°F A 19 19 R/W A
P29=0,P25=0: prdég wytaczony (-58) (-58)
P29=1,P25=-50: prég wyfgczony
P26 Prog alarmu wysokiej temp czujnika 1 150 P25 150 °c/°F A 20 20 R/W A
P29=0,P26=0: prég wytaczony (302) (302)
P29=1,P26=150: prég wytgczony
P27 Dyferencjat alarmu czujnika 1 2(3,6) 0(0) 50(90 °c/°F A 21 21 R/W A
)
P25 | Prégalarmu niskiej temp czujnika 1 -50 -199 P26 °c/°F A 19 19 R/W A
P29=0,P25=0: prég wytaczony (-58) (-199)
P29=1,P25=-199: prég wytgczony
P26 | Prégalarmu wysokiej temp czujnika 1 150 P25 800 °c/°F A 20 20 R/W A
P29=0,P26=0: prég wytaczony (302) (800)
P29=1,P26=800: prég wytagczony
P27 | Dyferencjat alarmu czujnika 1 2(3,6) 0(0) 999 | °%c/°F A 21 21 R/'W | A
(17,9)
P28 Czas opodznienia alarmu czujnika 1 (*) 120 0 250 Min(s) A 123 123 R/W A
P29 Typ progu alarmowego 1 0 1 - A 27 27 R/W A
0= wzgledny
1= absolutny
P30 Prég alarmu niskiej temp czujnika 2 -50 -50 P31 0C/°F A 31 31 R/W A
P34=0,P30=0: prég wytaczony (-58) (-58)
P34=1,P31=-50: prég wytaczony
P31 Prég alarmu wysokiej temp czujnika 2 150 P25 150 0C/°F A 32 32 R/W A
P34=0,P31=0: prég wytaczony (302) (302)
P34=1,P31=150: prég wytaczony
P32 Dyferencjat alarmu czujnika 2 2(3,6) 0(0) 50(90 0C/°F A 33 33 R/W A
)
P30 | Prégalarmu niskiej temp czujnika 2 -50 199 P31 °c/°F A 31 31 R/W A
P34=0,P30=0: prég wytaczony (-58) (-199)
P34=1,P30=-199: prog wytgczony
P31 | Prégalarmu wysokiej temp czujnika 2 150 P25 800 °c/’F A 32 32 R/W A
P34=0,P31=0: prég wytaczony (302) (800)
P34=1,P31=800: prég wytgczony
P32 | Dyferencjat alarmu czujnika 2 2(3,6) 0(0) 99,9 °c/’F A 33 33 R/W A
(17,9)
P33 Czas opodznienia alarmu czujnika 2 (**) 120 0 250 Min(s) | 113 213 R/W A
P34 Typ progu alarmowego 1 0 1 - D 37 37 R/W A
0= wzgledny
1= absolutny
c29 wejécie cyfrowe 1 0 0 12 - | 24 124 R/W A
O=nie aktywne
1= niezwtoczny alarm zew, reset automat.
(uktad 1)
2= niezwtoczny alarm zew, reset reczny (uktad
1)
3= opdzniony alarm zewn (P28), reset reczny
(uktad 1)
4= ON/OFF w odniesieniu do statusu wejscia
cyfrowego
5= aktywacja/wylgczenie  cyklu pracy
przyciskiem
6= nadpisanie wyjs$¢ (uktad 1)

46
Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0. ir33 universale +030220801 - wer. 2.0 - 16.04.2010



CAREL

7= tylko sygnat alarmu E17, opdzniony (P33)
8= tylko sygnat alarmu E17, niezwtoczny
9= niezwtoczny alarm zew, Rest automat.

(uktad 2)
10= niezwtoczny alarm zew, reset reczny
(uktad 1)
11= opdzniony alarm zewn (P28), reset reczny
(uktad 1)

12= nadpisanie wyjs¢ (uktad 2)

waznosé: cOinne niz 6,7, oraz jesli ¢33=1 z
powigzaniem =16 lub 17. W przypadku alarmu,
status przekaznika zalezy od c31 lub d31

c30 wejscie cyfrowe 22 0 0 12 - | 25 125 R/W N
Patrz c29
c31 Status wyjscia regulacji uktadu 1 w przypadku | O 0 3 _ | 26 126 R/W bN

alarmu z wejscia cyfrowego

0= wszystkie wyjscia wytgczone

1= wszystkie wyjscia wtaczone

2= wyjscia logiki odwrotnie  proporc.
wytaczone, inne bez zmian

3= wyjscia logiki wprost proporcjonalnej
wytaczone, pozostate bez zmian

d31 Status wyjscia regulacji uktadu 1 w przypadku | O 0 3 | 26 126 R/W N
alarmu z wejscia cyfrowego
patzr c31

c32 adres pofaczenia sieciowego 1 0 207 | 27 127 R/W ON

c33 Praca specjalna 0 0 1 D 28 28 R/W b
0= wytaczona

1= wigczona

(przed uruchomieniem upewnij sie ze wybrano
i zaprogramowano zadany tryb)

c34 0= nie aktywne 1 0 29 - | 28 128 R/W 1
1= wyjscie regulacji (St1,P1)

2= wyjscie regulacji (St2,P2)
3=alarm ogéiny (przekaznik wyt)

4= alarm ogolny (przekaznik wt)

5= alarm powazny ukiadu 1li EO4
(przekaznik wyt)

6= alarm powazny uktadu 1i EO4
(przekaznik wt)

7= alarm powazny uktadu 1i EO5
(przekaznik wyt)

8= alarm powazny ukiadu 1li EO5
(przekaznik wt)

9= Alarm EO05 (przekaznik wyt)

10= Alarm EOQ5 (przekaznik wt)

11= Alarm EO4 (przekaznik wyt)

12= Alarm EO04 (przekaznik wt)

13= alarm powazny ukiad 1+2
(przekaznik wyt)

14= alarm powazny ukftad 1+2
(przekaznik wt)

15= Timer

16= Woyjscie regulacji ze zmiang
punktu nastawy i odwréceniem logiki
pracy z wejscia cyfrowego 1

17= Wyjscie regulacji z utrzymaniem
punktu nastawy i odwréceniem logiki
pracy z wejscia cyfrowego 1

18= Sygnat o statusie ON/OFF

19= alarm ogo6lny, uktad 2
(przekazniki wyt)

20= alarm  ogdlny, uklad 2
(przekazniki wt

21= alarm powazny, uktad 2 i E15
(przekazniki wyt)

22= alarm powazny, ukfad 2 i E15
(przekazniki wt)

23= alarm powazny, uktad 2 i E16
(przekazniki wyt)

24= alarm powazny, uklad 2 i E16
(przekazniki wt)

25= alarm E16 (przekaznik wyt)

26= alarm E16 (przekaznik wt)
27=alarm E15 (przekaznik wyt)
28=alarm E15 (przekaznik wh)
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29= alarm E17 (przekaznik wyt)
c35 | Typ wyjscial 0(*) 0 1 - D 29 29 R/W 1
c36 Aktywacja wyjscia 1 -25(*) -100 100 % | 29 129 R/W 1
c37 dyferencjat /logika wyjscia 1 25(*) -100 100 % | 30 130 R/W 1
d34 restrykcje aktywacji wyjscia 1 0 0 4 _ | 31 131 R/W 1
d3s restrykcje wytaczenia wyjscia 1 0 0 4 _ | 32 132 R/W 1
d36 Minimalna wartos¢ dla wyj$cia modulacyjnego | 0 0 100 % | 33 133 R/W 1
1
d37 Maks. wartos¢ dla wyjscia modulacyjnego 1 100 0 100 % | 34 134 R/W 1
F34 | Odciecie wyjscia 1 0 0
0= praca z odcieciem
1= praca z minimalng predkosciag
F35 | Czas wzbudzania wyjscia 1 0 0
0= wzbudzanie nieaktywne
F36 | Typ nadpisania dla wyjscia 1 0 0
0= wytgczone
1= OFF/0 Vddc
2=0N/10 Vdc
3= minimum
4= maksimum
5= wyt przy respektowaniu czaséw
opdznien
c38 | Powigzanie wyjscia 2 1 0 29 - | 35 135 R/W 2
c39 | Typ wyjscia 2 0(=) 0 1 - D 30 30 R/W | 2
c40 | Aktywacji wyjscia 2 -50(=) -100 100 % | 36 136 R/W 2
c41 | Dyferencjat/logika wyjscia 2 25(=) -100 100 % | 37 137 R/IW | 2
d38 | Restrykcje aktywacji wyjscia 2 0 0 4 - | 38 138 R/W 2
d39 | Restrykcje wytgczenia wyjscia 2 0 0 4 - | 39 139 R/W 2
d40 | Minimalna wartos¢ wyjscia 0 0 100 5 | 40 140 R/W 2
modulacyjnego 2
d41 | Maksymalna wartos¢ wyjscia 100 0 100 % | 41 141 R/W 2
modulacyjnego 2
F38 | Odciecie wyjscia 2 0 0 1 D 39 39 R/W 2
Patrz F34
F39 | Czas wzbudzenia wyjscia 2 0 0 120 S | 117 217 R/W 2
0= wzbudzenie nieaktywne
FA0 | Typ nadpisania dla wyjscia 2 0 0 5 - | 118 218 R/W 2
Patrz F36
c42 | Powigzanie wyjscia 3 1 0 29 - | 42 142 R/W 3
c43 | Typ wyjscia 3 0(=) 0 1 - D 31 31 R/W | 3
c44 | Aktywacja wyjscia 3 -50(=) -100 100 % | 43 143 R/W 3
c45 | Dyferencjat/logika wyjscia 3 25(=) -100 100 % [ 44 144 R/W 3
d42 | Restrykcje aktywacji wyjscia 3 0 0 4 - | 45 145 R/W 3
d43 | Restrykcje wytgczenia wyjscia 3 0 0 4 - | 46 146 R/W 3
d44 | Minimalna wartosc wyjscia 0 0 100 5 | 47 147 R/W 3
modulacyjnego 3
d45 | Maksymalna wartosc wyjscia 100 0 100 % | 48 148 R/W 3
modulacyjnego 3
F42 | Odciecie wyjscia 3 0 0 1 D 40 40 R/W | 3
Patrz F34
F43 | Czas wzbudzenia wyjscia 3 0 0 120 S | 119 219 R/W 3
0= wzbudzenie nieaktywne
F44 | Typ nadpisania dla wyjscia 3 0 0 5 - | 120 220 R/W 3
Patrz F36
c46 | Powigzanie wyjscia 4 1 0 29 - | 49 149 R/W 4
c47 | Typ wyjscia 4 0(=) 0 1 - D 32 32 R/W | 4
c48 | Aktywacja wyjscia 4 -50(=) -100 100 % | 50 150 R/W 4
c49 | Dyferencjat/logika wyjscia 4 25(=) -100 100 % [ 51 151 R/W 4
d46 | Restrykcje aktywacji wyjscia 4 0 0 4 - | 52 152 R/W 4
d47 | Restrykcje wytaczenia wyjscia 4 0 0 4 - | 53 152 R/W 4
d48 | Minimalna wartosc wyjscia 0 0 100 5 | 54 154 R/W 4
modulacyjnego 4
d49 | Maksymalna wartosc wyjscia 100 0 100 % | 55 155 R/W 4
modulacyjnego 4
F46 | Odciecie wyjscia 4 0 0 1 D 41 41 R/W | 4
Patrz F34
F47 | Czas wzbudzenia wyjscia 4 0 0 120 S | 121 221 R/W 4
0= wzbudzenie nieaktywn
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F48 | Typ nadpisania dla wyjscia 4 0 0 5 - | 122 222 R/W 4
Patrz F36
c¢50 | blokada klawiatury i zdalnego 1 0 2 - | 56 156 R/W
sterowania
c51 | Kod aktywujacy zdalne sterowanie 1 0 255 - | 57 157 R/W
0= programowanie zdalne bez kodu
c52 | Wyswietlacz 0 0 6 - | 58 158 R/W
0= czujnik 1
1= czujnik 2
2= Wejscie cyfrowe 1
3= Wejscie cyfrowe 2
4= punkt nastawy 1
5= punkt nastawy 2
6= Czujnik 1 alternatywnie z czujnikiem 2
c53 | Sygnat dZzwigkowy 0 0 1 - D 33 33 R/W bN
0= aktywny
1= nieaktywny
c56 | Opdinienie przy uruchomieniu 0 0 255 s [ 59 159 R/W bN
c57 | Odciagzenie rozruchu ukatdu 1 0 0 99 min/°C | 60 160 R/W bN
d57 | Odcigzenie rozruchu ukatdu 2 0 0 99 min/°C | | 123 223 R/W b
c62 | ti_PID1 600 0 999 S | 61 161 R/W ,
c63 | td_PID1 0 0 999 S [ 62 162 R/W .
d62 | ti_PID2 600 0 999 S | 124 224 R/W -
d63 | td_PID2 0 0 999 S | 125 225 R/W "
c64 | Auto regulacja 0 0 1 - D 34 34 R/W .
0= wytaczona
1= wiaczona
Waznos¢: c19#7
c65 | Logika aktywacji histerezy 1,5 0 99,9 °c/°F A 34 34 R/W b
(2,7) (0) (179)
c66 Aktywacja progu w  trybie wprost | -50 -50 150 °c/°F A 22 22 R/W a
proporcjonalnym (-58) (-58) (302)
Waznos¢: c0=1lub 2
c67 Aktywacja progu w trybie odwrotnie proporc. 150 -50 150 0C/OF A 23 23 R/W
Waiznoéé: c0=1 lub 2 (302) -58) | (302) A
c66 Aktywacja progu w  trybie wprost | -50 -199 800 °c/°F A 22 22 R/W a
proporcjonalnym (-58) (-199) (800)
Waznosé: c0=1 lub 2
c67 Aktywacja progu w trybie odwrotnie proporc. 150 -199 800 0C/OF A 23 23 R/W
Waznosé: c0=1 lub 2 (302) (-199) | (800) R
P70 Aktywacja cyklu pracy 0 0 3 - | 70 170 @
O=niekatywny
1=z klawiatury
2= wejscie cyfrowe
3= zegar czasu rzeczywistego
P71 Czas trwania 1 kroku cyklu pracy 0 0 200 min | 71 171 R/W ®
P72 Punkt nastawy temp. 1 kroku cyklu pracy 0(32) -50 150 0C(OF) A 24 24 R/W ®
(-58) (302)
P72 Punkt nastawy temp. 1 kroku cyklu pracy 0(32) -199 800 °c(°F) A 24 24 R/W Q)]
(-199) | (800)
P73 Czas trwania 2 kroku cyklu pracy 0 0 200 min | 72 172 R/W @
P74 Punkt nastawy temp. 2 kroku cyklu pracy 0(32) -50 150 0C(OF) A 25 25 R/W ®
(-58) (302)
P74 Punkt nastawy temp. 2 kroku cyklu pracy 0(32) -199 800 OC(OF) A 25 25 R/W @
(-199) | (800)
P75 Czas trwania 3 kroku cyklu pracy 0 0 200 min | 73 173 R/W ®
P76 Punkt nastawy temp. 3 kroku cyklu pracy 0(32) -50 150 0C(OF) A 26 26 R/W @
(-58) (302)
P76 Punkt nastawy temp. 3 kroku cyklu pracy 0(32) -199 800 OC(OF) A 26 26 R/W @
(-199) | (800)
P77 Czas trwania 4 kroku cyklu pracy 0 0 200 min | 74 174 R/W @
P78 Punkt nastawy temp. 4 kroku cyklu pracy 0(32) -50 150 °c(°F) A 27 27 R/W ®
(-58) (302)
P78 Punkt nastawy temp. 4 kroku cyklu pracy 0(32) -199 800 OC(OF) A 27 27 R/W Q)
(-199) | (800)
P79 Czas trwania 5 kroku cyklu pracy 0 0 200 min | 75 175 R/W @
P80 Punkt nastawy temp. 5 kroku cyklu pracy 0(32) -50 150 °c(°F) A 28 28 R/W ®
(-58) (302)
P80 Punkt nastawy temp. 5 kroku cyklu pracy 0(32) -199 800 °c(°F) A 28 28 R/W Q)
(-199) | (800)
PO Wersja oprogramowania 20 0 999 - | 131 231 R
ALO Alarm 0 data — czas (naci$nij Set) - - - - - - - R ®
(Y=rok, M= miesigc, d= dzien,, h=godzina,
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n=minuta)

y Al0_y = rok alarmu 0 0 0 99 rok | 76 176 R Q)

M Al0_M = miesigc alarmu 0 0 1 12 miesigc | 77 177 R ®

d Al0_d = dzien alarmu 0 0 1 31 dzier | 78 178 R Q)

h Al0_h = godzina alarmu 0 0 0 23 godzina | 79 179 R ®

n Al0_n = minuta alarmu 0 0 0 59 minuta | 80 180 R @

E AIO_t = typ alarmu 0 0 0 99 - | 81 181 R ®

ALl Alarm 1 data — czas (nacisnij Set) - - - - - - - R @
(Y=rok, M= miesiac, d= dzier,, h=godzina,
n=minuta)

y All_y=rokalarmu 1 0 0 99 rok | 82 182 R ®

M Al1_M = miesigc alarmu 1 0 1 12 miesigc | 83 183 R ®

d Al1_d = dzieA alarmu 1 0 1 31 dzien | 84 184 R Q)

h All_h = godzina alarmu 1 0 0 23 godzina | 85 185 R @

n All_n = minuta alarmu 1 0 0 59 minuta | 86 186 R ®

E All_t=typalarmu 1 0 0 99 - | 87 187 R Q)

AL2 Alarm 2 data — czas (naci$nij Set) - - - - - - - R ®
(Y=rok, M= miesiac, d= dzier,, h=godzina,
n=minuta)

y Al2_y = rok alarmu 2 0 0 99 rok | 88 188 R )

M Al2_M = miesigc alarmu 2 0 1 12 miesiac | 89 189 R ®

d Al2_d = dzien alarmu 2 0 1 31 dzien | 90 190 R ®

h Al2_h = godzina alarmu 2 0 0 23 godzina | 91 191 R @

n Al2_n = minuta alarmu 2 0 0 59 minuta | 92 192 R ®

E Al2_t = typ alarmu 2 0 0 99 - | 93 193 R O

AL3 Alarm 3 data — czas (nacisnij Set) - - - - - - - R ®
(Y=rok, M= miesigc, d= dzien, h=godzina,
n=minuta)

y Al3_y = rok alarmu 3 0 0 99 rok | 94 194 R ®

M AI3_M = miesigc alarmu 3 0 1 12 miesigc | 95 195 R ®

d Al3_d = dzien alarmu 3 0 1 31 dzien | 96 196 R ®

h Al3_h = godzina alarmu 3 0 0 23 godzina | 97 197 R ®

n Al3_n = minuta alarmu 3 0 0 59 minuta | 98 198 R @

E AI3_t =typ alarmu 3 0 0 99 - | 99 199 R Q)

AlL4 Alarm 4 data — czas (naci$nij Set) - - - - - - - R ®
(Y=rok, M= miesiac, d= dzien,, h=godzina,
n=minuta)

y Al4_y = rok alarmu 4 0 0 99 rok | 100 200 R Q)

M Al4_M = miesigc alarmu 4 0 1 12 miesiac | 101 201 R ®

d Al4_d = dzien alarmu 4 0 1 31 dzier | 102 202 R ®

h Al4_h = godzina alarmu 4 0 0 23 godzina | 103 203 R ®

n Al4_n = minuta alarmu 4 0 0 59 minuta | 104 204 R ®

E Al4_t = typ alarmu 4 0 0 99 - I 105 205 | R ®

ton | Starturzadzenia (nacisnij Set) - - - - - - - R ®
(d= dzien, h=godzina, m=minuta)

d 0 0 11 dzier | 106 206 R/W Q)

h 0 0 23 godzina | | 107 207 R/W )

h 0 0 59 minuta | 108 208 R/W O

toF | Stop urzadzenia (nacisnij Set) - - - - - - - R Q)
(d= dzien, h=godzina, m=minuta)

d tOFF_d = dzieA zatrzymania 0 0 11 dziert | 109 209 R/W )
tOFF_h= godzina zatrzymania 0 0 23 godzina | 110 210 R/W ®©
tOFF_n= minuta zatrzymania 0 0 59 minuta | 111 211 R/W Q)

tc Data — czas (naciénij Set) - - - - - - R Q)
(Y=rok, M= miesigc, d= dzien, h=godzina,
n=minuta)

y data: rok 0 0 99 rok | 1 101 R/W Q)

M data: miesigc 1 1 12 miesigc | | 2 102 R/W ®©

d data: dzieri 1 1 31 dzien | 3 103 R/W Q)

u data: dzien tygodnia (poniedziatek) 1 1 7 dzier | 4 104 R/W Q)

h godzina 0 0 23 godzina | | 5 105 R/W ©

n minuta 0 0 59 minuta | 6 106 R/W )

Tab. 7.a
A Domyslinie wartosci maksymalne i minimalne punktéw nastawy alarméw odnoszg sie do temperatury. Z wejsciami uniwersalnymi
(napieciowe, pragdowe) te warto$ci musza by¢é wprowadzone recznie bazujac na zakresie pomiarowym.
(**) dla alarmoéw z wejsé cyfrowych uzywana jest druga jednostka miary
(=) TABELA PARAMETROW DOMYSLNYCH
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Model
Parametry |V W Z/A B E
c35 0 0 0 0 0
c36 -100 -50 -25 -50 -25
C37 +100 +50 +25 +50 +25
c39 - 0 0 1 1
c40 - -100 -50 -100 -50
c41 - +50 +25 +50 +25
c43 - - 0 - 0
c44 - - -75 - -75
c45 - - +25 - +25
c47 - - 0 - 1
c48 - - -100 - -100
c49 - - +25 - +25
Tab.7.b
7.1 Zmienne dostepne jedynie poprzez potaczenie sieciowe.
Opis Fabr. Min Maks | Jedn. Typ CAREL Mod R/W
miary SPV Bus ®
Odczyt czunika 1 0 0 0 °c/°F A 2 2 R
Odczyt czunika 2 0 0 0 °c/°F A 3 3 R
Wyijscie 1 — procentowo 0 0 100 % | 127 227 R
Woyjscie 2 — procentowo 0 0 100 * | 128 228 R
Woyjscie 3 — procentowo 0 0 100 * | 129 229 R
Wyjscie 4 — procentowo 0 0 100 % | 130 230 R
Hasto 77 0 200 i D 11 111 R/W
Status wyjscia 1 0 0 1 D 1 1 R
Status wyjscia 2 0 0 1 D 2 2 R
Status wyjscia 3 0 0 1 D 3 3 R
Status wyjscia 4 0 0 1 D 4 4 R
Status wejscia cyfrowego 1 0 0 1 D 6 6 R
Status wejscia cyfrowego 2 0 0 1 D 7 7 R
Alarm czujnika 1 0 0 1 D 9 9 R
Alarm czujnika 2 0 0 1 D 10 10 R
Niezwtoczny alarm zewnetrzny (uktad 1) 0 0 1 D 11 11 R
Alarm wysokiej temperatury czujnika 1 0 0 1 D 12 12 R
Alarm niskiej temperatury czujnika 1 0 0 1 D 13 13 R
Opdzniony alarm zewnetrzny (uktad 1) 0 0 1 D 14 14 R
Niezwtoczny alarm zewnetrzny z recznym 0 0 1 D 15 15 R
resetem (uktad 1)
Alarm btedu zegara czasu rzeczywistego 0 0 1 D 16 16 R
Alarm parametréw jednostki EEPROM 0 0 1 D 17 17 R
Alarm parametréw pracy EEPROM 0 0 1 D 18 18 R
Maksymalny czas obliczenia parametréw PID 0 0 1 D 19 19 R
Przyrost PID zerowy 0 0 1 D 20 20 R
Przyrost PID ujemny 0 0 1 D 21 21 R
Stafa czasowa catkowania i rézniczkowania 0 0 1 D 22 22 R
ujemna
Maksymalny czas obliczenia przyrostu ciggtego 0 0 1 D 23 23 R
Nieodpowiednie warunki startowe 0 0 1 D 24 24 R
Alarm wysokiej temperatury czujnika 2 0 0 1 D 49 49 R
Alarm niskiej temperatury czujnika 2 0 0 1 D 50 50 R
Opdzniony (tylko) sygnat alarmu 0 0 1 D 51 51 R
Niezwtoczny sygnat alarmu (tylko) 0 0 1 D 52 52 R
Niezwtoczny alarm zewnetrzny (ukfad 2) 0 0 1 D 53 53 R
Opdzniony alarm zewnetrzny (uktad 2) 0 0 1 D 54 54 R
Niezwtoczny alarm zewnetrzny z recznym 0 0 1 D 55 55 R
resetem (uktad 2)
Alarm odczytu czujnika 0 0 1 D 56 56 R
Wtgczenie/wytaczenie sterownika 0 0 1 D 36 36 R/W
Reset alarmoéw 0 0 1 D 57 57 R/W
Tab. 7.c

© typy zmiennych: A- analogowa, D- cyfrowa, I- catkowita

SVP=zmienny adres protokotu CAREL karty Rs485, ModBus®: zmienny adres z protokotem ModBus® na karcie Rs485.

Wybor protokotu pomiedzy CAREL a ModBus® jest automatyczny. Dla obu predkos¢ jest stata i wynosi 19200 bit/s.

Urzadzenia podtaczone do tej samej sieci musza mie¢ nastepujace parametry: 8 bitow danych, 1 bit startowy, 2 bity stopu, parzystosé
wytgczona, szybkos¢ transmisji 19200 bit/s. Zaréwno dla protokotu CAREL jak i ModBus® zmienne analogowe sa wyrazone w liczbach
z jednym miejscem po przecinku (np.: 20,3°C= 203).
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8. ALARMY

8.1 Typy alarméw.

dostepne sg dwa typy alarméw:
- wysokiej temperatury EO4 i niskiej temperatury EO5;
- alarmy powazne, czyli wszystkie pozostate.

Alarm danych E07/E08 zawsze powodujg wytgczenie regulacji.
Alarm (c0=5) moze uzy¢ jednego lub wiecej wyjs¢ do
sygnalizacji alarmu niskiej lub wysokiej temperatury, odtaczenia
czujnika lub zwarcia czujnika: patrz rozdziat ,,Funkcje”. Dziatanie
wyjs¢ alarmowych w przypadku ustalenia pracy specjalnej
zalezy od powigzania: patrz rozdziat ,Funkcje”.

Sterownik réwniez pokazuje alarmy wynikajagce z btedow
dziatania samego sterownika powstajgcych na czujnikach lub
podczas procesu autoregulacji. Alarm moze byé réwniez
aktywowany poprzez zestyk zewnetrzny. Wéwczas na ekranie
pojawi sie  komunikat ,Exy” zamiennie z ekranem
standardowym. W tym samym czasie miga ikona alarmu
(wykrzyknik) lub zegara, jednoczesnie moze by¢ aktywowany
sygnat dzwiekowy (patrz tabela ponizej). Jesli wystapi wiecej niz
jeden alarm , wodwczas sg one kolejno pokazywane na
wyswietlaczu sterownika. Maksymalnie moze by¢ zapisanych 4
alarmy, w kolejce FIFO (ALO, AL1, AL2, AL3). Ostatnio zapisany
alarm jest oznaczony ALO (patrz lista parametrow).

@ &ira3

I
I |

A0

I |

[
rys. 8.a

Prg
© Aby wyciszy¢ sygnat dzwiekowy nacisnij me .

8.2 Alarmy z resetem recznym.

Aby skasowac sygnat alarmu z resetem recznym koeniczne jest
Prg
usuniecie przyczyny powstania alarmu oraz wcisniecie mw i A

przez min 5 sek.

8.3 Kolejka wyswietlania alarméw.

Dostep do listy parametréw jak opisano w punkcie 3.3.3
Naciénij 4 / ¥ az do uzyskania parametru , ALO” (ostatni
zapisany btad)

Nacisnij Set, to pozwoli na wejscie do podmenu gdzie
przyciski & / ¥ mogg by¢ uzyte do przewijania pomiedzy
danymi roku, miesigca, dnia, godziny, minuty i typu alarmu
jaki wystapit.

Z kazdego parametru mozna wyj$¢ do nadrzednego
,Alx"naciskajagc Set .

Przyktad:
‘y07’ -> ‘M06’ -> ‘d13’ -> ‘h17’ -> ‘m29’ -> ‘E03’
oznacza alarm EO3 (alarm z wejscia cyfrowego) ktdry wystgpit

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. o.

13 czerwca 2007r o godzinie 17:29.

8.4 Parametry alarméw

A Poniisze parametry okreslaja zachowanie wyjs¢ gdy
alarm jest aktywny.

8.4.1 Status wyjscia regulacji w przypadku alarmu
btedu czujnika (c10).

Parametr okresla dziatanie wyj$¢ regulacji podczas gdy
awarii ulegnie czujnik regulacji EO1, ktére moze by¢
wybrane sposréd 4 mozliwosci. Gdy wybrano OFF
sterownik niezwtocznie zakorczy prace z ignorowaniem
ustawionych czaséw opoéznied. Gdy ustawiono ON
respektowany jest parametr opdZnienia czasowego
pomiedzy aktywacja kolejnych wyjs¢ (c6). Gdy alarm
EO1 zaniknie, sterownik powraca do normalnej pracy,
wyjscie alarmowe jedli jest ustawione generuje sygnat
(patrz tryb 5). Sygnaty alarmu zaréwno dzwiekowy jak i

wyswietlenie kodu alarmu na ekranie beda aktywne az
Prg
do wecisniecia przycisku m .

Fa Ma
br n ks

Par. | Opis

cl0 status wyjsc uktadu 1 | 0 0 3 -
gdy alarm czujnika 1
0O=wszystkie wyt
1=wszystkie Wt
2= wprost
odwrotniw WYt
3= odwrotnie Wk,
wprost WYt

Wt,

d10 status wyjs¢ ukatdu 2 | 0 0 3 -
gdy alarm czujnika 2

patzr c10

tab. 8.a

8.4.2 Parametry alarmow i aktywacji

P25(P26) sa uzywane do okreslenia progu aktywacji dla
alarmoéw niskiej (wysokiej) temperatury EO5(E04).
Wartosci  ustawione dla P25(P26) s3 ciagle
poréwnywane do pomiaru czujnika B1. Parametr P28
reprezentuje ,opdznienie aktywacji alarmu” w
minutach, alarm niskiej temperatury (EO5) jest
aktywowany tylko gdy temperatura jest ponizej P25
przez czas dtuiszy niz P28. Prég alarmu moze by¢
absolutny lub wzgledny w zaleznosci od wartosci
parametru P29. W naszym przypadku (P29=0) wartos¢
P25 oznacza odchylenie od punktu nastawy i
jednoczesnie  punkt  aktywacji alarmu  niskiej
temperatury: punkt nastawy —P25. Jesli zmieniony
zostanie punkt nastawy wowczas automatycznie
zmieni sie punkt aktywacji alarmu. Alarm niskiej
temperatury jest sygnalizowany kodem EO5 oraz
sygnatem diwiekowym. To samo dotyczy alarmu
wysokiej temperatury (E04), z P26 zamiast P25.

Te same reguty dotyczg parametréw dla czujnika 2, z
ponizszymi powigzaniami:

P25RP30; P26RP31; P27RP32; P28RP33; P29RP34;

EO4/EO5SRE15/E16.
Par. Opis Fa Mi Ma j.m.
br n ks

P25 | Prég alarmu niskiej | - 50 | P2 | °
temperatury czujnika | 50 (- 6 (°F)
1 (- 58)
jesli P29=0, P25=0: 58
prog nie aktywny )
P29=1, P25=50 prog
nie aktywny
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P25 Prog alarmu wysokiej | 15 P2 15 °c
temperatury czujnika | O 5 0 (°F)
1 (3 (30
jesli P29=0, P26=0: 00 2)
prog nie aktywny 2)
P29=1, P26=150 prog
nie aktywny
P27 Dyferencjat alarmu | 2 0 50 °c
czujnika 1 3, | | (90 | °F
6) )
P25 Prog alarmu niskiej | - - P2 °c
temperatury czujnika | 50 19 6 °F)
1 - |9
jesli P29=0, P25=0: | 58 | (-
prég nie aktywny ) 19
P29=1, P25=50 prog 9)
nie aktywny
P25 Prog alarmu wysokiej | 15 P2 80 °c
temperatury czujnika | O 5 0 °F)
1 3 (80
jesli P29=0, P26=0: 00 0)
prog nie aktywny 2)
P29=1, P26=150 prég
nie aktywny
P27 Dyferencjat alarmu | 2 0 99, °c
czujnika 1 3, | |9 °F)
6) (17
9)
P28 | Opdinienie alarmu | 12 | 0 25 minfs)
czujnika 1 (**) 0 0
P29 Typ progu 1 0 1
alarmowego czujnika
1
0= wzgledny,
1 =absolutny
P30 Prég alarmu niskiej | - -50 P2 °c
temperatury czujnika | 50 (- 6 (°F)
2 (- 58)
jesli P34=0, P30=0: 58
prog nie aktywny )
P34=1, P30=50 prog
nie aktywny
P31 Prog alarmu wysokiej | 15 P2 15 °c
temperatury czujnika | O 5 0 (°F)
2 (3 (30
jesli P34=0, P31=0: 00 2)
prog nie aktywny 2)
P34=1, P31=150 prog
nie aktywny
P32 Dyferencjat alarmu | 2 0 50 °c
czujnika 1 3, | | (0 | °F
6) )
P30 Prég alarmu niskiej | - - P2 °c
temperatury czujnika | 50 19 6 (°F)
2 (- 9
jesli P34=0, P30=0: 58 (-
prog nie aktywny ) 19
P34=1, P30=50 prog 9)
nie aktywny
P31 Prég alarmu wysokiej | 15 P2 80 °c
temperatury czujnika | O 5 0 (°F)
2 (3 (80
jesli P34=0, P31=0: | 00 0)
prog nie aktywny 2)
P34=1, P31=150 prog
nie aktywny
P32 Dyferencjat alarmu | 2 0 99, °c
czujnika 2 3, | |9 (°F)
6) (17
9)
P33 | Opdinienie alarmu | 12 | 0 25 mints
czujnika 2 (**) 0 0
P34 Typ progu 1 0 1
alarmowego czujnika
2
0= wzgledny,
1 =absolutny
Tab. 8.b

AP28 okresla minimalny czas niezbedny do aktywacji alarmu
niskiej/wysokiej temperatury (E04/E05) lub opdznionego

alarmu zewnetrznego (E03).
W pierwszym przypadku (E04/EO5) jednostkg miary s
minuty, w drugim przypadku (E03) sa to sekundy.

Alarmy EO04 oraz EO5 maja reset automatyczny. P27
okresla histereze pomiedzy wartosciami aktywacji i
wytgczenia alarmu. Jesli zostanie wecisniety przycisk
Prg/mute podczas gdy wartos¢ mierzona jest powyzzej
progu alarmowego, nastapi natychmiastowe
wyciszenie sygnatu diwiekowego, podczas gdy kod
alarmu i wyjscie alarmowe, jesli jest ustawione,
pozostana aktywne gdy warto$¢ mierzona jest poza
dozwolonym zakresem.

P28 okresla minimalny czas wymagany dla aktywacji
alarmy wysokiej/niskiej temperatury (EO4/E05) lub
opodznionego alarmu zewnetrznego (E03).

Aby wygenerowac alarm, warto$¢ B1 musi by¢ ponizej
P25 lub powyzej P26 przez czas dtuiszy niz P28. Dla
alarmu z wejscia cyfrowego (c29, ¢30=3), zestyk musi
pozostawal otwarty przez czas dtuiszy niz P28. W
przypadku wystgpienia sytuacji alarmowej rozpoczyna
sie odliczanie i generowany jest alarm gdy osiggany jest
maksymalny czas ustalony parametrem P28. Jesli
podczas odliczania warto$¢ mierzona powrdci do
przedziatu pracy alarm nie bedzie sygnalizowany a
odliczanie jest resetowane. W przypadku wystgpienia
nowych warunkéw alarmowych odliczanie rozpoczyna
sie od poczatku.

ON

A
E05 EO4
OFF Ly T L
P27 Py | B
P25 P26
ON
A A
313 E15
OFF . y_ .YV
! P32 : : P32 ;o B
P30 P31
rys. 8.b
Legenda:
E04/E05 alarm wysok.temp. czunika B1/B2
EO5/E16 alarm Nisk.temp. czujnika B1/B2
B1/B2 czujnik %

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

8.4.3 Status wyjs¢ regulacji w przypadku alarmu z
wejscia cyfrowego (c31)

parametr c¢31 okresla dziatanie wyjsc regulacji w
przypadku wystapienia alarmu E03 z wejscia cyfrowego
(patrz c29 oraz c30). Gdy wybrano OFF sterownik
niezwtocznie  zakoniczy prace z ignorowaniem
ustawionych czaséw opodznien. Gdy ustawiono ON
respektowany jest parametr opdZnienia czasowego
pomiedzy aktywacja kolejnych wyjsé (c6). Jesli alarm z
wejécia cyfrowego ma reste automatyczny (c29=1 i/lub
c30=1) gdy powrdca normalne warunki (zamkniety
zestyk zewnetrzny), wyjscie alarmowe , jesli ustawione,
jest resetowane i powraca normalna regulacja
sterownika (patrz c0=5).

¢31=0 wszystkie wyjscia OFF
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c31=1 wszystkie wyjscia ON

c31=2, wyjécia z trybem odwrotnie proporcjonalnym wytaczone,
pozostate bez zmian

c31=3, wyjscia z trybem wprost proporcjonalnym wyfgczone, pozostate
bez zmian

Par. Opis Fa Mi Ma j.m.
br n ks
c31 Status wyjs¢ regulacji | 0 0 3
w uktadzie 1 w
przypadku alarmu
zewnetrznego z
wejscia cyfrowego

0= wszystkie OFF

1= wszystkie ON

2= odwrotnie propor.
OFF, pozostate bez
zmian

3= wprost proporc.
OFF, pozostate bez
mian

d31 Status wyjs¢ regulacji | 0 0 3
w uktadzie 2 w
przypadku alarmu

zewnetrznego z
wejscia cyfrowego
Patrz c31
tab. 8.c
8.5 Tabela alarmoéw.
kod Przyczyna lkona | buzer | reset akcja sprawdzenie/
rozwigzanie
EO1(***) | btad czujnika 1 Q\ WYL autom. zaleznie od c10 sprawdz podtaczenie
czujnika
E02(***) | btad czujnika 2 Q\ WYL autom. jeslic19=1 & c0=1/2 sprawdz podtgczenie
jak dla EO1, inaczej czujnika
regulacja nie bedzie
zatrzymana
EO3(***) | otwarty zestyk cyfrowy (alarm a Wt autom. bazujac na sprawdz parametry
niezwtoczny) parametrze c31 €29,c30,c31, sprawdz
zestyk zewnetrzny
EQ4(***) | temperatura mierzona przez czujnik A Wt autom. brak wptywu na sprawdz parametry P26,
przekroczyta P26 przez czas dtuzszy regulacje P27, P28, P29
niz P28
EO5(***) | temperatura mierzona przez czujnik a Wt autom. brak wptywu na sprawdz parametry P26,
spadta ponizej P25 przez czas regulacje P27, P28, P29
dtuzszy niz P28
E06 btad zegara zaczu rzeczywistego @ WYL autom./ - zresetuj zegar, jesli alarm
reczny pozostaje skontaktuj sie z
serwisem
EO7 btad parametréw jednostki EEPROM &\ WYL autom. catkowite wyfaczenie | skontaktuj sie z serwisem
EO8 btad parametréw pracy EEPROM Q\ WYL autom. catkowite wyfaczenie | powrdc¢ do nastaw
fabrycznych, jesli alarm
pozostaje skontaktuj sie z
serwisem
E09 btad regulacji Q\ Wt reczny zatrzymanie
osiggniecie maksymalnego czasu autoregulacji
podczas obliczania parametréw PID
E10 btad obliczania Q\ Wt reczny zatrzymanie
wspotczynniki PID =0 autoregulacji
E11 btad obliczania Q\ Wt reczny zatrzymanie zresetuj alarm recznie
wspotczynniki PID <0 autoregulacji lub wytaczi wiacz
E12 btad obliczania dh, | Wt reczny zatrzymanie ponownie sterownik
ujemne wartosci statych czasowych autoregulacji
catkowania i rézniczkowania
E13 btad regulacji &\ Wt reczny zatrzymanie
osiggnieto maks czas podczas autoregulacji
obliczania wspétczynnikow
E14 btad podczas uruchomienia Q\\ Wt reczny zatrzymanie
parametry nie sa odpowiednie autoregulacji
54
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E15(***) | temperatura mierzona przez czujnik a Wt autom. brak wptywu na sprawdz parametry
B2 przekroczyta P31 przez czas regulacje P30,P31,P32,P33
dtuzszy niz P33

E16(***) | temperatura mierzona przez czujnik A Wt autom. brak wptywu na sprawdz parametry
B2 spadta ponizej P30 przez czas regulacje P30,P31,P32,P33
dtuzszy niz P33

E17(***) | otwarty zestyk cyfrowy (alarm Q\\ WYL autom. brak wptywu na sprawdz parametry c29,
niezwtoczny lub opdzniony) tylko regulacje ¢30. Sprawdz zestyk
sygnat zewnetrzny

E18(***) | otwarty zestyk cyfrowy (alarm a Wt autom./ wptyw tylk jesli sprawdz parametry c29,
niezwtoczny lub opdzniony) z reczny c19=7, bazujac na c30, c31. Sprawdz zestyk
recznym/automatczynym restem d31(*) zewnetrzny
uktadu 2

E19(***) | btad odczytu czujnika &\ WYL autom. catkowite wytaczenie | skontaktuj sie z serwisem

(*) wyjscie z trybu pracy
(**) tylko dla IR33 universal z wyjsciami uniwersalnymi

(***) kod

btedu pokazyany w kolejce alarméw

Tab. 8.d

. Przekaznik alarmowy jest aktywowany lub nie w zaleznosci od trybu pracy i/lub ustawien powigzania
Alarm, ktdry wystapi podczas procedury auto regulacji nie jest wstawiany do kolejki alarméw.

8.6 Relacja pomiedzy powigzaniem a przyczyng alarmu

W trybie pracy specjalnej, parametr powigzania jest uzywany do powigzania statusu przekaznika z warunkami alarmowymi, jak
pokazano w tabeli ponizej:

WARUNKI AKTYWAC)I WYJSCIA SKONFIGUROWANEGO JAKO ALARMOWE

alarm z wejscia

cyfrowego uktadu 1

alarm z wejscia

cyfrowego uktadu 2

btad
czujnika

prog
alarmu
dla B1

tylko
sygnat
alarmu
E17

prog
alarmu
dla B2

niezwtoczny zewnetrzny z

automatycznym resetem
niezwtoczny zewnetrzny z

recznym resetem

opdzniony zewnetrzny z

recznym resetem

niezwtoczny zewnetrzny z

automatycznym resetem
niezwtoczny zewnetrzny z

recznym resetem

opdzniony zewnetrzny z

recznym resetem

czujnik 1
czujnik 2
niski
wysoki

niski

wysoki
niezwtoczny
opdzniony

powigzan
c42, c46)

ie (par. c34, c38,

wartosé

opis

3,4

alarm ogdlny uktadu X X
1(przek. Wyt)

alarm ogélny uktadu
1(przek. Wt)

19,20

alarm ogélny uktadu
2(przek. Wyt)

alarm ogélny uktadu
2(przek. Wt)

5,6

alarm powazny uktl i X X
E04 (przek.Wyt)
alarm powazny uktl i
E04 (przek.Wt)

21,22

alarm powazny uktl i
E15 (przek.Wyt)
alarm powazny uktl i
E15 (przek.Wt)

7,8

alarm powazny uktl i X X
EQ5 (przek.Wyt)
alarm powazny ukil i
EO5 (przek.Wt)

23,24

alarm powazny ukil i
E16 (przek.Wyt)
alarm powazny uktl i
E16 (przek.Wt)

9,10

alarm EO5 (przek. Wyt.)
alarm EO5 (przek. Wt.)

25,26

alarm E16 (przek. Wyt.)
alarm E16 (przek. Wt.)

11.12

alarm EO4 (przek. Wyt.)

Copyright by ALFACO POLSKA Sp. z 0. 0.

55

ir33 universale +030220801 - wer. 2.0 - 16.04.2010



CAREL

alarm EO4 (przek. Wt.)

27,28 alarm E15 (przek. Wyt.) X
alarm E15 (przek. Wt.)
13,14 powazny alarm uktadu X X X X X X X X

1 & 2 (przek. Wyt)
powazny alarm uktadu
1 &2 (przek. W)

29 Alarm E17 (przek. Wyt) X X

Tab. 8.e

9. SPECYFIKACJA TECHNICZNA | KODY PRODUKTOW

9.1 Specyfikacja techniczna

model napiecie moc
Zasilanie IR33x(V,W,Z,A,B,E)7Hx(B,R)20 115 do 230 Vac(-15%...+10%), 6 VA, 50 mA~ max
DN33x(V,W,Z, A,B,E)7Hx(B,R)20 50/60 Hz
IR33x(V,W,Z,A,B,E)7LR20, 12 do 24 Vac (-10%...+10%), 4 VA, 300 mA~ max
DN33x(V,W,Z,A,B,E)7LR20 50/60 Hz
12 do 30 Vdc 300 mA - max

zasilanie tylko SELV, maksymalna moc 100VA z bezpiecznikiem na
obwodzie wtérnym 315mA

Zasilanie IR33x(V,W,Z,A,B,E)9Hx(B,R)20 115 do 230 Vac(-15%...+10%), 9 VA, 90 mA~ max
DN33x(V,W,Z, A,B,E)9Hx(B,R)20 50/60 Hz
IR33x(V,W,Z,A,B,E)9MR20, 24 Vac (-10%...+10%), 50/60 Hz 12 VA, 450 mA~ max
DN33x(V,W,Z,A,B,E)9MR20 24 Vdc (-10%...+10%) ? 300 mA - max
zasilanie tylko SELV
Izolacja IR33x(V,W,Z,A,B,E)x(7, 9)Hx(B,R)20 izolacja czesci niskonapieciowych | wzmocniona
zagwarantowana DN33x(V,W,Z,A,B,E)x(7, 9)Hx(B,R)20 6mm w powietrzu, 8mm po
na zasilaniu powierzchni
izolacja 3750 V
izolacja przekaznikéw gtéwna
3mm w powietrzu, 4mm po
powierzchni

izolacja 1250V

IR33x(V,W,Z,A,B,E)x(7, 9)x(L, M)R20 izolacja czesci niskonapieciowych zagwrantowana przez
DN33x(V,W,Z,A,B,E) x(7, 9)x(L, M)R20 zewnetrzny transformator
zabezpieczajacy

izolacja przekaznikéw wzmocniona

6mm w powietrzu, 8mm po
powierzchni

izolacja 3750 V

Wejscia B1(czujnik 1), B2 (czujnik 2) NTC, NTC-HT, PTC, PT1000

NTC, NTC-HT, PTC, PT1000, PT100, TcJ, TcK, 0-5 V rat, 0-1 Vdc, 0-10
Vdc,-0.5-1,3 Vdc, 0-20 mA, 4-20 mA

DI1, DI2 Zestyki beznapieciowe, rezystancja zwarcia <10Q, prad zamkniecia
6mA

Maksymalna dtugos¢ przewododw czujnikéw i wejsc cyfrowych <10m

Uwaga: przewody zasilania i obcigzen nalezy prowadzi¢ oddzielnie od przewoddw czujnikéw, wejs¢ cyfrowych,
dodatkowego wyswietlacza i sieciowych.

Typ czujnika NTC STD. Carel 10 kQ dla 25 °C, zakres —50T90 °C
Btad pomiaru 1°C w zakresie —50T50 °C
3 °C w zakresie +50790 °C
NTC-HT 50 kQ dla 25°C, zakres —40T150 °C
Btad pomiaru 1,5 °C w zakresie —20T115 °C
4 °C poza zakresem -20T115 °C
PTC 985 Q dla 25 °C, zakres -50T150 °C
Btad pomiaru 2 °C w zakresie —50T50 °C
4 °C w zakresie +50T150 °C
PT1000 1097 Qdla 25 °C, zakres -50T150 °C
Btad pomiaru 3 °C w zakresie —50T0 °C
5 °C w zakresie 0T150 °C
Typ czujnika NTC STD. Carel 10 kQ dla 25 °C, zakres —=50T90 °C
Btad pomiaru 1 °C w zakresie —=50T50 °C
3 °C w zakresie +50T90 °C
NTC-HT 50 kQ dla 25°C, zakres —40T150 °C
Btad pomiaru 1,5 °C w zakresie —20T115 °C
4 °C poza zakresem -20T115 °C
PTC 985 Q dla 25 °C, zakres -50T150 °C
56
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Btad pomiaru 2 °C w zakresie =50T50 °C

4 °C w zakresie +50T150 °C

PT1000 1097 Qdla 25 °C, zakres -50T150 °C
Btad pomiaru 3 °C w zakresie —50T0 °C
5 °C w zakresie 0T150 °C
PT100 109,7 Q dla 25 °C
Btad pomiaru 1 °C w zakresie-50T200 °C
2 °C w zakresie-199T800 °C
Tcl izolowane 52 pV/ °C
Btad pomiaru 2 °C w zakresie-50T200 °C
4 °C w zakresie-100T800 °C
TcK izolowane 41 pV/ °C
Btad pomiaru 2 °C w zakresie—50T200 °C
4 °C w zakresie-100T800 °C
0-5Vlog impedancja pomiaru 50 kQ 0,3% catosci skali
0-1 Vdc impedancja pomiaru 50 kQ 0,3% catosci skali
0-10 Vdc impedancja pomiaru 50 kQ 0,3% catosci skali
-0,5-1,3 Vdc impedancja pomiaru 50 kQ 0,3% catosci skali
0-20 mA impedancja pomiaru 50 kQ 0,3% catosci skali
4-20mA impedancja pomiaru 50 kQ 0,3% catosci skali
12 Vdc (znamionowe), maksymalny prad zasilania 60mA, 5Vdc (znamionowe) maskymalny prad zasilania 20mA
Wyjscia EN60730-1 UL 873
przekaznikowe modele Przekaznik 250V~ cykle 250V~ cykle pracy
pracy
IR33x(V,W,Z,B,E)x(7, 9)x(L, M)R20 D01, D02 8(4) AsuN.O. 100000 | 8Ares 30000
DN33x(V,W,Z,B,E)x(7, 9)x(L, M)R20 D03, D04 6(4) AsuN.C. 2FLA
IR33x(V,W,Z,B,E)x(7, 9)Hx(R,B)20 (**) 2(2)AsuN.O.e 12LRA
DN33x(V,W,Z,B,E)x(7, 9)Hx(R,B)20 N.C. €300

Wyjscia SSR model

maksymalne napiecie wyjscia 12 Vdc

IR33Ax(7, 9)x(L, M)R20 - DN33Ax(7, 9)x(L, M)R20
IR33Ax(7, 9)Hx(R,B)20 - DN33Ax(7, 9)Hx(R,B)20

A= 4 wyjsa SSR rezystancja wyjscia: 600Q

maks prad wyjscia: 20mA

Maksymalna dtugos¢ przewoddw mniejsza niz

10m
wyjscia 0 do 10 IR33Bx(7, 9)x(L, M)R20 B=1Relay+10do 10Vdc | typowy czas wzbudzenia (10 do 90%):
Vdc DN33Bx(7, 9)x(L, M)R20 1s
IR33Ex(7, 9)Hx(R,B)20 =2 Relays +2 0 do 10 Vdc maks wyjscia: 100 mV
DN33Ex(7, 9)Hx(R,B)20 Maks prad wyjscia: 5mA
Maksymalna dtugos¢ przewoddw mniejsza niz 10m
Izolacja Izolacja czesci niskonapieciowych izolacja pomiedzy wyjsciami Wzmocniona
gwarantowana przekaznikowymi D01, D03 oraz 0 do 10 Vdc (przekaznikami A02, 6mm przestrzeni, 8 mm creepage

przez wyjscia A04)

izolacja 3750V

izolacja pomiedzy wyjsciami

podstawowa

3mm przestrzeni, 4mm creepage

izolacja 1250 V

odbiornik IR dla wszystkich modeli

zegar z baterig IR33x(V,W,Z,A,B,E)x(7, 9)HB20, DN33x(V,W,Z,A,B,E)x(7, 9)HB20
sygnat diwiekowy | dla wszystkich modeli

zegar btad dla 25°C +/-10ppm(+/- 5,3 min/rok)

btad w zakresie od -10 do 60°C

+/-50ppm(+/- 27 min/rok)

starzenie

< }5 ppm ( }2.7 min/rok)

czas roztadowania

zwykle 6 miesiecy (maks 8 miesiecy

czas tadowania

zwykle 5h (maks <8h)

temperatura pracy -10 do 60°C
wilgotnos¢ pracy <90% U.R. bez kondensacji
temperatura sktadowania -10 do 70°C

wilgotnos¢ sktadowania

<90% U.R. bez kondensacji

indeks ochrony panelu przedniego

IR33: montaz na ptaskimi niezdeformowanym panelu z uszczelka IP65

DN33: panel przedni IP40, caty sterownik IP10

konstrukcja wyposazenia sterowania

zintegrowany sterownik regulujacy

zanieczyszczenie srodowiska 2 normalne

PTI materiatow izolacji uktady drukowane 250, plastik i materiaty izolacyjne 175
okres naprezen dla czesci izolacji dtugi

klasa ochorony przed skokami napiecia kategoria 2

typ akcji i roztgczenia

1C przekaznik (mikroprzetgcznik)

klasyfikacja ze wzgledu na porazenie elektryczne

klasa 2 gdy poprawnie zintegrowany

urzadzenie zaprojektowane do utrzymywania w reku lub Nie

zintegrowania z urzadzeniem do trzymania w reku

Klasa i struktura oprogramowania Klasa A
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czyszczenie panelu przedniego

tylko przy uzyciu tagodnych detergentéw

Potaczenie sieciowe CAREL

zewnetrzne dostepne dla wszystkich modeli

klucz programujacy

dostepny dla wszystkich modeli

podtaczenia

model

wejscia tylko temperaturowe

plug-in, dla przewoddéw 0,5 do 25mm?2, mask prad 12 A

wejscie uniwersalne

plug-in, dla przewoddéw 0,5 do 25mm2, mask prad 12 A
wejscia cyfrowe i analogowe dla 0,2 do 1,5mm?2, maks prad 8A

poprawne dobranie przewoddw potfaczeniowych pomiedzy sterownikiem a obcigzeniami jest w gestii instalatora

dla maksymalnych obcigzer w maksymalnych temperaturach nalezy dobra¢ przewody dla temperatury 105°C

obudowa plastik IR33 (panel) wymiary panelu 76,2x34,2 mm
gtebokos¢ montazu 75mm
93mm
DN33 (szyna) wymiary 70x110x60
Montaz IR33: na ptaski i niezdeformowanym panelu IR33: uchwyty montazowe, dociskajace
DN33 (na szynie DIN)
otwdr montazowy [IR33: 71x29 mm
DN33: 4 moduty DIN
Wyswietlacz | cyfry 3 LED
wyswietlacz -199 do 999
status pracy identyfikowany przez ikony graficzne
klawiatura 4 silikonowe przyciski

Tab. 9.a

W tabeli specyfikacji technicznej, wartosci na tle btekitnym reprezentujg réznice pomiedzy modelami z wejsciami uniwersalnymi a
modelami z wejsciami tylko temperaturowymi.

**) przekaznik nie odpowiedni dla o$wietlenia (neony, zaréwki, itp.), ktére uzywajg startera z kondensatorami przetaczajacymi fazy.
Moga by¢ uzyte lampy fluoroscencyjne ze sterownikami elektronicznymi lub bez kondensatoréw przetaczajgcych fazy, w zaleznosci
od obcigzalnosci kazdego z przekaznikéw.

9.2 Czyszczenie sterownika.

Nie nalezy uzywac etanolu, rozpuszczalnikéw (benzyny), amoniaku i pochodnych. Uzyj naturalnych detergentéw i wody.

9.3 Kody produktow.

IR33-DN33 Universal

KOD Opis

montaz na panel montaz na szyne

wej. temp wej. wej. Temp wej.

uniwersalne uniwersalne

IR33V7HR20 IR33V9HR20 DN33V7HR20 DN33V9HR20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 to 230 V

IR33V7HB20 IR33V9HB20 DN33V7HB20 DN33V9HB20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230 V

IR33V7LR20 IR33VOMR20& | DN33V7LR20 DN33V9MR20@ | 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30Vdc (= 24
Vac/Vdc)

IR33W7HR20 IR33W9HR20 DN33W7HR20 DN33W9HR20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 to 230V

IR33W7HB20 IR33W9HB20 DN33W7HB20 DN33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230V

IR33W7LR20 IR33W9MR20E | DN33W7LR20 DN33W9MR20E | 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12-24 Vac, 12 to 30 Vdc (2 = 24
Vac/Vdc)

IR33Z7HR20 IR33Z9HR20 DN33Z7HR20 DN33Z9HR20 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, 115 to 230 V

IR33Z7HB20 IR33Z9HB20 DN33Z7HB20 DN33Z9HB20 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230 V

IR33Z7LR20 IR33Z9MR20 DN33Z7LR20 DN33Z9MR202 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, 12 to 24Vac, 12 to 30Vdc (& = 24

Vac/Vdc)

IR33A7HR20 IR33A9HR20 DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 to 230 V

IR33A7HB20 IR33A9HB20 DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115 to 230 V

IR33A7LR20 IR33A9MR20@ | DN33A7LR20 DN33A9MR202 | 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 to 24Vac, 12 to 30Vdc (@ =
24Vac/Vdc)

IR33B7HR20 IR33B9HR20 DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, 115 to 230 V

IR33B7HB20 IR33B9HB20 DN33B7HB20 DN33B9HB20 2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, RTC, 115 to 230 V

IR33B7LR20 IR33BOSMR20E | DN33B7LR20 DN33B9MR20Z | 2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30 Vdc (&
=24 Vac/Vdc)

IR33E7HR20 IR33E9HR20 DN33E7HR20 DN33E9HR20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 115 to 230 V

IR33E7HB20 IR33E9HB20 DN33E7HB20 DN33E9HB20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, RTC, 115 to 230 V

IR33E7LR20 IR33E9MR208 DN33E7LR20 DN33E9MR20 2Al, 2DI, 2DO+2A0, BUZ, IR, 12 to 24 Vac, 12 to 30Vdc (&
=24 Vac/Vdc)

IROPZKEY0O0 klucz programujacy
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IROPZKEYAQ

klucz programujacy wraz z zasilaniem

IROPZ48500

interfejs RS485

IROPZ485S0

TxRx-

interfejs RS485 z automatycznym rozpoznaniem TXRx+ &

IROPZSER30

karta sieciowa RS485 dla DN33

CONV0/10A0

modut wyjsé analogowych

CONVONOFFO

modut wyj$¢ ON/OFF

AAl= wejscie analogowe, AO= wyjscie analogowe, DI wejscie cyfrowe, DO= wyjscie cyfrowe, BUZ=buzer, IR odbiornik sygnatu
podczerwieni, RTC= zegar czasu rzeczywistego

9.4 Tabela konwersji dla IR32 uniwersale

9.4.1 Montaz na panel

modele wejscia temperaturowe wejscia uniwersalne opis
ir33 ir32 ir33 ir32
1 przekaznik IR33V7HR20 IR32VOH000 IR33V9HR20 IR32V*H000 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
IR33V7HB20 IR33V9HB20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
IR33V7LR20 IR32V0OLO00 IR33VOMR20 IR32V*L0O00 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 to 24 Vac 12 to
30 Vdc (BR= 24 Vac/dc)
2 przekazniki | IR33W7HR20 IR33W9HR20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
IR33W7HB20 IR33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
IR33W7LR20 IR32W00000 IR33W9MR208R IR32W*0000 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12 to 24Vac 12 to
30Vdc (BR= 24 Vac/dc)
4 przekazniki | IR33Z7HR20 IR33Z9HR20 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
IR33Z7HB20 IR33Z9HB20 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
IR33Z7LR20 IR32Z00000 IR33Z9MR20 IR32Z*0000 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, 12 to 24 Vac 12 to
30 Vdc (EB= 24 Vac/dc)
4 SSR IR33A7HR20 IR33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
IR33A7HB20 IR33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
IR33A7LR20 IR32A00000 IR33A9MR20 IR32A*0000 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 to 24Vac 12 to
IR32D0L000 IR32D*L000 30 Vdc (@R= 24 Vac/dc)
1 przekaznik | IR33B7HR20 IR33B9HR20 2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, 115 to 230
+1x0-10 Vac
Vdc IR33B7HB20 IR33B9HB20 2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, RTC, 115 to
230 Vac
IR33B7LR20 IR32D0OL000 + IR33BOMR20 IR32D*L000 + 2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, 12 to 24 Vac
1 CONV0/10A0 1 CONV0/10A0 12 to 30Vdc (BR= 24 Vac/dc)

9.4.1 Montaz na szyne DIN

Tab. 9.c

modele wejscia temperaturowe wejscia uniwersalne opis
ir33 ir32 ir33 ir32
1 przekaznik DN33V7HR20 IRDRV00000 DN33V9HR20 IRDRV*0000 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
DN33V7HB20 DN33V9HR20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
DN33V7LR20 DN33V9MR20 2Al, 2DI, 1DO, BUZ, IR, 12 to 24 Vac 12 to
30 Vdc (@ = 24 Vac/dc)
2 DN33W7HR20 | IRDRWO00000 DN33W9HR20 | IRDRW*0000 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
przekazniki DN33W7HB20 DN33W9HB20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
DN33W7LR20 DN33W9MR20 2Al, 2DI, 2DO, BUZ, IR, 12 to 24Vac 12 to
30Vdc (B = 24Vac/dc)
4 DN33Z7HR20 DN33Z9HR20 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
przekazniki DN33Z7HB20 DN33Z9HB20 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
DN33Z7LR20 IRDRZ00000 DN33Z9MR20 IRDRZ*0000 2Al, 2DI, 4DO, BUZ, IR, 12 to 24 Vac 12 to
30 Vdc (@ = 24 Vac/dc)
4 SSR DN33A7HR20 DN33A9HR20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 115 to 230 Vac
DN33A7HB20 DN33A9HB20 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, RTC, 115 to 230
Vac
DN33A7LR20 IRDRAO0000 DN33A9MR20 | IRDRA*0000 2Al, 2DI, 4SSR, BUZ, IR, 12 to 24 Vac 12 to
30 Vdc (@ = 24 Vac/dc)
1 przekaznik | DN33B7HR20 DN33B9HR20 2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, 115 to 230
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+1x0-10
Vdc

Vac

DN33B7HB20

DN33B9HB20

2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, RTC, 115 to

230 Vac

DN33B7LR20

IRDRAO0000 +
1 CONVO/10A0

DN33B9MR20

IRDRA*0000 +
1 CONVO/10A0

2Al, 2DI, 1DO+1A0, BUZ, IR, 12 to 24 Vac

12 to 30 Vdc

(@ =24 Vac/dc)

Tab.9.d

(*)=0,1,2,3,4 oznacza typy wejs¢ w typoszeregu ir32

wersja

opis

1.0

funkcje aktywne poczagwszy od oprogramowania wersji 1.0 lub wyzszej

funkcja parametr

odcigzenie rozruchu c57

aktywacja logiki ¢19=5,6/c66, c67

wyjscia 0 do 10 Vdc d36, d40, d44, d48

d37, d41, d45, d49

1.1

ulepszona regulacja poprzez zdalne sterowanie

wprowadzono:

- kompensacje

- aktywacje logiki

- odczyt czujnikdw NTC HT

- aktywacja cykl pracy przez RTC

- transmisja parametru c12

- diodowe oznaczenie w wypadku rotacji

nowe funkcje:
FUNKCIA
odcigzenie rozruchu
aktywacja logiki
wyjscia 0 do 10 Vdc

PARAMETR

c57

¢19=5,6/c66, c67
d36, d40, d44, d48
d37, d41, d45, d49
odciecie c68

1.2

rézne zakresy temperaturowe oraz IP dla sterownikéw na szyne DIN. Standaryzacja zachowania i wyswietlanie dla wyjs¢
0 do 10 Vdc oraz PWM.

wprowadzono:

- praca z drugim czujnikiem w trybie pracy specjalnej

- rotacja dla jednostek z dwoma przekaznikami

- wySwietlenie nowej wartosci odczytu przez czujnik podczas kalibracji (parametry P14, P15)

- bezposredni dostep do ustawien punktu nastawy 2, gdy c19=2,3, oraz 4

- zmiany wprowadzone w parametrach ,zegar” w przypadku zmian poprzez bezposredni dostep zdalnego sterowania

14

wprowadzono:
- praca w trybie réznicy (c19=1) gdy dziata w jednostkach °F (c18=1)
- zarzadzanie z sieci monitoringu i z interfejsu uzytkownika parametrem c4 gdy dziata w jednostkach OF (c18=1)

2.0

wprowadzono modele mutli wejsciowe (FW 2.0) i dodatkowe funkcje w modelach tylko temperaturowych (FW 2.0).
nowe parametry i funkcje:

- ¢15, c16: wybdr zakrsu pomiaru dla czujnika B1 z sygantem napieciowym i pragdowym

- ¢15, c16: wybor zakrsu pomiaru dla czujnika B2 z sygantem napieciowym i pragdowym

- praca niezalezna (uktad 1, uktad 2, c19=7)

- kontrola wysokiej wartosci czujnika (c19=8)

- kontrola niskiej wartosci czujnika (c19=9)

- kontrola punktu nastawy wybranego przez czujnik B2 (c19=10)

- automatyczne grzanie/chtodzenie przetgczanie na podstawie czujnika B2 (c19=11)

- przyspieszanie (F35, F39, F43, F47)

- odciecie (F34, F38, F42, F46)

- typ nadpisania (F36, F38, F42, F46)

- dodatkowe funcje wejsé cyfrowych (c29, c30=6-12)

- nowa rotacja (c11=8)

- pokazanie nowego wyswietlacza (c52=4,5,6)

- status sygnatu sterowania ON/OFF (c34/c38/c42/c46=18)

- histereza aktywnej logiki (c65)

- wprowadzenie progdw niskiej i wysokiej temperatury, dyferencjatu, czasu opdznienia, typdw alarméw progu czujnika 2
(parametry P30, P31, P32, P33, P34)
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CAREL

Headquarters

CAREL INDUSTRIES HQs

Via dell'lndustria, 11 - 35020 Brugine - Padova (Italy)

Tel. (+39) 0499 716611 - Fax (+39) 0499 716600
carel@carel.com - www.carel. com

Subsidiaries:

CAREL Asia Ltd

Rm. 17, 37, Shatin Galleria,

18 Shan Mei St Fotan, Shatin - Hong Kang
Tel. (+352] 2693 6223 - Fax: [+852) 2693 6199

o mail: sales@czrel asiacom wwwicarclhlecom

CAREL Australia Pty Ltd

PO Box 6808, Silverwater C MN.SW 1811

Unit37, 11-21 Underwood Rd Homzbush I.SW. 2140
Tel: (+512] 8762 9200 - Fax: [+512) 0764 6033

e-mail: sales@czrel.com.au - www.carzl.com.zu

CAREL China - CAFEL Electronic (Suzhou) Co. Ltd.
Mo. 26, 369 Lushan Road,

Suzhou City, Jiangsu Provinze,

215729 BR. ot China

Tel: { 1365] 12 66628098  Fax: (1865) 12 66626631

p-mail: calzs@czrel-rhinarom -www earel-rhina.com

CAREL Deutschland GmbH

Am Spielacker, 34, 63571 Gelnhausen (Germany)
Tel. (+45) 6057 26250 - Tax (+49) 6051 962924
e-mail: infa@carel da - www.care, de
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32, nie duChampDalin - R9800 Saint Priest, France
Tel. (+33) 472 47 88 85 - Fax (+33) 47890 D8 08

e-mail: carelfrance@carelfrancafr - waw.carelfrancefr

CAREL Ibérica

Automatizacién y control ATROL S.L.

Comte Borrell 15 - 08015 Barcelona

Tel. (+34) 932 208 700 - Fax_(+34) 933 208 700
DELEGACIOM CENTRO

Edificio Burgosol CrComunidad de Madrid, 35 bis, Ofiaina 3/
28230 Las Rozas  MADRID

tel—34] 91 53/ 59 66- Fax: (+34) 91 €37 320/

e-mail: trol@atrol.es - wwwcareles

CAREL Sud America Ltda

Avenida Douraco, 587 - Cap. 13.230-C00 Vinhedo - Sdc Paulo (3rasil)

Tel (+55) 1938 26 25 65 - Max (+55) 1938 2€ 25 54
e-mail: carelsudamerica@carel.com.br - www.carelcom.br

CARFL UK. Ltd

Unit G, Windsor Park Industiial Estate, 50 Windsor Avenue
Merron SW19 2T1, L ardnn (nited Kingdam)

Tel. (+44) 208 545 9580 - Fax (++4) 208 543 30138

e-mail: careluk@careluk.co.uk —www.careluk.co.uk

CAREL U.5.A.LL.C

385 South Cak Stieet

Manheim, PA 17545, Fennsylvania (USA)

Tel. (+1) 717-664-0500 - Tax (+1) 717-664-0442
e-mail: sales@carelusz.com - www.carelusacom
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Affiliates:

CAREL Korea Co. Ltd.

A-901,Chung Ang Circ. Complex

1358 Kura Bon-Dong, Knm-K1l,
Seoul-KOREA

Tel: i(+82) N2 68 BN0T

Fan: (+82) 02 2068 8005

= mait info@carcleokr www.carcleo.kr

CAREL Ireland

FarrahVale Controls & Electronics Ltd
28E Ashbourre Businzss Centre
County Maath - IRELAND

Tel: i(+353) 18353745

Fam: (+353) 7 8353681
www.zarel.com - info@carel.ie

CAREL Spol (Czech and Slovakia) s.r.o.
Prazska 298

25007 2rardys nad Labem, Czech Republic.
Tel: 4420, 326 3// 129

Fam: (1120) 326 377 730

2-malt carel@czrel-zcz -www.carel-cz.cz

CARELThailand Ce., Ltd.

444 4th Floor OlympiaThai Building, Rarchadapisek Road.
samsennek Huaykwang, Bangkek 10310 Thziland

Tel: (4+66) 2 513 5610

Fax: (+65) 25135611

2-mait info@carelco.th - www.carelco.th

CAREL Turkey

CFM Sugulme ve Dlomasyon San. Tic LTD

1301 Sok.Nn:13,7 21

zmir - TURKEY

Tel: (+90) 737 4590883

Fan: (+90) 232 4593435

www fmsogutma.com - Infa@cfmsngutma.com
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